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Importantes medidas de seguridad

Lea y siga las instrucciones de manejo y de seguridad
cuidadosamente antes de comenzar su funcionamiento
Todas las modificaciones deben ser realizadas por personal
cualificado

Peligro, la falta de precaucion puede causar descarga eléctrica

Peligro, la falta de precaucién puede causar danos personales o a la
propiedad

Ademas de las advertencias de este manual, preste atencion a las regulaciones de
prevencion de accidentes y de seguridad universal.

HYDROVAR debe ser desconectado de la fuente de alimentacion antes de que cualquier
trabajo se pueda realizar en la parte eléctrica o mecanica del sistema.

La instalacién, mantenimiento y reparacién sélo puede ser realizada por personal
entrenado, experto y cualificado.

Las modificaciones o cambios desautorizados al sistema hacen todas las garantias nulas y
sin efecto.

Durante su funcionamiento, el motor se puede parar abriendo una entrada digital o manual
mientras que el HYDROVAR y el motor permanecen bajo tension. Por razones de seguridad,
el HYDROVAR tiene que desconectarse de la fuente de alimentacién al realizar trabajos en la
maquinaria.

Cuando el HYDROVAR esta conectado a la fuente de alimentacion, los
componentes de la unidad de potencia asi como ciertos componentes de la
unidad de control estan conectados a la fuente de alimentacion

iTocar estos componentes pone gravemente en peligro la vida!

Antes de quitar la cubierta del HYDROVAR el sistema debe ser desconectado
de la fuente de alimentacion. Después de apagar la fuente de alimentacion
espere al menos 5 minutos antes de comenzar en el HYDROVAR ( Los
condensadores en el circuito intermedio estan descargados por las resistencias
de descarga instaladas)

iSe pueden alcanzar hasta 800 voltios de tensidon (en caso de averia, podrian
ser superiores)!




Todo trabajo llevado a cabo en el HYDROVAR Unicamente puede ser realizado
por personal cualificado y autorizado.

Ademas, debe tenerse cuidado para no crear cortacircuitos en los
componentes cercanos, cuando se conecten los cables de control externos.
Aislar todos los finales abiertos de los cables que no se utilizan.

El HYDROVAR contiene dispositivos de seguridad electronicos que
desconectan la unidad de control en caso de averias, por lo que el motor tiene
corriente cero pero permanece accionado y parado. El motor puede ser
parado también por bloqueo mecanico. Si se apaga electronicamente, el
motor se desconecta de la red de alimentacidn a través de la electronica del
HYDROVAR, pero no es potencial-libre en el circuito.

Ademas las fluctuaciones del voltaje, especialmente los cortes de energia
pueden causar que el sistema se apague por si solo.

Las reparaciones de los fallos pueden poner en marcha el motor
autéonomamente.

El sistema so6lo puede funcionar cuando ha sido conectado a tierra.
Ademas, debe asegurarse la conexion equipotencial de todas las tuberias.
iHaga referencia a los estandares de instalacién locales!

Las pruebas de alto voltaje del HYDROVAR o del motor pueden danar los
componentes electrénicos. Por lo tanto conecte antes los terminales de
entrada y salida L1-L2-L3 / U-V- W

Para evitar la mediciéon incorrecta de los condensadores incorporados en
la parte electrénica aisle el motor del HYDROVAR.

El personal de servicio encargado debe leer, comprender y
seguir las instrucciones para el uso. Se rechaza cualquier
responsabilidad ante los dafnos y los malfuncionamientos
resultantes de la no observancia de estas instrucciones para
el uso.




Transporte, Manejo, Almacenamiento y Deshecho

e Compruebe el HYDROVAR inmediatamente, una vez entregado o recibido, para
comprobar si faltan o hay piezas danadas.

e EI HYDROVAR se debe transportar con el maximo cuidado.

e Evite impactos fuertes.

iAVISO!
Deshacerse del material de embalaje y de la unidad de HYDROVAR de
acuerdo con las normativas locales. Para una informacion mas detallada del
reciclaje de este producto, contacte con las autoridades locales, el servicio
local de basuras o la tienda donde compro6 el producto.

PRECAUCION

Las ayudas de elevacion (carretillas apiladoras, graas, sistemas de montaje
sobre gruas, elevadores, cables, etc.) deben tener las dimensiones
adecuadas para soportar el peso del HYDROVAR.

PRECAUCION
No esta permitido transportar HYDROVAR con los cables conectados.

No dane los cables durante el transporte (no aplaste, doble o arrastre). Los
extremos del cable deben mantenerse secos.

PRECAUCION
e No permanezca debajo de cargas suspendidas.
e Tome nota de las regulaciones de prevencion de accidentes.

e Se debera evitar el vuelco o el deslizamiento del HYDROVAR cuando no
esté fijado en su posicién definitiva.




2 Diseno del Sistema

El siguiente diagrama muestra instalaciones tipicas con sistemas de bomba SIMPLE y
bombas multiples usando la unidad de control HYDROVAR. La conexion puede ser realizada
directamente a toma de agua. En tal caso, un preséstato de baja presion debe utilizarse en
el lado de la succion.

Diseno para bomba SIMPLE Diseno para bombas multiples
(1) bomba con HYDROVAR (4) valvula de entrada (7)  mandémetro
(2) tanque de diafragma (5) valvula anti retorno (8) transductor de presion
(3) panel de distribucién (6) control de bajo nivel (9) grifo de desagiie
de agua

2.1 Tanque de Presion

Un diagrama del tanque de presion se usa en la zona de impulsion de la bomba para
mantener la presion a nivel cuando no hay demanda. Esto hara que la bomba deje de
funcionar a demanda cero. Con el HYDROVAR, no es necesario tener un tanque grande
como suministro.

El tanque debe ser apto y apropiado para los sistemas de presién. El tanque debe tener una
capacidad minima del 10% del caudal maximo del sistema [I/m] o de una bomba (también
valido para sistemas de bombas multiples).

Ejemplos:

Caudal maximo de la bomba = 250 litros por minuto

Volumen minimo del tanque = 250 x 0.10 = 25 litros

La presion de la precarga del tanque puede determinarse en la siquiente tabla:

presién requerida (bar)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
0.8 ‘
1 2 3 4 5 6 7 8 9

presion precarga (bar)

AVISO: Para comprobar y regular la presion de precarga correcta, reduzca a cero la
presion del agua en el tanque desactivando el HYDROVAR.
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3 Panoramica del producto
3.1 Configuraciones hardware

El concepto modular de HYDROVAR consiste esencialmente en dos partes principales: la
Unidad de Potencia y la Tarjeta de Control. En su configuracion BASICA (constituida sélo
por la Unidad de Potencia) el HYDROVAR se puede utilizar como un Variador BASICO. De
esta manera el HYDOVAR puede utilizarse como una bomba secuencial en un sistema de
bombas multiples, pero también como un arrancador suave para una aplicacién de bomba
SIMPLE.

Asociando una de las tarjetas de control adicionales al Variador BASICO, el HYDROVAR se
puede utilizar como Variador SIMPLE o MAESTRO.

Variador BASICO - Unidad HYDROVAR BASICA (no esta disponible para HV 4.150 — 4.220).

Aplicacién:

- Bomba secuencial en un sistema de bombas multiples, arrancador suave en las
aplicaciones con bomba SIMPLE.

Variador SIMPLE - Variador HYDROVAR BASICO con tarjeta de control para aplicaciones
con bomba SIMPLE. Este Variador SIMPLE no soporta los médulos opcionales tales como la
Tarjeta Relé.

Aplicacion:
- Aplicaciones no complejas con bomba SIMPLE.

Variador MAESTRO — Variador HYDROVAR BASICO que contiene la tarjeta de control de

alto nivel (soporta también los médulos opcionales tales como la Tarjeta Relé y todas las

funciones software especiales).

Aplicacién:

- Control de una bomba SIMPLE, incluyendo todas las funciones avanzadas.

- Sistema multi-bombas con Variadores MAESTROS y BASICOS (hasta 8 bombas).

- Sistema multi-bombas equipado con 8 Variadores MAESTROS como maximo.

- Si se combina con la tarjeta relé opcional, se pueden controlar hasta 5 bombas a
velocidad constante.

3.2 Modos de funcionamiento
3.2.1 Regulador (isolo para el funcionamiento con bomba SIMPLE!)

En este modo el HYDROVAR desempena la funcidon de regulador con una senal externa de
velocidad o funciona en modo continuo en una o dos frecuencias programadas utilizando la
entrada digital correspondiente.

Cabe tener presente que esta modalidad es posible solamente si se utiliza un Variador
MAESTRO o SIMPLE HYDROVAR y so6lo se limita al funcionamiento con bomba SIMPLE.

3.2.2 Controlador

Este modo se selecciona como modo predeterminado y se utiliza para un HYDROVAR en
funcionamiento con una bomba SIMPLE cuando no existe ninguna conexion a otros
HYDROVAR mediante la interface RS485 interna.




3.2.3 Serial Cascada/Sincronizado (excluyendo la version SIMPLE)

En estos modos hay varias posibilidades para combinar las diferentes versiones de Variador
BASICO y MAESTRO.

En general cada bomba debe estar equipada con una unidad HYDROVAR. Todas las
unidades estan conectadas via interface RS485 y se comunican mediante el protocolo
estdndar MODBUS (9600 Baud, RTU y N81).

Para conseguir un sistema totalmente controlado se necesita al menos un “Variador
MAESTRO"; para las otras bombas es suficiente un “Variador BASICO”.

El controlador del “Variador MAESTRO” comunica constantemente con todos los
“Variadores BASICOS”. Todos los fallos se visualizaran en el MAESTRO; la indicacion incluye
también la fecha y la hora.

Todo el control se realizara siempre a través del “Variador MAESTRO”, pero también sera
posible una rotacion automatica de las bombas en reposo para que todas trabajen y se
desgasten por igual.

Si la Tarjeta de Control del Variador MAESTRO falla, cada uno de los Variadores BASICOS se
pueden arrancar manualmente mediante un conmutador externo (operacién manual) para
asi asegurar el funcionamiento de emergencia del sistema.

Ejemplo de Aplicacion

Cada bomba del sistema (hasta 8 bombas) estad equipada con una ulnidad HYDROVAR (al
menos una como Variador MAESTRO y las otras como Variadores BASICOS). Todas las
unidades estadn conectadas entre si mediante la interface serial (RS485).

La combinacién de las diferentes unidades HYDROVAR que se usan en un sistema de
bombas multiple depende de los requerimientos del sistema (ej. en un sistema de 6
bombas, por razones de seguridad se pueden utilizar 2 Variadores MAESTROS y 4
Variadores BASICOS sin tarjeta de control, o también otros tipos de configuracion).

Requerimiento Minimo: 1 Variador MAESTRO y las otras bombas equipadas con Variadores
BASICOS.

HV Maestro HV Baésico HV Basico HV B4sico ampliado hasta 8
bombas

conexion
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Para incrementar la seguridad de un sistema de este tipo se aconseja utilizar también un
segundo Variador MAESTRO:

HV Maestro HV Maestro HV Basico HV Basico .
ampliado hasta 8
bombas

conexion

Posibilidad total: cada bomba esta equipada con un Variador MAESTRO

HV Maestro HV Maestro HV Maestro HV Maestro .
ampliado hasta 8
bombas

conexion

De esta manera es posible que todas las bombas funcionen en modo serial cascada y
también en modo sincronizado.

Esta configuracion permite que cada bomba del sistema se convierta en una bomba
principal. Esto asegura un funcionamiento adecuado si un Variador MAESTRO falla. En este
caso cualquier otro HYDROVAR gestiona el control que, por lo tanto, estara constantemente
bajo control. Esto asegura que las horas de funcionamiento de cada bomba estaran al
mismo nivel para asegurar el mismo desgaste de las bombas.

11



3.2.4 Rele Cascada (excluyendo la version SIMPLE)

Un Variador MAESTRO HYDROVAR se ajusta a una bomba y a peticion hasta 5 bombas slave
pueden conectarse con sefial ON y OFF. Para este fin, en el Variador MAESTRO se utiliza una
tarjeta relé adicional con 5 relés.

De todos modos, se necesita un panel de control externo para todos los relés del motor, ya
que los relés del HYDROVAR no pueden arrancar las bombas directamente (se utilizan
solamente como contactos de sefal).

También se pueden rotar las bombas que funcionan a velocidad constante para que
trabajen las mismas horas y asi tengan el mismo desgaste.

Esta configuracion seria una alternativa mas econémica comparada con otras soluciones
usando en cada bomba un variador de frecuencia, pero en cualquier caso debe tenerse
cuidado ya que la seguridad de funcionamiento de dicho sistema es inferior.

Ejemplo de Aplicaciéon

Los grupos de presidon hasta de 6 bombas donde el HYDROVAR sélo controla la velocidad de

una bomba y las otras tienen velocidad constante. (1 Variador MAESTRO HYDROVAR * 5
bombas de velocidad constante).

HV Maestro 5 unidades a velocidad constante como max.

Panel exterior

12



4 Cobdigo del tipo de designaciéon

e -r-o-o-Le - - - -

\__}\_Y_/

%(_/

Version de software

Idioma
1 = Europa occidental
3 = Europa oriental/Europa septentrional

Version de hardware

Componentes opcionales
Tarjeta opcional
Tarjeta relé (0 = sin/R = incluida)
Tarjeta bus

Display (0 = sin/ R = incluido)

Filtro de proteccion EMC
A = Filtro A (ambiente industrial)
B = Filtro B (ambiente doméstico)

Clase de proteccion (Clase IP)
2=1P 21
5=1IP 55

€onfiguraciones hardware
M = Instalacion en el motor
W = Instalaciéon en la pared
1 = Variador BASICO
2 = Variador SIMPLE
3 = Variador MAESTRO

Potencia nominal

022=2,2kw 055= 5,5 kw
030=3,0kw 075=7,5kw

040= 4,0 kw 110= 11 kW

150=15,0kW 185=18,5kW 220=22,0 kW

Ejemplo

Tension de alimentacion
1= 1~/1~ 230VAC 3= 3~/3~ 230VAC
2= 1~/3~ 230VAC 4= 3~/3~ 380-460VAC

(4] [o[4][0]-[m]3]-[5]-[8] - [1]o[R[0]-[q-[1]-[v[o][1].[4]

El HYDROVAR mencionado en este ejemplo se calculé con los datos técnicos siguientes:

Tension de red eléctrica nominal:
Salida Nominal:
Modificaciones del Hardware:

Tipo de proteccion:

Filtro EMC:

Componentes Opcionales:
Version Hardware:
Idioma:

Version Software:

3~/3~ 380-460VAC

4 kW

Unidad de la instalacion del Motor —
Variador MAESTRO

IP 55

Filtro B (ambiente doméstico)
Display, Tarjeta Relé

G

1 (Europa occidental)
V01.4

13



5 Informacién Técnica
HYDROVAR Alimentacion en entrada
tipo | potencia Limites de Tension Intensidad linea de seccion
nominal 48-62 Hz nominal proteccion maxima
recomendada
HV [kW] [V] [A] [A] [mm?]
2.015 1,5 1230 + 15% 14,0 20 4
2.022 2,2 20,0 25
4.022 2,2 7,4 13
4.030 3 3~380-460 = 15% 9,1 13 4
4.040 4 11,7 16
4.055 5,5 17,5 20
4.075| 7.5 3~380-460 + 15% 22,1 25 4
4.110 11 29,9 32
4.150 15 39,0 40
4.185 18,5 3x380-460 = 15% 48,1 50 25
4.220 22 55,9 63
HYDROVAR Salida del motor
tipo | potencia | Tension max. de salida Corriente conexion de cables al motor
nominal nominal de
salida
HV kW] V] [A] [mm?]
e s T wis e
4.022 2,2 5,7
4.030 3 3x U, 7.3 4x1,5 — 4x4
4.040 4 9,0
4.055 5,5 13,5
4.075 7,5 3x U, 17,0 4x2,5 — 4x6
4.110 11 23,0
4150 | 15 30,0 A6 Ax25
4.185 18,5 3x U, 37,0
4.220 22 43,0 4x10 — 4x25

Asegurese de que los datos eléctricos del HYDROVAR se correspondan con los
datos de la bomba eléctrica. Combinaciones inapropiadas pueden causar
malfuncionamientos y errores para asegurar la proteccion del motor eléctrico.

La corriente nominal del motor debe ser inferior a la corriente nominal del HYDROVAR
para prevenir que se recaliente y se pare debido a una SOBRECARGA.

La corriente maxima de salida del HYDROVAR podria alcanzar el 110 % de la corriente
nominal en un maximo de 60 seg. antes de que ocurra el error de SOBRECARGA.
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5.1 Informacion Técnica General

Temperatura Ambiente:

0°C... +40°C
A temperaturas mas altas se necesita una reduccion de la corriente de
salida o el uso del siguiente tipo de HYDROVAR.

AN

-
B
o

i
15}
s}

corriente de salida max. [%
N w sy u (2] ~ o] ©0
o o o o o o o o

=
o
L

o

0 10 20 30 40 50 60
temperatura ambiente max.[°C]

La clase de proteccion del HYDROVAR es IP55, sin embargo es comun a
otros dispositivos IP55; cabe tener presente lo siguiente:
e iProteger el HYDROVAR de la luz solar directa!
e iProteger el HYDROVAR de la lluvia directa.
e Lainstalacién del HYDROVAR al descubierto no esta permitida
sin una proteccién adecuada, en particular para mantener los
limites de temperatura del HYDROVAR.

Temperatura de
Almacenamiento

-25° C ... +55° C (+70°C durante max. 24 horas)

Humedad:

RH méax. 50% a 40°C, ilimitada

RH méx. 90% a 20°C, max. 30 dias al afo

75% media por ano (clase F)

iLa condensaciéon no esta permitida!

Durante largos periodos de inactividad o de paro, el HYDROVAR debe
permanecer conectado a la alimentacion; en cambio, el contacto
exterior on/off se debe desactivar para impedir el funcionamiento de la
bomba. Esto mantendra alimentado el calentador interior y reducira el
condensado interior.

Contaminacion del Aire:

El aire puede contener polvo seco propio de los talleres donde esta
presente en cantidades excesivas debido al trabajo de las maquinas.
No se permiten cantidades excesivas de polvo, gases corrosivos, sales,
etc.

Altitud:

Max. 1000 m sobre nivel del mar.

En caso de que la altitud del lugar de instalacion sea superior a 1000 m
sobre el nivel del mar, la salida de corriente maxima tiene que ser de 1%
por cada 100 m adicionales.

Si la altitud del lugar de instalacién es superior a 2000 m, contacte con
el distribuidor local o el centro de asistencia.

Clase de proteccion:

HV 2.015/2.022

HV 4.022/4.030/4.040 IP 55, NEMA 4 (en ambientes cerrados)
HV 4.055/4.075/4.110

HV 4.150/4.185/4.220

Certificaciones:

CE, UL, C-Tick, cUL
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5.2 Requisitos EMC (Compatibilidad electromagnética)

En general, los requisitos del EMC difieren entre dos ambientes que dependen del uso
previsto.

e Primer Ambiente - clase B (EN 61800-3: Clase C2)

Este ambiente incluye los lugares domésticos, y los establecimientos directamente
conectados sin transformadores intermedios a una red de energia de bajo voltaje que
provee a edificios de uso doméstico. Un ejemplo tipico de este primer tipo de ambiente esta
representado por las casas, los apartamentos, las estructuras comerciales o las oficinas en
los edificios residenciales.

Tenga cuidado: Las regulaciones relevantes del EMC por el cual el HYDROVAR es
comprobado en el primer ambiente consideran que el HYDROVAR es un producto cuya
disponibilidad para el uso esta limitada. Esto significa que la tensién del variador es menor
de 1000 V, no es ni un enchufe, ni un aparato mévil. Cuando se utiliza en el primer
ambiente debe ser instalado y comisionado sélo por personal competente y capacitado para
realizar operaciones de instalacién y/o puesta en funcionamiento de sistemas electrénicos
de potencia, incluyendo los aspectos EMC.

e Segundo Ambiente — clase A (EN 61800-3: Clase C3)

Ambiente que incluye todos los establecimientos excepto los que se conectan a una red de
bajo voltaje que provee a edificios de uso doméstico. Ejemplos tipicos de ubicacion del
segundo ambiente son las areas industriales y las areas técnicas de cualquier edificio
alimentado por un transformador dedicado.

El HYDROVAR cumple las regulaciones generales de EMC y esta aprobado siguiendo
la siguiente normativa: EN 61800-3/2004

EN 55011 (2002)  Alteraciones del voltaje/Alteraciones del campo de fuerza

Primer Ambiente- clase B/ | Segundo Ambiente — clase A/

clase C2 clase C3
Alteraciones del voltaje OK OK
Alteraciones del campo de *) OK

fuerza

*) Aviso - En un ambiente doméstico, este producto puede causar interferencias de radio; en tal caso deben
tomarse medidas adicionales.

EN 61000-4-2 (2001) Descarga Electrostatica

EN 61000-4-3 (2002) Test del campo de inmunidad electromagnético
EN 61000-4-4 (2001) Test de inmunidad a la explosion

EN 61000-4-5 (2001) Test de Inmunidad de Tensiéon

EN 61000-4-6 (1996) Inmunidad a las perturbaciones de RF conducidas
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6 Dimensiones y Pesos
HV 2.015/2.022
HV 4.022 /4.030/4.040

iTodas las dimensiones son en milimetros! iLos planos no son en escala!
Utensilios de izado deben tener las
dimensiones apropiadas.

Tipo Peso [kg]
" MAESTRO/
BASICO SIMPLE
HV 2.015
HV 2.022
HV 4.022 4,00 4,40
HV 4.030
HV 4.040
a ... distancia minima entre unidades Hydrovar 300 [mm]
b ... espacio extra para mantenimiento 300 [mm]
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HV 4.055/4.075/4.110

iTodas las dimensiones son en milimetros!
Utensilios de izado deben tener las
dimensiones apropiadas.

a ... distancia minima entre unidades Hydrovar

b ... espacio extra para mantenimiento

iLos planos no son en escala!

Tipo Peso [kg]
1 MAESTRO/
BASICO SIMPLE

HV 4.055
HV 4.075 7,70 8,10
HV 4.110

430 [mm]

300 [mm]
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HV 4.150/4.185/4.220

iTodas las dimensiones son en milimetros! iLos planos no son en escala!
Utensilios de izado deben tener las dimensiones
apropiadas.
Tipo Peso [kg]
MAESTRO
HV 4.150
HV 4.185 14,00
HV 4.220
a ... distancia minima entre unidades HYDROVAR 550 [mm]
b ... espacio extra para mantenimiento 300 [mm]
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7 Modulos
En cuanto a su aplicacién se puede seleccionar la configuracién necesaria que esta
disponible para el HYDROVAR. Gracias a esta posibilidad el HYDROVAR se puede configurar

segun la seguridad de funcionamiento y la economicidad para cualquier tipo de aplicacion.

HV 4.022 / 4.030/4.040 HV 4.055/4.075/4.110

///1 \

HV 4.150/4.185/4.220
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(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

Unidad de Potencia

Sin una de las tarjetas de control se podra utilizar como Variador BASICO o
simplemente como arrancador suave en una aplicacién con bomba SIMPLE!
Cuando tenga que ser incorporada en una configuracién SIMPLE o MAESTRO, la
unidad de potencia suministrada estara equipada con una tarjeta de control
adicional (4).

Tarjeta de Filtro (no esta disponible para HV4.150-4.220, modelo estandar de
clase A)
Garantiza la conformidad EMC para los ambientes domésticos (Clase B).

Kit de Montaje

El kit de montaje esta formado por la cubierta de metal y la cubierta de plastico.
En la cubierta de plastico estan fijadas la tarjeta de control, el display y, si se
utiliza, la tarjeta relé adicional. Los terminales premontados para los cables, que se
necesitan para conectar la pantalla de todos los cables de senal a tierra del
HYDROVAR, permiten evitar interferencias en las sefales.

Tarjeta de Control
Para el Variador MAESTRO o SIMPLE.

Display
Indicacion de texto sencillo en 2 lineas para la programacion y la lectura.

Tarjeta Relé
La tarjeta opcional relé permite utilizar hasta 5 bombas a velocidad fija (s6lo se
puede utilizar en combinacién con el Variador MAESTRO).
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8 Componentes Mecanicos
8.1 Material de montaje incluido

Componentes Prensaestopas + Contratuerca Tapén de Motor PTC | Abrazader | Piezade
incluidos cierre as de inst. centrado

M | M| M| M| M|M M M
12 | 16 | 20 | 25 [ 32 [ 40 | 12 |16
o
Didmetro de " T2 =
cable [mm] o S N P
2.015-2.022 2(3) | 2 2 3 1 1 4 1
4.022 - 4.040 2(3) | 2 2 3 1 1 4 1
4.055 - 4.110 2(3) | 2 2 3 1 1 4 1
4.150 - 4.185 4 2 2 5 2 1 4
4.220 4 2 2 5 2 1 4
() max. entradas de cable disponibles
8.2 Componentes Opcionales
8.2.1 Accesorios de montaje
Anillo de montaje 140 mm
Disponible para los didametros: 155 mm
iATENCION!
Si el HYDROVAR se instala en un motor
con un ventilador de cubierta de
plastico, se debe utilizar un anillo en
acero inoxidable para sostener el peso
del HYDROVAR.
Anillos de montaje
8.2.2 Sensores
e Transductor de presiéon e Sensor de temperatura
e Transductor de presién diferencial e Display de caudal
e Sensor de nivel (diafragma y medidor de flujo inductivo)

8.2.3 Filtro
e Linea de bobinado

8.2.4 Entrada de cables (sélo HV4.150 - 4.220)
e Entrada de cables multiples (M50)

8.2.5 Cables de motor para instalacion directa
e Disponible para HV 2.015 - 4.220
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8.3 Instrucciones de Montaje

HV 2.015-HV 4.110 HV 4.150 - HV 4.220
3
4 tornillos (para encajar ' .
____——enlacubierta) .
M4x50 MSK20 — -

4 tornillos
M5x70

Pieza Central
4Abrazaderas de montaje —_—

___—Cable del motor s

—m——

Cubierta del ventilador
del motor

. — Motor—
S Caja de borna/

\del motor /
PTC

Transductor de presion

—
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Para abrir la cubierta del HYDROVAR se deben aflojar los 4 tornillos de ajuste.
e Asegurese de que no haya liquidos en la unidad antes de abrir la cubierta.

e Sitlue el HYDROVAR en la cubierta del ventilador del motor utilizando la pieza de
centrado de goma.

e Si el HYDROVAR se instala en un motor con un ventilador de cubierta de plastico, se
debe utilizar un anillo en acero inoxidable.

e EI HYDROVAR se ha instalado en la cubierta del ventilador del motor utilizando los
soportes de montaje, los cuatro tornillos y las arandelas correspondientes.

e EI HYDROVAR tiene que estar centrado, después se deben apretar los cuatro tornillos.

e Apretar los tornillos hasta que los dos dientes inferiores del soporte comiencen a agarrar
la cubierta del ventilador.

e Después de que los componentes eléctricos estén conectados, se puede instalar la
cubierta superior del HYDROVAR y apretar los 4 tornillos de fijacion.

e Asegurese de que el cable de tierra este conectado correctamente.

e Antes de apretar los tornillos de fijacion, asegurese de que la junta de la cubierta del
HYDROVAR esté situada correctamente.

e Asegurese de que el montaje de las juntas esté realizado correctamente y cierre
herméticamente los manguitos que no se han utilizado con los tapones
correspondientes.

*Para HV4.150-4.220: mida la distancia correcta con la tolerancia, el borne y el tornillo
juntos
Longitud max. Regule la longitud para los motores
Py de dimensiones inferiores
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9 Instalacion eléctrica y cableado

Todas las instalaciones y mantenimientos tienen que realizarse por
personal cualificado y con las herramientas apropiadas.
Utilice equipo de proteccion personal.

En caso de averia, se debe desconectar la potencia eléctrica o
desenchufarla. Esperar al menos 5 minutos para que se descargue el
condensador antes de manipular el HYDROVAR.

Podria causar sacudidas, quemaduras o incluso la muerte

9.1 Maedios de Proteccion

Solicitar a su empresa suministradora de potencia qué medios de proteccidn se necesitan.

Necesarios: e conexidén a tierra de proteccion
e para manipular las corrientes alterna y continua residual es necesario
utilizar dispositivos protectores (RCD)
e sistemas TN

Conexion de tierra de proteccion:

e Por favor, tenga en cuenta que puede haber una corriente a tierra debido a los
condensadores en el filtro de entrada.
e Seleccione una proteccién apropiada (siguiendo la normativa local).

Dispositivo residual real (RCD/RCCB):

e iCuando se utiliza un RCD, hay que asegurarse de que en caso de cortocircuito hay una
conexion a tierra dentro de la parte DC del HYDROVAR!

o HYDROVAR MONOFASICO => utilizar el RCDs
0 HYDROVAR TRIFASICO => utilice el AC/DC del RCDs

e iEl RCD tiene que instalarse siguiendo la normativa local!

Disyuntor automatico:

e Utilizar un disyuntor automatico con curvas de caracteristicas C
e Tipo de protecciéon de linea (ver el capitulo 3. Informacién Técnica)

Dispositivos protectores internos del HYDROVAR

e El cortocircuito por mal funcionamiento, subtension, sobretensiéon, sobrecarga y
recalentamiento de los componentes electrénicos se supervisa internamente por el
HYDROVAR.

Dispositivos protectores externos:

e El equipo externo controla las funciones protectoras adicionales como el
sobrecalentamiento del motor y el bajo nivel de agua.
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9.2 EMC- Compatibilidad electromagnética

Para asegurar la compatibilidad electromagnética al instalar el cableado se deben observar
los siguientes puntos:

Conexion a tierra para asegurar el EMC
e Protecciones a tierra
Para evitar posibles fugas de corriente a tierra, es importante conectar el Hydrovar a
una buena toma de tierra.
e Conexion a tierra HF
Los cables de tierra deberian ser tan cortos como fuera posible y de la impedancia
mas baja.

Cables de Senal
Cables de control y senal deberian protegerse para prevenir perturbaciones externas.

Conecte la pantalla a tierra Unicamente por un lado para evitar dispersiones a tierra.
Conecte la pantalla al HYDROVAR GND (tierra) (utilizar terminales premontados para
cables).

En caso de cables de diametro reducido, los terminales se pueden aplastar para asegurar
que los cables estén fijados firmemente.

Cables pre montados

Para conectar a tierra una pantalla de baja impedancia, quite el aislamiento del cable de la
senal y conecte la pantalla a tierra.

Los cables de senal deben instalarse separados de los cables de suministro de potencia y de
motor. Si los cables de sefal se instalan en paralelo a los cables de suministro de potencia
(cables de motor) para larga distancia, la distancia entre estos cables deberia ser mas que
200 mm. No mezclar los cables de potencia con los cables de control —si esto no es posible,
cruzarlos a 90°.
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Cables de Motor

Para asegurar la compatibilidad del EMC y minimizar el nivel del ruido y la corriente de
salida, mantener los cables del motor lo mas cortos posible (utilizar cables blindados
solamente si la longitud total supera 1,5 metros).

Componente adicional: Filtro de entrada

Los filtros de entrada estan disponibles como una opcién y deberian instalarse entre el
HYDROVAR vy el fusible principal. El filtro de entrada deberia estar lo mas cerca posible del
HYDROVAR (max. 30 cm).

Ventajas:
e Mejor rendimiento
e Reduccion de corrientes armonicas

Para las siguientes aplicaciones es altamente recomendado:
e altas corrientes de cortocircuito
e plantas de compensacién sin bobinado
e el motor asincrono es responsable de la caida de tensién > 20% en la linea.

Resumen EMC

Instalar las conexiones equipotenciales segun las regulaciones locales.
No instalar los cables de potencia paralelos a los cables de sefal.
Utilizar cables de sefal apantallados.

Conectar a tierra ambos extremos de la pantalla del cable motor.
Conectar a tierra sélo un extremo de la pantalla del cable de senal.

El cable del motor debe ser lo mas corto posible.

Se deben evitar los ojales.

9.3 Cables Recomendados

Utilice los tipos de cable aconsejados, para garantizar el cumplimiento de los requisitos
indicados anteriormente en relacion con la compatibilidad electromagnética el correcto
funcionamiento del HYDROVAR.

Aplicacion Tipos de Cables recomendados
- Cables-motor HV 2.015-2.022 4G1,5 + (2 x 0.75) FDF
HV 4.022-4.030-4.040 4G1,5 + (2 x 0,75) FDF
HV 4.055-4.075 4G2,5 + (2 x 0,75) FDF
HV 4.110 4G4 + (2x0,75) FDF
HV 4.150 - 4.185 4G6 + (2 x0,75) FDF
HV 4.220 4G10 + (2 x 0,75) FDF
~ JE-Y(ST)Y ... BD
- Cables de Control y Senal JE-LIYCY . BD

- Cables conectados a la interface RS485 JE-Y(ST)Y 2x 2 x 0,8 BD
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9.4 Cableado y conexiones

Quitar los tornillos que sujetan la cubierta superior del HYDROVAR. Levante la cubierta
superior. Se veran las siguientes piezas en el HYDROVAR MAESTRO/ SIMPLE:

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040 HV 4.055/4.075/4.110

(A) Alimentacioén (B) Conexiones del motor (C) Terminal:
-ARRANQUE/STOP-PTC
(D) Interface RS-485 (E) Estado- Reles -SOLORUN
- Interface de Usuario -Interface RS-485
- Interface Interna (F) Tarjeta Rele Opcional
- ®)
F

2
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9.4.1 Terminales de alimentacion

El suministro de potencies se conecta a la seccion de potencia:
terminal L + N (1 x 230 VCA, MONOFASICO)
terminal L1+ L2 + L3 (3 x 400 VCA, trifasico)

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040

L1-L2-L3

L-N
1x230 VCA 3x400 VCA
Conexion del motor
¢ U-v-w
(Crimp connection 6,3mm)
Alimentacion
HV 4.055/4.075/4.110 HV 4.150/4.185/4.220

Conexion del
motor
U-v-w

Alimentacion UL T N7
L1-L2-L3
3x400 VAC
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9.4.2 Conexion del Motor

Instalacion del PTC

Variante A: Variante B:

/
PTC

Aminal

— PTC

Motor

Junta de Goma X
Cubierta de la caja de
bornas

Se debe abrir la tapa de la caja de bornes y sacar el Terminal
Sujetar el PTC (Variante A o B)

Volver a montar el Terminal

Conexion eléctrica de los cables del motor

PWN =

El PTC debe estar sujeto a los componentes de metal del motor. Esto es necesario para
asegurar la correcta temperatura del motor.

La conexion del cable del motor depende del tipo de motor y se puede realizar en conexion
estrella o triangulo.

La conexion correcta del motor tiene que seleccionarse como se indica en la etiqueta del
motor de acuerdo con el voltaje de salida del HYDROVAR.

Conexion Estrella Conexion Triangulo

T (]

2l
!

P=1

©

H
]

I)-.

OO

:u)><OJUU-<I~

‘;U)><O;UU-<I‘
a
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9.4.3 Unidad de Potencia

La unidad de potencia esta equipada con dos terminales de control.

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040

O >

HV 4.055/4.075/4.110

O—)

HV 4.150/4.185/4.220

X8

X1
X2

X7 Terminal para ventilador
interior
X8 +24V

X1 Terminales de control — Unidad de Potencia

PTC PTC o Entrada Termal )
ARRANQUE/STOP (senal externa) al utilizar un Variador BASICO

SL SOLO RUN

SOLO RUN

START/STOP_PTC
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Para asegurar un funcionamiento seguro entre el HYDROVAR y el motor, conectar a la
unidad de potencia un interruptor térmico motor o PTC. Ademas, este input se puede
utilizar como sefial ON/OFF externo en caso de que el HYDROVAR funcione como Variador
BASICO. Realizar una conexién serial de ambas sefales a X1/PTC; ide este modo el
HYDROVAR se parara en caso de fallo! (A estos terminales se puede conectar también un
interruptor de bajo nivel de agua o cualquier otro tipo de dispositivo de protecciéon!). Si no
se utiliza dicho input, es necesario cortocircuitar los terminales X1/PTC ya que, de lo
contrario, el HYDROVAR no podra arrancar automaticamente.

9.4.3.1 Solo Run

Los terminales X1/SL son necesarios para arrancar el Variador BASICO (cuando se utiliza en
una aplicacion multi-bomba) en caso de que haya un problema de comunicacién con el
Variador MAESTRO, un fallo en el propio Variador MAESTRO o si el Variador BASICO se
utiliza como un simple dispositivo de arranque suave (soft-start).

e Con el contacto abierto X1/SL el HYDROVAR trabaja de forma estandar. Asi el Variador
BASICO arranca solamente si un Variador MAESTRO, gue requiere su presencia, lo activa
mediante la Interface-RS485 serial.

e Cuando el contacto X1/SL se cierra, el HYDROVAR arranca a la FRECUENCIA MAX
(velocidad constante) [0245] preseleccionada utilizando Rampa 1y 2 y también las
rampas rapidas FminA y FminD. (También X1/PTC debe cerrarse - todos los dispositivos de
seguridad externos conectados todavia estan activados).

Un arranque manual siempre es posible, incluso si el HYDROVAR esta equipado con una
Tarjeta de Control. Por ejemplo, si es necesario por motivos de seguridad operar con los
Variadores BASICOS cuando los Variadores MAESTROS fallan, es posible equipar los
terminales con un interruptor AUTO/MANUAL.

Ejemplos de Conexion

Interruptor externo para posibilitar e SOLO RUN

Por ejemplo:
Senal externa o

Interruptor de bajo nivel de agua

PTC o interruptor térmico
(Montado en la caja de bornes del motor)

Conexiones recomendadas de dispositivos externos protectores

Variador BASICO: PTC o Interruptor térmico = X1/PTC

Senal externa X1/PTC Situados en la Unidad de

Interruptor de bajo nivel X1/PTC Potencia

de agua

Variador MAESTRO: | PTC o Interruptor térmico | X1/PTC Situado en Unidad de

Potencia

Sefal Externa X3/7-8 Situado en la Tarjeta de

Interruptor de bajo nivel X3/11-12 | Control

de agua
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Si el HYDROVAR se utiliza como un Variador BASICO en un sistema de bombas multiples la
interface interna en la unidad de potencia se usa para la serie RS-485 como conexién de las
otras unidades del sistema. (Atencidn: ila interface interna no esta disponible en la
configuracion con Variador SIMPLE!)

X2 Interface-RS485 — Unidad de Potencia
X2/ |SIO - |Interna SIO-Interface: SIO- }

Interna Interface
Para sistema de bombas multiples

SIO + |Interna SIO-Interface: SIO+
GND |GND, toma de tierra electrénica

....... Parametro no disponible para un Variador SIMPLE HYDROVAR

La Interface interna RS-485 en la Unidad de Potencia se utiliza para la comunicaciéon de
hasta 8 HYDROVAR en un sistema de bombas multiples (Minimo 1 Variador MAESTRO). Para
la conexion de cada HYDROVAR via el interface RS-485, los terminales X2/1-3 se pueden
utilizar dos veces en la unidad de potencia. Asi como los terminales X4/4-6 en la Tarjeta de
Control.

RS485 - Interface Interna

Conexién Mecanica del Terminal:

- Usar -el Cable recomendado (ver el capitulo 9.3)

- Pelar el final del cable (unos 5... 6 mm)

- Presionar hacia abajo los bordes de color naranja utilizando un
pequeno destornillador

- Insertar los cables pelados

- Con el destornillador fijar los cables

- Para quitarlo presione los bordes naranjas y retire el cable

Eiemplo de conexién utilizando un Variador MAESTRO v tres Variadores BASICOS:

Variador Maestro HYDROVAR Variador Basico HYDROVAR Variador Basico HYDROVAR Variador Basico HYDROVAR

Tarjeta de Control Unidad de Potencia Unidad de Potencia Unidad de Potencia
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9.4.3.2 Direccion

Cuando en una aplicacién de bombas multiples esta activado el modo de Serial
cascada/sincronizado con més de un Variador MAESTRO, o con Variadores BASICOS
anadidos a un Variador MAESTRO, se debe configurar la direccién correcta para garantizar
el correcto funcionamiento en el interior del sistema.

Variador MAESTRO - La direccion deseada del Variador MAESTRO debe establecerse via el
HYDROVAR-Software. Por lo tanto para todos los Variadores MAESTROS, el conmutador
dip-switch correspondiente que se indica en la siguiente tabla se ajustaran a la direccion 1
(configuracion predeterminada).

Variador BASICO (su uso no es estandar para HV 4.150-4.220) — cuando utilizamos un
Variador BASICO en un sistema de bombas multiples es necesario ajustar los conmutadores
en la Unidad de Potencia para conseguir una direccion independiente para cada Variador
dentro de su grupo de bombas (por favor, tenga en consideracion reservar Direcciones para
los Variadores MAESTROS).

Por ejemplo: )
Sistema bombas multiples con 3 Variadores MAESTROS y 4 Variadores BASICOS

e Ajustar Direccion 1-3 para los Variadores MAESTROS utilizando los parametros software
adecuados (Ver el submenu CONF.VARIADOR [0200] o el submenu INTERF RS485 [1200])
e Direccién 4-7 para los Variadores BASICOS via Conmutadores

Tenga en cuenta que la direccidn preseleccionada es también responsable de la secuencia
de la bomba.

Entrada Entrada Entrada

1 2 3 Direccion

OFF OFF OFF D?reccién 1 (_ajuste predefinido).
(ajustes requerido para el uso con Tarjera de Control)

OFF OFF ON Direccion 2 ON
OFF ON OFF Direccion 3
OFF ON ON Direccién 4 I I;| I;l |;| |;|
ON OFF OFF Direccion 5 1 2 3 4
ON OFF ON Direccion 6
ON ON OFF Direccién 7
ON ON ON Direcciéon 8 iLa entrada 4 no se utiliza!

Ajuste de la Direccion correcta:

o iEI HYDROVAR debe desconectarse de la fuente de potencia al menos 5 minutos
antes de quitar la cubierta (abrir los cuatro tornillos de sujecién)!

0 Encuentre el dip-switch que esta en la unidad de potencia (iver el dibujo en la pagina
siguiente!)

0 Ajuste la Direccién deseada para cada HYDROVAR.
Ej. Direccién 4 -> Entrada 1 se fija en OFF
Entradas 2 y 3 se fijan en ON

Monte la cubierta del HYDROVAR vy apriete los cuatro tornillos de sujecion

Vuelva a conectar el HYDROVAR a la fuente de energia
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HV 2.015/2.022
HV 4.022 / 4.030/ 4.040 HV 4.055/4.075/4.110

Variador BASICO Variador BASICO

O

Dip-switch _ .
Dip-switch

HV 4.150/4.185/4.220

Terminal para LED exterior LED (X22) Conmutadores dip-switch para direccion

(S1)
posibilidad de conectar un LED para (S2) reservado a la variacion de la frecuencia
visualizar el estado sin utilizar el display. de conmutacién — funcién inactiva
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9.4.4 Interruptor RFI

El HYDROVAR HV4.055 — HV4.220 incluye condensadores de filtro adicionales que permiten
una funcioén de filtraciéon potenciada para evitar las RFl (Interfaces de Frecuencia Radio)
cuando el HYDROVAR se utiliza como dispositivo montado en pared con cables motor mas
largos entre el HYDROVAR y el motor.

NOTA: como consecuencia de la capacidad de filtracion adicional, la corriente de fuga
aumentara si el filtro esta activado. Por lo tanto, en caso de que se utilicen los relés ELCB
(interruptores diferenciales, RCD), éstos deben ser adecuados para los VFD (para proteger el
aparato con un porcentaje de corriente continua en la corriente de tierra) asi como para
una alta corriente de fuga --> 300mA.

Contacto de conmutacion
Abierto: funcidn filtro RFI desactivada
Cerrado: funcidn filtro RFI activada

HV4.055 - HV4.110 HV4.150 - HV4.220
(Situado en el lado delantero del
HYDROVAR debajo de la tarjeta de control)

i w,

S2

ADVERTENCIA: es posible que el interruptor no esté abierto en caso de que el HYDROVAR
todavia esté conectado a la red de alimentacién. Antes de cambiar la posicién del
interruptor (ON/OFF) asegurese de que el HYDROVAR esté desconectado de la red de
alimentacion.
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9.4.5 Unidad de Control

Para la configuracién hardware del HYDROVAR aqui descrito estan disponibles dos tarjetas
de control diferentes.

La unidad de control del Variador MAESTRO HYDROVAR consiste basicamente en la Tarjeta
de Control y placas adicionales que estan conectados a la Tarjeta de Control a través de
conectores de empalme. Esta configuracion puede soportar todas las funciones software
especiales y también las tarjetas opcionales.

La segunda tarjeta de control disponible, incluida en el Variador SIMPLE HYDROVAR, se ha
desarrollado especialmente para el funcionamiento con bomba SIMPLE. Sin embargo, esta
tarjeta de control no soportara otras tarjetas adicionales y dispone solamente de los
parametros software necesarios para las aplicaciones con bomba SIMPLE.

9.4.5.1 Tarjeta de Control - Variador MAESTRO HYDROVAR

La tarjeta de control esta conectada a la unidad de potencia
con un cable de cinta en el terminal X8.

e El display esta conectado al terminal X9.
El display se puede instalar en la posicion normal (0°) o
boca abajo (180°) — para HV2.015-4.110.

e Los terminales de conexion X6 y X7 sirven cuando se utilizan tarjetas adicionales.
Por ejemplo, se puede conectar la tarjeta relé adicional a la ranura X6 de la tarjeta de
control.

X5- Relés de estado

/ X4- Terminales RS485
|

Ln
2 Bl
@]

X5- Relés de estado

N

X3- E/S Digitales / Analdgicas -

\

e +24v
GND o)
o E SI0 -
\ o X[l s+
X9-
Conexion display
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Terminales de Control

Todos los cables de control conectados a la tarjeta de control tienen que estar blindados
(Ver el capitulo 9.3 Tipos de cables recomendados).
Los contactos externos limpios deben ser adecuados para la conmutacién <10 VCC.

NOTA:

El uso de cables de control no blindados también podria causar
interferencias y perjudicar las sehales entrantes y, por consiguiente, el

funcionamiento del HYDROVAR.

No conecte la tierra de la tarjeta de control a potenciales diferentes.
Todos los terminales de tierra electronicos y la GND (tierra) de la Interface-RS485 se
conectan internamente.

X3 E/S digitales y analogicas

X3/| 1 GND, toma de tierra
2 Entrada de corriente valor activo sensor 1 0-20mA/4-20mA [Ri=50Q)]
3 Fuente de potencia para sensores externos 24VDC, ** max. 100mA
4 Entrada de corriente valor activo sensor 2 0-20mA/4-20mA [Ri=50Q)]
5 Entrada de tensién valor activo sensor 2 *Dig 3 0-10 VCC
6 Entrada de tension valor activo sensor 1 *Dig 2 |0-10 VCC
7 ON/OFF externo Activo Bajo
8 GND, toma de tierra de senal
9 Entrada configurable digital 1 Dig 1 |Activo Bajo
10 GND, toma a tierra electrénica
11 Bajo nivel de agua Activo Bajo
12 GND, toma de tierra de senal
13 Entrada de senal de tension (valor requerido 1) |(Offset) [0-10VDC
14 GND, toma de tierra de senal
15 Entrada de senal de tension (valor requerido 2) |*Dig 4 |0-10VDC
16 GND, toma de tierra de senal (Offset)
17 GND, toma de tierra de senal
18 Entrada de senal de corriente (valor requerido 1) (Offset) | 0-20mA/4-20mA [Ri=50Q)]
19 +10V ref. interna para salida analogica 10,00VDC, max. 3mA
20 Salida analdégica 1 0-10VDC, méax. 2mA
21 Salida analogica 2 4-20 mA
22 GND, toma de tierra de senal
23 Entrada de senal de corriente (valor requerido 2) (Offset) | 0-20mA/4-20mA [Ri=50Q)]
24 +24V Alimentacién sensores 24VDC, ** max. 100mA
* Los terminales 5 y 6 se pueden utilizar como valor activo de entrada de tension, pero también
como entrada digital.
También la entrada de sefial de tensidn en el terminal X3/15 se puede utilizar como entrada
digital.
*% x3?/3 y X3/24 > ¥ méax. 100 mA
(Offset) Estos terminales se pueden utilizar como entrada para el valor requerido y sefal de

compensacién (offset).

Configuracion: ver el submend VAL. REQUERIDO [0800] y el submenu COMPENSACION [0900].
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**

Alimentacion adicional ** méax. 100 mA

Entrada de senal de corriente (valor requerido 2) 0-20mA/ 4-
20mA [Ri=50 Q]
Para determinar el valor requerido o la compensacién.

Salida Analodgica 2 4-20 mA
Salida Analégica 1 0-10 vcC

Entrada de senal de corriente (valor requerido 1) 0-20mA/ 4-
20mA [Ri=50 Q]
Para determinar el valor requerido o la compensacion.

Entrada de senal de tension (valor requerido 2) 0-10 vcC *DIG 4
Para determinar el valor requerido o la compensacién.

Entrada de senal de tension (valor requerido 1) 0-10 vcC
Para determinar el valor requerido o la compensacion.

Bajo nivel de Agua
Ej. presdstato en aspiracion o interruptor de nivel del agua.

Entrada configurable digital 1 DIG 1

Ej. para cambiar entre 2 valores requeridos o 2 sensores.

ON/OFF externo (senal)

Entrada de tension valor activo Sensor 1 0-10 vcCc *DIG 2

Entrada de tension valor activo Sensor 2 0-10 vcCc *DIG 3

Entrada de corriente valor activo Sensor 2 0-20mA/ 4-20mA
[Ri=50 Q]

Alimentacidon sensor ** max. 100 mA

Entrada de corriente valor activo Sensor 1 0-20mA/ 4-20mA
[Ri=50 Q]

Conexion a tierra de senal

Los terminales X3/5 y 6 se pueden utilizar como valor activo de entrada de tension, pero también como
entrada digital. También la entrada de senal de tensién en el terminal X3/15 se puede utilizar como
entrada digital.

X3/3 y X3/24 > ¥ méax. 100 mA
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Ejemplos de Conexiones:

e Entrada de senal de sensor

Conexion de un transductor de 2 cables

(ej. transductor de presién estandar PA22) Conexion de una sefal activa (4 hilos)

Transductor de

Conexiones posibles: presién estandar
PA22:

Entrada de senal activa 0/4-20mA: X3/4 ... Sensor 2

+24VDC alimentacién sensor: X3/3 marrén

Entrada de senal activa 0/4-20mA: X3/2 ... Sensor 1 blanco

Toma de tierra de senal: X3/1

¢ Intercambio entre dos sensores conectados

Activando la entrada digital 1 (X3/9-10) se realiza el cambio externo entre dos sensores
conectados

Para saber cémo hacer la programacién ver el SUBMENU SENSOR [0400].

Entrada digital 1
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e Cambio entre dos valores requeridos diferentes
Activando la entrada digital 1 (X3/9-10) se realiza el cambio externo entre dos sehales de

valores requeridos conectados (ej.: entre entrada de sehal de tension y entrada de sefal de
corriente).

En el modo de REGULADOR es posible cambiar dos frecuencias diferentes con las entradas

digitales. Las senales de entrada conectadas (tensiéon o corriente) son proporcionales a la
frecuencia.

Para saber como realizar la programacion ver el SUBMENU VALOR REQUERIDO [0800].

Entrada digital 1

Valor requerido 1
- senal de corriente externa

Valor requerido 2
- senal de tension externa

e Valor activo — Indicador de frecuencia

Se utiliza, por €j., para mostrar la frecuencia activa del motor.
Para realizar la programacion ver el SUBMENU SALIDAS [0700].

Conexiones Posibles:
Salida analoégica 1 (0-10 V): X3/20
Salida analdgica 2 (4-20 mA): X3/21
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X4 Interface-RS485
X4/

Interface SIO usuario: SIO- Interface de usuario
Interface SIO usuario: SIO+ o,
para comunicacion externa

GND, toma de tierra electronica
Interface SIO interna: SIO-
Interface SIO interna: SIO+
GND, toma de tierra electronica

Interface interna
para sistemas de bombas multiples

AN WN=

Interface-RS485 interna Interface-RS485 de usuario

La Interface-RS485 Interna se utiliza para la comunicacion de 8 HYDROVAR como maximo
en una aplicacion de bombas multiples. Para la conexién a cada HYDROVAR en la interface-
RS485 se pueden utilizar los terminales X4/4-6 de la tarjeta de control, pero también los
terminales X2/1-3 de la unidad de potencia. (Ejemplo de conexidén: usar un Variador
MAESTRO y tres Variadores BASICOS).

Variador Maestro HYDROVAR Variador Basico HYDROVAR  Variador Basico HYDROVAR Variador Basico HYDROVAR

Tarjeta de Control Unidad de Potencia Unidad de Potencia Unidad de Potencia

Conectando la interface RS485 de usuario a la tarjeta de control, uno o mas HYDROVAR
pueden comunicarse mediante el protocolo estdndar Modbus con un dispositivo de control
externo (ej. PLC). Esta interface se puede utilizar para definir los parametros y controlar el
HYDROVAR mediante dispositivos externos. Activo también para la configuraciéon con
Variador SIMPLE HYDROVAR.

iNo utilizar la Interface interna como interface de usuario y viceversa!

Interface de usuario HYDROVAR
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X5 Estado Reles

X5/

1 CC

2 Estado Rele 1 NC

3 NO

4 CcC .
5 Estado Rele 2 NC

6 NO |

[Max. 250VAC] [0,25 A]
[Max. 220VDC] [0,25 A]
[Max. 30vDC] [2 A]

Estado Rele 1

Estado Rele 2

Nota:

icuando se utilizan contactos
de relé para accionar un relé
externo, es necesario un
limitador de sobretension de
tipo RC o un varistor
correspondiente para
prevenir perturbaciones en el
HYDROVAR!

Ambos Estados Reles en la tarjeta de control se pueden utilizar segun la configuracion

programada.

Ajuste de fabrica: los dos relés se utilizan, por ejemplo, como relé bomba en

funcionamiento o sefnal de averia.

Para esta aplicacion vea los ejemplos de conexidn siguientes. (Para programar, ver los
parametros CONF.REL.1 [0715] y CONF. REL.2 [0720]).

Ejemplos de conexion:

Senal de bomba funcionando

Ext. 250VAC/ 220VDC

X5/ 1 vy 3 cerrados:

- indicacién funcionamiento del motor

Senal de fallo

Ext. 250VAC/ 220VDC

X5/ 4y 5 cerrados:
- si hay un fallo/error
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9.4.5.2 Tarjeta relé

Sélo se puede utilizar este componente opcional en
combinacién con un Variador MAESTRO HYDROVAR.

La tarjeta relé se conecta a la tarjeta de control en la ranura
de conexién X6 (Vea capitulo 9.4.4.1).

<+«— Terminal

Nota:

icuando se utilizan contactos de relé para
conmutar contactores externos, es necesario un
limitador de sobretension de tipo RC o un varistor
correspondiente para prevenir perturbaciones
durante una accién de conmutacién del relé!

Terminales de la tarjeta relé

X10 Tarjeta Relé

X107} Relé 1 ~
2 Relé 2 [Méx. 250 VCA]  [0,25A]
3 Relé 3 > [Max. 220 VcC]  [0,25A]
4 Relé 4 [Max. 30 VCC]  [0,25A]
5 Relé 5 ~
6 | GND (TIERRA) COMUN

Tierra

Rele5 ~  Contactos para los interruptores de bombas

Rele 4 de velocidad constante.

Rele 3 > Tenga en cuenta que las bombas de velocidad

Rele 2 constante no pueden ser conectadas

Rele 1 directamente a la Tarjeta Relé (se necesita un
cle ) panel externo para el arranque directo o

ESTRELLA/TRIANGULO).
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Ejemplos de Conexion:

El siguiente diagrama de cableado muestra un sistema de control de cascada estandar
donde el HYDROVAR esta fijado con una Tarjeta Relé adicional, en la seleccion de modo Rele
Cascada.

Para conectar las bombas de velocidad constante via la Tarjeta Relé interna, se necesita un
panel externo para el arranque directo o ESTRELLA/TRIANGULO (y entrada
AUTO/OFF/MANUAL opcional)

En este ejemplo 3 bombas a velocidad constante (motores) se conectan a la Tarjeta Relee.
Para tal aplicacion, es comun un selector opcional AUTO/OFF/MANUAL (SW1, SW2, SW3).

-Durante el funcionamiento normal el interruptor se ajusta a AUTO. Asi la Tarjeta Relé del
HYDROVAR arrancaria y pararia el seguimiento de las bombas

- La posicion MAN permite el funcionamiento manual de las bombas.

- Si una de las entradas adicionales esta en posicion OFF, el rele relacionado debe estar no
operativo en el submenu ESTADO [20] para asi asegurar la correcta operacién del sistema
de bombas multiples.

Red de alimentacién 3~ / 3x 400VAC

Fuente de Alimentacién Ext.

Relé
Relé
Relé
Relé

Relé

Tarjeta Relé HYDROVAR
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9.4.5.3 Tarjeta de Control — Variador SIMPLE HYDROVAR (no para HV 4.150 - HV 4.220)

La Tarjeta de Control esta conectada a la unidad de
potencia con cable de cinta al Terminal X8.

El display esta conectado al terminal X9

El display se puede instalar en la posicién normal (0°) o boca
abajo (180°).

X5- Relé de estado

X3- E/S digitales-analégicas
Terminal RS485
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Terminales de Control

Todas los cables de control conectados a la unidad de control tienen que estar apantallados
(Ver el capitulo 9.3 Tipos de Cables Recomendados).

Los contactos externos limpios deben ser adecuados para la conmutacién <10 VCC.
NOTA:
El uso de cables de control no blindados podria causar interferencias y
perjudicar las senales entrantes y, por consiguiente, el funcionamiento del
HYDROVAR.

No conecte la tierra de la tarjeta de control a potenciales diferentes.

Todos los terminales de tierra electronicos y la GND (tierra) de la interface-RS485 se

conectan internamente

X3 E/S Digitales y Analdgicas

X3/| 1 GND, toma de tierra
2 Entrada de senal activa Sensor 1 0-10 VCC 0 0-20 mA/4-20 mA [Ri=50 Q]
3 Alimentacion para sensores externos 24 VCC, méax. 100 mA
4 -Interface-SIO Usuario: SIO-
5 Interface-SIO Usuario: SIO+ }Interface Usuario para uso externo
6 GND, toma a tierra electrénico
7 Externa ON/OFF (salida) Activo Bajo
8 GND, toma a tierra electrénica
9 Entrada configurable digital 1 Activo Bajo
10 GND, toma a tierra electrénico
11 Falta de agua Activo Bajo
12 GND, toma a tierra electrénico

Bajo nivel de Agua
€j. presdstato en aspiracion o interruptor de nivel del agua.

Entrada configurable digital 1
Ej. Para cambiar entre 2 valores requeridos o sensores

External ON/OFF (salida)

GND, toma a tierra electronico
Interface- SIO usuario:SIO+

Interface- SIO usuario: SIO-

Sensor de suministro max. 100 mA
Sensor 1 entrada de valor activo 0-10V o 0-20mA / 4-20mA [Ri=50Q]

Conexion a tierra
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X5 Estado Reles

X5/ 1 cC
g Estado Rele 1 mg (M. 250 VCA] [0.25 Al
4 e > [Méx. 220 VCC] [0,25 A]
5 Estado Rele 2 NC [Max. 30 VCC]  [2 A]
6 NO
Estado Rele 1 Estado Rele 2 Nota:

icuando se utilizan los contactos
de relé para accionar un relé
externo, se aconseja usar un
limitador de sobretension de tipo
RC o un varistor correspondiente
para prevenir perturbaciones
durante una accién de
conmutacién del relé!

Ambos Reles en la Tarjeta de Control se pueden utilizar segun la configuraciéon programada.

Programacion de fabrica: los dos relés se utilizan como relé bomba en funcionamiento o

senal de averia.

Por ejemplo los dos relees se utilizan como Bombas de arranque o Fallos de senal.
Para esta aplicacion vea los ejemplos de conexion siguientes (Para programar, ver los
parametros CONF.REL.1 [0715] y CONF.REL.2 [0720]).

Ejemplos de conexion:

Senal de bomba funcionando

Ext. 250VAC/ 220 DVC

X5/ 1y 3 cerrado:

- indicacién funcionamiento del motor

Senal de fallo

Ext. 250VAC/ 220 DVC

X5/ 4y 5 cerrados:
- si hay un fallo/error
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10 Programacioén
Leer con cuidado y sequir las instrucciones para el uso antes de iniciar la
programacion; de este modo se previenen configuraciones incorrectas que
podrian causar anomalias de funcionamiento.
iTodas las operaciones de modificacion deben ser realizadas exclusivamente
por personal técnico cualificado!

10.1 Display — Panel de Control del Variador MAESTRO / SIMPLE

wn
i
[=
w0
T
U
v

Potencia Fallo BAJAR

DCH.
Funcionamiento 12Q. SUBI

10.2 Funciones de los botones

A Arranque del HYDROVAR en la 12 Ventana
v Parada del HYDROVAR en la 12 Ventana

Reajuste: presionar los dos botones simultaneamente durante 5
segundos

A
<
v

Aumenta un valor / seleccion del submenu

Disminuye un valor / selecciéon del submenu
+ corto ¥ Cambiar la velocidad para aumentar el valor
+ corto A Cambiar la velocidad para disminuir el valor

Presidn corta: entrar en el submenu / cambiar al parametro siguiente del menu
Presién corta: salir del submenu / cambiar al parametro anterior del menu

Presion larga: confirmar una determinada accion
Presién larga: volver al menu principal

AY AV 4> a»>
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10.3 Display del Variador BASICO

Estado rojo Error

1 parpadeo  Bajo Voltaje
Motor parado 2 parpadeos Sobretension / Sobrecarga

(En espera)

Costante 3 parpadeos Temperatura variador

4 parpadeos Sobrevoltaje
5 parpadeos Code error
Motor en 6 parpadeos Temperatura motor

Parpadeando (contacto externo)

funcionamiento

LED de Estado - verde

Constante Motor parado (En espera)

Parpadeando Motor en funcionamiento

LED de Error - rojo

El tipo de error visualizado que se ha producido se indica a través del codigo parpadeante
del LED ERROR.

1 parpadeo Bajo Voltaje

2 parpadeos Sobretensién / Sobrecarga

3 parpadeos Temperatura variador

4 parpadeos Sobrevoltaje

5 parpadeos Code error

6 parpadeos Temperatura motor (contacto externo abierto)

Para una informacion mas detallada, ver el capitulo 11 Mensajes de error.
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10.4 Parametros del Software

En los siguientes capitulos se indican todos los parametros disponibles del menu
principal y del menu secundario.

En la ventana superior se muestra la programacioén de fabrica y en la linea inferior las
programaciones posibles.

La descripcion general de los parametros esta escrita para el Variador MAESTRO
HYDROVAR (Todas las caracteristicas del HYDROVAR incluye la tarjeta de alto control que
apoya también a los modulos opcionales tales como la Tarjeta Relé y todas las
caracteristicas especificas del software).

Al utilizar el Variador SIMPLE HYDROVAR (HYDROVAR con tarjeta de control desarrollada
s6lo para el funcionamiento de una bomba SIMPLE) hay menos caracteristicas de software
en comparacion con el HYDROVAR Variador MAESTRO. Todos los parametros que no estan
activos para el HYDROVAR Variador SIMPLE estan marcados con el Simbolo:

Parametro no disponible para un HYDROVAR Variador SIMPLE

Los parametros que se transfieren automaticamente al interior del grupo completo de
unidades HYDROVAR estan marcados con el siguiente simbolo:

G| ... parametro “global” (intercambiado en todos los HYDROVAR en el ambito
de un sistema)

iAVISO! iEn caso de desconexion de la fuente de potencia todos los cambios se
guardaran automaticamente!

00 00 MENU PRINCIPAL

La primera ventana, VALOR REQ. [02] y VAL. EF. REQ. [03] dependen del modo seleccionado
elegido con el parametro [0105]. A continuacién se muestra la diferencia entre las ventanas
en los diferentes modos:

a) MODO Activo [0105] = Controlador (Ajuste de Defecto)

XYLEM  XX.X Hz

STOP X XX Bar 1 display en modo Controlador

Esta ventana muestra el estado del HYDROVAR.

ON | Salida automatica y externa Parar el HYDROVAR presionando V¥

STOP | Parada manual Arrancar el HYDROVAR presionando A

OFF Salida externa (X3/7-8) esta Para accionar el HYDROVAR cierre la salida
abierta externa o puentee el terminal X3/7-8
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b) MODO Activo [0105] = Rele Cascada / Serial Cascada / Cascada Sincronizado

ADR X PX XX.X Hz
STOP X.XX Bar

1°display en modo Serial Cascada y Rele Cascada

Esta ventana muestra el estado del HYDROVAR.

* Indica el HYDROVAR que controla efectivamente el sistema

ADR X | Direccién bomba

Modo rele cascada: indica el nUmero de bombas en funcionamiento
por ej.: P3 .... MAESTRO + 2 bombas a velocidad constante
estan en funcionamiento

PX Modo serial cascada/sincronizado: indica la secuencia de las bombas en el
sistema segun MSTPRIORITY [0570] e INT.
ENCEND. [0555]
ON | Salida automatica y externa Parar el HYDROVAR presionando V¥
STOP | Parada manual Arrancar el HYDROVAR presionando A
OFF Salida externa (X3/7-8) esta Para accionar el HYDROVAR cierre la salida
abierta externa o el terminal X3/7-8

Valido para MODO - Controlador / Rele Cascada/ Serial Cascada / Cascada Sincronizado
G

02 VAL. REQUERIDO

02 D1 (X) X.XX Bar

Seleccione el valor requerido deseadocon A o V¥

El VALOR REQUERIDO real y su fuente (con la informacion adicional) se muestran en esta
ventana.

D1 Interno — Valor Requerido 1 (preseleccién con Parametro 0820)

D2 Interno - Valor Requerido 2 (preseleccion con Parametro 0825)

U1 Entrada de Senal de Voltaje — Valor Requerido 1 (Conectado a X3/13)
U2 Entrada de Senal de Voltaje — Valor Requerido 2 (Conectado a X3/15)

11 Entrada de Senal de Corriente — Valor Requerido 1 (Conectado a X3/18)
2  Entrada de Senal de Corriente — Valor Requerido 2 (Conectado a X3/23)
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03 CONSIGNA REQ

03 D1 X. XX bar

Valor requerido efectivo

Muestra los valores requeridos que se calculan con respecto al INCREMENTO DEL VALOR
REAL [0505], DISMINUCION DEL VALOR REAL [0510] y CDAD. ELEV [0330]. Incluso si el valor
requerido se recalcula con una sefal de compensacion (SUBMENU COMPENSACION [0900])
el valor requerido activo real se muestra en esta ventana.

Ej. Aplicacion-multi-bomba con dos bombas

VALOR REQUERIDO [02]: 5.00 bar
INCREMENTO DEL VALOR [0505]: 0.50 bar
DISMINUCION DEL VALOR [0510]: 0.25 bar

-> CONSIGNA REQ [03]: 5.25 bar

Después del arranque de la segunda bomba se aumentara la presién hasta una presion de
sistema de 5,25 bar. Con este parametro puede verse el nuevo valor calculado requerido.

c) MODO Activo [0105] = Regulador

Frecuencia XX.X Hz

STOP X XX Bar 1" Display Modo Regulador

Si el parametro MODO [0105] esta programado en Regulador, el parametro VALOR
REQUERIDO [02] cambiara a AC.FREC. 1, que equivale al parametro [0830]. Este parametro
permite poner en funcionamiento el HYDROVAR con las dos frecuencias preseleccionadas
para el control manual del HYDROVAR.

02 AC.FREC. 1 : :
02 XXX Haz Ajuste de la frecuencia deseada con A o ¥

La frecuencia seleccionada en este parametro sélo se activa en el modo regulador. La
configuracion se debe efectuar con el parametro C.VAL.REQ.1 [0805] o C.VAL.REQ.2 [0810]
y el parametro SW. VAL.REQ [0815]

Para el ajuste manual de la frecuencia se pueden utilizar los parametros FRECUENCIA
REGULADOR 1 [0830] y FRECUENCIA REGULADOR 2 [0835].

Para una informacion mas detallada sobre el funcionamiento del HYDROVAR mediante el
control manual, ver el submenu VAL. REQUERIDO [0800].

El parametro [03] no se muestra en el Modo Requlador
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04 VALOR ARRANQ G

04 OFF Regulacion del Valor de Reanudacion

Ajustes posibles: 0-99 % — OFF

Este parametro determina el valor de arranque después de que la bomba pare en
porcentaje del valor requerido.

Ej. VALOR REQUERIDO [02]: 5,0 bar
VALOR ARRANQ [04]: 80 % --> 4,0 bar

Si el sistema de bomba ha alcanzado la presiéon requerida de 5,0 bar y no hay mas
consumo, el HYDROVAR para la bomba.

Al incrementar el consumo, y al caer la presion normalmente la bomba arranca.

Si un VALOR ARRANQ [04] de 4,0 bar se selecciona la bomba no arrancara hasta que
disminuya la presién.

Los siguientes parametros en el menu-principal son validos para todos los Modos
seleccionados:

05 IDIOMA

INGLES Seleccion idioma

05
Ajustes posibles: Para seleccionar el idioma deseado presione A o ¥

La informacion y todos los parametros pueden aparecer en el display en varios idiomas. Los
idiomas disponibles se dividen en diferentes bloques que contienen grupos de idiomas
diferentes.

Para una informacién mas detallada, ver el capitulo 4.

Con los siguientes dos parametros se ajusta la fecha y la hora actuales. Es necesario guardar
y mostrar los mensajes de fallos con la fecha y hora exacta en la que han sucedido.

06 FECHA

06 DD MM.AAAL Fecha Actual

Ajustar la fecha presionando P aprox. 3 seg.

» Para programar el DIA / MES/ y ANO actuales.
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07 HORA Hora Actual

07 HH:MM

Ajustar la fecha presionando P aprox. 3 seg.

» Para programar HORA y MINUTOS actuales.

08 AUTO - ARRANQ

08 Auto Arranque

ON

Ajustes posibles: ON - OFF

Seleccione ON con A o OFF con el bot6onV¥ .

Si AUTO - ARRANQ = ON, el HYDROVAR arrancara automaticamente (si es necesario) tras
haber restablecido la conexiéon a la alimentacién después de una
desconexion.

Si AUTO - ARRANQ = OFF, el HYDROVAR no arrancara automaticamente tras haber
restablecido la conexidn a la alimentacién después de una
desconexion.

Después de la solucién de un fallo o la desconexién de la fuente de potencia aparece el
mensaje siguiente: AUTO START = OFF

XYLEM XX.X Hz

STOP XXX Bar Presione A para arrancar el HYDROVAR.

09 TIEMPO FUNC. ) )
09 0000 h. Horas funcionamiento

Horas de trabajo totales. Para restablecer el parametro BOR.FUNCIO. [1135].
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20 20 SUBMENU ESTADO Estado de todas las unidades dentro de un grupo

Usando este submenu es posible comprobar el estado (incluyendo fallos y horas motor) de
todas las unidades conectadas.

21 ESTADO UNIDADES Estado de todas las Unidades G

21 00000000

Este parametro da una panoramica del estado de las unidades conectadas.

- En modo Serial Cascada/sincronizado el estado de todas las unidades conectadas
(max. 8) aparece (como 1=activada / 0=desactivada)

- En modo Rele Cascada (el MAESTRO se monta con una Tarjeta Relé adicional)
aparece el estado de los 5 contactos de conmutacion de relé.

Ej... Modo- Serial Cascada/sincronizado
21 ESTADO UNIDADES

11001000 Unidades 1, 2 y 5 estan funcionando

Ej. Modo —Rele Cascada

21 ESTADO UNIDADES G

10100 - - - Contacto Relee 1y 3 estan cerrados

22 22 SELE? EQUIPO Seleccion Dispositivo

Ajustes posibles: 1-8

Controlar el estado actual, las horas motor y los ultimos fallos ocurridos.
La seleccion depende del modo seleccionado [105].
Seleccionar la unidad deseada presionando A o V:

Modo SERIAL CASCADA/SINCRONIZADO:

La seleccion especifica la direccion de las unidades HYDROVAR.

Ej. Dispositivo 1 ->Variador MAESTRO con direccién 1 preseleccionada
Dispositivo 2 -> Variador BASICO con direccién 2 preseleccionada
Dispositivo 3 -> Variador BASICO con direccién 3 preseleccionada

Para la seleccion de una direccién en el Variador BASICO ver el capitulo Direcciones.
Para ajustar la direcciéon en un Variador MAESTRO, ver el parametro [106] o el submenu
[1200] Interface-RS485.
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Modo RELE CASCADA:

Dispositivo operativo por
1 Variador MAESTRO

2 bomba velocidad fija Relé 1 X10/ 1
3 bomba velocidad fija Relé 2 X10 /2
4 bomba velocidad fija Relé 3 X10/3
5 bomba velocidad fija Relé 4 X10 /4
6 bomba velocidad fija Relé 5 X10 /5
7 no usado

8 no usado

23 ESTADO EQUIPO Estado del dispositivo seleccionado i

23 Parado g

Lectura: En funcionamiento, parado, no operativo, OFF (Modo: Serial Cascada/Sincronizado)
rele on, rele off (Modo: Rele Cascada)
Solo run, fallo (Todos los modos)

Muestra el estado del dispositivo individual en el sistema.
Modo RELE CASCADA:

rele on ->  Contacto Relee cerrado -> bomba velocidad fija esta funcionando
rele_off ->  Contacto Relee abierto -> bomba velocidad fija esta parada

Modo SERIAL CASCADA/SINCRONIZADO:

operacion -> La bomba esta funcionando

parado -> La bomba esta parada, porque no hay demanda

no operativo ->  La bomba es parada manualmente (se para con los pulsadores o se
deshabilita con el parametro DISPON EQUIPO [24] o por un dispositivo
externo (contacto externo on/off abierto)

OFF -> La bomba no esta conectada a una fuente de potencia
La bomba no estad conectada via interface RS485

preparing -> Una nueva unidad se conecta al sistema de bombas multiples y los
datos se transfieren

solo run -> Funcionamiento activado solo (X1/SL cerrado)

faulted -> Se ha producido un fallo en la unidad actual

24 DISPON EQUIPO Operativo — No operativo del dispositivo

24 seleccionado

Operativo

[A]o]

Ajustes Posibles : Operativo — No operativo

El dispositivo seleccionado puede estar manualmente operativo o no operativo.
(En modo Rele cascada / serial cascada / sincronizado o modo controlador)
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25 HORAS MOTOR Tiempo de funcionamiento del dispositivo

= XXXXX h seleccionado

Es el tiempo total en el que el HYDROVAR ha alimentado el motor. Para restablecer el
parametro BOR.H.MOTOR [1130].

Memoria de error

Todos los errores, incluidos los del Variador BASICO se muestran y guardan en el Variador
MAESTRO de este menu. Los errores guardados en este mend, incluyen el mensaje de texto
de fallo del HYDROVAR y dénde ha sucedido la incidencia, la fecha y hora de la misma.
(Para mayor informacién sobre los errores, ver el capitulo 11 Mensajes de los Fallos)

G
26 1° ERROR : : - .
26 ERROR XX El ultimo error del dispositivo seleccionado
Lectura: ERROR XX, FALLO, FECHA, HORA
Presione A o ¥ mueva
G
27 2° ERROR ° : " :
27 ERROR XX 2° error del dispositivo seleccionado
Lectura: ERROR XX, FALLO, FECHA, HORA
Presione A o ¥ mueva!
G
28 3° ERROR o : . :
28 ERROR XX 3° error del dispositivo seleccionado
Lectura: ERROR XX, FALLO, FECHA, HORA
Presione A o ¥ mueva!
29 4° ERROR . S . G
29 ERROR XX 4° error del dispositivo seleccionado
Lectura: ERROR XX, FALLO, FECHA, HORA
Presione A o ¥ mueva!
G
30 5° ERROR o : . :
30 ERROR XX 5° error del dispositivo seleccionado
Lectura: ERROR XX, FALLO, FECHA, HORA

Presione A o ¥ mueval!
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40 SUBMENU

40 DIAGNOSTICO
a1 41 FECHA FABR. Fecha de fabricacion del HYDROVAR (s6lo
XXX XXXX MAESTRO/SIMPLE)

Este parametro permite supervisar la temperatura, el voltaje y la corriente del HYDROVAR
seleccionado, incluso cuando esta en funcionamiento.
iEstos parametros son sélo de lectura!

G
42 42 SEL'*\QAEIADOR Seleccion de la unidad deseada
Ajustes posibles: 1-8
43 A 2kl ROl Temperatura de la unidad seleccionada c
XX % XX°C P

Este valor real determina la temperatura dentro del HYDROVAR seleccionado y aparece en
°Cy ademas en el porcentaje maximo de temperatura permitida.

G
44 == 0t i DL Corriente de la unidad seleccionada
XXX %
Este valor determina la salida de corriente del HYDROVAR en el porcentaje maximo.
G
45 VOLT. VARIADOR : : :
45 XXX V/ Voltaje de la unidad seleccionada
Este valor determina el voltaje de entrada que se aplica al HYDROVAR.
G
46 S OULESIA Rl Frecuencia de salida de la unidad seleccionada
XX.X Hz
Este valor determina la frecuencia de salida producida por el HYDROVAR
47 VERSION HYD : : : - : G
47 01 Indica la version del dispositivo seleccionado

Este parametro proporciona informacién sobre la versién software del accionamiento
BASICO (situado en la tarjeta principal).

Indicaciones posibles:

00 Todas las potencias (HV2.015-4.110) anteriores a la producciéon 05/2008

01 Potencias HV2.015-4.040 - relacionadas con el software de la tarjeta de control
V01.3

02 Potencias HV4.055-4.220 - relacionadas con el software de la tarjeta de control
V01.3
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60 60 SUBMENU AJUSTES

Antes de entrar en el submenu ajustes lea atentamente estas
instrucciones para evitar ajustes incorrectos que podrian causar
malfuncionamientos del sistema.

Todos los parametros pueden ajustarse mientras esta funcionando. Por lo tanto sélo
personal cualificado y especializado debera ajustar los diferentes parametros en el submenu
ampliado.

Se recomienda parar el HYDROVAR presionando ¥ en el menu principal durante la
modificacién de los parametros.

61 CONTRASENA Seleccione Contrasena (0066 = defecto) presionando A
61
0000 oV
NOTA: Si se abre el submenu con la contrasena correcta, permanecera abierto

durante 10 minutos y no sera necesario volver a escribir la contrasena para
acceder al menu secundario.

61 CONTRASENA Confirmar presionando P> ; aparecera la primera ventana
0066 del submenu

Muestra la frecuencia de salida de corriente y el valor

62 62 JOG 0.0Hz X.XX Bar
real.

e Presionando A o ¥ en este menu, el controlador interno del HYDROVAR se cierra y el
variador cambia a modo manual.

e Usando los botones A y V¥ se ajusta cualquier velocidad constante sin influir en el valor
real de la senal de control.

e Si este valor llega a 0.00 Hz el HYDROVAR se para.

e Cuando se salga de la ventana presionando « o », el HYDROVAR volvera al modo
seleccionado.
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0100 SUBMENU FUNC.
0100 BASICAS

0105 UL LIRS Seleccion del Modo de Funcionamiento
Controlador

Ajustes posibles: Controlador, Rele Cascada, Serial Cascada, Cascada Sincronizado,
Regulador

Controlador (Ajuste predefinido):
Se selecciona este modo si sélo un Variador MAESTRO/SIMPLE HYDROVAR esta funcionando
y no se necesita ninguna conexidon a otros HYDROVAR via inferface RS-485.

Rele Cascada:
La aplicacion standard para este modo es un Variador MAESTRO fijado con una Tarjeta Relé,
para controlar hasta 5 bombas de velocidad fija.

No hay conexion a ningin HYDROVAR via Inferface RS-485.
Ventajas: costes y ejecucion de sistemas simples.
Desventajas: calidad de la regulaciéon y seguridad operativa.

Serial Cascada:
Seleccione este modo cuando varias bombas con control HYDROVAR funcionen juntas
mediante la interface-RS485.

La aplicacion standard para este modo es un sistema de multi-bombas con hasta 8 bombas,
cada una de ellas ajustadas a un HYDROVAR Variador MAESTRO o a una combinacién de
Variadores MAESTROS y BASICOS.

Ventajas: seguridad de funcionamiento, conmutacién para optimizar las horas de trabajo,
cambio de control en caso de fallo (funcionamiento standby) y asistencia automatica en
servicio.

Sinc. Cascada:

El modo Controlador Sincrono funciona andlogamente al modo Serial Cascada, con la sola
diferencia de que todas las bombas en el sistema de bombas multiples funcionan a la
misma frecuencia.

Ventajas: en el modo sincrono las bombas pueden funcionar en una gama de eficacia mejor
y el sistema puede garantizar un mayor ahorro energético respecto al modo
Serial Cascada.
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Regulador: (s6lo para el funcionamiento de bomba SIMPLE!)

El modo Regulador tiene que utilizarse si se requiere una configuracién con velocidad
constante o si se conecta una senal de velocidad externa y el HYDROVAR se utiliza
Unicamente como convertidor estandar de frecuencia.

En este caso, el controlador interno se cierra, asi el HYDROVAR no controlara el valor
programado, pero sera responsable del funcionamiento del motor conectado a una
frecuencia proporcional a la sefal de entrada conectada a las entradas analdgicas o se
programa directamente en el HYDROVAR:

X3/13: Entrada de senal de voltaje (valor requerido 1) 0-10V 0 - FREC. MAX. [0245]
X3/15: Entrada de sehal de voltaje (valor requerido 2) 0-10Vv 0 - FREC. MAX. [0245]
X3/18: Entrada de senal de corriente (valor requerido 1) 4-20mA 0 - FREC. MAX. [0245]

0-20mA 0 - FREC. MAX. [0245]
X3/23: Entrada de sefnal de corriente (Valor requerido 2) 4-20mA 0 - FREC. MAX. [0245]

0-20mA 0 - FREC. MAX. [0245]
e Es posible efectuar una conmutacién manual entre las entadas analdgicas utilizando las

entradas digitales correspondientes.

e La frecuencia varia a lo largo de la rampa 1 (aceleracién) y la rampa 2 (deceleracién)
programadas. Contindan activas las funciones de proteccion térmica y ON/OFF externa.

e Las funciones ON/OFF externa, Sobrecalentamiento del Motor, Falta agua y todas las
otras protecciones internas contintan funcionando.

En el modo Regulador es posible trabajar con una frecuencia preseleccionada para un
control manual del HYDROVAR. Es posible ajustar dos frecuencias diferentes en el submenu
VAL. REQUERIDO [0800]. Un cambio de estas frecuencias puede realizarse con el Parametro
SW VAL. REQ. [0815].

rango de control

s

~ fmin
= rango de sefial * .

7

max

+ punto cero
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0106 DIR.-BOMBA

0106 £ 1 % Seleccionar la direccién deseada del Variador
MAESTRO
Ajustes posibles: 1-8

Configurar la direccién deseada en cada Variador MAESTRO y presionar el botén » bper
durante unos 3 seqg.; apareceran los siguientes mensajes:

Direccidon > 1220 DIR.-BOMBA o 1220 DIR.-BOMBA
Direccidon 4%
1 -1-
La direccion ha tenido La direccion ha fracasado
éxito - reintentar

Cuando se utilizan los Variadores MAESTRO y BASICO juntos en un sistema de bombas
multiples se debe tener en cuenta que los Variadores BASICOS tienen una direccién
separada. En caso contrario, no se puede garantizar el funcionamiento correcto del sistema.
Para una informacién detallada, ver el capitulo 9.4.3.2 Direccién.

0110 S EI\(I)'[);Z;)NTRAS. Entrar Contrasena presionando A o ¥

Ajustes posibles: 0000 - 9999
Se puede cambiar la contrasena preseleccionada (0066).
Una vez cambiada la contrasena, se recomienda anotar la nueva contrasena.

0115 F.BLOQUEO

0115 OFE

Posibles ajustescon A o ¥

Ajustes posibles: ON - OFF

OFF: Todos los parametros en el menu principal se pueden cambiar sin una contrasena.

ON: Sila FUNCION BLOQUEO est4 activada no se pueden hacer cambios en todos los
parametros. Sin embargo, el HYDROVAR puede arrancarse o pararse utilizando los
botones (A o V) Para cambiar el valor establecido se debe desactivar (OFF) la
FUNCION BLOQUEO.

0120 CONTRASTE.
0120 75 o, Contraste

Ajustes posibles: 10 - 100%

El contraste puede ajustarse entre 10 - 100% para mejorar la claridad del monitor.

0125 BRILLO .
0125 100 % Brillo

Ajustes Posibles: 10 - 100%

Puede ajustarse la retroiluminaciéon del monitor.
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0200 SUBMENU CONF.
0200 VARIADOR

0202 SOFTWARE . :
0202 HV V01 .4 Version software de la tarjeta de control (HV).

Si se conecta un Display Remoto, también su version del software se indica en esta ventana.

0202 0202 SW RD V01.0 Versién software del Display Remoto (RD) y de la
HV V01.4 tarjeta de control (HV)
0203 SET VER.INV Seleccion de la version SW en la tarjeta de G
0203 : .,
sel:00 act:00 alimentacién
Ajustes posibles: 00-02

Seleccion manual de lo requerido (sel.) e indicacion de la version del software activa (act.)
en la tarjeta de alimentacion.

Todas las versiones disponibles se pueden seleccionar si la fecha de produccién de la versiéon
BASICA > 05/2008. Tras haber presionado el botén » durante 5 segundos, la
especificaciéon seleccionada se activa y en el display aparece DONE (TERMINADO).

Los siguientes parametros [0285], [0286], [0290] y [0291] se anaden al menu (isélo en las
unidades 5,5-22kW!).

La version requerida se puede activar solamente si todos los dispositivos se actualizan con la
nueva version; en caso contrario se reprogramara automaticamente la version segun la
version inmediatamente inferior.

Configuracion 00: todas las unidades con fecha de fabricacion anterior al 05/2008
Configuracién 01: BASICA 1.5-4kW (a partir del software de la tarjeta de control V01.3) véase [47]
Configuracién 02: BASICA 5.5-11kW (a partir del software de la tarjeta de control V01.3)

G
0205 0205 MAX. UNDS NUmero maximo de unidades il

06

Ajustes posibles: 1-8
Seleccionar: El niumero maximo de unidades que pueden funcionar al mismo tiempo.

Por ejemplo:
Serial Cascada:

1 Variador MAESTRO y 2 Variadores BASICOS instalados en un sistema de bombas multiples
-> valores adecuados = 1...3

Rele Cascada:
1 Variador MAESTRO y 3 bombas de velocidad constante -> valores adecuados = 2...4
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0210 VARIADOR Seleccion de la direccion HYDROVAR a parametrizar

0210 TODO

Ajustes posibles: TODO, 1-8

Si diferentes Variadores MAESTROS HYDROVAR e incluso Variadores BASICOS estan
conectados a la interface RS-485, la parametrizacion de todos los ajustes del SUBMENU
[200] puede hacerse en una unidad y se adoptara para todas las otras unidades en ese
grupo. Si sélo una unidad especifica tiene que programarse, se debe presionar el botén »
durante 3 seg., y luego seleccionar esta unidad (1-8) para la que se debe realizar la
parametrizacion.

Con el ajuste TODOS es posible programar cada HYDROVAR del grupo.

iAtencién! iSi se vuelve a TODOS, los nuevos ajustes se copiaran a todas las unidades!

Los siguientes parametros en el Submenu 200 tienen distintos ajustes de fabrica segun la
potencia. El ajuste de fabrica que se indica en el documento puede ser diferente a los
ajustes de fabrica de la unidad. Todos los ajustes de fabrica que se indican en el documento
estan relacionados con potencias de hasta 4kW, mientras que las potencias superiores
utilizan otros ajustes.
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Ajustes Rampa:

Los ajustes de los tiempos de las rampas influyen en el control de la bomba.

Las rampas 1y 2 rapidas estan determinadas por el tipo (potencia) del HYDROVAR y el
tipo de bomba.

Ajuste por defecto = 4 seq.; dependiendo de la potencia del HYDROVAR se pueden
aumentar hasta 15 s para una potencia mas alta para evitar un error de sobrecarga.

Las rampas 3 y 4 lentas determinan la regulacion de la velocidad del controlador del
HYDROVAR para los dispositivos pequenos o el consumo constante y dependen del
sistema que se debe controlar. (Ajuste por defecto = 70 seg.)

Las Rampas FminA y FminD se utilizan para el arranque y el paro. Estos parametros
permiten la aceleracién y deceleracion rapida y se utilizan especialmente en aplicaciones
donde se alimentan las bombas u otros dispositivos que no deben funcionar bajo una
frecuencia determinada durante cierto tiempo (para prevenir dafos o disminuir el
desgaste).

Para ajustar las Rampas, presione A o ¥

A

VALOR REQUERIDO [02] nominal Programar HISTERESIS

programado [0315] en %
---------------------------------------------------------------- f VENTANA [0310]
1 programacion en
_________________________________________ i (N SN ALl T % del valor
requerido

Programar HISTERESIS
[0315] en %

TIEMPO FMIN

RA: Rampa F, Aceleracion ~  rereeeeseseee Valor Real

RD: Rampa F,;, Deceleracion = Frecuencia Salida
R1: Rampa 1 — rampa de velocidad de rapido aumento

R2: Rampa 2 —rampa de velocidad de rapida disminucién

R3: Rampa 3 — rampa de velocidad de lento aumento

R4: Rampa 4 — rampa de velocidad de lenta disminucion
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0215 RAMPA 1

0215 4'seg Rampa 1: Tiempo de aceleracion rapido

Ajustes posibles: 1-250 (1000) seg

e Un excesivo aumento rapido del tiempo puede causar un error (SOBRECARGA) durante
el arranque del HYDROVAR.

e Un excesivo aumento lento del tiempo puede causar la caida de la presion saliente
durante el funcionamiento.

0220 RAMPA 2

0220 4 seg Rampa 2: Tiempo de deceleracion rapido

Ajustes posibles: 1-250 (1000) seg

e Una excesiva disminucion rapida del tiempo tiende a cometer un error (SOBREVOLTAJE)
e Una excesiva disminucién lenta del tiempo tiende a generar sobre presion.

G
0225 D ety Rampa 3: Tiempo lento de aceleraciéon
70 seg
Ajustes posibles: 1-1000 seg
e Un aumento demasiado rapido del tiempo puede conducir a la oscilacién y/o error
(SOBRECARGA).
¢ Un aumento demasiado lento del tiempo puede causar la caida de la presion saliente
durante la variacién de la demanda.
G
0230 e Rampa 4:Tiempo lento de deceleracién
70 seg
Ajustes posibles: 1 - 1000 seg

e Un tiempo de deceleraciéon demasiado rapido puede causar la oscilacién del HYDROVAR
y por lo tanto de la bomba.

e Un tiempo de deceleracién demasiado lento puede causar fluctuaciones de presiéon
durante la variacién de la demanda.

0235 RAMPA EMIN A G

235 2,0 seg Rampa Fmin Aceleracién

Ajustes posibles: 1,0 - 25,0 seg

Tiempo de aceleracion rapido para arrancar el HYDROVAR hasta alcanzar la FRECUENCIA
MIN. [0250] seleccionada.

Bajo la Frecuencia Minima, RAMP1 [0215] (rampa de aceleraciéon rapida) comienza a
funcionar.

e Un excesivo aumento rapido del tiempo puede dar error (SOBRECARGA) durante el
arranque del HYDROVAR.
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0240 RAMP FMIN D G

0240 i) Rampa F,,, Deceleracion

Ajustes posibles: 1,0 - 25,0 seg

Disminucién rapida del tiempo para el HYDROVAR inmediatamente bajo la FRECUENCIA
MIN. [0250] seleccionada.

e Una excesiva disminucion rapida del tiempo tiende a dar error (SOBREVOLTAIJE)

0245 FREC. MAX.

0245 50,0 Hz Frecuencia Maxima

Ajustes posibles: 30,0 -70,0 Hz

Este parametro determina la velocidad maxima de la bomba.
El ajuste estandar es segun la frecuencia nominal del motor conectado.

Ajustes mas altos que el ajuste estandar pueden sobrecargar el motor!
Ajustes del 10 % sobre la frecuencia nominal causa un 33% mas de consumo!

0250 FREC. MIN. G

0250 20.0 Hz Frecuencia minima

Ajustes posibles: 0,0 — f. max. (0,0 — 30,0 Hz si [203] es 00 (val.
predeterminado)

En funcionamiento bajo el ajuste de frecuencia min. el HYDROVAR funciona con las Rampas
rapidas [0235/0240].

Por defecto el ajuste max. de este parametro esta limitado a 30Hz. A fin
de habilitar la FREC. MIN para ajustes > 30Hz, antes de todo se debe
modificar el parametro [203] en el ajuste 01 o0 02 -> ver la pagina 64
para una informacion mas detallada.

La frecuencia min. depende del tipo de bomba seleccionada y de la
aplicacion.

Especialmente para aplicaciones con motores sumergibles la frecuencia min,
debe establecerse en ~30Hz.

G

0255 CONF. F.MIN

0255 Funcionamiento a frecuencia minima

f->0
Ajustes posibles: f->0 0 f->f,,,

f->0: una vez alcanzada la presién requerida y si no hay mas consumo, la frecuencia bajara
por debajo de la FRECUENCIA MiN. [0250] seleccionada y el HYDROVAR segquira
funcionando con el TIEMPO FMIN [0260] seleccionado. Después de este tiempo el
HYDROVAR se parara automaticamente.
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f->f.in: cON este ajuste la bomba nunca se parara automaticamente. Sélo bajara la
frecuencia a la FRECUENCIA MIN. [0250] seleccionada. Para parar la bomba hay que abrir el
Externo ON/OFF o presionar el boton V.

Aplicaciones: sistemas de circulacion
El ajuste f->f.;, puede recalentar la bomba, cuando no hay flujo en el
bomba =>linea de bypass para bombas de circulacién

0260 0260 TIEMPO FMIN Tiempo de retraso antes de la desactivacion por G
0 seg debajo de la FREC. MIN
Ajustes posibles: 0 - 100 seg
Una vez que la bomba funciona con este tiempo seleccionado a frecuencia minima, la
bomba se parara, si el parametro CONFIG. FMIN [0255] se ajustaa f-> 0
AVISO: Los problemas con el cierre de la bomba en ausencia de demanda (tanque
demasiado pequeno o no presente) se pueden resolver aumentando la
presiéon del sistema durante este tiempo de retraso.
0265 0265 AUMENTO Ajuste del voltaje del motor de arranque G
5 % en % de la fuente de voltaje conectada
Ajustes posibles: 0 — 25% del voltaje de entrada

Este parametro determina las caracteristicas de la curva voltaje/frecuencia.

En particular, se refiere a que el voltaje aumenta durante la etapa de arranque del motor
como un porcentaje de voltaje nominal. Procure que los ajustes se mantengan tan bajos

como sea posible para que el motor no se sobrecargue térmicamente en frecuencias mas
bajas.

Si el aumento se ajusta demasiado bajo, un fallo (SOBRECARGA) puede ocurrir porque la

corriente de arranque es demasiado alta.

0270 FREC. VMAX.

0270 50.0 Hz Frecuencia VMAX.

Ajustes posibles: 30,0 - 90,0 Hz

Este parametro permite ajustar la frecuencia a la cual el HYDROVAR debe liberar su voltaje
de salida maximo (= valor del voltaje de entrada conectado).

Para aplicaciones Standard esta frecuencia deberia ajustarse segun la FREC. MAX. [0245]
(Ajuste Defecto 50Hz).

Tenga cuidado: iEste parametro se limita s6lo a aplicaciones especiales!
Ajustes erroneos pueden causar un error de sobrecarga e incluso danar el
motor.
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0275 REDUC. POTENCIA

0275 OFF Reduccién de la corriente maxima de salida

Ajustes posibles: OFF, 85%, 75%, 50%

Si un motor con potencia nominal mas baja se utiliza, la corriente maxima de salida debera
ajustarse en consecuencia.

La reduccion de la corriente maxima de salida también afecta a la detecciéon de
Sobrecarga

Corriente de salida [A]

Tipo HV

OFF = 100% 85% 75% 50%
2.015 7,00 5,95 5,25 3,50
2.022 10,00 8,50 7,50 5,00
4.022 5,70 4,85 4,28 2,85
4.030 7,30 6,21 5,48 3,65
4.040 9,00 7,65 6,75 4,50
4.055 13,50 11,48 10,13 6,75
4.075 17,00 14,45 12,75 8,50
4.110 23,00 19,55 17,25 11,50
4.150 30,00 25,50 22,50 15,00
4.185 37,00 31,45 27,75 18,50
4.220 43,00 36,55 32,25 21,50

G

0280 20 FARS,';EL'SW' Seleccion de la frecuencia maxima de entrada
Ajustes posibles: Auto, 8 kHz, 4 kHz

e Auto (Ajuste Defecto)

En funcionamiento standard el HYDROVAR funciona con una frecuencia de entrada de 8kHz
para reducir el nivel de ruido. Al aumentar la temperatura interior del HYDROVAR la
frecuencia de entrada disminuird automaticamente a 4kHz

e 8kHz - Seleccion con nivel de ruido mas bajo, pero sin disminuir a temperatura creciente.
e 4kHz - Reduccién de la temperatura en el HYDROVAR.
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0285 SKIPFRQ CTR G

0285 0.0 Hz Salta centro frecuencia
Ajustes posibles: froin = Frnax
G
0286 A HAROIE Salta intervalo frecuencia
0,0 Hz
Ajustes posibles: 0,0-5,0Hz
0290 0290 LIL\)/II!IE CORR Funcionalidad limite de corriente
Ajustes posibles: OFF - ON
0291 LIMITE. CORR . :
0291 100 % Limite de corriente
Ajustes posibles: 10,0 - 100 %

Los siguientes parametros [0285] - [0291] se limitan a valores de potencia a partir de 5,5kW
(Dim. 2 y Dim. 3) con fecha de fabricacién 05/08 y software de la tarjeta de control V01.3 o
superior = en caso contrario no son visibles y por lo tanto no estan activados.
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0300 SUBMENU
0300 REGULACION

Muestran tanto la frecuencia de la salida de

0305 0305 JOG 0.0Hz X.XX Bar .
corriente y el valor real.

e Presionando A o V¥ en este mend, el controlador interno del HYDROVAR se cerrara y el
variador cambiara a modo manual.

e iCon los botones A y ¥ cualquier velocidad constante puede ajustarse sin influir en el
valor real de la sefnal de control!

e Si este valor llega a 0.00 Hz el HYDROVAR se para.

e Cuando se salga de la ventana presionando € o », el HYDROVAR volvera al modo
seleccionado.

G
0310 0310 \;EI/\ITANA Ventana de Regulacion
(o)
Ajustes posibles: 0 — 100% del valor requerido
e Determina la banda, donde la Rampa lenta cambia a Rampa rapida
e Para curvas de bombas abruptas y sistemas de lazo cerrado ~20-30%
0315 HISTERESIS G
0315 80% Rampa Histeresis
Ajustes posibles: 0 - 100%
e Determina la banda, dénde se realiza la Regulacién normal
(Cambio entre las Rampas lentas)
e Para un control exacto (sin cierre automatico) ~99%, ej. Control constante de flujo
G
0320 MODO REG.

0320 Modo regulacion

normal

Ajustes posibles: normal, inverso

Normal: La velocidad aumenta con la caida de las sefales de los valores reales. (ej: Control
a presion de salida constante)

Inverso: La velocidad se reduce con la caida de las senales de valores reales. (ej.: Control a
presion de absorcidon constante o a nivel constante en el lugar de absorcion)
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0325 ELEV.FREC. Frecuencia de izado G

325 30,0 Hz Frecuencia limite para el valor de izado requerido

Ajustes posibles: 0,0 -70,0 Hz

Control segun una curva de sistema (el aumento de la presion del equipo, dependiendo
del porcentaje de entrega o la velocidad para cubrir la pérdida de friccién).

Los ajustes determinan la frecuencia de salida donde la presion del equipo comienza a
aumentar. Los ajustes apropiados deberian ser iguales a la frecuencia cuando la bomba
alcanza la presion del equipo en el flujo cero. (El nivel de desactivacion se puede calcular
utilizando el MODO JOG [0305].)

G
0330 0330 CDAD. IZADO CANTIDAD DE IZADO PARA EL VALOR DE IZADO
0.0 % REQUERIDO
Ajustes posibles: 0,0 - 200,0%

Este valor indica cuanto se deberia aumentar continuamente el valor del equipo, hasta que
se alcanza la maxima velocidad (volumen maximo)

Ejemplo de aplicacion:

1) Introducir la presién del equipo (ver el
parametro del menu principal VALOR
REQ.[02]).

2) Descubrir la frecuencia donde la
presién del equipo alcanza cero
(utilizar el JOG MODE [0305]) y
alcanzar el valor en parametros IZADO
FRECUEN. [0325].

3) Elizado deseado a velocidad maxima
en % del equipo de presién en el
parametro CANTIDAD-IZADO [0330].

A ... presién del equipo

B ... ventana

C ... intensidad de izado en % de
presion
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0400 0400 SUBMENU SENSOR

En este submenu se pueden configurar todos los sensores de los valores reales que estan
conectados al HYDROVAR (hasta dos transductores con la salida de sefal de corriente o la
salida de senal de voltaje).

No se pueden instalar dos tipos diferentes de transductores porque la configuracion
principal es la misma para todos los sensores conectados. Los transductores deben ser
siempre del mismo tipo.

0405 JHLE UBNaLDADES Dimension de la unidad

Ajustes posibles: bar, psi, m?h, g/min, mH20, ft, °C, °F, I/seg, I/min, m/seq, ..., %

Escoja la unidad de dimensién deseada pulsando A o V.
Cambiando la DIMENSION DE LA UNIDAD, hay que considerar cambiar el SENSOR [0420]
siguiendo también la nueva UNIDAD DE DIMENSION

0410 CONF SENSOR

0410 Seleccion del Sensor
Sensor 1
Ajustes posibles: - Sensor 1 - Sensor 2 - Auto
- Encendido Dig1 - Encendido Dig2 - Encendido Dig3 - Encendido Dig4
- Auto Inferior - Auto Superior - (Sens. 1 — Sens. 2)

Este parametro determina como se utilizan los sensores conectados y cual es el activo.
También es posible medir la diferencia de los dos sensores conectados o configurar un
interruptor automatico en caso de fallo en el sensor.

Sensor 1estd constantemente activo.

Sensor 1 0/4-20mA Senal....... Conectado a X3/2 y X3/3 (+24V)
0-10V Senal....... Conectado a X3/6 y X3/3 (+24V)
Sensor 2esta activo constantemente.

Sensor 2 0/4-20mA Senal....... Conectado a X3/4 y X3/3 (+24V)
0-10V Senal....... Conectado a X3/5 y X3/3 (+24V)

Auto Cambio automatico en caso de fallo en el transmisor.

Interruptor Dig1 Encendido manual cerrando la Entrada Digital 1 (X3/9-10)

Interruptor Dig2 Encendido manual cerrando la Entrada Digital 2 (X3/6-GND)
Interruptor Dig3 Encendido manual cerrando la Entrada Digital 3 (X3/5-GND)
Interruptor Dig4 Encendido manual cerrando la Entrada Digital 4 (X3/15-GND)

El sensor con el valor actual inferior (o el sensor disponible en caso de

Automatico Inferior . L
fallo del sensor) se utiliza automaticamente

Automatico El sensor con el valor actual superior (o el sensor disponible en caso de
Superior fallo del sensor) se utiliza automaticamente
Sens.1 — Sens.2 La diferencia de los sensores conectados se toma como valor actual
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0415 TIPO SENSOR . . .
0415 4 - 20mA Seleccion del tipo sensor y terminal de entrada

Ajustes posibles: - analog | 4-20mA - analog | 0-20mA - analog U 0-10V

Para un correcto funcionamiento el tipo de senal de entrada se tiene que seleccionar en
relacién al sensor conectado.

Tipo de Sensor: Terminales:

El valor actual procede de una senal de
corriente conectada a los siguientes
terminales:

X3/2 -> Sensor 1
* X3/4 -> Sensor 2

- analdégico | 4-20mA
- analégico | 0-20mA

El valor actual procede de una senal de voltaje | X3/6 -> Sensor 1

- analogico U 0-10V conectada a los siguientes Terminal: * X3/5 -> Sensor 2

* Atencion: El sensor 2 no esta disponible para la configuracion del Variador SIMPLE.

0420 AV cla rango del sensor °
20mA = 10,00 Bar g
Ajustes posibles: 0,00 - 10000
Determina el valor final (=20mA o 10V) del sensor conectado.
El maximo del rango del sensor -> 20mA = 100% se debe establecer.
Por ejemplo:
Transductor de presion 10 bar => 20 mA = 10 bar
Transductor de presion diferencial 0,4 bar => 20 mA = 0,4 bar
Caudalimetro (caudal= 36 m3/h) => 20 mA = 36 m3/h
0425 Loz CL.JRVA SENS. Curva de sensor
Directo
Ajustes posibles: lineal, cuadratico
Calculo interno basandose en el valor activo.
Ajustes posibles y sus aplicaciones:
e lineal: Control de Presion, control de presion diferencial, nivel, temperatura y

control de caudal (Inductivo o mecanico).

e cuadratico: Control de caudal utilizando un placa de orificio junto con un
transductor de presion diferencial.
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0430 BRSO El sensor 1 punto cero de la calibraciéon
0% = valor real

Ajustes posibles: de-10% a +10%

Este parametro se utiliza para calibrar el valor minimo del Sensor 1.
El valor minimo de este sensor se puede programar tras haber definido la unidad de medida
y el rango del sensor. Rango ajustable entre -10% y +10%.

0435 SENS 1 CAL X

fars 0% = valor real

Calibracién del valor maximo del rango del sensor 1

Ajustes posibles: de-10% a +10%

Se puede utilizar este parametro para establecer la calibracién del valor maximo del rango
del sensor 1. El valor maximo se puede ajustar entre -10 y +10% tras haber ajustado la
unidad de medida y el rango del sensor.

0440 SENS 2 CALO

0440 Calibraciéon del valor cero del sensor 2
0% = valor real

Ajuste posibles: de-10% a +10%

Calibracion del valor cero para el sensor 2; para la explicacién ver el parametro 0430.

0445 SENS 2 CAL X Calibracién de valor superior del rango del
0445
0% = valor real sensor 2
Ajustes posibles: de-10% a +10%

Calibracién del valor maximo del rango para el sensor 2; para la explicacién ver el
parametro 0435.
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0500 SUBMENU

0500 SECUENCIA CTRL.

Utilizando los parametros en este submenu, se pueden realizar los ajustes necesarios para
controlar el sistema multibomba (incluso en los modos rele cascada y serial cascada / modo
sincronizado).

Ejemplo de aplicacién:
1) La bomba principal alcanza su FRECUENCIA PERMITIDA [0515]

2) El valor real se cae y alcanza el valor de activacién de la primera bomba de reserva.
Valor de activacién= VALOR REQUERIDO [02] — VALOR ACTUAL DEC. [0510]
=> La siguiente bomba se enciende automaticamente.

3) Después del arranque el nuevo valor requerido se calcula de la siguiente manera:
NUEVO VALOR REQUERIDO = REQ. VAL [02] — ACT. VAL.BAJ [0510]+ACT.VAL. INC [0505]
El nuevo valor requerido se indica en el menu principal como Parametro CONSIGNA REQ
[03].

Calculo del nuevo valor requerido para aplicaciones de bombas multiples:

k ... Numero de bombas activas (k >1)
P = Pt + (k-1)*[valor de izado — valor de caida]

e Valor de izado = valor de caida = Presion constante prescindiendo del niUmero de
bombas en funcionamiento.

e Valor de izado > valor de caida = Presion alcanzada cuando la bomba de reserva se
enciende.

e Valor de izado < valor de caida = Presion de caida cuando la bomba de reserva se
enciende.
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Los siguientes 3 parametros son responsables del arranque de las bombas de reserva y para
los calculos se necesita también el nuevo valor.

G
os05 020> ACLUALING Valor de Izado 7
Ajustes posibles: 0.00 - hasta la preseleccion del rango del sensor
0510 ACT.VAL.BAJ. G
0510 0.15 BAR Valor de caida 7
Ajustes posibles: 0.00- hasta la preseleccién del rango del sensor
0515 0515 FREC. DISP. (I;;e;léigrc]igadisponible para la proxima unidad i
48.0 Hz ZI
Ajustes posibles: 0,0-70,0 Hz

Utilizando este parametro se puede seleccionar la frecuencia de activacion deseada para las
bombas siguientes. Si una bomba en el sistema alcanza esta frecuencia y baja la presion del
sistema por debajo del VALOR REQUERIDO [02] — DISMINUCION DEL VALOR ACTUAL [0510],
la siguiente bomba se enciende.

0520 0520 RETRASO ARR Tiempo de retardo permitido (ipara rele cascada
5 seg solo!)
Ajustes posibles: 0 - 100 seg

Si se cumplen las condiciones para el encendido de una bomba de reserva, la bomba
arrancard a velocidad constante al final del tiempo seleccionado.

0525 SW RETARDO Retardo de encendido
0525 )
5 seg (ipara rele cascada solo!)
Ajustes posibles: 0 - 100 seg

Tiempo de retardo entre dos acciones de encendido de la bomba a velocidad constante.
Ese parametro previene el sistema contra acciones repetidas de encendido causada por la
variacion del consumo.

0530 0530 FR;ES.A?ACTIVA Frecuencia Inactiva (is6lo para relee cascadal!)

Ajustes posibles: 0.0 -120.0 Hz

La Frecuencia para apagar las bombas de velocidad fija en el modo de rele cascada se
puede establecer con este parametro.
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Si el Variador MAESTRO funciona por debajo de la frecuencia mas tiempo que el
preseleccionado RETARDO INACTIVO [0535] y el sistema de presién es mas alto que la
CONSIGNA REQ [03] (VALOR REQUERIDO [02] + VALOR ACTUAL INC [0505]), la primera
bomba de reserva se para.

0535 0535 RET.INACTIV RETARDO INACTIVO: Tiempo de retardo inactivo
5 seg (isolo para relee cascada!)
Ajustes posibles: 0 - 100 seg

Tiempo de retardo antes de encender las bombas de reserva en modo rele cascada.

0540 FREC. CAIDA

0540 42 Hz Frecuencia de caida (is6lo para relé cascada!)

Ajustes posibles: 0,0-70,0 Hz

Este parametro se utiliza para prevenir los sistemas de golpes de ariete. Antes de que la
siguiente bomba arranque, el Variador MAESTRO manda la frecuencia seleccionada. Si se
alcanza la FRECUENCIA DE CAIDA, la bomba siguiente consigue liberarse y el Variador
MAESTRO continuara con la operaciéon normal.

0545 SOBREVALOR

0545 OFF Sobrevalor (is6lo para relee cascada!)

Ajustes posibles: OFF — pre seleccionado el rango de Sensor
Si se alcanza el valor seleccionado, se realiza un cierre inmediato de la siguiente bomba.

Ej. VALOR REQUERIDO [02]: 5,00 bar
SOBREVALOR [0545]: 7,50 bar

Si las tres bombas estan funcionando (1 Variador MAESTRO + 2 bombas en sucesion) y se
alcanza una presion de sistema de 7,50 bar, las bombas de reserva se desactivan
inmediatamente una detras de otra.

Este parametro previene el sistema contra Sobre presion en caso de que el HYDROBAS se
hubiera parametrizado incorrectamente.

0550 SOBREV. RET Retardo de sobrevalor
0550 . .
0 seg (is6lo para rele cascada!)
Ajustes posibles: 0.0-10.0 seg

Tiempo de retardo para apagar una bomba de reserva en caso de que el valor actual exceda
el SOBREVALOR [0545] Limite.
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0555 Intervalo de Intervalo de Interruptor para cambio de ciclico G
0555 Alternancia (isoélo para serial cascada / sincronizado!) 7
24 horas

Ajustes posibles: 0 - 250 horas

Este parametro permite un cambio automatico de la bomba MAESTRO y de las bombas de
reserva, con el fin de facilitar el uso y alcanzar incluso las horas de funcionamiento de las
bombas.

El Intervalo de Encendido es valido solamente para el Variador MAESTRO del HYDROVAR
(conectado a través del RS-485) en el modo de funcionamiento Serial Cascada o Cascada
Sincronizado.

Control sincrono

El modo de control sincrono permite mantener la presién programada para todas las
bombas del sistema que funcionan a la misma frecuencia.

La segunda bomba arranca cuando la primera bomba alcanza ACT. FREC. [0515] y la
presion del sistema desciende por debajo de ACT.VAL.BAJ [0510] -> las dos bombas
funcionan simultdneamente y de forma sincronizada.

La bomba de reserva se para cuando la frecuencia desciende por debajo de la frecuencia
SINCRO. LIM [0560]. Esta funcién produce un efecto histéresis que protege la bomba de
reserva contra arranques/paros frecuentes.

Identificacidon del ajuste correcto

e Arrancar la primera bomba en modo JOG [62]; aumentar la frecuencia hasta alcanzar el valor
requerido. Controlar la frecuencia ( = f,) con consumo cero.

e Ajustar el limite sincrénico (f, + 2..3 Hz)

e Ajustar la ventana de sincronizacién entre 1 o 2 Hz
(segun la curva de la bomba y el punto ajustado).

G
0560 SINCRO. LIM Limite de frecuencia para la
0560 L
0,0 Hz regulacion sincrona
Ajustes posibles: 0,0 Hz — frecuencia maxima
Este parametro sirve para desactivar la primera bomba de reserva en modo sincrono. Por
lo tanto, si la frecuencia de las dos bombas desciende por debajo de este valor
seleccionado, la primera bomba de reserva se para.
0565 SINCRO. VEN Ventana de frecuencia para la El
0565 S
2,0 Hz regulacion sincrona g |
Ajustes posibles: 0,0-10Hz

Limite de frecuencia para la desactivaciéon de la bomba de reserva siguiente.

80



Por ejemplo, cambio de la 3° bomba:
las tres bombas estan funcionando a una frecuencia < SINCRO. LIM [0560] + SINCRO. VEN
[0565];

0: cambio de la 4° bomba:
las cuatro bombas estan funcionando a una frecuencia < SINCRO. LIM [0560] + 2 x SINCRO.
VEN [0565].

0570 MSTPRIORITY Prioridad del variador MAESTRO G
0570 ON (is6lo para serial cascada / sincronizado!) /1
Ajustes posibles: ENCENDIDO - APAGADO

Este Parametro determina el orden de rotacién cuando en un sistema multibomba se
utilizan conjuntamente los variadores MAESTROS y BASICOS. En tal caso se tiene que
escoger si se enciende el variador MAESTRO o el BASICO antes.

ENCENDIDO- Todos los Variadores MAESTROS en el Sistema se activar (a no ser que se
paren por averia 0 manualmente) antes de que el primer Variador
BASICO consiga liberarse.

Por ejemplo: Direccion 1-3 ..... Variador MAESTRO
Direccion 4-8 ..... Variador BASICO

Orden de

) Adr 1 Adr 2 Adr 3 Adr 4 Adr 5 Adr 6 Adr 7 Adr 8
encendido:

MAESTRO MAESTRO MAESTRO || BASICO BASICO BASICO BASICO BASICO

APAGADO- Un maestro (master) (que es responsable para el control en relacién con el valor
establecido) esta funcionando.
Con el consumo creciente todos los Variadores Basicos tienen que ser activados
antes de que cualquier otro Maestro comience a funcionar.

Orden de

- Adr 1 Adr 4 Adr 5 Adr 6 Adr 7 Adr 8 Adr 2 Adr 3
encendido:

MAESTRO BASICO | BASICO BASICO BASICO BASICO MAESTRO MAESTRO
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0600 0600 SUBMENU ERRORES

0605 0605 '.V”N' .UMBRAL Limite de Umbral minimo
Inactivo

Ajustes Posibles: Inactivo - max. rango de sensor

e Un valor ajustado >0.00 tiene que alcanzarse dentro del TIEMPO DE RETARDO [0610]

¢ Sino se puede alcanzar, el HYDROVAR se para y se indica el mensaje de fallo LIMITE DE
UMBRAL MINIMO

e Para desactivar el Limite de Umbral minimo pulse ¥ hasta que desactivado se muestre
en la pantalla.

0610 TIEMPO RETR Tiempo de retardo: Limite de Umbral minimo N
0610 )
2 Seg tiempo de retardo
Ajustes Posibles: 1-100 seg

El tiempo de retardo para apagar el HYDROVAR en caso del valor real disminuya por debajo
del limite del umbral minimo o el contacto de proteccién de bajo nivel de agua en
terminales X3-11-12 se ha abierto.

Noticia: La funcion Minima de Umbral es también activa durante el arranque de la bomba!
Por esta razén el tiempo de retardo tiene que ser mas alto que la duracién necesaria, para
alcanzar un valor superior que ese.

0615 RESET ERR G

0615 ON Reset Automatico

Ajustes Posibles: ON — OFF

ON: Permite un rearranque automatico durante 5 veces en caso de fallo. Si el fallo sigue
activo después del 5° arranque, el HYDROVAR se apagara y aparecera el correspondiente
mensaje de fallo. El tiempo entre cada rearranque se fija en 5 segundos.

El contador interno del reset automatico esta disminuyendo después de cada hora de
funcionamiento, asi si un error puede resetearse después de 3 rearranques, hay 3
rearranques posibles después de una hora, 4 después de dos

horas y 5 después de 3 horas de funcionamiento.

El reset manual se efectia conmutando un contactor ON/OFF externo (X3/7-8).

No todos los errores pueden resetearse automaticamente.
(Para una informacién mas detallada, ver el capitulo 11 Mensajes de error)

OFF: si RESET ERROR se ajusta en OFF, cada fallo se aparecera en el display directamente y
debe resetearse manualmente.
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0700 0700 SUBMENU SALIDAS

1005 ANALOG 1
FREC.SALIDA

Salida analégica 0 — 10V = 0 - 100%
Ajustes posibles: - Valor real
- Frecuencia salida (0 - fmax)

1010 ANALOG 2
Valor real

0705 Salida Analdgica 1

Terminal: X3/20

0710 Salida Analégica 2

Valor real, Frecuencia salida
Terminal: X3/21

Ajustes posibles:

Salida analégica 4 — 20mA = 0 - 100%
Ajustes posibles: - valor real
- Frecuencia salida (0 - fmax)

0715 CONF.REL.1

0715 ) ;
Funcionamiento

0720 CONF. REL 2

0720
Errores

Ajustes posibles:

Errores BASICOS, Avisos+BASICOS

Config. Explicacion
Potencia HYDROVAR esta conectado a la fuente de potencia
Fun.C|ona- Motor esta funcionando
miento
Un error se indica en el HYDROVAR
Errores : . -, i
(incl. interrupcién de corriente)
Avisos Un aviso se indica HYDROVAR
StandB La bomba se activa manualmente por salida externa, y
y no se indica error o aviso en el HYDROVAR
Si Parametro Reset Errores [0615] se activa y un Aviso
Borrar
aparece 5 veces -> Error ->
Error Se indica un fallo. Al menos en un BASICO
BASICO '
Avjsos + | Un aviso se indica en el HYDROVAR o por lo menos en
BASICO un BASICO

Configuracién del Rele de estado 1 (X5/1-2-3)

Configuracién del Rele de estado 2 (X5/4-5-6)

Potencia, Errores, Avisos, Standby, Reset Error,

Accion del estado=SI

Relé1
Relé2:
Relé1:
Relé2:
Relé1:
Relé2:
Relé1:
Relé2:

Relé1:
Relé2:
Relé1:
Relé2:

Relé 1:
Relé 2:

Relé 1:
Relé 2:

: X5/ 1-3 cerrado

X5/ 4-6 cerrado
X5/ 1-3 cerrado
X5/ 4-6 cerrado
X5/ 1-2 cerrado
X5/ 4-5 cerrado
X5/ 1-2 cerrado
X5/ 4-5 cerrado

X5/ 1-3 cerrado
X5/ 4-6 cerrado

X5/ 1-3 cerrado
X5/ 4-6 cerrado

X5/ 1-2 cerrado
X5/ 4-5 cerrado

X5/ 1-2 cerrado
X5/ 4-5 cerrado

83



0800 SUBMENU VAL.

000 REQUERIDO
0805 il C'.VAL REQ. 1 Configuracién del Valor Requerido 1
digital
Ajustes posibles: - digital - analog U 0-10V

- analog | 0-20mA - analog | 4-20mA

Se usa el valor requerido interno 1.

Digital Ajuste en el menu principal en Parametro 02 o Parametro 0820.

El valor requerido 1 se determina por el valor de la senal de voltaje

analog U=0-10V (0 — 10V) conectado a terminales X3/13- X3/14 (GND).

analog 1=0 - El valor requerido 1 se determina por el valor de la sefal de corriente
20mA (4 - 20mA o 0 — 20mA) conectado a terminales X3/18- X3/17 (GND).
Aviso: Si la senal de corriente entrante cae a menos 4mA (ajuste 4-
analog I1=4 - 20mA), un mensaje de aviso aparece en el display. Si el fallo continta
20mA activo después de 20 segundos, un mensaje de error aparecera.

El cambio entre el primer y el segundo valor requerido se puede activar interna o
externamente mediante las entradas digitales. Los parametros siguientes permiten
configurar la fuente de los valores requeridos y su cambio.

0810 C.VAL.REQ 2

0810 Configuracioén del Valor Requerido 2

OFF
Ajustes posibles: - OFF - digital - analog U 0-10V
- analog 1 0-20mA - analog | 4-20mA
OFF No se usa el valor requerido 2.

El valor requerido interno 2 se utiliza.

digital Ajuste en el menu principal en Parametro 02 o Parametro 0625.

El valor requerido 2 se determina por el valor de una senal de

analog U010V i e (0 — 10V) conectada a terminales X3/15- X3/16 (GND).

El valor requerido 2 se determina por el valor de una senal de
analog 1 0 - 20mA | corriente (4 — 20mA o 0 — 20mA) conectada a terminales

X3/23- X3/22 (GND).

Aviso: Si la senal de corriente entrante cae a menos 4mA (ajuste 4-
20mA), un mensaje de aviso aparecera en el display. Si el fallo
continua activo después de 20 segundos, un mensaje de error
aparecera.

analog 14 - 20mA
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0815 SW VAL REQ.

0815 Pun.Trab1 Conexion entre Valor requerido 1y 2
Ajustes posibles: - Pun.Trab 1 - Pun. Trab 2

- Entrada Dig 1 - Entrada Dig 2

- Entrada Dig 3 - Entrada Dig 4
Pun. Trab. 1: Sélo el valor requerido 1 esta activo (No conexién posible)
Pun. Trab. 2: Sélo el valor requerido 2 esta activo (No conexién posible)
Entrada Dig 1: Conexién manual al cerrar la Entrada Digital 1 (X3/9-10)
Entrada Dig 2: Conexién manual al cerrar la Entrada Digital 2 (X3/6-10)
Entrada Dig 3: Conexién manual al cerrar la Entrada Digital 3 (X3/5-10)
Entrada Dig 4: Conexion manual al cerrar la Entrada Digital 4 (X3/15-16)

0820 VAL. REQ.1 : -

0820 XXX Bar Valor requerido 1 (digital)
Ajustes posibles: 0.0 - en el rango del Sensor preseleccionado

0825 VAL. REQ.2

s XX.X Bar

Valor requerido 2 (digital)

Ajustes posibles: 0.0 - al rango del Sensor preseleccionado

Ajuste del valor requerido A o V.

El valor requerido preseleccionado esta activo en todos los modos con excepcién de
Regulador si el parametro C.VAL.REQ.2 [0805] o C.VAL.REQ.2 [0810] se ajusta como digital

y el Parametro SW VAL.REQ. [0815] se ajusta en Punto Trabajo 1/2 o se selecciona el VALOR
REQUERIDO 1/2 de entrada digital.

Este valor requerido preseleccionado puede adoptarse en el menu principal con el
Parametro VAL. REQUERIDO[02] si el valor requerido actual esta activo.

0830 AC.FREC.1

0830 XXX Hz Frecuencia requerida 1 para regulador
Ajustes posibles: 0.0 — MAX. FREC. [0245]

0835 AC.FREC.2 . .
0835 XX X Hz Frecuencia requerida 2 para regulador
Ajustes posibles: 0.0 - MAX. FREC.. [0245]

Ajuste la frecuenciacon A o ¥

La frecuencia seleccionada en este parametro se activa sélo en el modo Regulador si el
parametro C. VAL. REQ.1 [0805] o C. VAL. REQ.2 [0810] se ajusta como digital y el
Parametro SW.VAL. REQ.[0815] se ajusta en Punto Trab.1/2 o se selecciona la FRECUENCIA
REGULADOR 1/2 de entrada digital.
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0900 SUBMENU

0900 COMPENSACION

Las diferentes entradas analdgicas en los terminales X3 / 13-24 también se pueden utilizar
para conectar una segunda sefnal del valor real como compensacién que sirve para
recalcular el valor requerido.

0905 ENTR. COMP

0905 OFF Seleccion de la entrada compensacion

Ajustes posibles: OFF analégico U 0-10V analogico U2 0-10V
analoégico 11 0-20mA / 4-20mA analégico 12 0-20mA / 4-20mA

OFF Compensacion desactivada

analdégico U 1 | La compensacion se calculara segun la senal de tensiéon (0 — 10 V)
0-10V conectada a los terminales X3/13 (valor requerido 1) - X3/14 (GND).

analdgico U 2 | La compensacion se calculara segun la senal de tension (0 - 10 V)
0-10V conectada a los terminales X3/15 (valor requerido 2) - X3/16 (GND).

analégico | 1 | La compensacién se calculara segun la senal de corriente (4 -20 mAo 0 -
0/4 - 20mA * | 20 mA) conectada a los terminales X3/18 (valor requerido 2) - X3/17 (GND).

analdgico | 2 | La compensacion se calculara segun la senal de corriente (4 -20 mAo 0 -
0/4 - 20mA * | 20 mA) conectada a los terminales X3/23 (valor requerido 2) - X3/22 (GND).

e Nota: si la senal de corriente en entrada desciende por debajo de 4 mA, en el display
aparece un mensaje de aviso. Sin embargo, el HYDROVAR sigue funcionando sin la
funcion Offset.

0907 COMP. MAX.

0907 100 Representacién del rango sensor

Ajustes posibles: 0-10000

Se puede configurar Comp. Max. con un nimero de 0 a 10000. Su valor depende del rango
maximo del sensor de compensacién conectado. Los ajustes del eje x se indican en la tabla a
continuacion.

Ej. : sensor de 16 bar programables como rango: 16; 160; 1600

Cuanto mayor sea la variacion de la compensacion ajustado, tanto mayor sera la resoluciéon

en la entrada de la senal.
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0910 NIVEL 1

0910 0 Offset activo entre 0 y NIVEL 1.
Ajustes posibles: 0 — COMP. MAX.

0912 0912 OBFSET X1 Valor senal offset

Ajustes posibles: 0 — NIVEL 1

Denominacion de la coordenada x como valor absoluto

0913 OFFSET Y1
0913 0,00 bar Valor deseado

Ajustes posibles: 0 — estandarizacién del sensor

Valor deseado; denominacion de la coordenada y como valor absoluto

0915 091 51%3/& 2 Compensacion activa entre NIVEL 2 y COMP.MAX.
Ajustes posibles: NIVEL 1 — COMP. MAX.
0917 LY ?B’;SET X2 Valore sefal compensacion
Ajustes posibles: NIVEL 2 - COMP. MAX.

Denominacion de la coordenada x como valor absoluto

0918 OFFSET Y2

0,00 bar Valor deseado

0918

Ajustes posibles: 0 — estandarizacion del sensor

Valor deseado; denominacion de la coordenada y como valor absoluto
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Ejemplo de uso de la funcion Compensacion:

Sistema a presion constante con valor requerido de 5 bar.
Ademas un caudalimetro esta conectado a la entrada Compensacion.
Parametro [907] - Comp. Max. = 160 (rango maximo del caudalimetro = 16m3/h)

Requisito de sistema 1:

presion constante de 5 bar con caudal entre 5m3/h y 12m3/h.

Por debajo de 5 m3/h la presidn se debe reducir con el limite max. de 2,5 bar y con un
caudal de 2m3/h.

Ajustes:

Parametro [0910] - Nivel 1 = 50 = 5m3/h (primer limite en el que la funcién compensacién
esta activada)

Parametro [0912] - Offset X1 = 20 = 2m3/h (punto fijo segun los requisitos)

Parametro [0913] - Offset Y1 = 2,5 = 2,5bar (presién max. admitida con este caudal)

Requisito de sistema 2:

presion constante de 5 bar con caudal entre 5m3/h y 12m3/h.

Por encima de 12 m3/h se debe aumentar la presion con el limite max. de 6,0 bar y con un
cudal max. de 16m?3/h.

Ajustes:

Parametro [915] - Nivel 2 = 120 = 12m3/h (segundo limite en el que la funcion
compensacion esta activada)

Parametro [917] - Compensacion X2 = 160 = 16m3/h (punto fijo segun los reqisitos)
Parametro [918] - Compensacién Y2 = 6 = 6bar (presion requerida con este caudal)

Valor Requerido (Incidencia Compensacion)

16 -

14 ~

12+

10 ~

el e

COMP.X2

Valor Requerido
(o]

COMP. X1
] COMP.Y2

I
T ¥ T 1

COMP.Y1
1

0 v ‘
0 / 20 40 60 80 100 120 140 160

Nivel 1 Compensacién ' Nivel 2
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1000 1000 SUBMENU PRUEBA

1005 PRUEBA » g G
1005 después de 100 horas Prueba automatica de operacién
Ajustes posibles: OFF — 100 horas

La prueba automatica de operacién arranca la bomba después de la ultima parada para
impedir el bloqueo de la bomba.

Se puede elegir entre los siguientes parametros: tiempo prueba, frecuencia pruebay
aumento prueba.

Para desactivar la prueba automatica de operacioén, presionar ¥ hasta que en el display
aparezca OFF.

iLa prueba de operacion se activara solamente cuando se haya parado el HYDROVAR
pero el contacto ON/OFF externo (X3/7-8) esté cerrado, con activacion manual!

1010 PRUEBA FRE. Frecuencia para prueba de operacion G
1010 -
30,0 Hz manual y automatica
Ajustes posibles: 0 — Fmax
1015 PRUEBA AUM. Ajuste de la tension de arranque G
1015 del motor como porcentaje de la
10.0 %. ., :
tension nominal de entrada
Ajustes posibles: 0 — 25% de la tension maxima de entrada
1020 PRUEBA TIEM : : G
1020 5 seg Tiempo de la prueba de operacion
Ajustes posibles: 0-180 seg
1025 1025 SEL. DISPOS. Selecciona el variador para la prueba de operacién
01 manual
Ajustes posibles: 01-08
1030 PRUEBA MAN. Prueba de operacion manual, confirmacion de la
1030 : - . :
Presionar P durante 3 seg prueba de operacién para la unidad seleccionada

Este parametro permite asegurar que la prueba de operacion se ejecute solamente para una
unidad seleccionada. (También se pueden incluir las bombas a velocidad constante en el
modo Rele cascada en la funcién prueba de operacién).

Para iniciar una prueba de operacion, presionar el pulsador P durante unos 3 segundos.
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1100 1100 SUBMENU PARAM.

1110 AJUSTES FAB. . s
1110 EUROPA Restablece el ajuste de fabrica del HV

Ajustes posibles: EUROPA y ESTADOS UNIDOS

Para restablecer los ajustes de fabrica del HYDROVAR seleccionar Europa o ESTADOS
UNIDOS.
Para el reset, presionar el boton P hasta que aparezca DONE (TERMINADO).

1120 1120 COOI\(I)'I(')R;)ASENA 2 Introduzca contrasefna presionando A o ¥

i Los parametros abajo mencionados se habilitan después de introducir la contrasena!
iPara mas informacion, contacte con su distribuidor!

1125 1125 RESET ERROR Borra los errores de la unidad seleccionada o de
UNIDAD X TODAS las unidades (Serial Cascada/Sincronizado)
Ajustes posibles: 1-8, TODO

Para eliminar todos los Errores o de una unidad especifica (1-8) o de TODAS las unidades.
Reset presionando P hasta que aparece RESET.

1130 1130 BOR. H. MOTOR. Borra las Horas del Motor de la unidad seleccionada
UNIDADES X o de TODO (Serial Cascada/ Sincronizado)
Ajustes posibles: 1-8, TODO

Ajustar la unidad deseada dénde las Horas Motor deben borrarse (o TODO) y presione »
hasta que aparece RESET.

1135 1135. BOR. FUNCIO. Borra el tiempo de funcionamiento
Presionar » 3 seg.

El Tiempo de Funcionamiento indica el tiempo total que el HYDROVAR esta conectado a la
fuente de potencia. Para reajustar el tiempo de Funcionamiento del HYDROVAR presione »
hasta que aparezca RESET.

90



1200 SUBMENU
1200 INTERFACE-RS485

Interface Usuario

Los 3 Parametros siguientes son necesarios para la comunicacion entre el HYDROVAR y un
dispositivo externo (ej, PLC) via protocolo Modbus estandarizado. Ajuste la Direccion, la
Frecuencia de Transmisién y el Formato deseado de acuerdo con los siguientes requisitos.

1205 DIRECCION

1205 1 Ajuste de la direccién para el Interface Usuario
Ajustes posibles: 1-247
1210 LA ST B Frec. Trans. para el Interface Usuario
9600
Ajustes posibles: 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400
1215 FORMATO :
1215 RTU N81 Formato para el Interface Usuario
Ajustes posibles: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081,

ASCIlI N72, ASCII E71, ASCII 071
Interface Interna

Si diferentes Variadores MAESTRO estan conectados a la interface RS-485 (max. 8 /
utilizando el modo Serial cascada) cada HYDROVAR debe tener asignado su propio nimero
de direccion de bomba (1-8).

iCada direccion sélo puede ser utilizada una vez!

1220 1220 DIR. BOMBA DIRECCION BOMBA:
1 Seleccionar la Direccién para el Variador MAESTRO
Ajustes posibles: 1-8

Establecer la Direccion del Variador MAESTRO actual y presionar P durante unos 3 seg.
hasta que aparezca el siguiente mensaje:

Direccidon > 1220 DIR. BOMBA o 1220 IND POMPA.
Direccidon *1* -1-
La direccion ha tenido La direccion ha fracasado
éxito - reintentar

Cuando se utilice un Variador MAESTRO y BASICO junto con un sistema de bomba multiple
hay que considerar que también los Variadores BASICOS tienen que tener direccion
separada para poder garantizar un correcto funcionamiento del Sistema.

Para una informacién mas detallada, ver el capitulo 9.4.3.2 Direcciones.
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11 Mensajes de fallo

Si el HYDROVAR se para por error (aviso), el HYDROVAR y el motor
permanecen conectado a la tensién.

Por lo tanto antes de que se lleve a cabo cualquier trabajo eléctrico o
mecanico, el HYDROVAR debe desconectarse de la fuente de potencia

Se tiene que diferenciar entre alarmas y errores:

Alarmas: aparecen en el display y también se indican mediante el encendido del led rojo
de fallo. Si se activa una alarma y la causa que lo ha producido no se puede remediar en
20 segundos, aparecera un error y el HYDROVAR se parara.

Sin embargo es posible que el HYDROVAR siga funcionando (depende de las diferentes
alarmas).

Errores: se indican en el display del HYDROVAR y mediante el PILOTO rojo de fallo en el
panel de control. En caso de error, el motor conectado se para inmediatamente. Todos
los errores aparecen en el display y se guardan en la Memoria de Errores incluyendo la
fecha y hora en la que el fallo sucedio.

Los puntos mencionados a continuaciéon describen los errores que pueden ocurrir en el
HYDROVAR (tanto en el Variador MAESTRO/SIMPLE como en el Variador BASICO). También
se describen las posibles medidas para restablecer los errores descritos.

Se debe tener en cuenta que un reset automatico puede activarse en SUBMENU
ERRORES para restablecer un fallo ocurrido automaticamente durante 5 veces. Para
mas informacion sobre esta funciéon vea parametros RESET ERROR [0615]

Todas las senales de error y alarmas pueden indicarse en los dos reles de estado en
los terminales X5/1-2-3 o X5/4-5-6 dependiendo de la configuracion.
(Para programar ver Parametro CONF.REL.1 [0715] y CONF.REL.2 [0720])
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11.1 Variador BASICO

Si el HYDROVAR esté configurado como Variador BASICO (consiste solo en la Unidad de
Potencia), un cédigo de fallo muestra los siguientes errores:

Caédigo Rojo Error Motivo Posible
1 parpadeo BAJO VOLTAIJE Voltaje VCC del HYDROVAR demasiado bajo
7 paroadeos SOBRETENSION o La corriente sube en la salida o se excede el limite
parp SOBRECARGA de potencia del HYDROVAR
TEMPERATURA
3 parpadeos INTERNA Temperatura muy alta dentro del HYDROVAR
4 parpadeos SOBREVOLTAIJE Voltaje VCC del HYDROVAR demasiado alto
5 parpadeos CODE ERROR Error interno
TEMP MOTOR PTC en la caja de bornas ha alcanzado su temp. de

6 parpadeos

CONTACTO EXTERNO |escape o el contacto externo esta abierto

Para reajustar el CODIGO ERROR y el ERROR SOBRECORRIENTE es
necesario cortar la fuente de potencia durante > 60 segundos.
Reset:
El reset de todos los errores se puede hacer mediante la entrada
ARRANQ/PARADA PTC (X1/PTC) en la unidad de potencia.

Si el Variador BASICO se utiliza en combinacién con un Variador MAESTRO, cada fallo
se puede indicar en este Variador MAESTRO, y también podra guardarse en la memoria de
fallo indicando la fecha y hora en la que ocurrié.

Indicado en el Variador MAESTRO:

iPara obtener una informacién detallada del fallo en la unidad especifica,
tiene que introducirse en SUBMENU SITUACION [20] y seleccionar el
dispositivo correspondiente!

ERR. BASIC Dir. X

Cuando un Variador MAESTRO se utiliza en un sistema de este tipo, el MAESTRO también
puede restablecer los errores que se han producido en el Variador BASICO, sin por ello
interferir en el funcionamiento de las otras unidades HYDROVAR del sistema (valido
también para restablecer los errores automaticamente).
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11.2 Variador MAESTRO / SIMPLE

Cada error se muestra en texto simple en el display y se almacena en la memoria de errores
incluyendo la fecha y hora en la que ocurrié.

Los errores se pueden resetearse automaticamente, dependiendo del ajuste en el parametro
RESET ERROR [0615], o manualmente después de repararse la causa de diferentes formas:

e cortando la fuente de potencia durante > 60 segundos
e presionando « y P simultaneamente durante unos 5 segundos
e abriendo y cerrando ON/OFF externo (terminales X3/7-8)

Ninglin mensaje de error en el display

Error

Causa probable

Solucioén

de fallo de potencia

no AUTOARRANQ después|Parametro AUTOARRANQ [08]

esta en OFF

Comprobar Parametro
AUTOARRANQUE [08]

No funciona incluso el
sistema de presiéon <
equipo de presion

Presion mas alta que el valor
de arranque o MODO
REGULACION ha cambiado a
INVERSO.

Comprobar parametro VALOR
ARRANQUE [04] y/o MODO
REGULACION [0320]

Mensaje de error en el display

Error

Causa probable

Solucién

SOBRECORRIENTE

La corriente sube en la salida

comprobar las conexiones-
terminales del HYDROVAR

e comprobar la conexion-Terminal

ERROR 11 sube demasiado alta
del motor el motor-cable
e comprobar el cableado del motor
e Cortar la fuente de potencia durante >60 segundos
Reset:

e un automatico Reset error no es posible para este tipo de fallo.
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Error

Causa posible

Solucioén

SOBRECARGA
ERROR 12

Se ha excedido el limite de
potencia del HYDROVAR.

comprobar parametro RAMPA 1/2
[0215/0220] (demasiado corta) y
AUMENTO [0265] (demasiado
bajo)

comprobar conexion motor
(estrella/triangulo) y cableado

e Bloqueo bomba _
e El motor gira en direccién erronea

antes de funcionar

(No retorno-defecto valvula)

No se permite puntos de operacion
olFRECUENCIA MAX.[0245] muy
alta

Comprobar ademas el BOOST
[0265]

TEMP. VARIADOR

Tensiéon VCC del HYDROVAR

Parametro RAMPA 2 [0220] muy
rapido
Fuente de potencia muy alta

ERROR 13 muy alta Picos de voltaje muy altos
(Solucion: Filtros de linea,
Inductancia de linea, Elemento-RC)
TEMPERATURA no enfriamiento adecuado
INTERNA Temperatura demasiado alta contaminacion de las ranuras del
dentro del HYDROVAR motor _
ERROR 14 e temperatura ambiente muy alta

TERMO MOT/EXT.
ERROR 15

PTC en la caja del conducto ha
alcanzado su temperatura de
escape

e cerrar X1/PTC si no esta conectado

ningun dispositivo de proteccion
externo

cerrar el interruptor on/off externo
si esta conectado a estos
terminales

para una informacién mas
detallada sobre el uso del terminal
X1/PTC ver el Capitulo 9.4.3

FALLO DE FASE

Fallo de fase en la alimentacion
de corriente -> reducciéon
automatica de la corriente

controlar la alimentacion de
corriente con carga maxima —
verificar la presencia de un fallo de
fase en la entrada

ERROR 16 (disponible s6lo para las contro:ar Ioslirételrruptores |
. control visual de los puntos en los
unidades HV4.055-4.220) terminales de entrada
., e suministro tensidén muy bajo
BAJO TENSION | 1ension VCC del HYDROVAR fallo de fase en la entrada
demasiado baja asimetria de las fases
controlar si la direccion del
Variador BASICO [DIP SW.] se ha
e_jec.utado correctamente
La comunicacién entre la (lreltnttlentar!)h nado |
- - : e controlar se ha asignado la
COMM LOST Unidad de Potencia y la tarjeta direccion bomba correspondiente a

de control no se realiza
correctamente

cada unidad

controlar si la conexion entre la
tarjeta de control y la unidad de
control se ha realizado
correctamente (cable de cinta)
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Reset:

e cortar la fuente de potencia durante >60 segundos
e reset manual al cerrar Externo ON/OFF (Terminales X3/7-8)
e reset manual al presionar € y » simultaneamente durante unos

5 segundos

e Posible Auto-reset si RESET-ERROR [0615] se ajusta en ON

BAJO NIVEL DE AGUA

Contacto bajo de agua
(X3/11-12) esta abierto

Presidn entrante o nivel min.
insuficiente

puente X3/11-12, si no hay ext.
proteccién de bajo nivel de agua

ERROR 21 externa
(solo activo si el motor esta : o,
funcionando) e ajustar Parametro TIEMPO
RETARDO [0610] si el fallo ocurre
s6lo por poco tiempo
i e Automaticamente si la proteccion de bajo nivel se activa (X3/11-
Reset: 12)
e comprobar la unidad de mejora,
Parametro de valvula definida ajustar Parametro TIEMPO
CONTROL VALVULA. CONVEYER LIMIT [0805] no se RET,,ARDO [0610]
ERROR 22 alcanzo durante un e parametro RESET ERROR [0615]

preseleccionado TIEMPO-
RETARDO [0810]

ajustado en ON, capaz de 5 re-
arranques
(ej. en sistema vacio)

FALLO SENSOR 1

ACT. VAL. SENSOR 1
ERROR 23

Senal sensor en

terminales X3/2 <4mA
Sensor activo:

ATENCION (20 seg.)-> ERROR
Sensor no-activo: ATENCION

senal VALOR REAL defectuosa
(presion del transductor)

conexion errénea

sensor o cable defectuoso
comprobar la configuracién de los
Sensores en Submenu SENSORES
[0400]

FALLO SENSOR 2

ACT. VAL. SENSOR 2
ERROR 24

Senal sensor en

terminales X3/4 <4mA
Sensor activo:

ATENCION (20 seg.)-> ERROR
Sensor no activo: ATENCION

senal VALOR REAL defectuosa
(presion del transductor)

conexion erronea

sensor o cable defectuoso
comprobar la configuracién de los
Sensores en Submenu SENSORES
[0400]

PUN.TRAB1 I<4mA

PUN.TRAB 1 I<4mA
ERROR 25

La senal de entrada de
corriente de los valores
requerido esta activa, pero no
senal 4-20mA esta conectada
ATENCION (20 seg.)-> ERROR

comprobar sefnales analdgicas
externas en terminales X3/17-18
comprobar configuracion de los

valores requeridos en Submenu
VALORES REQUERIDOS [0800]
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PUN. TRAB 2 I<4mA

PUN. TRAB 2 I<4mA

La senal de entrada de
corriente de los valores
requerido esta activa, pero no
senal 4-20mA esta conectada

e comprobar senales analdgicas
externas en terminales X3/22-23
e comprobar configuracién de los

valores requeridos en Submenu

ERROR 26 ATENCION (20 seg.)-> ERROR | VALORES REQUERIDOS [0800]
e cortar la fuente de potencia durante >60 segundos
e ajuste manual al cerrar Externo ON/OFF (Terminales X3/7-8)
Reset e ajuste manual al presionar € y P simultaneamente durante

unos 5 segundos

Auto-reset posible si RESET-ERROR [0615] esta en ON

11.3 Errores Internos

Para quitar los siguientes errores se tiene que cortar la fuente de potencia durante >60
segundos. Si el mensaje de error aun continda en el display., contacte con el servicio de
atencion al cliente y ofrezca una explicacién detallada del error.

Errores Internos

Error-Mensaje en el Display - Piloto rojo encendido

EEPROM-ERROR

Reset — después de repetir mensaje-

ERROR 1 (malfuncionamiento en el |error
bloque de datos) = cambiar Tarjeta Control
ERROR 4 Error en el boton e comprobar los botones,
(ej. tecla atascada) e El display podria estar defectuoso
EPROM-error Reset — después de repetir mensaje-
ERROR 5 (Comprobacién de errores) error
P — cambiar Tarjeta Control
Error de Programa: Reset — después de repetir mensaje-
ERROR 6 Control de errores error
= cambiar Tarjeta Control
Error de Programa: Reset — después de repetir mensaje-
ERROR 7 error
Error del Procesador : .
= cambiar Tarjeta Control
e Comprobar la instalacion de los
cbls conen deapataly
CODE ERROR orden de procesador b :
invalida e Comprobar la toma a tierra

e Instalar inductancias adicionales
para la senal-cables (ej. ferritas)
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Ejemplos:

BOOSTER UNIT

Problema: El HYDROVAR no se para

Partes a comprobar

Solucion

Peticion existente

la valvula de anti-retorno no esta cerrada
pre carga de presion en el tanque de
presiéon

ajustes no correctos de VENTANA e
HISTERESIS DE LA RAMPA

cierre de Rampa demasiado lento
linea de succion demasiado larga

comprobar tubos y valvulas

cambiar valvula de no retorno

ajustar como en el diagrama

fijar VENTANA [0310] (ca.10%) y
HISTERESIS [0315] (80-50%)

fijar RAMPA 2 [0220] a 4...13 seq.

La FRECUENCIA MINIMA [0250] deberia
activarse por incremento de presién a
demanda nula

Control del flujo constante

Problema: control de fluctuacion

Partes a comprobar

Solucion

Las caracteristicas de control se fijan
demasiado bajas

ampliar VENTANA [0310] y fijar HISTERESIS
[0315] a 99% para controlar con RAMPA 3y
4

Bombas de

circulacion

Problema: oscilacion de la velocidad del motor

Partes a comprobar

Solucion

Ajustes de control demasiado rapidos

aumentar RAMPA 3 [0225] y 4 [0230]:
100...200seg

VENTANA [0310] (ca.20%) Y
HISTERESIS [0315] (ca.99%)

Problema: El VALOR REAL no se puede mant

ener

Partes para comprobar

Solucion

HISTERESIS se fija demasiado alta

HISTERESIS [0315]: 90-99%

e comprobar la conexion a tierra d
e utilizar cables protegidos

General
Problema | fluctuaciones de presién, sehal analégica no constante
Solucién: e comprobar cables y la conexion de la pantalla

el transmisor
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Mantenimiento

El HYDROVAR no requiere mantenimiento especial.

Quitar el polvo del ventilador de refrigeracién y las ranuras de aireacion. También debe
comprobarse la temperatura alrededor de la unidad de vez en cuando.

Todas las modificaciones deberan ser realizadas por técnicos especializados. Para el
montaje y reparaciéon del HYDROVAR, esta disponible un servicio de técnicos cualificados

Desmontaje:
El HYDROVAR debe ser desconectado de la fuente de potencia antes de realizar cualquier

trabajo. Ver el manual de instrucciones de la bomba y el motor.
Lleve equipo de proteccién

Para mas informacién, pregunte a su distribuidor.
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Diagrama de flujo de programacion

XYLEM
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