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1 Uvod a Bezpecnost
1.1 Uvod

Ucel navodu

Tento navod doplia a nenahradza navody dodané s vyrobkom. U¢elom tohto navodu je
poskytnut potrebné informécie o tom, ako postupovat pri nasledovnych ¢innostiach spravnym
sposobom:

e Instaldcia

e Prevadzka

e Programovanie.

Terminoldgia pouzitd v dokumentacii

e hydrovar X: Motor EXM s pohonom HVX
e hydrovar X+: Motor EXM s pohonom HVX+

Doplnujuce pokyny

Pokyny a varovania v tomto navode sa vztahuju na standardnd jednotku, ako je opisana

v predajnej dokumentacii. Specialne verzie ¢erpadiel sa mézu dodavat s dopliujacimi
navodmi na pouzitie. V pripade situdcii, ktoré nie st uvedené v ndvode alebo v obchodnej
dokumentécii, sa obratte na spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného distributora.

1.2 Urovne nebezpedenstva a bezpe&nostné symboly

Pred pouzitim jednotky si pouzivatel' musi precitat, pochopit a dodrziavat varovania pred
nebezpecenstvom, aby sa vyhol nasledujicim rizikdm:

e Poranenia a zdravotné rizika

e Poskodenie vyrobku

e Porucha jednotky.

Urovne nebezpedenstva

Uroveri nebezpecenstva Pokyn

NEBEZPECENSTVO: Identifikuje nebezpecné situdcie, ktoré, ak im nezabrénite, spdsobia
véZne zranenia alebo dokonca smrt.

VAROVANIE: dentifikuje nebezpecné situdcie, ktoré, ak im nezabranite, mozu
spdsobit vézne zranenie alebo dokonca smrt.

POZOR: |dentifikuje nebezpecné situdcie, ktoré, ak im nezabrénite, mozu
spdsobit malé alebo stredné Grovne zranenia.

POZNAMKA: Identifikuje situdciu, ktord, ak jej nezabranite, mdZe spdsobit
poskodenie majetku, ale nie fudi.

6 EXM - Doplfiujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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Doplnkové symboly

Symbol Opis

Nebezpecenstvo trazu elektrickym pridom

Nebezpecenstvo hordcich povrchov

Nebezpetenstvo vyhusného prostredia

AN

Nebezpelenstvo ionizujlceho Ziarenia

»

Nebezpecenstvo magnetickych G¢inkov.

>

1.3 Bezpecénost pouzivatela

Dodrziavajte striktné zdravotné a bezpecnostné predpisy.
Kvalifikovany personal

Instalécia, ¢innost, Udrzba a odstrafiovanie problémov jednotky st vyhradené len pre
kvalifikovany personél. Kvalifikovani pouzivatelia si osoby schopné rozpoznat riziké a
predchadzat nebezpeclenstvu pocas instalacie, pouzivania, Udrzby a odstrafiovania problémov
jednotky.

Osobné ochranné prostriedky

Pocas manipulécie, instalacie, ¢innosti, Udrzbe a odstrafiovani problémov pouzivajte
predpisané osobné ochranné prostriedky. Priklady osobnych ochrannych prostriedkov,
vratane, ale nielen, ochrannej prilby, ochrannych rukavic a ochrannej obuvi.

Miesta vystavené ionizujucemu ziareniu

VAROVANIE: Nebezpecenstvo ionizujliceho Ziarenia

Ak bola jednotka vystavend ionizujicemu Ziareniu, prijmite nevyhnutné bezpecnostné
opatrenia na ochranu oséb. Ak je treba jednotku vyexpedovat, prislusSnym spésobom
informujte prepravcu aj prijemcu o prijati vhodnych bezpecénostnych opatreni.

1.4 Ochrana zivotného prostredia

Likvidacia obalov a vyrobku

Dodrzujte platné predpisy o likvidacii triedeného odpadu.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie 7
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2 Manipulacia a skladovanie
2.1 Opatrenia

Pred zahdjenim akejkolvek prace sa uistite o precitani a pochopenf vSetkych bezpecnostnych
pokynov uvedenych v Uvod a Bezpecnost.

POZOR: Rizika vyplyvajice z manuélnej manipulacie s ndkladom

Manipulujte s jednotkou v stulade s aktudlnymi predpismi tykajdcimi sa ,ru¢nej manipulécie s
bremenami”, aby ste predisli neziaddcim ergonomickym stavom spdsobujucim riziko Grazu
chrbtice.

VAROVANIE: Riziko porezania a rozdrvenia
Vzdy pouzivajte osobné ochranné prostriedky.

2.2 Kontrola jednotky pri dodani

Kontrola balenia

1. Skontrolujte, ¢i mnozstvo, popisy a kody produktov zodpovedajd objednévke.

2. Skontrolujte poskodenie alebo chybajice komponenty.

3. V pripade okamzitého zistitelného poskodenia alebo chybajicich casti:
e prijmite tovar s vyhradou, pricom uvedte vsetky zistenia na prepravnom doklade alebo
e odmietnite tovar a uvedte dévod na prepravnom doklade.
V obidvoch pripadoch sa okamzite obratte spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného
distributora, od ktorého bol produkt zakdpeny.

Vybalenie a kontrola jednotky

Odstrénte balenie.

Zabezpecte triedenie vietkych obalovych materidlov v stlade s platnymi predpismi.
Jednotku uvolnite odstranenim skrutiek a/alebo prerezanim pésok, ak boli pouzité.
Skontrolujte celistvost jednotky a uistite sa, Ze nechybaju Ziadne jej komponenty.

V pripade poskodenia alebo chybajicich komponentov sa ihned obratte na spoloc¢nost
Xylem alebo autorizovaného distribdtora.

L=

2.3 Zdvihanie pomocou Zeriava

VAROVANIE: Riziko pomliazdenia

e Pouzivajte lana, haky, kovové spony, zavesné tyce alebo skrutky s okom, ktoré spliiaju
platné predpisy a st vhodné na $pecifické pouZitie.

Skrutky s okom priskrutkované na motor pouzivajte len na zdvihanie samotného motora.

Lana priviazte k skrutkdm s okom na motore.

Pripevnite lana k Zeriavu.

Zdvihnite Zeriav a napnite lana bez toho, Ze jednotku zdvihnete.

Jednotku pomaly nadvihnite a presurite, pridrZziavajuc motorovy hriadel jednou rukou za
Gcelom vyvézenia nakladu

Jednotku pomaly poloZte.

Vyvlecte lané zo skrutiek s okom.

W=

oo
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Na obrézku je zndzorneny spdsob zdvihania jednotky.

)

o
™
—
o
o
2I
(%]
[a]
o

2.4 Skladovanie

Skladovanie zabalenej jednotky

Jednotka musi byt ulozena:

e Na zastreSenom a suchom mieste

Dalej od zdrojov tepla

Chréneny pred $pinou

Chraneny pred vibraciami

Pri teplote okolia od -40°C do +70°C (-40°F a 158°F) a maximalnej relativnej vihkosti 90%
pri 30°C (86°F).

POZNAMKA:

e Na hornu cast jednotky neumiestriujte tazké bremena.
e Jednotku chrante pred koliziami.

Dlhodobé skladovanie jednotky

Pri skladovani zabalenej jednotky postupujte podla rovnakych pokynov.
Viac informécii o dlhodobom skladovani ziskate od obchodnej spoloénosti Xylem alebo
autorizovaného distributora.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie 9
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3 Popis vyrobku

3.1 Funkcie

Vyrobok je synchrénny motor s permanentnym magnetom a asistovanou reluktanciou s

elektronickym pohonom HVX alebo HVX+ s variabilnymi otac¢kami.

Vyrobok je mozné dodat v nasledujucich konfiguraciach:

e predmontovany s integrovanym cerpadlom;

e ako kompatibilny ndhradny diel pre motor EXM rovnakého typu;

e ako sucast, uréent na pripojenie k ¢erpadlu Xylem: v tomto pripade celé zostava
predstavuje novy vyrobok, za ktory strana, vykonévajlca integréciu, prebera plnd préavnu
zodpovednost vo vsetkych ohladoch.

Predpokladané pouzitie

Vyrobok uré¢eny na komeréné, podnikatelské, remeselnicke alebo profesionélne pouZitie pre
pohon povrchovych elektrickych ¢erpadiel Xylem, tam kde je potrebné menit vykon podla
poziadaviek.

Vzdy dodrziavajte prevadzkové obmedzenia, uvedené v ¢asti Technické udaje.

NEBEZPECENSTVO: Nebezpecenstvo potencidlne vybusnej atmosféry

Je zakédzané uvadzat jednotku do chodu v potencialne vybusnych prostrediach alebo
prostrediach s vyskytom horlavého prachu.

Nespravne pouzitie

e Pohon elektrocerpadiel réznych typov a/alebo od réznych vyrobcov, ako aj zariadeni alebo
pristrojov, ktoré nespadaju do oblasti uréeného pouzitia
e Pouzitie motora EXM ako nédhrady za klasicky asynchrénny motor elektrocerpadla.

3.2 Néazvydielov

_A_ph

PDS_MO0001_A

=
©
-

Pohon HVX nebo HVX+

Ovladaci terminal

nélepka schvélenia ,rddiového zariadenia” pohonu HVX alebo HVX+
varovna nalepka pohonu HVX alebo HVX+

Vstupy napéjacieho a signalneho kabla

Typovy stitok zostavy motoru EXM

Motor EXM

Stitok s idajmi pohonu

©ONOUThWN =
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3.3 Stitok s udajmi

Typovy Stitok zostavy motoru EXM

Type: 8777  cogel
Vn: PY.___ KW /____HP —
@%n ; N —@
laja :
PF 1 |IE5-IES2 (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Model
Menovité hodnoty na vystupe
identifikaény kod,
Znacky
Vyrobné &islo
U¢innost pri plnom zatazeni jednotky
Menovité hodnoty na vstupe
Stupen krytia IP
Typ krytu NEMA

. Hmotnost jednotky

. Teplotny rozsah v miestnosti

. Model loZiska

. Faktor udrzby

. Max. kapacita ochrannych poistiek

WO Nk WN =

identifikaény kéd,

Nazov radu

Vyska osi 90, 112, 132, 160 alebo 180 mm
Typ priruby B3, B5, B14, HM, CEA or CA
Typ kld¢a SV, HA, HB alebo Standardny [ ]

Napédjacie napatie 3x208 V, .
Menovity vykon motora v ka1 0
Velkost modelu B, C alebo D
pohon hydrovar X [S] alebo hydrovar X+ [H]
. Otacky pri menovitom vykone 3 000 az 4 000 min” a
. étandardny pohon [ ] alebo bez filtrov [W]
. Motor s patkou [F] alebo bez péatky [ ]
. §tandardny motor [ ] alebo nadrozmerny motor [R]

VRN RWN =

PDS_MO0004_A_sc

Specialny typ predfzenia hriadela $1, 52, S3 alebo S4 alebo standardny[ 1
,240V [03] alebo 3x380V, .

., 480V [04]

lebo 3 600 az 4 000 min' [2] alebo 1 500 az 2 000 min' [4]

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie

"



sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

Typovy stitok pohonu HVX alebo HVX+

XM_M0022_A_ot

Model

Medzné prevédzkové hodnoty vstupu
identifikaény kod,

Medzné prevédzkové hodnoty vystupu
Vyrobné &islo

Teplotny rozsah v miestnosti

cuhALWN =

varovna nalepka pohonu HVX alebo HVX+

T @ 2= A CAUTION TARNTNG WARNTNG
A p “L{ § imention ZA Rt ssenen| A
% |5 ey | VERTISSENENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

nalepka schvélenia ,radiového zariadenia” pohonu HVX alebo HVX+
O

1. Spojené staty americké
2. Kanada
3. Ostatné krajiny

XM_M0024_B_ot

XM_MO0025_A ot
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4 InStalacia
4.1 Opatrenia

Pred zahdjenim akejkolvek prace sa uistite o precitani a pochopenf vSetkych bezpecnostnych
pokynov uvedenych v Uvod a Bezpecnost.

NEBEZPECENSTVO: Nebezpecenstvo trazu elektrickym priadom

Pred zacatim prac overte, ¢i je elektrické napéjanie odpojené a zablokované, aby sa predislo
mimovolnému restartovaniu jednotky, riadiaceho panela a pomocného riadiaceho obvodu.

VAROVANIE: Fyzikélne a tepelné rizika

e Vidy pouzivajte osobné ochranné prostriedky.
e Vidy pouzivajte vhodné pracovné néstroje.

Poznamka

Motor EXM sa nedodéva pre nasledujice modely cerpadiel:
o HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Mechanickd montaz

4.2.1 Povolené pozicie

Obréazky uvadzaju povolené pozicie len pre pohon: pozri tiez povolené pozicie v ndvode
elektrického cerpadla.
V stvislosti s dal$imi poziciami sa obrétte na spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného

distribltora.

_| _B_ph

PDS_MO0007_B

’
b
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47 @Q;

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Oblastinstalacie

1. Postupujte podla ustanoveni v ¢asti Prevadzkové prostredie na strane 125.

POZNAMKA:
Ak vlhkost prekro¢i uvedené limity, obrétte sa na spolocnost Xylem alebo autorizovaného
distributora.

Jednotku umiestnite do zvySenej pozicie vzhladom na podlahu.

Uistite sa, ze pripadné netesnosti nespdsobia zaplavenie oblasti instalacie alebo ponorenie
jednotky.

4. V pripade vonkajsej instalacie zabezpecte vhodnu ochranu jednotky pred priamym
slneénym Ziarenim, dazdom a snehom pomocou vhodnych krytov.

w N

_A _ph

PDS_MO0006_A

Volny priestor medzi stenou a vonkaj$imi povrchmi jednotky

e Na zabezpecenie vhodného vetrania: = 100 mm (4 in)
e Aby bolo mozné skontrolovat a vybrat motor: = 300 mm (12 in)
o Ak je k dispozicii menej priestoru, pozrite si technickd dokumentéciu elektrického cerpadla.

Prostredia nachylné na kondenzéciu

V podmienkach prostredia, nadchylnych na kondenzéciu, aktivujte rezim automatického ohrevu
motora. Ohladom podrobnejSich informécii si preditajte ¢ast S07.2 Ohrev motora.

14 EXM - Doplfiujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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4.3 Mechanické pripojenie s cerpadlami Xylem

Mechanické pripojenie jednotky hydrovar X nebo hydrovar X+ s éerpadlami z katalégu Xylem.

4.3.1 Pripojenie s ¢erpadlami NSCEK a NSCEX

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Skrutky na upevnenie tela ¢erpadla
Adaptér cerpadlo-motor

Skrutky na upevnenie adaptéra ¢erpadlo-motor
Klu¢ obezného kolesa

Puzdro tesnenia

Mechanické tesnenie

Podlozka

10. Vypustacia zatka

11. O-krazok

12. Obezné koleso

13. Poistna matica obezného kolesa

14. Teleso Cerpadla

\
N
W NGO A~WN =

_A_ph

PDS_MO0017_A

Pripravné ukony

1. Zatvorte ventily nasdvania a vypustania.
2. Jednotku vyprazdnite odstrdnenim vypustacej zatky.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie 15
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Demontaz jednotky

Demontéz jednotky vykonajte odskrutkovanim upevnovacich skrutiek.
Vysunte von motor.

Odskrutkujte maticu obezného kolesa a odloZzte podlozku.

Odlozte obezné koleso a pero.

Opatrne a s pomocou pécidla odlozte mechanické tesnenie.

Odlozte tesniace puzdro.

Povolenim skrutiek odmontujte adaptér ¢erpadlo-motor.

Nouhswh =

Montéz novej jednotky

1. Nainstalujte na motor adaptér ¢erpadlo-motor.
Utahovaci moment skrutiek:
e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) + 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Nasadte tesniace puzdro na prirubu a presvedcte sa, ¢i je O-krizok v spravnej polohe.
Mechanické tesnenie namazte alkoholom.
Opatrne umiestnite mechanické tesnenie na hriadel.
Umiestnite na hriadel pero a nasadte obezné koleso.
Vlozte podlozku a utiahnite maticu.
Utahovacie momenty
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) £15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
7. Namontujte montazny celok motora na telo ¢erpadla.
Utahovaci moment skrutiek:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 and M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) £15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

cakrwh

Zaverecné ukony

1. Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 |bfin) £25%.
2. Pred Startom elektroderpadla ho zalejte. Precitajte si ndvod k elektrocerpadlu.
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4.3.2 Pripojenie s ¢erpadlami NSCSK a NSCSX

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Skrutky na upevnenie priruby motora k adaptéru
Priruba motora

Poistny zavitovy kolik spojky

Skrutky na upevnenie tela ¢erpadla

Skrutky na upevnenie adaptéra cerpadlo-motor
Pero hriadela motora

Adaptér strany motora

Pevné spojka

10. Klu¢ obezného kolesa

11. Adaptér strany ¢erpadla

12. O-krdzok

13. Mechanické tesnenie

14. Podlozka

15. Vypustacia zatka

16. -

17. Puzdro tesnenia

18. Obezné koleso

19. Poistnd matica obezného kolesa

20. Teleso cerpadla

VWENoGRWN =

_A_ph

PDS_MO0018_A

Pripravné ukony

1. Zatvorte ventily nasadvania a vypustania.
2. Jednotku vyprazdnite odstrdnenim vypustacej zatky.
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Demontaz jednotky

Demontéz jednotky vykonajte odskrutkovanim upevnovacich skrutiek.

Vysunte von motor.

Odskrutkujte maticu obezného kolesa a odloZzte podlozku.

Odlozte obezné koleso a pero.

Opatrne a s pomocou pécidla odlozte mechanické tesnenie.

Odlozte tesniace puzdro.

Odmontujte prirubu odskrutkovanim skrutiek.

Ciastoéne odskrutkujte jednu zo skrutiek, upevriujicich prirubu k adaptéru a tplne
odskrutkujte vsetky ostatné.

9. Adaptér zlozte jemnym Uuderom kladivkom do hlavy ¢iastocne odskrutkovanej skrutky.
10.Skrutku odskrutkujte dplne.

11.Povolte zavrtné skrutky spojky.

12.Vytiahnite spojku pomocou stahovaka.

N W =

Montaz novej jednotky

Zaverecné ukony

1. Umiestnite na hriadel pero a vlozte spojku.
2. Zaistite spojku utiahnutim zavrtnych skrutiek.
Utahovaci moment: 13 Nm (115 Ibfin) £15%.
3. Namontujte adaptér strany motora na prirubu motora.
Utahovaci moment skrutiek:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 lbf-in) = 15%.
4. Nasadte adaptér strany ¢erpadla na adaptér strany motora.
Utahovaci moment skrutiek:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Nasadte tesniace puzdro na adaptér a presvedcte sa, Ci je O-krdzok v spravnej polohe.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibfin) £25%.
Mechanické tesnenie namazte alkoholom.
Opatrne umiestnite mechanické tesnenie na hriadel.
Umiestnite na hriadel pero a nasadte obezné koleso.
Vlozte podlozku a utiahnite maticu.
Utahovacie momenty
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) £15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) £ 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Namontujte montézny celok motora na telo ¢erpadla.
Utahovaci moment skrutiek:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) +25%.

0 ~NoOo

1. Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) +25%.
2. Pred Startom elektrocerpadla ho zalejte. Preditajte si navod k elektroc¢erpadlu.

18
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4.3.3 Pripojenie s ¢erpadlami ESHEX

1. Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+

2. Skrutky na upevnenie tela cerpadla

3. Priruba ¢erpadla adaptéra ¢erpadlo-motor

4. Skrutky na upevnenie adaptéra priruby ¢erpadlo-
motor
Klu¢ obezného kolesa

5
6.
7. Puzdro tesnenia
8. Mechanické tesnenie
9. Podlozka

10. Vypustacia zatka

11. O-krtzok

12. Obezné koleso

13. Poistna matica obezného kolesa
14. Teleso Cerpadla

15. Noha

_A_ph

PDS_MO0019_A

Pripravné ukony

Zatvorte ventily nasdvania a vypustania.
Jednotku vyprazdnite odstrdnenim vypustacej zatky.

1.
2.

Demontaz jednotky

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.

Demontaz jednotky vykonajte odskrutkovanim upevnovacich skrutiek.
Vysurite von motor.

Odskrutkujte maticu obezného kolesa a odloZte podlozku.

Odlozte obezné koleso a pero.

Opatrne a s pomocou péacidla odlozte mechanické tesnenie.

Odlozte tesniace puzdro.

Odmontujte adaptér cerpadlo-motor odskrutkovanim skrutiek.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie 19
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Montaz novej jednotky

1. Nainstalujte na motor adaptér ¢erpadlo-motor.
Utahovaci moment skrutiek:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Nasadte tesniace puzdro na adaptér cerpadlo-motor a presvedcte sa, ¢i je O-krdzok v
spravnej polohe.
Mechanické tesnenie namazte alkoholom.
Opatrne umiestnite mechanické tesnenie na hriadel.
Umiestnite na hriadel pero a nasadte obezné koleso.
Vlozte podlozku a utiahnite maticu.
Utahovacie momenty
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) £15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
7. Namontujte montézny celok motora na telo cerpadla.
Utahovaci moment skrutiek:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 and M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) +15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
8. Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibfin) +25%.

N

ok w

Zaverecné ukony

1. Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) £25%.
2. Pred startom elektrocerpadla ho zalejte. Precitajte si navod k elektrocerpadlu.
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4.3.4 Pripojenie s cerpadlami ESHSX

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Skrutky na upevnenie priruby k adaptéru
Priruba motora

Poistny zavitovy kolik spojky
Skrutky na upevnenie tela ¢erpadla
Skrutky na upevnenie priruby

Pero hriadela motora

Adaptér motora

Spojka

10. KlIt¢ obezného kolesa

11. Priruba ¢erpadla

12. O-krdzok

13. Mechanické tesnenie

14. Podlozka

15. Vypustacia zatka

16. -

17. Puzdro tesnenia

18. Obezné koleso

19. Poistnd matica obezného kolesa
20. Teleso cerpadla

21. Noha

WENO AW =

_A_ph

PDS_MO0020_A

Pripravné ukony

1. Zatvorte ventily nasavania a vypustania.
2. Jednotku vyprazdnite odstranenim vypustacej zatky.
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Demontaz jednotky

Demontéz jednotky vykonajte odskrutkovanim upevnovacich skrutiek.

Vysunte von motor.

Odskrutkujte maticu obezného kolesa a odloZzte podlozku.

Odlozte obezné koleso a pero.

Opatrne a s pomocou pécidla odlozte mechanické tesnenie.

Odlozte tesniace puzdro.

Odmontujte prirubu odskrutkovanim skrutiek.

Ciastoéne odskrutkujte jednu zo skrutiek, upevriujicich prirubu k adaptéru a tplne
odskrutkujte vsetky ostatné.

9. Adaptér zlozte jemnym Uuderom kladivkom do hlavy ¢iastocne odskrutkovanej skrutky.
10.Skrutku odskrutkujte dplne.

11.Povolte zavrtné skrutky spojky.

12.Vytiahnite spojku pomocou stahovaka.

N W =

Montaz novej jednotky

Zaverecné ukony

1. Umiestnite na hriadel pero a vlozte spojku.
2. Zaistite spojku utiahnutim zavrtnych skrutiek.
Utahovaci moment: 13 Nm (115 Ibfin) £15%.
3. Nasadte adaptér na motor.
Utahovaci moment skrutiek:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
4. Nasadte prirubu na adaptér.
Utahovaci moment skrutiek:
e M8 = 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Nasadte tesniace puzdro na prirubu a presvedcte sa, i je O-krdzok v spravnej polohe.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibfin) £25%.
Mechanické tesnenie namazte alkoholom.
Opatrne umiestnite mechanické tesnenie na hriadel.
Umiestnite na hriadel pero a nasadte obezné koleso.
Vlozte podlozku a utiahnite maticu.
Utahovacie momenty
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) £15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) £ 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.
10.Namontujte montézny celok motora na telo ¢erpadla.
Utahovaci moment skrutiek:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) +25%.

0 ~NoOo

1. Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) +25%.
2. Pred Startom elektrocerpadla ho zalejte. Preditajte si navod k elektroc¢erpadlu.

22
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4.3.5 Pripojenie s cerpadlami LNEEK, LNEEX, LNTEK a LNTEX

Pripravné ukony

Demontaz jednotky

@_/'

N —

N W=

® ?
¢

Odskrutkujte pretlakovy ventil.

(")

_A_ph

PDS_MO0021_A

. Zatvorte ventily nasdvania a vypustania.
. Jednotku vyprazdnite odstrdnenim vypustacej zatky.

W NO AW =

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Skrutky na upevnenie tela cerpadla

Adaptér ¢erpadlo-motor

Skrutky na upevnenie adaptéra cerpadlo-motor
Klu¢ obezného kolesa

Odvzdusnovaci ventil

Puzdro tesnenia

Mechanické tesnenie

Podlozka

. Vypustacia zatka

. O-krazok

. Obezné koleso

. Poistnd matica obezného kolesa
. Teleso cerpadla

Demontéaz jednotky vykonajte odskrutkovanim upevnovacich skrutiek.

Vysunte von motor.

Odskrutkujte maticu obezného kolesa a odlozte podlozku.

Odlozte obezné koleso a pero.

Opatrne a s pomocou pécidla odlozte mechanické tesnenie.

Odlozte tesniace puzdro.

Povolenim skrutiek odmontujte adaptér c¢erpadlo-motor.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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Montaz novej jednotky

1. Nainstalujte na motor adaptér ¢erpadlo-motor.

Utahovaci moment skrutiek:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

2. Nasadte tesniace puzdro na adaptér Cerpadlo-motor a presvedcte sa, ¢i je O-krdzok v
spravnej polohe. Otvor na pripojenie pretlakového ventila sa musi zhodovat s otvorom v
prirube.

3. Na zavit pretlakového ventila aplikujte trochu teflénu a zaskrutkujte ventil do uréenej

polohy.

Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibfin) =25%.

Mechanické tesnenie namazte alkoholom.

Opatrne umiestnite mechanické tesnenie na hriadel.

Umiestnite na hriadel pero a nasadte obezné koleso.

Vlozte podlozku a utiahnite maticu.

Utahovacie momenty

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) +15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.

8. Namontujte montazny celok motora na telo ¢erpadla.

Utahovaci moment skrutiek:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30 and M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) +15%
e M12— 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

9. Upevnite vypustaci uzaver.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) £25%.

Nouhk

Zaverecné ukony

1. Upevnite vypustaci uzaver.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) +25%.
2. Pred startom elektrocerpadla ho zalejte. Preditajte si ndvod k elektrocerpadlu.
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4.3.6 Pripojenie s ¢erpadlami LNESK, LNESX, LNTSK a LNTSX

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Skrutky na upevnenie priruby motora k adaptéru
Priruba motora

Poistny zavitovy kolik spojky

Skrutky na upevnenie tela ¢erpadla

Skrutky na upevnenie adaptéra ¢erpadlo-motor
Pero hriadela motora

Adaptér strany motora

Pevné spojka

10. KIt¢ obezného kolesa

11. Adaptér strany ¢erpadla

12. O-krdzok

13. Mechanické tesnenie

14. Podlozka

15. Vypustacia zatka

16. Odvzdugnovaci ventil

17. Puzdro tesnenia

18. Obezné koleso

19. Poistnd matica obezného kolesa

20. Teleso ¢erpadla

VWENoGRWN =

<
o

PDS_M0022_A

Pripravné ukony

1. Zatvorte ventily nasdvania a vypustania.
2. Jednotku vyprazdnite odstranenim vypustacej zatky.
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Demontaz jednotky

Montéz novej jednotky
1.

Zaverecné ukony

VWONO T AWN =

Odskrutkujte pretlakovy ventil.

Demontaz jednotky vykonajte odskrutkovanim upevnovacich skrutiek.

Vysunte von motor.

Odskrutkujte maticu obezného kolesa a odlozte podlozku.

Odlozte obezné koleso a pero.

Opatrne a s pomocou péacidla odlozte mechanické tesnenie.

Odlozte tesniace puzdro.

Odmontujte prirubu odskrutkovanim skrutiek.

Ciasto¢ne odskrutkujte jednu zo skrutiek, upevriujlcich prirubu k adaptéru a tplne
odskrutkujte vSetky ostatné.

10.Adaptér zlozte jemnym Uderom kladivkom do hlavy ¢iasto¢ne odskrutkovanej skrutky.
11.Skrutku odskrutkujte dplne.

12.Povolte zavrtné skrutky spojky.

13.Vytiahnite spojku pomocou stahovaka.

Umiestnite na hriadel pero a vlozte spojku.

2. Zaistite spojku utiahnutim zavrtnych skrutiek.

3 0@

Utahovaci moment: 13 Nm (115 Ibfin) £15%.

Nasadte adaptér na motor.

Utahovaci moment skrutiek:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.

Nasadte prirubu na adaptér.

Utahovaci moment skrutiek:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

Nasadte tesniace puzdro na prirubu a presvedcte sa, ¢i je O-krizok v spravnej polohe.
Otvor na pripojenie pretlakového ventila sa musi zhodovat s otvorom v prirube.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf in) £25%.

Na zavit pretlakového ventila aplikujte trochu teflénu a zaskrutkujte ventil do uréenej
polohy.

Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf in) £25%.

Mechanické tesnenie namazte alkoholom.

Opatrne umiestnite mechanické tesnenie na hriadel.

Umiestnite na hriadel pero a nasadte obezné koleso.

0 Vlozte podlozku a utiahnite maticu.

Utahovacie momenty

o 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) +15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

11.Namontujte montézny celok motora na telo ¢erpadla.

Utahovaci moment skrutiek:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

12.Upevnite vypustaci uzaver.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibfin) £25%.

1. Upevnite vypustaci uzaver.

2.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf in) +25%.
Pred startom elektrocerpadla ho zalejte. Precitajte si ndvod k elektrocerpadlu.
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4.3.7 Pripojenie s cerpadlami SVK, SVX, SVIK a SVIX

Okrem modelov 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Priruba motora

Ochrana spojky

Dvojica skrutiek

Cerpadlo

Spojka

Adaptér

Upevriovacie skrutky motora

Podlozka stohu obeznych kolies

WO NorWN =

_A_ph

PDS_MO0023_A
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

Jednotka hydrovar X alebo hydrovar X+
Priruba motora

Ochrana spojky

Dvojica skrutiek

Cerpadlo

Spojka

Adaptér

Upevriovacie skrutky motora

Podlozka stohu obeznych kolies

WO NorWN =

Demontaz jednotky

Odstrénte ochranné prvky.

Vlozte rozpierku vidlice, dodant s elektro¢erpadlom.
Odskrutkujte spojku odskrutkovanim skrutiek.
Odskrutkujte skrutky, upevnujice prirubu k adaptéru.
Vysunte von motor.

AW =
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Montaz novej jednotky

1. Namontujte motor na adaptér.
Utahovaci moment skrutiek:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M12 — 50 Nm (442 |bf-in) = 15%
e M16 — 75 Nm (664 |Ibf-in) = 15%.
2. Namontujte spoj.
Utahovaci moment skrutiek:
e M8 —25Nm (221 Ibfin) = 15%
e M10 — 50 Nm (442 |Ibf-in) = 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
3. Odlozte podlozku vidlice.
4. Namontujte kryty spojky.
Utahovaci moment skrutiek:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm(27 Ibfin) + 25%.

4.4 Elektrické zapojenies

4.4.1 Poziadavky

1. Skontrolujte, ¢i su elektrické vodice chranené pred nasledujidcim:
o \ysoké teplota
e Vibracie
e Kolizie
e Kvapaliny.
2. Skontrolujte, ¢i méa napéjacie vedenie nasledujice vybavenie:
e Ochranné zariadenie proti skratu vhodnej velkosti
e Zariadenie na odpojenie napéjania so vzdialenostou otvarania kontaktov, ktora zaistuje
Uplné odpojenie v pripade stavov lll. kategdrie prepatia.

Siete izolovaného typu (IT)

Instalacia v distribu¢nych sietach, kde je nulovy vodic izolovany od zeme (systémy IT):

e musi byt vyhodnotené podla deklarovaného zvodového pradu a poctu pripojovanych
jednotiek;

e mobze vyzadovat pouzitie jednotiek hydrovar X a hydrovar X+ vo variante ,W" (bez filtrov
EMI), uréenych pre aplikécie v kategdrii C4, ako je zadefinované v prislusnych vyrobkovych
norméach EN 61800-3:2004+A1:2012 a EN IEC 61800-3:2018.

Obréatte sa na spolo¢nost Xylem alebo autorizovaného distribdtora pre dalsie informéacie.

4.4.2 Uzemnenie

NEBEZPECENSTVO: Nebezpedenstvo trazu elektrickym priadom

e VZzdy pripojte vonkajsi ochranny vodi¢ (uzemnovaci) k uzemnovacej svorke skér ako
vykonéate akékolvek iné elektrické pripojenia.

e Pripojte vsetko elektrické prislusenstvo jednotky k uzemneniu.

e Skontrolujte, ¢i je vonkajsi ochranny vodic¢ (uzemnenie) dIhsi ako fazové vodice. V pripade
nahodného odpojenia pristroja od fazovych vodi¢ov musi byt ochranny vodi¢ posledny,
ktory je treba vybrat zo svorky.

e Aby sa zabranilo smrtelnému drazu elektrickym prddom, nainstalujte vhodné systémy na
ochranu proti nepriamym kontaktom.
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4.4.3 Pokyny pre ovladaci panel

POZNAMKA:
Ovlédaci panel musi zodpovedat charakteristikdm na typovom stitku jednotky.

Poistky a/alebo automatické spinace

Elektronicky aktivovana funkcia pohonu zabezpeduje ochranu motora proti pretazeniu.
Funkcia ochrany proti pretazeniu vypocita Groven prirastku, aby sa aktivovalo nacasovanie
spustacej funkcie (zastavenie motora).

Cim vyssi vstupny prad, tym rychlejsia odozva. Funkcia poskytuje ochranu motora triedy 20.
Pohon musi byt vybaveny nadpridovou a skratovou ochranou, aby sa zabranilo prehriatiu
napajacich kdblov. Na zabezpecenie tejto ochrany musia byt nainstalované sietové poistky
alebo automatické spinace. Poistky a automatické spinace musi zabezpedit instalatér ako
sucast instalacie.

Ako ochranu v pripade poruchy vnutornej sicasti pohonu (prvé porucha) pouZite na strane
napdjania odporucané poistky a/alebo isti¢e. Pouzitie odporucanych poistiek

a automatickych spinacov zaisti, Zze pripadné poskodenie pohonu sa obmedzi na jeho
vnutro. V pripade inych typov ochrany sa uistite, Ze prechadzajlca energia je rovnaka alebo
nizsia nez energia odporucanych modelov.

Zhoda s poziadavkami UL je zaistend len pouzitim schvélenych poistiek kategérie JDDZ.2/8
typu T a vlastnostami uvedenymi nizsie a v tabulke.

Poistky uvedené v tabulke st vhodné na pouZitie v obvode schopnom uvolnit 5000 Arms
(symetrické), maximalne 480 V. S uvedenymi poistkami je menovity skratovy prad (SCCR)
pre pohon 5000 Arms.

Pre volbu ochranného zariadenia a splnenie miestnych a vnutrostatnych nariadeni
tykajucich sa jeho velkosti, odkazujeme na pridd uvedeny na typovom Stitku.

Na obrézku sd uvedené odporucané poistky a spinace.

Velkost ~ [Motor Xylem  |Trojfdzové  |Poistky iné [Poistky UL, typ T, vyrobca a model Spinace ABB
pohonu napdjacie neZUL typ |Byssmann  |Edison Littelfuse  |Ferraz- pre model MCB
HVX alebo naptie, VAC |gG, A Shawmut  |5203

HVX+

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16

C EXM.../J3....C. 30 JIN-30 TIN(30) JLLN 30 A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Cé3

B EXM.../4...B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS 15 A6T15 C16

C EXM.../4....C. 30 JJS-30 TJS(30) JUS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 1JS(60) JLLS 60 A6T60 Cé3

Prudovy chranic

Ak je nainstalovany spinac¢ na ochranu oséb pred zemnym prddom, overte, éi:
Ma vhodnU velkost pre konfiguraciu systému a prostredie pouzivania
Ma oneskorenie startu, aby sa zabrénilo porucham, spésobenym prechodovymi
zemnymi pradmi
Dokéze detegovat striedavy alebo jednosmerny priad a je oznaceny symbolmi
znadzornenymi na obrazku.
Pri pouzivani automatického zvodového spinaca alebo uzemnovacieho spinaca
nezabudnite zohladnit celkovy zvodovy priad vsetkych elektrickych zariadeni systému.
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_A_ph

PDS_MO0005_A

4.4.4 Pokyny pre pohon

POZNAMKA:

Prierez kdbla musi byt nadimenzovany podla menovitého pridu jednotky. Pre velkosti kdblov
dodrzujte miestne a vnatrostatne nariadenia.

Vlastnosti kablového vstupu

Pozrite si Stitok s idajmi a uistite sa o velkosti pohonu.

Typ kablovej Priemer kabla, Utahovacf momentna |Moment kablovej Pocet vstupov podfa vetkosti
priechodky mm (in) nosnej doske, Nm priechodky, Nm (Ibf-in) |pohonu HVX alebo HVX+
(Ibf-in) B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) . . 1
POZNAMKA:

e Pocas instalacie overte spravnost dotiahnutia kdblovych priechodiek na nosnej doske,
podla hodndt v tabulke.

e Privymene kédblovych priechodiek a/alebo instalacii adaptérov pouzite vhodné a schvélené
komponenty zachovavajlce stupen krytu IP55 a NEMA 4.

Vlastnosti napajacich svoriek a vodic¢ov

Pozrite si Stitok s Gdajmi a uistite sa o velkosti pohonu.

Velkost pohonu HVX  [Typ pripojenia Typ a prierez indtalovatelnych vodicov Dlzka odizolovania,
alebo HVX+ mm (in)
BaC Pruzinovy e Pevny: 1.5-10 mm? 15(0.6)

e Ohybny: 1.5-6 mm?

o Kablové svorky bez plastového plasta: 1.5-6 mm?

o Kablové svorky s plastovym plastom: 1.5-4 mm?

e Zhoda s UL/CSA: AWG 16-8

D So skrutkou Pevny: 2.5-35 mm?

Ohybny: 2.5-25 mm?

Kablové svorky bez plastového plasta: 2.5-25 mm?
Kablové svorky s plastovym plastom: 2.5-25 mm?
Zhoda s UL/CSA: AWG 14-2
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Pripojenie pohonu

—_

WO NO AW =

A ph

DS_MO012_A

=

Pohon

Svorky

Skrutky krytu

Fazové vodice
Kéblovéa priechodka
Napédjaci kabel
Ochranny vodi¢ (zem)

Kryt

Pridavné uzemnenie

. Odstréante kryt a pozrite si schémy zapojenia vnutri.
. Zistite velkost pohonu; pozri Stitok s tdajmi.

Vlozte napéjaci kdbel do kdblovej priechodky napéjania:

Velkost pohonu HVX alebo  [Typ kéblovej priechodky
HVX+

B M20

C M25

D M40

Vodide pevne spoijte, pricom dbajte na to, aby bol ochranny vodi¢ dlhsi nez fazové vodice.

Pri velkostiach modelu:

e BaC, otvorte pruziny pomocou strbinového skrutkovacda s maximalnou Sirkou 2.5 mm
(0.98in)

e D, dotiahnite skrutky svoriek pomocou skrutkovaca Pozidriv utahovacim momentom 4
Nm (35 Ibf-in).

Pozndmka: Pri modeloch D odporicame pouzit kdblové svorky s plastovym plastom.

Utiahnite kadblovd priechodku.

Utahovaci moment:

e M20 — 6 Nm (53 Ibf-in)

e M25—7Nm (71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

Nasadte kryt a utiahnite skrutky.

Utahovaci moment: 2.5 Nm (22 |bf in) £15%.
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4.5 Pomocné pripojenia

NEBEZPECENSTVO: Nebezpedenstvo trazu elektrickym priadom
Nepouzivajte relé 2, ak je relé 1 pripojené k napétiu vysSiemu ako 30 V.

Odporuca sa pripojit tienenie signdlneho kabla k uzemneniu prostrednictvom kovovych
pruzinovych svoriek dostupnych v blizkosti signélnych svoriek.

_A_ph

PDS_MO0009_A

POZNAMKA:

e UdrZujte signélne kéble vo vzdialenosti aspori 200 mm (8 in) od napéjacieho kébla
e Napdjacie kable nekrizujte; ak je to nevyhnutné, je povoleny uhol krizenia 90°.

Vlastnosti svoriek

Poloha Nézov Typ a prierez Dlzka odizolovania, Utahovaci moment,
instalovatelnych kablov |mm (in) Nm (Ibf-in) £ 15%
1-39 Analdgové a digitélne o 0.2-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)
vstupy a vystupy o AWG28-16
40-45 Relé e 0.34-2.5mm? 0.5(4)
o AWG24-12

4.5.1 Signalne svorky, hydrovar X+

5 RS 4851 RS 4852

: : mrol@yo

REL. 1 [ 2829 3013 2 3
w0 :

250 VAC

w0
30 VAC

,,,,,,,,

_A_ph

40 41 42 | 43 44 45 |
2 20
1 O OO

REL.1 | REL.2

PDS_MO0010_A
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Cislo Nézov Opis Predvolené nastavenie

pozicie

1 Analdgovy vstup 1 [Napéjanie +24 VDC, max. 60 mA (spolu, svorky 1 + 5) Snimac tlaku 1

2 Konfigurovatelny analdgovy vstup 1

3 Elektronické GND

4 Vyhradeny Na interné pouZitie, nepripajajte

5 Analdgovy vstup 2 |Napdjanie +24 VDC, max. 60 mA (spolu, svorky 1+ 5) Nevybrané

6 Konfigurovatelny analdgovy vstup 2

7 Elektronické GND

8 Externy Start/Stop | Digitalny vstup start/stop, interny pull-up +24 VDC, prid kontaktu 6 mA

9 Elektronické GND

10 Externy nedostatok | Digitalny vstup nizkej hladiny vody, interny pull-up +24 VDC, prid

vody kontaktu 6 mA

11 Elektronické GND

12 Digitalny vstup 3 [Konfigurovatelny digitalny vstup 3, interny pull-up +24 VDC, prid Nadzovy Start pri
kontaktu 6 mA maximalnych otackach

13 Elektronické GND

14 Analdgovy vystup  [Konfigurovateliy analdgovy vystup Pocet otdcok motora

15 Elektronické GND

16 Analdgovy vstup 3 [Napdjanie +24 VDC, max. 60 mA (spolu, svorky 162 19) Nevybrané

17 Konfigurovatelny analdgovy vstup 3

18 Elektronické GND

19 Analdgovy vstup 4 [Napdjanie +24 VDC, max. 60 mA (spolu, svorky 16:a 19) Nevybrané

20 Konfigurovatelny analdgovy vstup 4

21 Elektronické GND

22 Digitalny vstup 4  [Konfigurovatelny digitalny vstup 4, interny pull-up +24 VDC, prid Nevybrané
kontaktu 6 mA

23 Elektronické GND

24 Digitalny vstup 5 [Konfigurovatelny digitalny vstup 5, interny pull-up +24 VDC, prid Nevybrané
kontaktu 6 mA

25 Elektronické GND

26 Napajanie 10 VDC |Napdjanie +10VDC, max. 3 mA

27 Elektronické GND

28 Komunikacna Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Viaceré ¢erpad|d

29 zbernica 1 Port 1 RS485: RS485-1AP (+)

30 Port 1 RS485: RS485-COM

31 Komunikacna Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

32 zbernica 2 Port 2 RS485: RS485-2AP (+)

33 Port 2 RS485: RS485-COM

34 Komunikatna Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Viaceré cerpad|é

35 zbernica 1 Port 1 RS485: RS485-1AP (+)

36 Port 1 RS485: RS485-COM

37 Komunikatna Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

38 zbernica 2 Port 2 RSA485: RS485-2A P (+)

39 Port 2 RS485: RS485-COM

34

EXM - Dopliujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie




sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

Cislo Nézov Opis Predvolené nastavenie
pozicie

40 Relé 1 Konfigurovatelné relé 1: normalne otvorené Hldsenie chyb

41 Konfigurovatelné relé 1: normalne zatvorené

42 Konfigurovatelné relé 1: spolocny kontakt

43 Relé 2 Konfigurovatelné relé 2: normalne otvorené Spustenie motora

44 Konfigurovatelné relé 2: normalne zatvorené

45 Konfigurovatené relé 2: spolony kontakt

Komunikaéna zbernica 1

Predkonfigurované pre pripojenie az 8 jednotiek hydrovar X+ v konfiguraciach s vacerymi
¢erpadlami. Prepinac (1) aktivuje zakoncovaci rezistor RS485; v pripade potreby ho nastavte
do polohy ON (ZAP.).

Komunikaéna zbernica 2

Konfiguracia pre protokol Modbus RTU umoziuje pripojenie k externym zariadeniam (PLC,
BMS, PC) a aktualizaciu firmvéru pomocou néstroja Xylem Firmware Tool. Prepinac (2) zapina
zakoncovaci rezistor RS485; v pripade potreby ho nastavte do polohy ON (ZAP.).

4.5.2 Signalne svorky, hydrovar X

REL. 1

250 VAC

RS 4851 | Rs 4852
T>0m>0
Tt T

282930131 2 B

_A ph

PDS_MO0011_A

Cislo Nézov Opis Predvolené nastavenie
pozicie
1 Analdgovy vstup 1 [Napdjanie +24 VDC, max. 60 mA (spolu, svorky 1 + 5) Snimat tlaku 1
2 Konfigurovatelny analdgovy vstup 1
3 Elektronické GND
4 Vyhradeny Na interné pouZitie, nepripdjajte
5 Analdgovy vstup 2 [Napéjanie +24 VDC, max. 60 mA (spolu, svorky 1 + 5) Nevybrané
6 Konfigurovatelny analégovy vstup 2
7 Elektronické GND
8 Externy Start/Stop | Digitalny vstup start/stop, interny pull-up +24 VDC, prid kontaktu 6 mA
9 Elektronické GND
10 Externy nedostatok | Digitalny vstup nizkej hladiny vody, interny pull-up +24 VDC, prid
vody kontaktu 6 mA
" Elektronické GND

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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Cislo Nézov Opis Predvolené nastavenie

pozicie

12 Digitalny vstup 3 [Konfigurovatelny digitalny vstup 3, interny pull-up +24 VDC, prid Nadzovy Start pri
kontaktu 6 mA maximdlnych otackach

13 Elektronické GND

14 Analdgovy vystup  [Konfigurovately analdgovy vystup Pocet otdcok motora

15 Elektronické GND

28 Komunikacna Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Viaceré ¢erpad|d

29 zbernica 1 Port 1 RS485: RS485-1AP (+)

30 Port 1 RS485: RS485-COM

31 Komunikacna Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

32 bernica 2 Port 2 RS485: RS485-2AP (+)

33 Port 2 RS485: RS485-COM

34 Komunikatna Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Viaceré Cerpad|é

35 zbernica 1 Port 1 RS485: RS485-1AP (+)

36 Port 1 RS485: RS485-COM

37 Komunikatna Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

38 zbernica 2 Port 2 RSA485: RS485-24 P (+)

39 Port 2 RS485: RS485-COM

40 Relé 1 Konfigurovatelné relé 1: normalne otvorené Hlasenie chyb

41 Konfigurovatelné relé 1: normalne zatvorené

42 Konfigurovatené relé 1: spolony kontakt

43 Relé 2 Konfigurovatelné relé 2: normalne otvorené Spustenie motora

44 Konfigurovatelné relé 2: normalne zatvorené

45 Konfigurovatené relé 2: spolony kontakt

Komunikaéna zbernica 1

Predkonfigurované pre pripojenie az 8 jednotiek hydrovar X v konfiguréciach s viacerymi
¢erpadlami. Prepinac (1) aktivuje zakoncovaci rezistor RS485; v pripade potreby ho nastavte
do polohy ON (ZAP.).

Komunikaéna zbernica 2

Konfiguracia pre protokol Modbus RTU umoziuje pripojenie k externym zariadeniam (PLC,
BMS, PC) a aktualizaciu firmvéru pomocou néstroja Xylem Firmware Tool. Prepinac (2) zapina
zakoncovaci rezistor RS485; v pripade potreby ho nastavte do polohy ON (ZAP.).
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5Pouzitie a obsluha

Pred spustenim jednotky skontrolujte, ¢i ste si precitali a pochopili
e bezpeénostné pokyny v ¢asti Uvod a Bezpeénost a

e anavod na pouzitie a obsluhu elektrického cerpadla,

a ¢i ste spravne dodrzali pokyny uvedené v kapitole Instalacia.

Pozndmka: jednotka je vybavena tepelnou ochranou s automatickym vynulovanim.

VAROVANIE: Riziko poranenia
Po vychladnuti méze byt jednotka néhle restartovana: hrozi nebezpedenstvo fyzického
zranenia.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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6 Ovladanie

Uvod

NEBEZPECENSTVO: Nebezpecenstvo trazu elektrickym priadom
Ak je ovlddaci panel poskodeny, ihned'sa obratte na spoloc¢nost Xylem alebo na

autorizovaného distributora.

VAROVANIE: Nebezpecenstvo hortcich povrchov

Dotykajte sa len tladidiel na ovlddacom paneli. Davajte pozor na vysoku teplotu uvolfiovand
jednotkou.

V zévislosti od modelu dodrzZiavajte pokyny uvedené v odseku Ovladaci terminal, hydrovar X+
na strane 38 alebo Ovladaci terminal, hydrovar X na strane 41.

6.1 Ovladaci terminal, hydrovar X+

4)»

O

-

.

<
(®)
=
CISI? : Nézov Funkcia
pozicie
1 Disple]
2 Tlatidlo ZAP./VYP. |e  Spustenie a zastavenie jednotky
o Stlatenim na 5 sekiind sa resetujti chyby.
3 Kldvesy so Sipkami |e  Vertikélny pohyb medzi moznostami ponuky
nahor a nadol o Stlatenim kldvesu so Sipkou nadol (rozsireny tlak) sa vykond manuélne prepnutie na systém
s viacerymi cerpadlami
o Otocenie displeja 0 180° si¢asnym stlacenim klavesu ENTER a klavesu so Sipkou nahor
(podrzanie).
4 Kldvesy so ipkami e Horizontdlny pohyb v ramci domovskych obrazoviek a pondk
vpravo a vlavo o Slcasnym stlacenim kldves so Sipkami vpravo a vlavo sa (podrZanie) vykond uzamknutie alebo
odomknutie displeja.
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CISI? . Nézov Funkcia
pozicie
5 Tlatidlo ODOSLAT | e Postupovanie po tirovniach ponuky
o Potvrdenie vyberu parametra
o Potvrdenie hodnoty parametra.
6 Svietiaca LED didda | Znamend, Ze jednotka je napéjand.
jednotky
7 Stavova LED diéda |Znamend:
jednotky o Motor nie je napdjany (je vypnuty)
o Aktivny alarm a zastaveny motor (zltd farba)
o Chyba jednotky a zastaveny motor (Cervend farba)
o Spusteny motor (zelend farba)
o Aktivny alarm a spusteny motor (Zlta farba sa strieda so zelenou farbou).
8 Stavova LED diéda |Znamend:
pripojenia o Deaktivovand komunikdcia BMS (vypnutd)
o Aktivna komunikacia BMS (zelend farba)
o Nadviazana bezdrotové komunikdcia s mobilnym zariadenim (svieti modra farba)
o Nadvézuje sa bezdrotova komunikécia s mobilnym zariadenim (blika modré farba)
o Aktivna bezdrdtova komunikécia a komunikécia BMS (modra farba sa strieda so zelenou farbou).
9 Multifunkéné o Pristup do ponuky parametrov alebo dalSich funkcif v zavislosti od obrazovky na displeji.
tlaidlo o Povolenie pripojenia jednotky k mobilnému zariadeniu (podrzanie)

6.1.1 Grafické zobrazenie

X

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

[ 9.10 \*

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

Q Run ;:
% . g
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
CISI? : Nézov Opis
pozicie
1 LiSta zahlavia Zobrazuje statické informdcie a hldsenia tykajtice sa prevadzkovjch podmienok, napriklad:
o Alarmy
o Chyby
o Prevddzka viacerych Cerpadiel.
2 Hlavna obrazovka |Zobrazuje hlavné informécie a umoziiuje zmenu prevadzkovych parametrov.
K dispozicii je az 5 obrazoviek, ktoré mozete prechddzat stlacanim kldves so Sipkami vpravo a vlavo.
Symbol [ veda polozky oznacuje upravitelny parameter.
3 Spodnd lista Zobrazuje:
o Nalavej strane sa nachadzajui zakladné informécie o prevédzke, ako je aktualna hodnota
nastavenia a percento otacok, pri ktorych jednotka pracuje
o Vpravo sa nachadzaju tlacidla, ktoré st k dispozicii na interakciu na hlavnej obrazovke.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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6.1.2 Ponuka parametrov, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.001  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
CISI? : Nézov Opis
pozicie
1 Lista zahlavia Zobrazuje cestu k parametrom na Grovni ponuky a podponuky.
2 Zoznam Zobrazuje:
parametrov o Index
o Nézov
o Nahlad hodnoty
parametrov pre aktudlnu droveri ponuky.
Na posun o rover alebo zmenu hodnoty stlacte kldves ODOSLAT alebo kldves so $ipkou vpravo.
3 Spodnd lidta Zobrazuje:
o Na lavej strane sa nachddzajui zakladné informécie o prevadzke, ako je aktualna hodnota
nastavenia a percento otacok, pri ktorych jednotka pracuje
o Vpravo sa nachddzaj tlacidld, ktoré sd k dispozicii na interakciu na hlavnej obrazovke.

Ponuka je rozdelen& na 3 Urovne:
e Hlavna

e Podponuka

e Parametre.

Zobrazenie alebo zmena parametra:
1. Stlacte funkéné tlacidlo na hlavnej obrazovke.
2. Pomocou klavesov so Sipkami zadajte heslo.

3. Stla¢te klaves ODOSLAT.

Pozndmka: Po 10 minutach necinnosti je potrebné zadat heslo znova.
4. Stlacenim klavesu so Sipkou vpravo alebo kldvesu ODOSLAT sa posuniete medzi Groviiami,
alebo stlacenim klavesu so Sipkou vlavo sa vratite spat.

6.1.3 Spustenie jednotky za pouzitia ovladacieho terminalu hydrovar X+

1. Skontrolujte spojenie medzi vstupmi START/STOP a GND na svorkovnici.

2. Stlacenim tlacidla ZAP./VYP. spustite jednotku.
Poznamka: Ak je parameter 1.0.45 Autostart nastaveny na ,Ano”, pri dalsom spusteni
nebude potrebné znova stlacit tlacidlo ZAP./VYP.

3. Ked'je jednotka v prevadzke, pracovnu nastavovaciu hodnotu mozno zmenit prepnutim na

druht obrazovku.

6.1.4 Zmena prevadzkového rezimu, hydrovar X+

Parametre jednotky su nastavené vo vyrobe a jednotka je pripravena na pouzitie.
Ak chcete zmenit parametre a pokrodilé funkcie, prejdite do ponuky konfiguracie.

1. Stla¢te multifunkéné tlacidlo.

2. Pomocou klavesov so Sipkami zadajte heslo.

3. Stla¢te klaves ODOSLAT.

4. Prejdite ponukami a vyhladajte parameter alebo funkciu, ktord chcete zmenit.
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6.1.5 Resetovanie chyby, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration
Single Pump

Control Mode
Constant Pressure

A Error

910bar| A0% | Move @

«
o
©
©
0.00 \*
.
0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<(\
I~
Q
Q
o
E\
Menu @ s

Ak je to povolené, v pripade chyby jednotka automaticky vykona niekolko pokusov

o resetovanie: ak si pokusy nelspesné, jednotka sa zastavi a na displeji sa zobrazi kéd chyby.
Odstrénenie chyby:

1. Stlacenim tlagidla ODOSLAT otvorte prvi hlavni obrazovku.

2. Preditajte si popis chyby na obrazovke.

3. ldentifikujte pri¢inu a postupujte podla pokynov na rieSenie problémov

4. Chybu resetujte stlacenim a podrzanim tlacidla ZAP./VYP. na 3 sekundy: jednotka sa vrati

do stavu pred chybou.

6.2 Ovladaci termindl, hydrovar X

<
=
CISI? : Nézov Funkcia
pozicie
1 Indikator ponuky ~ |Znamend:
o Navigdcia v polozkich ponuky (nepretrzite svieti)
o Zobrazenie hodnoty parametra (blikajlce svetlo).
2 Displejso 7
segmentmi
3 Lista otacok
4 Indikator
komunikdcie
s viacerymi
Cerpadlami

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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(islo

. Nézov Funkcia
pozicie
5 Indikdtor memnej
jednotky
6 Tlatidlo ZAP./VYP. e Spustenie a zastavenie jednotky
o Stlacenim na 5 sekiind sa resetujti chyby.
7 Kldvesy so $ipkami |e  Rychlazmena nastavovacej hodnoty na hlavnom displeji
nahor a nadol o Navigdcia v podponukdch azmena parametra zobrazeného v ponuke parametrov
o Stlatenim kldvesu so Sipkou nadol (roz3ireny tlak) sa vykond manudine prepnutie na systém
s viacerymi cerpadlami
o Otocenie displeja 0 180° si¢asnym stlacenim klavesu ENTER a klavesu so Sipkou nahor
(podrZanie).
8 Kldvesy so Sipkami e  Striedavé zobrazenie otacok a tlaku na hlavnom displeji
vpravo a vlavo «  Navigdcia po trovniach ponuky parametrov
o |baklaves so Sipkou vlavo, potvrdenie zmenenej hodnoty
o Shcasnym stlatenim klaves so $ipkami vpravo a vlavo sa (podrZanie) vykond uzamknutie alebo
odomknutie displeja.
o |baklaves so Sipkou vpravo, navigdcia v kddoch aktivnych chyb, ak je ich viac ne jedna
9 Tlatidlo ODOSLAT | e Postupovanie po tirovniach ponuky
o Potvrdenie hodnoty parametra
o Prechod do ponuky konfigurécie parametrov (podrZanie).
10 Svietiaca LED diéda |Znamend, Ze jednotka je napdjana.
jednotky
11 Stavova LED didda |Znamend:
jednotky o Motor nie je napdjany (je vypnuty)
o Aktivny alarm a zastaveny motor (Ité farba)
o Chyba jednotky a zastaveny motor (Cervend farba)
o Spusteny motor (zelend farba)
o Aktivny alarm a spusteny motor (Ité farba sa strieda so zelenou farbou).
12 Stavova LED didda |Znamend:
pripojenia o Deaktivovand komunikdcia BMS (vypnutd)
o Aktivna komunikdcia BMS (zelend farba)
o Nadviazana bezdrotové komunikdcia s mobilnym zariadenim (svieti modra farba)
o Nadvézuje sa bezdrotova komunikécia s mobilnym zariadenim (blika modré farba)
o Aktivna bezdrdtova komunikécia a komunikécia BMS (modra farba sa strieda so zelenou farbou).
13 Tlacidlo Pripojenie jednotky k mobilnému zariadeniu.
bezdrotovej
komunikdcie
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6.2.1 Hlavna vizualizacia

Glyf Nézov Opis
(2 Jednotka bola zastavend pomocou tlacidla ZAP./VYP. alebo BMS.
Pozndmka: NizSia priorita vo vztahu k STOP.
N (e Otvorené digitélne vstupy START/STOP a GND.
it |Pofiadavka na PoZiadavka na spustenie jednotky pomocou tlacidla ZAP./VYP. Zostane aktivna niekolko sekind, potom
spustenie sa zobrazi jedno z nasledujlcich hldseni:
o Jednotka v prevadzke
o Alarm
o (Chyba.
= [Aarm Kéd alarmu jednotky v stave alarmu, striedavo s hlavnym displejom.
Stavova LED diéda jednotky mdZe mat nasledujucu farbu:
o [ farba = zastaveny motor
o /ltafarba striedajtica sa so zelenou farbou = spusteny motor.
=14 1 [Chyba Kod chyby jednotky v stave chyby.
= ==, |Jednotka Zobrazenie jednotky v prevadzke a zvolenej mernej jednotky:
’ v prevédzke o Otétky, 10 x ot/min
o Tlak v baroch alebo psi.
- i4- |Zablokovany Displej bol zamknuty absluhou a pouZivanie tlacidiel je zakézané.
displej

6.2.2 Ponuka parametrov, hydrovar X

Ponuka je rozdelen& na 3 Urovne:

e Hlavnéa

e Podponuka
e Parametre.

Zobrazenie alebo zmena parametra:
1. Stlacte tla¢idlo ODOSLAT (podrzanie).
2. Pomocou klavesov so Sipkami zadajte heslo.
3. Stla¢te klaves ODOSLAT.
Pozndmka: Po 10 minutach necinnosti je potrebné zadat heslo znova.
4. Stld¢anim kladvesov so Sipkami nahor a nadol sa pohybujte v ponukach.
5. Stlacanim klavesu ODOSLAT alebo klavesu vpravo prechédzajte cez podirovne ponuky,
kym nenéjdete hodnotu parametra.
6. Stld¢anim kladvesov so Sipkami nahor a nadol moézete zvysit alebo znizit hodnotu parametra.
7. Na potvrdenie stlacte kldves ODOSLAT alebo klaves so $ipkou vlavo.
Poznédmka: Po 5 sekundéch necinnosti sa parameter vrati na predtym nastavenu’ hodnotu.

Glyf Nézov Poznamky
i s |Hlavndponuka  |e  Ponuky otislované od 1do 9.
o Indiktor ponuky: nepretrzite svieti.
=\t |Podponuka o Podponuky otislované od 1do 9.
o Indikator ponuky: nepretrzite svieti.
' 1 [Parameter Navigdcia na Grovni parametrov.
’ o Parametre ocislované od 0 do 99.
o Podponuky oislované od 1do 9.
o Indiktor ponuky: nepretrZite svieti.
=7 |Hodnota parametra | Uprava hodnoty parametra.
o Indikétor ponuky: blikajace svetlo.
o Hodnota parametra pocas Gpravy: blikanie.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie
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6.2.3 Spustenie jednotky za pouzitia ovladacieho terminalu hydrovar X

1. Skontrolujte spojenie medzi vstupmi START/STOP a GND na svorkovnici.

2. Stlacenim tlacidla ZAP./VYP. spustite jednotku.
Poznédmka: Ak je parameter 1.0.45 Autostart nastaveny na ,Yes” (Ano), pri dalSom spustenf
nebude potrebné znova stlacit tlacidlo ZAP./VYP.

3. Ked'je jednotka v prevadzke, nastavovaciu hodnotu reguldcie mozno s okamzitou
platnostou zmenit pomocou klavesov so $ipkami nahor a nadol.

6.2.4 Zmena prevadzkového rezimu, hydrovar X

Parametre jednotky si nastavené vo vyrobe a jednotka je pripravena na pouzitie.

Ak chcete zmenit parametre a pokrodilé funkcie, prejdite na parametre konfiguracie.
1. Stlatte tla¢idlo ODOSLAT (podrzanie).

2. Pomocou klavesov so Sipkami zadajte heslo.

3. Stlacte klaves ODOSLAT.

4. V ponuke M01 vyberte parameter, ktory chcete zmenit.

6.2.5 Resetovanie chyby, hydrovar X

Ak je to povolené, v pripade chyby jednotka automaticky vykona niekolko pokusov

o resetovanie: ak su pokusy nelspesné, jednotka sa zastavi a na displeji sa zobrazi kéd chyby.

Odstrénenie chyby:

1. Identifikujte pric¢inu a postupujte podla pokynov na rieSenie problémov

2. Chybu resetujte stlacenim a podrzanim tlacidla ZAP./VYP. na 3 sekundy: jednotka sa vrati
do stavu pred chybou.

6.3 Aplikacia Xylem X

Uvod
K dispozicii pre mobilné zariadenia s operacnym systémom s bezdrétovou komunikaciou.
Pomocou aplikdcie mézete vykonat nasledujlce:
e Kontrola stavu jednotky

Konfigurécia parametrov

Interakcia s jednotkou a ziskanie Gdajov pocas instalacie a udrzby

Generovanie pracovného vykazu
Kontaktovanie servisnej pomoci.

Stiahnite si aplikaciu a prepojte mobilné zariadenie s jednotkou

1. Stiahnite si aplikaciu Xylem X do mobilného zariadenia z obchodu App Store " alebo
Google Play 2 naskenovanim QR kédu:

E-'."

1 Kompatibilita s operatnymi systémami iOS® vo verzii 15.0 a vy33e].
2 Kompatibilita s operaénymi systémami Android vo verzii 10.0 a vy33ej.
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2. Dokoncite registraciu.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Na ovlddacom terminéli stlacte tlacidlo bezdrétovej komunikacie.
4. Pridajte jednotku do pouzivatelského profilu.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Po nadviazani spojenia bude svetlo spojenia nepretrzite svietit modrou farbou: odteraz je
mozné ovladat jednotku pomocou mobilného zariadenia.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5..
o oo
s
" [E=en]
W
S ting” e
QRun
|
<

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programovanie

Verzia firmvéru

Verziu firmvéru je mozné zobrazit pomocou parametra P03.4.19.
Parametrizécia, popisand na tomto mieste, sa vztahuje na verziu uvedenu na obale.

Pouzité symboly

Symbol  |Opis

(G) Globalny. Zmena tohto parametra v jednej jednotke systému s viacerymi ¢erpadlami sa prendsa do v3etkych ostatnjch
jednotiek. Ak symbol nie je pritomny, parameter sa pouzije len na jednotku, v ktorej sa zobrazuje.

(X+) K dispozicii len pre HVX+

(X) K dispozicii len pre HVX

(A) K dispozicii len pre HVX pri poufiti aplikicie Xylem X.

(R) Iba na titanie. Parameter nie je moZné zmenit.
Ak symbol nie je pritomny, parameter je mozné zmenit.

7.1 M01 Domovské menu

Casto pouzivané parametre alebo ich aliasy.

7.1.1 S01.0 Aplikacia

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota

P01.0.01 (X+) Jazyk Vyber jazyka displeja. Default = English

P01.0.05  (G) Typ systému Vyber typu systému. Default = Tlakovanie
0 - Tlakovanie (PrS): pre systémy s otvorenou sluckou, t. j.
zvySovanie tlaku vody do vysokej budovy
1-Circulation (HV legacy): pre systém Circulation HVAC s
pouZitim Hydrovar Ramps Control
2-Cirkuldcia: pre cirkulaciu HVAC pomocou Pl riadenia
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P01.0.06 (G) ReZim ovladania Vyberte rezim ovladania cerpadla. Default = Konstantny tlak

0 - Aktudtor (RCk): jednotka pracuje ako aktudtor s
konstantnou rychlostou. MoZno poufZit iba pre jednu
jednotku v jednej operdcii.

1 - Konstantny tlak (CP): jednotka udrZiava kon3tantny tlak
bez ohladu na kolisanie prietoku.

2 - Prop. tlak. (PP): jednotka zvy3uje nastavend hodnotu
tlaku linedrne tmeme prietoku.

3 - Prop. kvadr. tlak.: jednotka zvySuje pozadovand
hodnotu tlaku (skuto¢nti pozadovant hodnotu) kvadraticky
imerne prietoku.

4 - Konstantny prietok: jednotka menf otacky motora, aby
udrZiavala konstantny prietok.

5 - Konstantnd teplota: jednotka meni otdcky motora, aby
udrZiavala konstantnd teplotu.

6 - Konstantna Uroven: jednotka meni otacky motora, aby
udrziavala konstantn droveri (napr. v nddrzi alebo studni).
7 - Generické: jednotka menf svoju rychlost, aby udrzala
konstantnd vSeobecnd merant velicinu.

P01.0.10  (G) Konfiguracia systému Zvolte konfiguraciu systému. Default = Jedno cerpadlo

0 - Jedno cerpadlo (5nG): jednotka je nastavend na
samostatnti prevddzku bez interakcie s inymi jednotkami.

1 - Sériova kaskada ("SE): v tejto konfigurdcii pracuje spolu
niekolko jednotiek prepojenych cez rozhranie RS485 . Iba
poslednd spustend jednotka meni svoju rychlost, zatial o
uZ spustené jednotky pracujd s max. rjchlostou.

2 - Synchronna kaskada (15S): v tejto konfiguracii pracuje
spolu niekolko jednotiek prepojenych cez rozhranie RS485
. V3etky jednotky v prevddzke pracuju pri rovnakych
premenlivych otackach.

P01.0.11 Adresa viacerych cerpadiel  Vyber adresy Cerpadla v systéme s viacerymi ¢erpadlami. ~ Min =1
V systéme s viacerymi ¢erpadlami ma kazdd jednotka Max = -
jedine¢nt adresu s hodnotou od 1 do 8. Default = 1
P01.0.15  (G) Pociatoctnd hodnota Definujte pociatotnti hodnotu po zastaveni systémubez ~ Min = 0%
dopytu v percentdch poZadovanej hodnoty. Max =100 %

V pripade typu tlakového systému sa Cerpadlo zastavi, ak je Default = 100 %
dosiahnutd Ziadand hodnota a uz nie je Ziadna spotreba.

Cerpadlo sa opit spusti, ked'tlak klesne pod hodnotu

reStartovania (napr. ak je poZzadovana hodnota nastavend

na 10 barov, hodnota restartovania nastavend na 90 %

spdsobi, Ze Cerpadlo sa spusti pri 9 baroch). Upozornenie:

Ak je hodnota nastavena prilis nizko (napriklad nizsie ako

vstupny tlak), ¢erpadlo sa nespusti. Hodnota 100 %

spOsobuije, Ze tento parameter nie je Gcinny.

P01.0.20  (G) Nedostatocné oneskorenie  Vyberte Cas oneskorenia ochrany proti nedostatku vody ~ Min=1s
vody (Low). Max =100s
Toto oneskorenie je Cas, ktory uplynie medzi otvorenim ~ Default=2s
kontaktu LOW a skutocnou aktivéciou chyby ,E21
Nedostatok vody (LOW)".
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P01.0.31 (G) Tlak - minimalna medzna ~ Viyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.11
hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej  Max = P05.0.12
hodnoty", jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default = 0 bar
medzné hodnota”.
P01.0.32  (G) Prietok - minimélna medzné Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.21
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.22
hodnoty”, jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default = 0 [/min
medzné hodnota”.
P01.0.33 (G) Teplota - minimélna medznd Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.31
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.32
hodnoty", jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default =-50°C
medznd hodnota”.
P01.0.34  (G) Urovefi - minimalna medzna Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.41
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.42
hodnoty”, jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default=0m
medznd hodnota”.
P01.0.35  (G) Generické - Min. medznd  Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.51
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.52
hodnoty", jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default = P05.0.51
medzné hodnota”.
P01.0.40  (G) Oneskorenie minimalnej  Vyberte ¢as oneskorenia ochrany minimalnej medznej Min=1s
medznej hodnoty hodnoty. Max=100s
Toto oneskorenie je Cas, ktory ma systém k dispoziciina ~ Default=2s
dosiahnutie min. medznej hodnoty: ak sa nedosiahne,
jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min. medznd
hodnota".
P01.0.45  (G) Automat. spustenie Vyberte stav ¢erpadla po odpojeni napéjania. Default = Ano
0-Nie (13): po obnoveni elektrického napajania sa systém
nastavi do stavu VYP.
1-Ano (YE5): pri ndvrate napdjania sa jednotka nastavi do
stavu, ktory bol aktivny pred odpojenim napéjania.
P01.0.46 Nastavenie ZAP./VYP. Vyberte stav ZAP. alebo VYP. Cerpadla. Zodpoveda akciina  Default = Vypnuté
tlacidle ZAP./VYP.
0-On
1-BbikntoueH
P01.0.50  (G) Datum Vyber ddtumu kalendara jednotky.
(X+)
P01.0.51 (G) Cas Nastavenie hodin jednotky.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Senzory

Parameter Typ Nézov Opis Hodnota
P01.1.00  (G) Vyber meracej jednotky Viyberte stistavu meracich jednotiek, ktoré jednotka Default = Sl jednotky
pouZiva.
0-Sl jednotky
1-Imperiélne jednotky
P01.1.01  (X+) Aktudtor - nulové hodnota  Vyberte nulovii hodnotu senzora spétnej vézby reguldcie. ~ Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P01.1.02  (X+) Aktudtor - pIny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby regulacie. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Tlak - nulovd hodnota Vyberte nulovd hodnotu senzora spatnej vizby regulacie.  Min = -5 bar”)
Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Tlak - pIny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby regulacie. Min = 0 bar"
Max = 100 bar"
Default = 10 bar”
P01.1.21  (G) Prietok - nulovd hodnota  Vyberte nulovii hodnotu senzora spétnej vazby regulécie. ~ Min = 0 |/min®
(X+) Max = 9999 l/min”
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Prietok - pIny rozsah Viyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie. Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min™
Default = 100 I/min®
P01.1.31  (G) Teplota - nulovd hodnota ~ Vyberte nulovid hodnotu senzora spatnej vazby reguldcie.  Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default=0°C
P01.1.32  (G) Teplota - plny rozsah Viyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P01.1.41  (G) Urovefi - nulové hodnota  Vyberte nulovii hodnotu senzora spatnej vizby requlacie. ~ Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default =0 m"
P01.1.42  (G) Urovefi - plny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby regulacie. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m*
Default =10 m"
P01.1.51  (G) Generické - nulovd hodnota Vyberte nulovii hodnotu senzora spatnej vazby regulécie. ~ Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Generické - plny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vizby regulcie. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P01.1.61  (G) Nulova hodnota tlaku SPS  Vyberte nulovd hodnotu senzora tlaku pouZivaného pre  Min =-1 bar
(X+) funkciu posunu nastavovacej hodnoty. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) PIny rozsah tlaku SPS Vyberte nulovi hodnotu senzora tlaku pouzivaného pre  Min = 0 bar
(X+) funkciu posunu nastavovacej hodnoty. Max = 999 bar

Default = 10 bar

")y zavislosti od modelu cerpadla
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7.1.3 S01.2 Nastavovacie hodnoty

Parameter

Typ

Nazov

Opis

Hodnota

P01.2.01

(G)

Nast. hodn. otdcok 1

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.02

Nast. hodn. otacok 2

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03

Nast. hodn. otdcok 3

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Nast. hodn. otdCok 4

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Nast. hodn. tlaku 1

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Nast. hodn. tlaku 2

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Nast. hodn. tlaku 3

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Nast. hodn. tlaku 4

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Nast. hodn. priet. 1

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.22

Nast. hodn. priet. 2

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.23

Nast. hodn. priet. 3

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Nast. hodn. priet. 4

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Nast. hodn. tepl. 1

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Nast. hodn. tepl. 2

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

Nast. hodn. tepl. 3

")y zavislosti od modelu cerpadla

Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P01.2.34 (G) Nast. hodn. tepl. 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Nast hodn. Grovne 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.42 (G) Nast hodn. Grovne 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.43  (G) Nast hodn. Grovne 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44  (G) Nast hodn. Grovne 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.51 (G) Gener. nast. hodn. 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52  (G) Gener. nast. hodn. 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Gener. nast. hodn. 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Gener. nast. hodn. 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

")y zavislosti od modelu cerpadla

Default = P05.0.51

7.1.4 S01.3 Skuto¢né namerané hodnoty

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P01.3.01 (R) Skutocny tlak Aktudlna namerana hodnota TLAKU
P01.3.02 (R) SkutoCny prietok Aktudlna namerana hodnota PRIETOKU
P01.3.03 (R Aktudlna tepl. kvapaliny Aktudlna namerand hodnota TEPLOTY KVAPALINY
(X+)
P01.3.04 (R) Skuto¢na Groven Aktudlna namerand hodnota UROVNE
(X+)
P01.3.05 (R) Aktudlny genericky Aktualna namerand hodnota GENERICKEHO
(X+)
P01.3.10  (G) Utinné poZadovand hodnota Aktudlne vypotitand nastavovacia hodnota.
(R) Této hodnota je vysledkom proporcionalnej alebo

kvadratickej reguldcie tlaku, kompenzacie strat hlavice
a funkcie posunu nast. hodnoty.
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7.1.5 S01.4 Rezim postrkovania

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota

P01.4.01 Rychlost postrkovania Vyberte rychlost pre rezim postrkovania. Min =0 rpm
ReZim Jog sa pouZziva na spustenie cerpadla pri Max = P04.2.32
$pecifickych otackach na overenie plnenia alebo Default = 0 rpm
minimélnych otacok.

P01.4.02  (G) Min. rychlost Vyber minimalnej rychlosti erpadla. Min =0 rpm"

")y zavislosti od modelu cerpadla

7.1.6 S01.5 Bezpecnost

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota

P01.5.10 Zadanie hesla Zadajte heslo. Standardné uZivatelské heslo je 66. Min=0
Max = 999
Default=0

P01.5.11 (R) Odhlasenie Logout

P01.5.12 Nastavenie hesla Nastavte nové heslo. Pre pristup k menu sa pozaduje heslo. Min =0
Max = 999
Default = 66

7.2 M02 Dennik chyb

7.2.1 S02.0 Chyby

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota

P02.0.01 (G) Chyba 1 (najnovsia)
(R)

P02.0.02 (G) Chyba 2
(R)

P02.0.03 (G) Chyba 3
(R)

P02.0.04 (G) Chyba 4
(R)

P02.0.05 (G) Chyba 5
(R)

P02.0.06 (G) Chyba 6
(R)

P02.0.07 (G) Chyba 7
(R)

P02.0.08 (G) Chyba 8
(R)

P02.0.09 (G) Chyba 9
(R)

P02.0.10 (G) Chyba 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P02.9.01 (R) Chyba Bitfield 1 Chyba 1 - bitové pole:
(A) 0 - nadmernd teplota IGBT

1-internd nadmernd teplota IGBT
2 - nadprad IGBT

3-nadprid motora

4 - prepétie DC-Bus

5 - podpatie DC-Bus

6 - chyba spustenia motora

7 - Nekompatibilita protokolu s viacerymi cerpadlami
8 - chyba ext. flash

9 - chyba ext. Eeprom

10 - nadmernd teplota motora

11 - chyba 12T

12 - obmedzenie triedy vykonu
13 - nadmerna teplota invertora
14 -* rezervované

15 - pripojenie motora

16 -* rezervované

17 - externd chyba

18 - chyba snimaca 1

19 - chyba snimaca 2

20 - chyba snimaca 3

21 - chyba snimaca 4

22 - chyba nastavovacej hodnoty 1
23 - chyba nastavovacej hodnoty 2
24 - chyba nastavovacej hodnoty 3
25 - chyba nastavovacej hodnoty 4
26 - * rezervované

27 - Casovy limit zbernice viacerych cerpadiel
28 - MOC internej komunikacie
29 - chyba hardvéru AOC

30 - * rezervované
31-*rezervované

P02.9.02 (R) Chyba Bitfield 2 Chyba 2, bitové pole:

(A) 0-*rezervované
1 - porudené uzemnenie
2 - * rezervované
3 - prepatie v sieti
4 - vypadok napéjania
5 - minimalna medznd hodnota
6 - nedostatok vody

- * rezervované

8 - chybajtice konfiguracné stibory
9 - podpétie v sieti
10 - nesprévna spatna vazba konfiguracie
11 - Nesulad konfiguracnych stborov
12 - Drive je nahradny diel
13- Control Card je ndhradny diel
14 - Hydrovar X pripojeny k X+
15 - Chybajtce hydraulické krivky
16+31 - * rezervované
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P02.9.05 (R) Alarm Bitfield 1 Alarm 1, bitové pole:
(A) 0 - genericky alarm firmvéru

1-externy alarm

2 - *rezervované

3 - strata komunikdcie viacerych cerpadiel
4 - konflikt adries viacerych Cerpadiel

5 - nekompatibilita viacerych ¢erpadiel

6 - MOC internej komunikacie

7 - nespravna spatnd vdzba Cfg

8 - nespravna nastavovacia hodnota Cfg

9 - strata komunikécie zbernice

10 - alarm plnenia potrubia

11 - zniZenie teploty IGBT

12 - UI-AQC internej komunikdcie

13 -alarm Al1

14 -alarm Al2

15-alarm AI3

16-alarm Al4

17 - UI-BLE internej komunikacie

18 - tovérenské stibory nie si v ext. flash
19 - Jazykovy stbor je nesprévny

20 - Je moznd aktualizacia kontrolnej karty
21 - Zlyhanie klonovania v pouZzivatelskom rozhrani
22 - Zlyhanie klonovania v zbernici viacerych cerpadiel
23+31 - *rezervované

7.3 MO03 Informacie o cerpadle

7.3.1 S03.0 Skuto¢né namerané hodnoty

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P03.0.00 (R) Odhadovana skuto¢na Skuto¢nd hodnota sa odhaduje pomocou hydraulickych
hodnota kriviek uloZenych v jednotke a kontrolou rychlosti a
spotreby energie bez pouZitia externych snimacov
P03.0.01 (R) Skutocny tlak Aktudlna namerana hodnota TLAKU
P03.0.02 (R) Skutocny prietok Aktudlna namerana hodnota PRIETOKU
P03.0.03 (R) Aktudlna tepl. kvapaliny Aktudlna namerana hodnota TEPLOTY KVAPALINY
(X+)
P03.0.04 (R) Skuto¢na troveri Aktualna namerand hodnota UROVNE
(X+)
P03.0.05 (R) Aktudlny genericky Aktudlna namerana hodnota GENERICKEHO
(X+)
P03.0.06 (R) Shift Aktudlne namerana hodnota Setpoint Shift
(X+)
P03.0.10  (G) Utinné poZadovand hodnota Aktudlne vypotitand nastavovacia hodnota.
(R) Této hodnota je vysledkom proporcionalnej alebo

kvadratickej reguldcie tlaku, kompenzacie strat hlavice
a funkcie posunu nast. hodnoty.
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Parameter  Typ Nézov

Opis

Hodnota

P03.0.20 (G) PoZadovand hodnota
(R)

AktudIna nastavovacia hodnota.

Této hodnota je aktudlna nastavovacia hodnota pred
vypoctom proporcionalnej alebo kvadratickej reguldcie
tlaku, kompenzécie strat hlavice alebo funkcie posunu
nastavovacej hodnoty.

P03.0.30 (G) Stav Cerpadla

7.3.2 S03.1 Pocitadla

Parameter  Typ Nézov

Zobrazuje aktualny stav jednotky.

0 - Vyp.: jednotka je nastavend na necinnost.

1-Chod (run): jednotka je prave v prevadzke.

2 - Alarm, jednotka sa zastavila (ALS): jednotka v
stcasnosti nie je v prevadzke, pretoZe digitalny vstup
SPUSTENIE/ZASTAVENIE je otvoreny a je aktivny alarm.
3-Alarm, jednotka v prevddzke: jednotka je v prevddzke
aalarm je aktivny.

4 - Alarm, jednotka je zapnutd (ALn): jednotka nie je v
prevadzke, ale je pripravend na spustenie a alarm je aktivny.
5 - Alarm, jednotka je vypnutd (RL3): jednotka je
nastavend na necinnost a alarm je aktivny.

6 - Chyba (Err): jednotka nie je v prevadzke, pretoZe je
aktivna chyba

7 - Zastavenie (5&P): jednotka nie je v prevédzke, pretoze
digitalny vstup SPUSTENIE/ZASTAVENIE je otvoreny.

8 - Zap.: jednotka nie je v prevadzke, ale je pripravend na
spustenie.

Opis

Hodnota

P03.1.01 (G Cas napéjania jednotky

Zobrazuje celkovy as, ktory jednotka strdvila pripojend k
napajaniu.

P03.1.02 Cas chodu motora

Zobrazuje celkovy ¢as, ktory motor stravil v prevadzke.

P03.1.05 Potitadlo energie

(G)
(R)
(A)
(G)
(R)
(A)
(G)
(R)
(A)

7.3.3 S03.2 Motor

Parameter  Typ Nézov

Zobrazuje celkovii energiu spotrebovan jednotkou

Opis

Hodnota

P03.2.01 Pocet otdCok motora

Zobrazuje aktudlne otdtky motora v otdckach za mindtu

P03.2.02 Pocet otdCok motora %

Zobrazuje aktudlne otdcky motora v percentdch

P03.2.05 Prad motora

Zobrazuje skutocny prad odoberany motorom

P03.2.06 Vykon motora

Zobrazuje skutocnd elektrick energiu odoberand
motorom

P03.2.07 Napétie motora

Zobrazuje skuto¢né napétie doddvané motoru

P03.2.08 Napatie siete

Zobrazuje skutocné napétie poskytované elektrickou siefou -

P03.2.09 Napatie zbernice DC

Zobrazuje aktualne napétie zbernice DC
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P03.220 (G) Teplota vykonového modulu Zobrazuje aktudlnu teplotu vykonového modulu. Toto je
(R) teplota elektronického komponentu zodpovedného za
dodévku pradu do motora.
P03.2.21 (G) Teplota invertora Zobrazuje aktudlnu vnatornt teplotu pohonu. Toto je

(R)

teplota vzduchu vnatri pohonu merand na elektronickej

doske.
7.3.4 S03.3 Stav vstupu/vystupu
Parameter Typ Ndzov Opis Hodnota
P03.3.01 (R) Stav digitalnych Zobrazuje stav digitéInych vstupov a vystupov
(A) vstupov/vystupov
P03.3.11 (R) Hodnota analégového Zobrazuje nespracovand hodnotu analégového vstupu.
vstupu 1
P03.3.12 (R) Hodnota analégového Zobrazuje nespracovant hodnotu analégového vstupu.
vstupu 2
P03.3.13 (R) Hodnota analégového Zobrazuje nespracovant hodnotu analégového vstupu.
(X+) vstupu 3
P03.3.14 (R) Hodnota analégového Zobrazuje nespracovant hodnotu analégového vstupu.
(X+) vstupu 4
P03.3.20 (R) Hodnota analégového Zobrazuje hodnotu analégového vystupu

vystupu

7.3.5 Informacie o vyrobku S03.4

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P03.401 (R) Cislo dielu jednotky Zobrazuje ¢islo dielu (PN) kompletného cerpadla
(A)
P03.4.02 (R Datum vyroby jednotky Zobrazuje datum vyroby (PD) kompletného cerpadla
(A)
P03.403 (R) Sériové ¢islo jednotky Zobrazuje sériové cislo (SN) kompletného ¢erpadla
(A)
P03.4.05 (R Datum vyroby pohonu Zobrazuje détum vyroby (PD) pohonu
(A)
P03.4.06 (R) Sériové ¢islo pohonu Zobrazuje sériové ¢islo (SN) pohonu
(A)
P03.4.10  (G) Verzia firmvéru Hmi Zobrazuje verziu firmvéru dosky pouZivatelského rozhrania -
(R)
(A)
P03.4.11  (G) Verzia firmvéru Hmi-Bt Zobrazuje verziu firmvéru dosky bezdrdtovej komunikacie
(R)
(A)
P03.412  (G) Verzia firmvéru napéjacej  Zobrazuje verziu firmvéru napéjacej dosky
(R) karty
(A)
P03.413  (G) Verzia firmvéru riadiacej Zobrazuje verziu firmvéru riadiacej dosky
(R) karty
(A)
P03.414 (R) Verzia siboru mapy Zobrazuje verziu mapového stboru
(A)
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P03.4.15 (R) Predvolend verzia siboru  Zobrazuje verziu predvoleného stiboru
(A)
P03.416 (R Verzia siboru parametrov  Zobrazuje verziu parametrového stiboru
(A)
P03.4.17 (R Verzia jazykového siboru  Zobrazuje verziu jazykového stiboru
(X+)
P03.4.19 (R) Verzia firmvéru Zobrazuje verziu kumulativneho firmvéru zariadenia
P03.425 (R) Hydraulické krivky uloZené  Tento parameter indikuje, ¢i st hydraulické krivky uloZené -

v pamati.

7.4 M04 Ovladanie cerpadla

7.4.1 S04.0 Konfiguracia

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.0.01  (G) Typ systému Vyber typu systému. Default = Tlakovanie
0 - Tlakovanie (P~ S): pre systémy s otvorenou sluckou, t. j. zvySovanie tlaku
vody do vysokej budovy
1-Circulation (HV legacy): pre systém Circulation HVAC s pouZitim Hydrovar
Ramps Control
2-Cirkuldcia: pre cirkuldciu HYAC pomocou Pl riadenia
P04.0.02 (G) ReZim ovladania Vyberte rezim ovlddania ¢erpadla. Default =
Konstantny tlak

0 - Aktudtor (RCk): jednotka pracuje ako aktuator s konstantnou rychlostou.
Mozno poutZit iba pre jednu jednotku v jednej operdcii.

1 - Konstantny tlak (CP): jednotka udrZiava konstantny tlak bez ohladu na
kolisanie prietoku.

2 - Prop. tlak. (PP): jednotka zvy3uje nastavend hodnotu tlaku linedrne
imerne prietoku.

3 - Prop. kvadr. tlak.: jednotka zvy3uje poZadovand hodnotu tlaku (skuto¢nd
pozadovand hodnotu) kvadraticky Gmerne prietoku.

4 - Konstantny prietok: jednotka meni otdcky motora, aby udrziavala
konstantny prietok.

5 - Konstantna teplota: jednotka meni otdcky motora, aby udrziavala
konstantnu teplotu.

6 - Konstantna Uroveri: jednotka meni otacky motora, aby udrZiavala
kon3tantnd Groven (napr. v nadrZi alebo studni).

7 - Generické: jednotka menf svoju rychlost, aby udrzala konStantnu
vseobecnd meran( veli¢inu.
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Parameter

Typ

Nézov

Opis

Hodnota

P04.0.03

(G)
(X+)

Rezim regulacie

Vyberte rezim ovladania.

Default = Normélne

0 - Normalne: otacky motora sa zvySuju, ked je namerana hodnota nizsia
ako nastavena hodnota, a znizuju sa, ked je namerana hodnota vyssia ako

nastavovacia hodnota

1 - Inverzné: otdcky motora sa zvySujd, ked je namerand hodnota vy3sia ako
nastavena hodnota, a znizZuju sa, ked je namerand hodnota nizSia ako

nastavovacia hodnota

P04.0.05

Potiatotna hodnota

Definujte pociatotnti hodnotu po zastaveni systému bez dopytu v
percentdch poZadovanej hodnoty.
V pripade typu tlakového systému sa Cerpadlo zastavi, ak je dosiahnutd

Min=0%
Max = 100 %
Default =100 %

Ziadand hodnota a uz nie je Ziadna spotreba. Cerpadlo sa opat spusti, ked
tlak klesne pod hodnotu restartovania (napr. ak je poZzadované hodnota
nastavend na 10 barov, hodnota restartovania nastavend na 90 % spdsob,
Ze Cerpadlo sa spusti pri 9 baroch). Upozornenie: Ak je hodnota nastavend
prilis nizko (napriklad nizsie ako vstupny tlak), ¢erpadlo sa nespusti.
Hodnota 100 % spdsobuje, Ze tento parameter nie je Ucinny.

P04.0.06

Automat. spustenie

Vyberte stav ¢erpadla po odpojeni napéjania.

Default = Ano

0-Nie (13): po obnovenf elektrického napdjania sa systém nastavi do stavu

VYP.

1-Ano (4ES): pri ndvrate nap4jania sa jednotka nastavi do stavu, ktory bol
aktivny pred odpojenim napéjania.

P04.0.07

Konfiguracia min
rychlosti

Vyberte spravanie Cerpadla pri dosiahnuti minimalnych otécok a

nastavovacej hodnoty.

Default = Nulovd
rychlost

V rezime AKTUATORA tento parameter vybera spravanie elektrického
Cerpadla, ked je nastavovacia hodnota otdcok nizsia neZ minimalne otécky.

0 - Nulova rychlost (2): ¢erpadlo dosiahne rychlost 0 a zastavi sa.
1-Minimélna rychlost: ¢erpadlo bude nadalej udrziavat minimélnu

rychlost.

P04.0.09

Vyber meracej jednotky

Vyberte sistavu meracich jednotiek, ktoré jednotka pouZiva.

0-Sl jednotky
1-Imperidlne jednotky

Default = Sl
jednotky

P04.0.11

Jednotka merania tlaku

Vyberte jednotku merania.

0-bar
1-psi
2-t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in

Default = bar

P04.0.12

Jednotka merania
prietoku

Vyberte jednotku merania.

0-l/min

1-m3/s

2-m3/h
3-g/min
4-|/s

Default = m3/h

P04.0.13

Jednotka merania
teploty

Vyberte jednotku merania.

0-°C
1-°F
2K

Default =°C

P04.0.14

Jednotka merania
Urovne

Vyberte jednotku merania.

T-m
2-ft
3-tm
4-in

Default=m
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Parameter  Typ

Nézov

Opis Hodnota

P04.0.15  (G)

Jednotka merania
vykonu

Vyberte jednotku merania. Default = kW
1w

2-kw

3-MW

4-Hp

P04.0.16  (X+)

Jednotka merania
energie

Vyberte jednotku merania. Default = kWh
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

P04.0.21

Vyber nastavovacej
hodnoty 1

Vyberte zdroj pre nastavovaciu hodnotu 1. Default = Parameter
0 - Analdgovy (RnR): referen¢nd hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z analégovych vstupov

1 - Parameter (PRr): referencna hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z vyhradenych parametrov

P04.0.22

Vyber nastavovacej
hodnoty 2

Vyberte zdroj pre nastavovaciu hodnotu. Default = Parameter
0 - VYP.: nastavovacia hodnota sa nepouZiva

1 - Analégovy (RnR): referencna hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z analégovych vstupov

2 - Parameter (PRr): referencna hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z vyhradenych parametrov

P04.0.23  (X+)

Vyber nastavovacej
hodnoty 3

Vyberte zdroj pre nastavovaciu hodnotu. Default = Parameter
0 - VYP.: nastavovacia hodnota sa nepouZiva

1 - Analdgovy: referen¢nd hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z analégovych vstupov

2 - Parameter: referen¢nd hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z vyhradenych parametrov

P04.0.24  (X+)

Vyber nastavovacej
hodnoty 4

Vyberte zdroj pre nastavovaciu hodnotu. Default = Parameter
0 - VYP.: nastavovacia hodnota sa nepouZiva

1 - Analdgovy: referen¢nd hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z analégovych vstupov

2 - Parameter: referen¢nd hodnota nastavovacej hodnoty sa poskytuje

prostrednictvom jedného z vyhradenych parametrov
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7.4.2 S04.1 Nastavovacie hodnoty

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P04.1.01 (G) Nast. hodn. otdcok 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.02  (G) Nast. hodn. otd¢ok 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.03 (G) Nast. hodn. otdcok 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04 (G) Nast. hodn. otdCok 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.11 (G) Nast. hodn. tlaku 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.12 (G) Nast. hodn. tlaku 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.13 (G) Nast. hodn. tlaku 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.14  (G) Nast. hodn. tlaku 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.15  (G) Typ poZadovanej hodnoty  Tento parameter urcuje, ¢i mé byt pozadovana hodnota pri Default = Nastavend
tlaku nulovom prietoku (pozri parameter 4.2.06) alebo pri hodnota pri nulovom
maximalnom prietoku (maximalna krivka). MoZnost Max  prietoku
Curve je dostupna len vtedy, ak ma jednotka hydraulické
krivky ulozené v pamati
P04.1.16  (G) Tlak HO Ak je "Typ pozadovanej hodnoty tlaku" (parameter Min = P05.0.11
04.1.15) nastaveny na "Nastavend hodnota pri maximalnej Max = P05.0.12
krivke" a je aktivovand bud'linedrna alebo kvadraticka Default = 0.5 bar
kompenzdcia, tento parameter sa pouziva na vypocet
pozadovanej hodnoty tlaku pri nulovom prietoku.
P04.1.21 (G) Nast. hodn. priet. 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.22 (G) Nast. hodn. priet. 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.23  (G) Nast. hodn. priet. 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.24  (G) Nast. hodn. priet. 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.31 (G) Nast. hodn. tepl. 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.32  (G) Nast. hodn. tepl. 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.31

(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C

")y zavislosti od modelu cerpadla
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Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P04.1.33 (G) Nast. hodn. tepl. 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.34  (G) Nast. hodn. tepl. 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Nast hodn. tGrovne 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42  (G) Nast hodn. Grovne 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43  (G) Nast hodn. Grovne 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) Nast hodn. Grovne 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) Gener. nast. hodn. 1 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Gener. nast. hodn. 2 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Gener. nast. hodn. 3 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) Gener. nast. hodn. 4 Vyberte hodnotu pre nastavovaciu hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) Ukladanie nastavovacej Funkcia obmedzuje pocet uloZeni do internej pamate. Default = Nie
hodnoty limitu Bude dostupnd v pripade trvalého zapisovania
nastaveného parametra cez zbernicu.
")y zavislosti od modelu cerpadla
7.4.3 S04.2 Ovladanie
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.2.00 (G) typ reguldcie alebo kontroly Tento parameter urcuje, ¢i je reguldcia zalozend na Default = Hydrovar
reguldcii Hydrovar Ramps alebo PI reguldcii. Pozri
parameter v podmenu 04.2.xx
P04.2.01 (G) Okno Vyberte okno ovladania. Min=1%
Tento parameter definuje pasmo okolo nastavovacej Max =100 %
hodnoty ako percento samotnej nastavovacej hodnoty. Ked' Default = 20 %
je namerand hodnota mimo okna, systém pouzije rampy 1
a 2; ked je namerand hodnota vnutri okna, systém poufZije
rampy 3 a 4.
P04.2.02 (G) Hysteréza Vyberte hysteréziu ovladania. Min=1%
Tento parameter definuje pasmo okolo nastavovacej Max =100 %

hodnoty ako percento okna. Limity pasma hysterézy
definuju miesto, kde systém meni medzi rampami
zrychlenia a spomalenia.

Default =90 %
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.2.06  (G) Rychlost zvySenia Vyber hodnoty rychlosti, pri ktorej sa zatne zvySovat Min = P04.2.31
nastavovacia hodnota, ak je nastavené mnoZstvo zvySenia. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Velkost linedrneho zvy3enia  Viyber hodnoty linedrneho prirastku nastavovacej hodnoty Min=0%
pri maximalnej rychlosti otd€ok ako percenta samotnej Max =200 %
nastavovacej hodnoty, aby sa kompenzovali straty pri treni. Default=0%
Prirastok bude linedmy, zatinajuc od 0 %, ked'sa otacky
motora rovnaju RYCHLOSTI DVIHANIA, aZ po LINEARNE
DVIHANIE, ked'su otacky motora maximalne.
P04.2.08  (G) Kvadrat.vySka zdvihu Vyber hodnoty kvadratického prirastku nastavovacej Min=0%
(X+) hodnoty pri maximalnej rychlosti otacok ako percenta Max = 999 %
samotnej nastavovacej hodnoty, aby sa kompenzovali Default=0%
straty pri trent.
Prirastok bude kvadraticky, zatinajuc od 0 %, ked'sa otacky
motora rovnaju RYCHLOSTI DVIHANIA, aZ po LINEARNE
DVIHANIE, ked'su otacky motora maximalne.
P04.2.11 (G) Rampa 1 Vyber ¢asu rychleho zrychlenia. Min=1s"
Této rampa sa pouZiva, ked'st otaCky motora vySSie nez  Max = 250 s
MINIMALNE OTACKY a namerana hodnota je mimo rozsahu Default = 10 s*
definovaného OKNOM.
P04.2.12  (G) Rampa 2 Vyber ¢asu rychleho spomalenia. Min =1s"
Této rampa sa pouZiva, ked'st otaCky motora vySSie nez ~ Max = 250 s
MINIMALNE OTACKY a namerana hodnota je mimo rozsahu Default =10 s”
definovaného OKNOM.
P04.2.13 (G) Rampa 3 Vyber ¢asu pomalého zrychlenia. Min= 15"
Tato rampa sa pouZiva, ked je namerané hodnota vrdmci~ Max = 999 s
rozsahu definovaného OKNOM. Default = 705"
P04.2.14  (G) Rampa 4 Vyber ¢asu pomalého spomalenia. Min=1s"
Tato rampa sa pouZiva, ked je namerané hodnota vrdmci~ Max = 999 s
rozsahu definovaného OKNOM. Default=70s"
P04.2.15  (G) MinimélIne zrychlenie Vyber minimalneho asu rychlosti rampy zrjchlenia. Min=0.15"
rychlosti rampy Této rampa sa pouZiva, ked'st otatky motora nizSienez ~ Max =25 s)
MINIMALNA RYCHLOST OTACOK Default=2¢"
P04.2.16  (G) Minimélne spomalenie Vyber minimalneho Casu rychlosti rampy spomalenia. Min=0.1s"
rychlosti rampy Tato rampa sa pouZiva, ked su otatky motora nizsie nez Max = 255"
MINIMALNA RYCHLOST OTACOK Default = 25"
P04.2.21 (G) Pi Kontrola - Kp Vyber proporénej konstanty Pl kontroly Min = 0"
Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25 (G) Pi Kontrola - Ti Tije integrdlna Casova premenna pouZivana so ziskom (Kp) Min=0s"

")y zavislosti od modelu cerpadla

na nastavenie Pl (Proporciondlne-Integréinej) requlcie.

- Ak je riadiaci systém "lovny" (osciluje) alebo je nestabilny,
moZete ho stabilizovat bud znizenim zosilnenia (Kp) alebo
zvySenim integratného casu (Ti).

- Ak je systém prili§ pomaly na to, aby reagoval, mozete
2vysit jeho odozvu zvysenim zisku (Kp).

Max = 10000 s
Default=0.55"
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.2.31 (G) Min. rychlost Vyber minimalnej rychlosti cerpadla. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32  (G) Max rychlost otdcok Vyber minimalnej rychlosti erpadla. Min = 2000 rpm”
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”
P04.2.35  (G) Cas minimalnych otd¢ok Vyber ¢asu zdrZania, ktory motor stravi pri minimalnych ~ Min =05
otéckach pred Gplnym zastavenim. Max=100s
Tento parameter je aktivny iba vtedy, ak je parameter Default=1s
KONFIGURACIE MINIMALNYCH OTACOK nastaveny na
Nulové otacky".
“)v zavislosti od modelu cerpadla
7.4.4 S04.3 Prahové hodnoty
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.3.00 (G) Automatické resetovanie  Viyber typu resetovania chyby. Default = Ano
chyby
0 - Nie (13): v pripade chyby zostane jednotka zastavend a
takd na resetovanie chyby, ktoré nariadi pouZivatel.
1-Ano (4E5): jednotka automaticky resetuje chybu, ak je
to mozné, maximélne 5-krétza 1 hodinu.
P04.3.01 (G) Tlak - minimédlna medznd ~ Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.11
hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej  Max = P05.0.12
hodnoty", jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default = 0 bar
medzné hodnota”.
P04.3.02 (G) Prietok - minimélna medzné Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne  Min = P05.0.21
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej  Max = P05.0.22
hodnoty”, jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default = 0 [/min
medznd hodnota”.
P04.3.03 (G) Teplota - minimalna medznd Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.31
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.32
hodnoty", jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default =-50°C
medznd hodnota”.
P04.3.04 (G) Uroveri - minimalna medzna Vyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.41
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.42
hodnoty", jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default=0m
medzné hodnota”.
P04.3.05 (G) Generické - Min. medznd  Viyber min. medznej hodnoty: ak sa hodnota nedosiahne ~ Min = P05.0.51
(X+) hodnota vramci parametra P01.0.40 ,Oneskorenia min. medznej ~ Max = P05.0.52
hodnoty”, jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min.  Default = P05.0.51
medzné hodnota”.
P04.3.10  (G) Oneskorenie minimélnej ~ Vyberte ¢as oneskorenia ochrany minimalnej medznej Min=1s
medznej hodnoty hodnoty. Max=100s
Toto oneskorenie je Cas, ktory ma systém k dispoziciina ~ Default=2s
dosiahnutie min. medznej hodnoty: ak sa nedosiahne,
jednotka sa zastavi a zobrazi chybu ,E22 Min. medznd
hodnota".
P04.3.11 (G) Nedostatocné oneskorenie  Vyberte Cas oneskorenia ochrany proti nedostatku vody ~ Min=1s
vody (Low). Max =100s
Toto oneskorenie je Cas, ktory uplynie medzi otvorenim ~ Default=2s

kontaktu LOW a skutocnou aktivaciou chyby ,E21
Nedostatok vody (LOW)".
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7.4.5 S04.4 Testovacia prevadzka

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P04.4.01  (G) Otécky testovacej prevadzky Vyber otdcok motora pre skasobnd prevadzku. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm®
P04.4.02  (G) Casovy limit testovace] Vyber €asu, ktory musi uplyntt pred spustenim testovacej Min=0h
prevadzky prevadzky. Max = 255 h
Cerpadlo nesmie beZat pocas ¢asu nastaveného vtomto  Default=100h
parametri, aby sa spustila testovacia prevddzka. Aby mohla
TESTOVACIA PREVADZKA fungovat, musi byt digitalny vstup
SPUSTENIE/ZASTAVENIE zatvoreny
P04.4.03  (G) Cas testovacej prevadzky ~ Vyber ¢asu trvania testovacej prevadzky. Min=0s
Max =180s
Default =55
P04.4.05 Prikaz testovacej prevadzky ~ Na manudlne spustenie testovacej prevadzky vyberte Default = Vypnuté
moznost ZAP.

“)v zavislosti od modelu cerpadla

7.4.6 S04.5 Posun nastavovacej hodnoty

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.5.01 (G) Funkcia SP posunu Vyber typu funkcie posunu nastavovacej hodnoty. Default = Vypnuté
(X+) 0 - Vyp: funkcia posunu nastavovacej hodnoty je vypnuta
1-SSV1: funkcia posunu nastavovacej hodnoty je
povolend a pouZziva sa iba SSV1 (hodnota posunu
nastavovacej hodnoty 1)
2 - SSV1: funkcia posunu nastavovacej hodnoty je
povolend a pouziva sa iba SSV2 (hodnota posunu
nastavovacej hodnoty 2)
3 - Uplny: funkcia posunu nastavovacej hodnoty je
povolend a pouZivaju sa SSV1 aj SSV2
P04.5.02  (G) Vstup SP posunu Vyberte velkost, ktora sa pouZiva ako referencnad hodnota  Default = Tlak posunu
(X+) pre funkciu posunu nastavovacej hodnoty. nastavovacej hodnoty
0-Tlak posunu nastavovacej hodnoty: analégovy vstup
nastaveny na Tlak posunu nastavovacej hodnoty
1 -Tlak: analégovy vstup nastaveny na Tlak
2 - Prietok: analégovy vstup nastaveny na Prietok
3 - Teplota: analégovy vstup nastaveny na Teplotu
4 - Urovefi: analogovy vstup nastaveny na Urovefi
5 - Generické: analégovy vstup nastaveny na Generické
P04.5.05 (G) HODNOTA 1 posunu SP Vyber Zelanej nastavovacej hodnoty pre prvi Cast funkcie  Min =-
(X+) posunu nastavovacej hodnoty Max = -
Default=0
P04.5.06  (G) HODNOTA 2 posunu SP Vyber Zelanej nastavovacej hodnoty pre druht cast funkcie Min = -
(X+) posunu nastavovacej hodnoty Max = -
Default=0
P045.10  (G) X1 posunu SP Vyber vstupnej hodnoty posunu nastavovacej hodnoty, pri Min = -
(X+) ktorej sa hodnota 1 posunu nastavovacej hodnoty zathe ~ Max = P04.5.11
postvat smerom k nastavovacej hodnote Default =0
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.5.11 (G) X2 posunu SP Vyber vstupnej hodnoty posunu nastavovacej hodnoty, pri Min = P04.5.10
(X+) ktorej sa pouziva nastavovacia hodnota Max = P04.5.12
Default=0
P045.12  (G) X 3 posunu SP Vyber vstupnej hodnoty posunu nastavovacej hodnoty, pri Min = P04.5.11
(X+) ktorej sa nastavovacia hodnota zatne postvat smerom k ~ Max = P04.5.13
hodnote 2 posunu nastavovacej hodnoty Default =0
P045.13  (G) X4 posunu SP Vyber vstupnej hodnoty posunu nastavovacej hodnoty, pri - Min = P04.5.12
(X+) ktorej sa pouziva hodnota 2 posunu nastavovacej hodnoty Max = -
Default =0

7.4.7 S04.6 Plnenie potrubia

Skontrolujte naplnenie hydraulického systému, ked nie je pod tlakom, aby ste zabréanili

vodnému razu.

Ked'je tato funkcia zapnutd, spusti sa, ak je namerany tlak nizsi nez Medzné hodnota plnenia

potrubia a nastane jeden z nasledujlcich pripadov:

e Jednotka je zapnuté

e Kontakt start/stop sa prepina z otvoreného na zatvoreny

e Jednotka je nastavend ako ZAP.

* Resetuje sa chyba.

Ked'je funkcia aktivna, jednotka pracuje pri minimalnych otédckach pocas ¢asu stabilizacie

plnenia potrubia a monitoruje tlak:

e Ak je pocas Casu stabilizacie tlak konstantny, rychlost sa zvysi o hodnotu zvysenia rychlosti
plnenia potrubia, tlak sa znova monitoruje pocas dalSieho Casu stabilizacie atd.

e Aktlak nie je konstantny, rychlost sa nezvysuje

e  Aksa pocas c¢asu plnenia potrubia dosiahne medzna hodnota plnenia potrubia, jednotka
sa prepne na nastavenu Standardnu reguléciu.

Parameter funkcie plnenia potrubia umozniuje vypnut funkciu alebo vybrat stav jednotky, ak sa

medzna hodnota plnenia potrubia nedosiahne v rdmci ¢asu plnenia potrubia.

Hodnota

Pomocou tohto parametra mdZete vypndt funkciu plnenia  Default = Deaktivované
potrubia alebo vybrat stav jednotky, ak sa nedosiahne
prahovd hodnota pInenia potrubia.

Parameter  Typ Nézov Opis
P04.6.01  (G)

Funkcia pInenia potrubia

0 - Deaktivované (d !S): Funkcia pInenia potrubia je
deaktivovand

1 - Alarm (RLR): pri poruche funkcie PInenie potrubia sa
zobrazi alarm A29 Alarm plnenia potrubia a jednotka
pokracuje v spusteni funkcie.

2 - Chyba (Err): pri poruche funkcie Plnenie potrubia sa
zobrazi chyba E29 Chyba pInenia potrubia a jednotka sa
zastavi.

Pocas chodu funkcie Plnenie potrubia je minimélna
prahovd hodnota deaktivovana.

P04.6.03 (G) Medznd hodnota plnenia

potrubia

Viyber tlaku, ktory musi systém dosiahnut, aby sa ukoncila  Min = P05.0.11
funkcia plnenia potrubia. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P04.6.05  (G) Cas plnenia potrubia Vyber maximalneho ¢asu, ktory mé funkcia plnenia Min=0s
potrubia na dosiahnutie MEDZNEJ HODNOTY PLNENIA Max =999
POTRUBIA. Default=180's
P04.6.06  (G) Maximalny pocet Cerpadiel ~ Vyber poctu Cerpadiel, ktoré budd stcasne v prevadzke Min =1
plniacich potrubie pocas funkcie plnenia potrubia. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Stabilny ¢as plnenia potrubia Vyber casu pre jednotku v rdmci kontroly, ¢i je merany tiak Min=1s

stabilny. Tlak sa povazuje za stabilny, ak sa jeho hodnota ~ Max = P04.6.05
nachddza v OKNE vypotitanom na zaklade nastavovacej ~ Default="5s
hodnoty, pri¢om sa ststreduje na tlak namerany na

zatiatku aktualneho Casu stabilizacie.

P04.6.15  (G) Krok rychlosti pInenia Vyber rychlosti v percentdch maximalnej rychlosti, ktord ~ Min =5%
potrubia jednotka pridd k aktudlnej rychlosti, ak je merany tlak Max =100 %
stabilny pocas STABILNEHO CASU PLNENIA POTRUBIA. Default =10 %
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7.5 MO5 Nastavenia vstupu/vystupu
7.5.1 S05.0 Meracie rozsahy

Parameter  Typ Nézov Opis

Hodnota

P05.0.00 Zdroj skutotnej hodnoty Vyber vstupu pre kontrolovani hodnotu.

0 - Auto Al (Rut): skutocnd hodnota je automaticky
prepojend s analégovym vstupom nastavenym na riaden
veli¢inu rezimu ovlddania

1 - Delta Al (g F): skutocnd hodnota sa rovnd absolitnemu

rozdielu dvoch analégovych vstupov nastavenych na
riadend velicinu reZimu ovlddania

2 - Auto Al - Nizky (LBu): skutocnd hodnota sa rovna
najnizsej hodnote analdgovych vstupov nastavenych na
riaden(i velicinu rezimu ovlddania

3 - Auto Al - Vysoky ( iG): skutocnd hodnota sa rovna
najvyssej hodnote analdgovych vstupov nastavenych na
riadend velicinu reZimu ovlddania

4 -Vlyber DI (d i"): analégovd hodnota sa vybera
prostrednictvom stavu digitalneho vstupu nastaveného na
funkciu ,Vyber snimaca 1/2"

5-Bezsenzorovy delta tlak alebo prietok: Skutocnd hodnota
sa odhaduje pomocou hydraulickych kriviek uloZenych v
pamati, ak st k dispozicii.

6-Senzorovy alebo bezsenzorovy delta tlak: Aktudlna
hodnota je automaticky prepojend s analégovym vstupom
nastavenym ako "Tlak". Ak analégovy vstup nie je
dostupny, skuto¢nd hodnota sa odhadne pomocou

hydraulickych kriviek uloZenych v paméti, ak st k dispozicii.

Default = Auto Al

P05.0.01 Aktudtor - nulové hodnota ~ Viyberte nulov(i hodnotu senzora spatnej vazby reguldcie.

Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm

P05.0.02 Aktudtor - pIny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie.

Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P05.0.11  (G) Tlak - nulovd hodnota Vyberte nulovi hodnotu senzora spétnej vazby reguldcie.

Min = -5 bar?
Max = 10 bar”
Default = 0 bar”

P05.0.12  (G) Tlak - pIny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie.

Min = 0 bar”
Max = 100 bar?
Default = 10 bar?

P05.0.21  (G) Prietok - nulovd hodnota  Vyberte nulovi hodnotu senzora spétnej vazby reguldcie.

Min = 0 I/min®
Max = 9999 I/min®
Default = 0 [/min®

P05.0.22  (G) Prietok - plny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie.

Min = 0 I/min®
Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®

P05.0.31 (G) Teplota - nulovd hodnota  Vyberte nulovi hodnotu senzora spétnej vdzby reguldcie.

Min =-100°C
Max = 9999 °C
Default =0°C

P05.0.32  (G) Teplota - pIny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie.

Min =-100°C
Max = 9999 °C
Default = 100 °C

")y zavislosti od modelu cerpadla
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P05.0.41 (G) Urovefi - nulova hodnota  Vyberte nulovii hodnotu senzora spatnej vizby requlacie. ~ Min =-999 m”
(X+) Max = 9999 m"
Default=0m"
P05.0.42  (G) Urover - plny rozsah Vyberte plny rozsah senzora spatnej vazby reguldcie. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Generické - nulové hodnota Vyberte nulovd hodnotu senzora spatnej vazby reguldcie.  Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default =0
P05.0.52  (G) Generické - plny rozsah Vyberte pIny rozsah senzora spatnej vazby regulcie. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P05.0.61  (G) Nulova hodnota tlaku SPS  Vyberte nulovi hodnotu senzora tlaku pouZivaného pre  Min =-1 bar
(X+) funkciu posunu nastavovacej hodnoty. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62 (G) PIny rozsah tlaku SPS Vyberte nulovi hodnotu senzora tlaku pouzivaného pre  Min = 0 bar
(X+) funkciu posunu nastavovacej hodnoty. Max = 999 bar

Default = 10 bar

")y zavislosti od modelu cerpadla

7.5.2 S05.1 Analégové vstupy

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P05.1.01 Funkcia analdgového vstupu Vyber funkcie pre analdgovy vstup. Default = Tlak
1
0 - Vypnuté (3FF): analdgovy vstup je vypnuty
1-Tlak (P-£): k analégovému vstupu je pripojeny snima¢
tlaku
2 - Nastavovacia hodnota (St): k analégovému vstupu je
pripojend referennd hodnota nastavovacej hodnoty
3 - Prietok: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
prietoku
4 -Teplota: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
teploty
5-Uroven: k analégovému vstupu je pripojeny snimat
urovne
6 - Generické: k analdgovému vstupu je pripojeny
genericky vstup
7 - Posun nastavovacej hodnoty: vstup pouzivany pre
funkciu Posun nastavovacej hodnoty je pripojeny k
analdgovému vstupu
P05.1.02 Typ analégového vstupu 1 Vyber typu analégového signdlu pripojenému k Default = 4+20 mA
analégovému vstupu.
0-0+20 mA
1-4+-20 mA
2-0=10V
3-2+10V
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Parameter  Typ

Nézov

Opis Hodnota

P05.1.11

Funkcia analdgového vstupu
2

Viyber funkcie pre analdgovy vstup. Default = Vypnuté

0 - Vypnuté (3FF): analdgovy vstup je vypnuty

1-Tlak (PrE): kanaldgovému vstupu je pripojeny snimac¢
tlaku

2 - Nastavovacia hodnota (SEt): k analégovému vstupu je
pripojend referennd hodnota nastavovacej hodnoty

3 - Prietok: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
prietoku

4 -Teplota: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
teploty

5- Urove#i: k analdgovému vstupu je pripojeny snima¢
urovne

6 - Generické: k analdgovému vstupu je pripojeny
genericky vstup

7 - Posun nastavovacej hodnoty: vstup pouZivany pre
funkciu Posun nastavovacej hodnoty je pripojeny k
analdgovému vstupu

P05.1.12

Typ analégového vstupu 2

Vyber typu analégového signdlu pripojenému k Default = 4+20 mA
analégovému vstupu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

P05.1.21 (X+)

Funkcia analégového vstupu
3

Vyber funkcie pre analdgovy vstup. Default = Vypnuté

0 - Vypnuté: analdgovy vstup je vypnuty

1 -Tlak: k analégovému vstupu je pripojeny snimac tlaku
2 - Nastavovacia hodnota: k analégovému vstupu je
pripojend referenna hodnota nastavovacej hodnoty

3 - Prietok: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
prietoku

4 -Teplota: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
teploty

5- Urovefi: k analégovému vstupu je pripojeny snimat
drovne

6 - Generické: k analégovému vstupu je pripojeny
genericky vstup

7 - Posun nastavovacej hodnoty: vstup pouzivany pre
funkciu Posun nastavovacej hodnoty je pripojeny k
analégovému vstupu

P05.1.22  (X+)

Typ analégového vstupu 3

Vyber typu analégového signélu pripojenému k Default = 4+20 mA
analégovému vstupu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P05.1.31  (X+) Funkcia analdgového vstupu Vyber funkcie pre analdgovy vstup. Default = Vypnuté
4

0 - Vypnuté: analégovy vstup je vypnuty

1 -Tlak: k analégovému vstupu je pripojeny snimac tlaku
2 - Nastavovacia hodnota: k analégovému vstupu je
pripojend referenénd hodnota nastavovacej hodnoty

3 - Prietok: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
prietoku

4 -Teplota: k analégovému vstupu je pripojeny snimac
teploty

5- Urove#i: k analégovému vstupu je pripojeny snima¢
drovne

6 - Generické: k analdgovému vstupu je pripojeny
genericky vstup

7 - Posun nastavovacej hodnoty: vstup pouZivany pre
funkciu Posun nastavovacej hodnoty je pripojeny k
analdgovému vstupu

P05.1.32  (X+) Typ analégového vstupu 4 Viybertypu analégového signalu pripojenému k Default = 4+20 mA
analégovému vstupu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3210V
P05.1.50 Typ analdgového aktuatora  Vyber typu profilu aktuatora, ktory sa ma pouZit, ked'je Default = Hydrovar HVL
nastavovacia hodnota pre rezim aktudtora nastavend na
analégovy vstup.

0 - Hydrovar HVL (x-'): profil je rovnaky ako pre Hydrovar
HVL, pozrite si vyhradent schému

1-manualne: profil je moZné nastavit prostrednictvom
vyhradenych parametrov.
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7.5.3 S05.2 Digitalne vstupy

Parameter Typ  Nézov Opis Hodnota
P05.2.03 Funkcia Vyber funkcie pre digitalny vstup. Default = Sélova prevadzka
digitdlneho vstupu
3 0 - vypnutd: funkcia sa nepouziva

1 - Prepina¢ nastavovacej hodnoty (SES): pouZite digitalny vstup na

prepinanie medzi nastavovacimi hodnotami.

2 -\lyber snimaca 1/2 (5 '2): pouZite digitalny vstup na prepinanie medzi

analégovym senzorom 1a 2.

3 - Min. rychlost (7 wn): uzavrite digitalny vstup na spustenie motora pri

minimélnych otdckach

4 - Max. rychlost (ARz): uzavrite digitéIny vstup na spustenie motora pri

maximélnych otackach

5-S6lové prevadzka (S-n): uzavrite digitéIny vstup na spustenie motora,

aby obisiel vacSinu chyb pri maximélnych otdckach.

6 - Resetovanie chyby (-£5): zatvorenie digitadlneho vstupu resetuje chybovy

stav

7 - Externd chyba (EZE): otvorenie digitdIneho vstupu na aktivaciu

chybového stavu ,E16 Externd chyba D.I."

8 - Externy alarm (E=R): otvorenie digitdlneho vstupu na aktivaciu stavu

alarmu ,A16 Externy alarm D.1."

9 - Vyber sady parametrov: Zatvorenim digitdlneho vstupu prepnete sadu

parametrov
P05.2.04  (X+) Funkdia Vyber funkcie pre digitalny vstup. Default = Vypnuté

digitdlneho vstupu
4

0 - vypnuta: funkcia sa nepouziva

1 - Prepinat nastavovacej hodnoty: pouZite digitalny vstup na prepinanie
medzi nastavovacimi hodnotami.

2 - \lyber snimaca 1/2: pouZite digitéIny vstup na prepinanie medzi
analégovym senzorom 1a 2.

3 - Min. rychlost: uzavrite digitéIny vstup na spustenie motora pri
minimélnych otdckach

4 - Max. rychlost: uzavrite digitdlny vstup na spustenie motora pri
maximalnych otdckach

5-Sélova prevddzka: uzavrite digitdlny vstup na spustenie motora, aby
obisiel vacSinu chyb pri maximdlnych otackach.

6 - Resetovanie chyby: zatvorenie digitdIneho vstupu resetuje chybovy stav
7 - Externd chyba: otvorenie digitalneho vstupu na aktivéciu chybového
stavu ,E16 Externd chyba D.1."

8 - Externy alarm: otvorenie digitalneho vstupu na aktivaciu stavu alarmu
A16 Externy alarm D.1."

9 - lyber sady parametrov: Zatvorenim digitalneho vstupu prepnete sadu
parametrov
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Parameter Typ  Nézov Opis Hodnota
P05.2.05  (X+) Funkcia Vyber funkcie pre digitalny vstup. Default = Vypnuté
digitdlneho vstupu
5 0 - vypnuta: funkcia sa nepouziva
1 - Prepinac nastavovacej hodnoty: pouZite digitéIny vstup na prepinanie
medzi nastavovacimi hodnotami.
2 - \lyber snimaca 1/2: pouZite digitéIny vstup na prepinanie medzi
analégovym senzorom 1a 2.
3 - Min. rychlost: uzavrite digitéIny vstup na spustenie motora pri
minimélnych otdckach
4 - Max. rychlost: uzavrite digitdlny vstup na spustenie motora pri
maximalnych otdckach
5 - Sélové prevddzka: uzavrite digitalny vstup na spustenie motora, aby
obisiel vacSinu chyb pri maximdlnych otackach.
6 - Resetovanie chyby: zatvorenie digitdIneho vstupu resetuje chybovy stav
7 - Externd chyba: otvorenie digitalneho vstupu na aktivéciu chybového
stavu ,E16 Externd chyba D.1."
8 - Externy alarm: otvorenie digitalneho vstupu na aktivaciu stavu alarmu
A16 Externy alarm D.1."
9 - lyber sady parametrov: Zatvorenim digitélneho vstupu prepnete sadu
parametrov
7.5.4 S05.3 Analégovy vystup
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P05.3.01 Funkcia analégového Vyber funkcie analdgového vystupu. Default = Otacky motora
vystupu
0-Aktudlna hodnota (URL): analdg. vystup kopiruje
aktudlnu namerant hodnotu
1-Utinnd pozadovand hodnota (EFF):analdg. vystup
kopiruje G¢innti poZzadovan( hodnotu
2-Otdcky motora (5Pd):analég. vystup kopiruje aktudlne
otdcky motora
3-ZataZenie motora (PUr):analdg. vystup kopiruje aktualny
vykon motora
4-Prid motora (Cur ):analdg. vystup kopiruje skuto¢ny
prid odvddzany z motora
5-ANT hodnota (Rn ):analdg. vystup kopiruje hodnotu
natitanti na analégovom vstupe
6-AN2 hodnota (Rne):analdg. vystup kopiruje hodnotu
natitanti na analégovom vstupe2
7-AN3 hodnota:analdg. vystup kopfruje hodnotu nacitand
na analégovom vstupe3
8-AN4 hodnota:analdg. vystup kopiruje hodnotu nacitand
na analdgovom vstuped
9-teplota:analdg. vystup kopiruje hodnotu nameranej
teploty kvapaliny
10-prietokova rychlost:analdg. vystup kopiruje aktualne
namerany prietok
11-SPS vstupnd hodnota:analdg. vystup kopiruje aktudlnu
hodnotu analégového vstupu pouzivaného pre funkciu
posunu nastavovacej hodnoty
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota

P05.3.02 Typ analégového vystupu  Vyber typu analégového vystupu. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

7.5.5 S05.4 Digitalne vystupy

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P05.4.01 Funkcia relé 1 Vyber funkcie relé. Default = Chyba

0- Vypnutd (3FF): relé je vypnuté

1-Napéjanie (Pur): relé je aktivne, ked'je jednotka napdjand
0 siete

2 - Prevddzka (run): relé je aktivne, ked je motor v prevadzke
3 - Ohrev motora (hE): relé je aktivne, ked je aktivna funkcia
ohrevu motora

4 - Chyba (Err): relé je aktivne, ked nie je aktivna Ziadna
chyba

5 - Alarm alebo chyba (RLR): relé je aktivne, ked nie je aktivny
Ziadny alarm alebo chyba

6 - Zapnutd (Cn): relé je aktivne, ked je jednotka v stave ZAP.
(zastavend, ale pripravend na prevadzku)

7 - Resetovanie chyby (-£5): relé je aktivne, ked'je parameter
,Automatické resetovanie chyby" nastaveny na ANO a bol
dosiahnuty maximalny pocet automatickych resetov

P05.4.02 Funkcia relé 2 Vyber funkcie relé. Default = Prevadzka

0-Vypnutd (3FF): relé je vypnuté

1-Napdjanie (Pur): relé je aktivne, ked je jednotka napdjana
0 siete

2 - Prevddzka (run): relé je aktivne, ked je motor v prevadzke
3 - Ohrev motora (hE): relé je aktivne, ked je aktivna funkcia
ohrevu motora

4 - Chyba (Err): relé je aktivne, ked nie je aktivna Ziadna
chyba

5 - Alarm alebo chyba (RLR): relé je aktivne, ked nie je aktivny
Ziadny alarm alebo chyba

6 - Zapnutd (Cn): relé je aktivne, ked je jednotka v stave ZAP.
(zastavend, ale pripravend na prevadzku)

7 - Resetovanie chyby (~£5): relé je aktivne, ked'je parameter
,Automatické resetovanie chyby" nastaveny na ANO a bol
dosiahnuty maximalny pocet automatickych resetov

7.5.6 S05.8 Kalibracie

Parametre v tejto ponuke slizia na kalibraciu merani snimacov, pripojenych k analégovym
vstupom a na aktivaciu analégového vystupu.

Analégové vstupy - hydrovar X, hydrovar X+

Postup kalibracie analégovych vstupov spociva v porovnani hodnoty nameranej jednotkou
(hydrovar X nebo hydrovar X+) s hodnotou nameranou externym referenénym snimacom.
Meranie by sa malo vykonévat v dvoch bodoch, ktoré v idedlnom pripade odpovedaji 10% a
?0% plného rozsahu analégového signalu.

Priklad konfigurécie:

e P05.1.01=1-tlak

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Definicie:

JAktudlne hodnoty 1 a 2”: hodnoty tlaku namerané externym snimac¢om, odpovedajlce

10% a 90% plného rozsahu stupnice.

,Oddcitané hodnoty 1 a 2”: hodnoty odcitané jednotkou hydrovar X alebo hydrovar X+

prostrednictvom parametra ,P03.0.1 - aktudlny tlak” v rovnakych bodoch.

Nastavenia, ktoré je potrebné doplnit:

P05.8.02 (Zosilnenie Al 1) = (aktualna hodnota 2 - aktudlna hodnota 1) + (od¢&itana

hodnota 2 - odé&itand hodnota 1)
P05.8.01 (Posun Al 1) = aktudlna hodnota 1 - (odé&itand hodnota 1 x P05.8.02).

Analégovy vystup - hydrovar X+

Postup kalibrécie analégového vystupu spociva v porovnani skutoénej hodnoty napatia alebo

pradu nameraného na svorkdch AO1 (14) a GND (15) a s hodnotou od¢itanou
prostrednictvom parametra P03.3.20.

Priklad kalibrécie:

P05.8.45 (zosilnenie analégového vystupu) = (skutoé¢néd hodnota 2 - skuto¢na hodnota 1) +

(odé¢&itand hodnota 2 - od¢itand hodnota 1)

P05.8.44 (posun analégového vystupu) = skutoéné hodnota 1 - (od¢itand hodnota 1 x

P05.8.45).
Tabulka parametrov
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P05.8.01 Posunutie analdgového Vyber posunutia na nulovej hodnote pre analégovy vstup. Min =-100
vstupu 1 Max =100
Default=0
P05.8.02 Posilnenie analégového Vyber posilnenia pre analégovy vstup. Min=0
vstupu 1 Max=1.5
Default = 1
P05.8.11 Posunutie analdgového Vyber posunutia na nulovej hodnote pre analégovy vstup. Min =-100
vstupu 2 Max =100
Default=0
P05.8.12 Posilnenie analégového Vyber posilnenia pre analégovy vstup. Min=0
vstupu 2 Max = 1.5
Default = 1
P05.8.21  (X+) Posunutie analégového Vyber posunutia na nulovej hodnote pre analégovy vstup. Min =-100
vstupu 3 Max =100
Default=0
P05.8.22  (X+) Posilnenie analdgového Vyber posilnenia pre analégovy vstup. Min=10
vstupu 3 Max = 1.5
Default = 1
P05.8.31  (X+) Posunutie analégového Vyber posunutia na nulovej hodnote pre analégovy vstup. Min =-100
vstupu 4 Max =100
Default=0
P05.8.32  (X+) Posilnenie analdgového Vyber posilnenia pre analégovy vstup. Min=10
vstupu 4 Max=1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 Parameter OFFSET je aditivna konstanta aplikovana na Min =-100 mA
analdgovy vystupny signal, ¢im sa postva cely vystupny ~ Max = 100 mA
rozsah. Nastavenie OFFSET koriguje chyby nulového bodu  Default = 0 mA
vo vystupnom signali
P05.8.45 GainAO 1 Parameter GAIN je multiplikdtor aplikovany na analégovy Min=0
vystupny signdl, ktory riadi sklon vystupu. Nastavenie GAIN Max = 1.5
koriguje chyby Skalovania vo vystupnom signali. Default =1
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7.6 M06 Viaceré cerpadla
7.6.1 S06.0 Konfiguracia

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P06.0.01  (G) Konfiguracia systému Zvolte konfigurciu systému. Default = Jedno Cerpadlo
0 - Jedno cerpadlo (5nG): jednotka je nastavend na
samostatnti prevddzku bez interakcie s inymi jednotkami.
1 - Sériova kaskada (NSE): v tejto konfiguracii pracuje spolu
niekolko jednotiek prepojenych cez rozhranie RS485 . Iba
poslednd spustend jednotka meni svoju rychlost, zatial o
uZ spustené jednotky pracujd s max. rjchlostou.
2 - Synchrénna kaskdda (155): v tejto konfiguracii pracuje
spolu niekolko jednotiek prepojenych cez rozhranie RS485
. V3etky jednotky v prevddzke pracuju pri rovnakych
premenlivych otackach.
P06.0.02  (G) Maximalny pocet jednotiek  Vyber maximalneho poctu jednotiek, ktoré pracuji sicasne Min =1
v systéme s viacerymi cerpadlami. Max = -
Default =6
P06.0.03 Adresa viacerych Cerpadiel  Vyber adresy Cerpadla v systéme s viacerymi cerpadlami. ~ Min =1
V systéme s viacerymi ¢erpadlami ma kazdd jednotka Max = -
jedine¢nt adresu s hodnotou od 1 do 8. Default = 1
P06.0.04  (R) Mapa viacerych cerpadiel ~ Zobrazenie mapy jednotiek, ktoré by mohli byt sticastou
(A) viacerych cerpadiel
P06.0.05 (R) Priorita pri viacerych Zobrazenie priority viacerych Cerpadiel
Cerpadlach
7.6.2 S06.1 Ovladanie
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P06.1.11 (G) Tlak - hodnota prirastku Vyber prirastku skuto¢nej hodnoty viacerych cerpadiel. Min = 0 bar”
Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou poklesu  Max = P05.0.12
pouZije na vypocet efektivnej poZadovanej hodnoty Default = 0.35 bar”
v systéme s viacerymi cerpadlami.
P06.1.12  (G) Tlak - hodnota poklesu Vyber poklesu skuto¢nej hodnoty viacerych ¢erpadiel. Min = 0 bar?
Této hodnota sa v spojenf so skuto¢nou hodnotou narastu  Max = P05.0.12
pouZije na vypocet efektivnej poZadovanej hodnoty Default = 0.15 bar”
v systéme s viacerymi cerpadlami.
P06.1.21  (G) Prietok - hodnota prirastku  Vyber prirastku skuto¢nej hodnoty viacerych cerpadiel. Min =0 I/min®
(X+) Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou poklesu  Max = P05.0.22
pouZije na vypocet efektivnej poZzadovanej hodnoty Default = 0.35 I/min®
v systéme s viacerymi Cerpadlami.
P06.1.22  (G) Prietok - hodnota poklesu  Vyber poklesu skutocnej hodnoty viacerych cerpadiel. Min =0 I/min®
(X+) Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou ndrastu ~ Max = P05.0.22

")y zavislosti od modelu cerpadla

pouZije na vypocet efektivnej pozadovanej hodnoty
v systéme s viacerymi Cerpadlami.

Default = 0.15 I/min®
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P06.1.31  (G) Teplota - hodnota prirastku  Vyber prirastku skuto¢nej hodnoty viacerych cerpadiel. Min=0°C
(X+) Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou poklesu  Max = P05.0.32
pouZije na vypocet efektivnej poZadovanej hodnoty Default = 1.5°C
v systéme s viacerymi cerpadlami.
P06.1.32  (G) Teplota - hodnota poklesu  Vyber poklesu skuto¢nej hodnoty viacerych ¢erpadiel. Min=0°C
(X+) Této hodnota sa v spojenf so skuto¢nou hodnotou narastu  Max = P05.0.32
pouZije na vypocet efektivnej poZadovanej hodnoty Default = 1.5°C
v systéme s viacerymi cerpadlami.
P06.1.41  (G) Uroveri - hodnota prirastku  Vyber prirastku skuto¢nej hodnoty viacerych ¢erpadiel. Min =0 m"
(X+) Této hodnota sa v spojenf so skuto¢nou hodnotou poklesu  Max = P05.0.42
pouZije na vypocet efektivnej poZzadovanej hodnoty Default = 0.35 m"
v systéme s viacerymi Cerpadlami.
P06.1.42  (G) Urovei - hodnota poklesu  Vyjber poklesu skuto¢nej hodnoty viacerych ¢erpadiel. Min =0 m"
(X+) Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou ndrastu ~ Max = P05.0.42
pouZije na vypocet efektivnej pozadovanej hodnoty Default=0.15m"
v systéme s viacerymi Cerpadlami.
P06.1.51 (G) Generické - hodnota Vyber prirastku skuto¢nej hodnoty viacerych cerpadiel. Min=0
(X+) prirastku Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou poklesu  Max = P05.0.52
pouZije na vypocet efektivnej poZadovanej hodnoty Default=1.5
v systéme s viacerymi cerpadlami.
P06.1.52  (G) Generické - hodnota poklesu Vyber poklesu skutocnej hodnoty viacerych cerpadiel. Min=0
(X+) Této hodnota sa v spojeni so skuto¢nou hodnotou narastu  Max = P05.0.52
pouZije na vypocet efektivnej poZadovanej hodnoty Default = 1.5
v systéme s viacerymi cerpadlami.
P06.1.61 (G) Povolené otacky pri viacerych Vyber pozadovanej rychlosti uvolfiovania pre nasledujice  Min = P04.2.31
Cerpadlach Cerpadla. Max = P04.2.32
Dalsie ¢erpadlo sa spusti, ked platia nasledujtice Default = 3000 rpm"
podmienky:
- otacky motora dosiahnu RYCHLOST POVOLENIA
VIACERYCH CERPADIEL
- skuto¢nd hodnota klesne pod NASTAVOVACIU HODNOTU-
POKLES SKUTOCNEJ HODNOTY.
P06.1.71 (G) Synchrénny limit Vyber limitu otécok pre reZim synchrénny kaskady Min = 0 rpm"
viacerych Cerpadiel. Max = 3600 rpm"
Cerpadlo s prioritou P2 sa vypne, ak jeho otacky klesnti pod Default = 840 rpm”
tato hodnotu.
P06.1.72  (G) Synchrénne okno Vyber okna ota¢ok pre reZzim synchrénny kaskady viacerych Min = 0 rpm

")y zavislosti od modelu cerpadla

Cerpadiel.

Cerpadlo s prioritou P3 sa vypne, ked'jeho otacky klesnd
pod SYNCHRONNY LIMIT + SYNCHRONNE OKNO, P4 sa
vypne, ked jeho otatky klesnd pod SYNCHRONNY LIMIT +
2 x SYNCHRONNE OKNO atd.

Max = P04.2.32
Default = 150 rpm
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P06.1.81 (G) Interval automatického Vyber ¢asového limitu pre automatické prepinanie: Min=0h
prepinania umozriuje automatické prepinanie HLAVNEHO Cerpadlaa Max =250 h
pomocnych cerpadiel. Default =24 h

Hned ako uplynie ¢asovy limit, dal3ie Cerpadlo sa stane
HLAVNYM ¢erpadlom a potitadlo sa spusti znova; tym sa
dosiahne rovnomerné opotrebovanie a podobné
prevadzkové hodiny v3etkych ¢erpadiel. Interval prepinania
je aktivny dovtedy, kym sa HLAVNE ¢erpadlo nezastavi.

“)v zavislosti od modelu cerpadla

7.7 MO7 Invertor

7.7.1 S07.0 Nastavenie frekvencie prepinania

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P07.0.01 Max. frekvencia prepinania  Viyber maximalnej frekvencie prepinania moduldcie Default = 16 KHz
invertora.
Rozsah: 2 + 16 KHz
P07.0.02 Minimalna frekvencia Vyber minimalnej frekvencie prepinania, ktord bude Default = 4 KHz
prepinania jednotka pouZzivat. V pripade prehriatia jednotka

automaticky zniZi frekvenciu prepinania na tto hodnotu.

7.7.2 S07.1 Funkcia preskocenia otacok

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P07.1.01 (G) PreskoCenie stredu otd¢ok  Vyber stredu pasma otécok, ktorému sa bude motor Min = P04.2.31
vyhybat. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02  (G) Rozsah preskocenia otdok  Vyber rozsahu pdsma otdcok, ktorému sa bude motor Min =0 rpm
vyhybat. Max = 300 rpm

")y zavislosti od modelu cerpadla

7.7.3 S07.2 Ohrev motora

Parameter  Typ Nézov Opis

Default = 0 rpm

Hodnota

P07.2.01 (G) Funkcia ohrevu motora Vyber aktivacie funkcie ohrevu motora. Ak je tato funkcia
zapnutd, ak motor nie je v chode a teplota menica klesne
pod teplotu ohrevu motora (7.2.03), do motora tecie prad,
aby sa zabrdnilo vzniku ndmrazy. Tento tok pridu

nespdsobuje otdcanie motora.

0 - Vyp: funkcia ohrevu motora je vypnuta
1 - Zap: funkcia ohrevu motora je povolend a spusti sa, ked
motor nie je v chode a teplota menica je niz3ia ako teplota

ohrevu motora (7.2.03)

2 - Vidy Zapnuté (8n): funkcia ohrevu motora bezi vzdy,
ked motor nie je v chode, nezévisle od teploty invertora

")y zavislosti od modelu ¢erpadla

Default = Vypnuté
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Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota

P07.2.02 Prid ohrevu motora Vyber velkosti pridu v percentéch maximélneho pradu, ~ Min =0 %"
ktory bude pretekat motorom, ked je spustend funkcia Max = 100 %"
ohrevu motora. Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Teplota ohrevu motora Vyber teploty, pod ktorou je funkcia ohrevu motora aktivna. Min =-5°C
Tento parameter je aktivny len vtedy, ak je Funkcia ohrevu Max = 30 °C
motora (7.2.01) nastaveny ako ZAP. Default =0°C

")y zavislosti od modelu cerpadla

7.7.4 S07.3 Specialne funkcie

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P07.3.01 Funkcia Feed-Forward Funkcia Feed-Forward Default = Vypnuté

7.8 M08 Komunikacia
7.8.1 S08.0 Porty

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P08.0.01 Funkcia Com 1 Vyber funkcie komunikacného portu 1 (RS 485.1). Default = Viaceré Cerpadla

0 - Deaktivované (d iS): komunikacny port nie je aktivny
1 - Modbus RTU (fled): vybrany protokol je MODBUS RTU a
jednotka funguje ako podriadeny Modbus
2 - BACnet MS/TP (5RE): vybrany protokol je BACnet MS/TP
3 - Viaceré cerpadld (P): vybrany protokol je Hydrovar X
viaceré Cerpad|a
P08.0.02 Funkcia Com 2 Vyber funkcie komunikacného portu 2 (RS 485.2). Default = Modbus RTU

0 - Deaktivované (d iS): komunikacny port nie je aktivny
1-Modbus RTU (fled): vybrany protokol je MODBUS RTU a
jednotka funguje ako podriadeny Modbus

2 - BACnet MS/TP (5RC): vybrany protokol je BACnet MS/TP

7.8.2 Modbus RTU S08.1

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P08.1.01 Adresa protokolu Modbus  Vyber adresy jednotky v sieti Modbus RTU. Min=0
RTU Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Modula¢na rychlost Vyber modulacnej rychlosti siete jednotky tak, aby Default = 115200
protokolu Modbus RTU zodpovedala modula¢nej rychlosti nadradeného protokolu
Modbus RTU.
P08.1.08 Format protokolu Modbus  Vyber formétu siete jednotky tak, aby zodpovedal formatu  Default = 8N1
RTU nadradeného protokolu Modbus RTU.
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7.8.3 Bacnet MS/TP S08.2

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P08.2.01 Mac adresa protokolu Vyber adresy jednotky v sieti RS-485. Min=0
BACnet MS/TP Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 Modula¢na rychlost Vyber modulacnej rychlosti siete jednotky tak, aby Default = 38400
protokolu BACnet MS/TP zodpovedala modulacnej rychlosti ostatnych zariadeni
BACnet MS/TP v sieti.
P08.2.03 Format protokolu BACnet  Viyber formatu siete jednotky, aby zodpovedal formétu Default = 8N1
MS/TP ostatnych zariadeni BACnet MS/TP v sieti.
P08.2.04 ID zariadenia BACnet MS/TP Viyber ID zariadenia BACnet MS/TP Min = -
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 Maximalny pocet Vyber maximalneho po¢tu nadradenych zariadeni BACnet  Min = P08.2.01
nadradenych zariadeni MS/TP Max = 127
BACnet MS/TP Default = 127
7.8.4 S08.3 Bezdrotova komunikacia
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P08.3.01 Zapnutie bezdrGtovej Vyber aktivacie sluzby bezdr6tovej komunikacie. Default = Zapnuté
komunikacie

0 - Vypnuté (CFF): bezdrdtova komunikacia je
deaktivovand a zariadenie nie je moZné pripojit k
smartfonu

1 - Zapnuté (8n): bezdr6tova komunikdcia je aktivna a
zariadenie je mozné pripojit k smartfonu, na ktorom je v
prevadzke prislusna aplikacia.

7.9 M09 Vseobecné nastavenia

7.9.1 S09.0 Lokalizacia

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P09.0.01 (X+) Jazyk Vyber jazyka displeja. Default = English
P09.0.11 (G) Datum Vyber datumu kalendéra jednotky.

(X+)
P09.0.12 (G) Cas Nastavenie hodin jednotky.

(X+)
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7.9.2 S09.1 Displej

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P09.1.01 Uspora energie displeja Viyber stavu funkcie Uspory energie displeja. Default = Zapnuté
0 - Vypnuté (GFF): jednotka bude mat vdy aktivny displej
1-Zapnuté (3n): jednotka stimi displej po uplynuti CASU
USPORY ENERGIE
P09.1.02 Cas tspory energie Vyber ¢asu v minttach, ktory musi uplynit od poslednej ~ Min =60
akcie na kldvesnici, kym sa displej stimf. Max = 3600 s
Default = 600 s
P09.1.10 Orientdcia displeja Vyber orientécie displeja. Default = 6 hodin®
0- 6 hodin (6): displej ma spravnu orientéciu pre
horizontélne cerpadlo
1-12 hodin ( i2): displej ma spravnu orientdciu pre
vertikdlne Cerpadlo
P09.1.11 Maximalny pocet Nastavuje maximalny pocet desatinnych miest pre Min=0
desatinnych miest hodnoty, ktoré sa maju zobrazovat na domovskej stranke  Max =3
Default = 3
")y zavislosti od modelu cerpadla
7.9.3 S09.2 Profily parametrov
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P09.2.01 (G) Vyber aktivneho siboru Vyberie sibor parametrov, ktord chcete aktivovat. Default = Sdbor param. 1
(X+) parametrov
P09.2.02 (X+) UloZenie aktivneho stiboru  UloZenie stcasného stiboru parametrov Default = Pockat UloZit akciu
parametrov
P09.2.03  (X+) Nahrat sibor parametrov  Nahrat prodvoleny siibor parametrov Default = Pockat Nahrat

7.9.4 S09.3 Nastavenia z tovarne

akciu

Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota

P09.3.01 Resetovanie dennika chyb  Vijber ANO pre resetovanie dennika chyb. Default = Nie

P09.3.02 Resetovanie pocitadla Viyber ANO pre resetovanie potitadla prevadzkového ¢asu  Default = Nie
prevadzkového Casu

P09.3.03 Resetovanie pocitadla Viyber ANO pre resetovanie potitadla prevadzkového ¢asu  Default = Nie
prevadzky motora motora

P09.3.04 Resetovanie pocitadla Viyber ANO pre resetovanie potitadla energie Default = Nie
energie

P09.3.05 Obnovenie do tovérenského Vjber ANO pre obnovenie jednotky na predvolené Default = Nie
stavu parametre z tovarne

P09.3.06  (G) Dokoncené uvedenie do Vybrat, ak je postup Genie dokonceny. Default = Nie

(X+) prevadzky

P09.3.07 Resetovanie zoznamu Viyber ANO pre resetovanie zoznamu viazanych zariadeni ~ Default = Nie
spojenych zariadeni Bluetooth.

P09.3.10 Aktualizujte Control Card ~ Stiahnite konfigura¢ny siibor z HMI do Control Card Default = Nie
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7.9.5 S09.4 Bezpecnost

Parameter  Typ Nézov Opis Hodnota
P09.4.01 Zadanie hesla Zadajte heslo. Standardné uZivatelské heslo je 66. Min=0
Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R) Odhlasenie Logout -
P09.4.03 Nastavenie hesla Nastavte nové heslo. Pre pristup k menu sa pozaduje heslo. Min =0
Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Zadmok tlacidiel Vyber aktivacie zimku tlacidiel. Default = Nie
Mozné volby su:
0- Nie (R0): tlacidld su vzdy aktivne.
1-Ano (4E5): po uplynuti €asu Gspory energie sa tlacidla
so Sipkami a tlacidla bezdrdtovej komunikdcie zablokuju.
Tlatidlo ZAP/VYP je stdle aktivne.
2 - Ano - Heslo (4-P): po uplynuti ¢asu Gspory energie s
vetky tlacidla zablokované. Na odomknutie tlatidiel je
potrebné vloZit heslo. Pozor: Aj tlacidlo Zapnut/Vypnit je
uzamknuté, preto sa odporuca pouZit externy kontakt
Start/Stop.
7.9.6 S09.5 Cloning
Parameter  Typ Nazov Opis Hodnota
P09.5.01 (X+) Start Spustenie KLONOVANIA stiahne firmvér tejto konkrétnej  Default = Nie

jednotky do vietkych ostatnych pripojenych jednotiek.
Proces sa vykond nezavisle od verzie firmvéru tejto
jednotky, ktord je viac-menej novsia od ostatnych
jednotiek.

P09.5.02 (R) Verzia firmvéru Zobrazuje verziu kumulativneho firmvéru zariadenia
(X+

P09.5.03 (R) Progress Této hodnota ukazuje percento postupu KLONOVANIA po
(X+ spusteni procesu
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8 Modbus RTU

8.1 Komunikacia

8.2 Prenos

Jednotka pouziva sériové rozhranie RS485, ktoré definuje:

e Pripdjacie koliky

e Zapojenie

o Urovne signalu

e Modula¢né rychlosti prenosu

e Kontrolu parity.

Ovladace komunikujd pomocou rie$enia hlavné zariadenie - klient, kde len hlavné zariadenie
mbze iniciovat prenos alebo prieskum. Ostatné zariadenia (klient) odpovedaju tak, Ze poskytnd
hlavnému zariadeniu pozadované Udaje alebo ukondia akciu poZzadovanu v dopyte.

Funkcia nie je podporovana.

8.3 Ochrana udajov

Standardné sériové siete Modbus pouzivaju dva typy kontroly chyb:

e Kontrola parity (pérna alebo nepérna), ktord mozno volitelne pouZit na kazdy znak

e Kontrola rdmca (LRC alebo CRC) pouzivana na celd spravu.

Kontrola parity aj kontrola rdmca sa generuju v hlavnom zariadeni a aplikujd sa na obsah
spravy pred prenosom.

Klientske zariadenie pocas prijmu kontroluje kazdy znak a cely rdmec spravy.

8.4 Rezimy prenosu protokolu

K udajom spravovanym jednotkou mozno pristupovat s ohladom na virtuadlnu pamat Modbus,
ktord pozostéva z typu Holding Registers pre vSetky hodnoty.

Pri nastavovani parametrov ponuky portov S08.0 je k dispozicii rezim prenosu protokolu
Modbus RTU.

Komunikaéné parametre sériového portu:

e Adresa P08.0.01

e Modulaéné rychlost P08.0.02

e Format P08.0.08

Vyber musi byt v stlade s konfiguraciou siete.

POZNAMKA:
Rezim a sériové parametre musia byt rovnaké pre vsetky zariadenia v sieti Modbus.

Pri nastaveni parametra forméatu P08.0.08 su k dispozicii tieto rezimy:
e 8N1 1 startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 stop bit, bez parity

e 8N2 1 startovaci bit, 8 datovych bitov, 2 stop bity, bez parity

e 8E1 1 startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 stop bit, parna parita

e 801 1 startovaci bit, 8 datovych bitov, 1 stop bit, nepéarna parita.
Predvolenéd konfigurécia sériového portu je:

e Adresa P08.0.01 =1

e Modulaéna rychlost P08.0.02 = 115200

e Forméat P08.0.08 = 8N1.
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8.5 Podporované kédy funkcii

Koédy funkcii protokolu Modbus implementované v jednotke su:

o Citanie Holding Registers (hex kéd 0x03), na ¢itanie oboch Holding Registers
predstavujlcich parametre a informécie

e Zapis Multiple Registers (hex kéd 0x10), na zapis Multiple Registers predstavujicich
parametre.

8.5.1 Priklad 1

Citanie Holding Registers 0x03 - PRIKAZ READ precita binarny obsah Holding Registers

v klientovi.

Pozndmka: Registre Modbus sa adresuju od nuly, napriklad Holding Register s indexom 0xBBA
sa musi adresovat ako 0XBB9.

Priklad: Citanie aktualneho tlaku

Dopyt
Client address 0x01
Function 0x03 Read Holding Register
Starting address High 0x0B
Starting address Low 0xB9 => 3001 DEC => Modbus address of current pressure (FLOAT32)
Number of points High 0x00
Number of points Low 0x02 Reading of two registers as FLOAt32
CRC Error Check-High 0x17
CRCError Check-Low 0xCA CRC-Checksum generated
Odpoved
Client address 0x01
Function 0x03
Byte count 0x04
Data High 0x40
Data Low 0xA0
Data High 0x00
Data Low 0x00
CRC Error Check-High OxXEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Actual value = 5.0 bar
CRCError Check--Low 0xD1 CRC-Checksum generated
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8.5.2 Priklad 2

Zapis Multiple Registers 0x10 -PRIKAZ WRITE zapisuje hodnoty do bloku susediacich registrov.
Poznédmka: Registre Modbus sa adresuju od nuly, napr. Holding Register indexovany ako
0x1074 sa musi adresovat ako 0x1073.

Priklad: rampa 1 a rampa 2 st nastavené na 25 s, rampa 3 a rampa 4 na 100 s.

Dopyt

Clientaddress

Function

Starting address High
Starting address Low
Registers Quantity High
Registers Quantity Low

0x01

0x10 Write Multiple Registers

0x10

0x74 => 4211 DEC => the first register is Ramp 1

0x00

0x04 a total of 4 registers (Ramp 1 to Ramp 4) to be written

CRC Error Check--Low

Byte Count 0x08 2 * Quantity of Registers
Reg Value High 0x00
Reg Value Low 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => setramp 1 to 25 sec
Reg Value High 0x00
Reg Value Low 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => setramp 2 to 25 sec
Reg Value High 0x00
Reg Value Low 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => set ramp 3 to 100 sec
Reg Value High 0x00
Reg Value Low 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => set ramp 4 to 100 sec
CRC Error Check-High 0x18
CRCError Check-Low 0x6A CRC-Checksum generated
Odpoved
Clientaddress 0x01
Function 0x10
Starting address High 0x10
Starting address Low 0x73
Registers Quantity High 0x00
Registers Quantity Low 0x04 a total of 4 registers (Ramp 1 to Ramp 4) written
CRC Error Check-High 0x34

0xD1 CRC-Checksum generated
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8.6 Pripojenia a sprava udajov, Modbus RTU

e Ak je aktivna komunikacia Modbus RTU medzi pohonom a externym zariadenim, sa
rozsvieti kontrolka stavu pripojenia ovladacieho terminélu.

e Nastavenim parametra P04.1.60 Limit Setpoint Saving (Obmedzit ukladanie nastavovacej
hodnoty) na Yes (Ano) sa bude vykonévat zapis do oblasti nestélej pamate a predizi sa
Zivotnost stélej paméate EEPROM.

POZNAMKA:
Svorku (C) ovlddacej dosky nepripéjajte k réznym napatovym potencidlom alebo PE.

Pripojenie jedného elektrického cerpadla k externému zariadeniu

1. Odstrante kryt pohonu a pozrite si schémy zapojenia vnutri.
2. Pripojte svorky 31 (B), 32 (A) a 33 (C) k externému zariadeniu, napriklad k PLC, BMS atd.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Pripojenie systému s viacerymi ¢erpadlami k externému zariadeniu

ReZim viacerych cCerpadiel umoZznuje pripojenie dvoch alebo troch motorovych pohonov

v konfigurécii viacerych nadradenych zariadeni a viacerych Cerpadiel.

o Kazda jednotka stUpravy ¢erpadiel ma svoju vlastnd jedine¢nt adresu Modbus a externému
zariadeniu poskytuje kompletny zoznam registrov.

e Parameter adresy P08.1.01 musi byt nastaveny na jedine¢nt hodnotu na kazdej jednotke
sUpravy Cerpadiel. Parameter adresy P08.1.01 obsahuje identifikaéné &islo jednotky v sieti
Modbus.

e Svorky 31(B), 32 (A) a 33 (C) sa standardne pouzivaji na komunikaciu s externym riadiacim
zariadenim (napr. PLC, BMS atd.).

e Na ulahcenie kaskddového pripojenia signalov portov RS485 su svorky pre kazdy port
umiestnené v dvoch radoch konektorov.

e Signaly portu RS485.2 sa opakuju na kombinécii svoriek 31 - 31 - 33 a kombinacii svoriek
37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

KedZe je pohon pripojeny aj do systému s viacerymi ¢erpadlami, je potrebné venovat osobitnd
pozornost pripadu, ked externé zariadenie (prostrednictvom protokolu Modbus) pozaduje
¢itanie a zapis parametrov pohonu.

Konkrétne:

e Vsystéme s viacerymi Cerpadlami v odpovedi na poziadavku ,Read Registers” (Preditat
registre) v protokole Modbus vréati kazdé jednotka externému zariadeniu iba svoje vlastné
parametre, nie parametre ostatnych pripojenych pohonov v stiprave Cerpadiel.

e Vsystéme s viacerymi Cerpadlami musia byt poziadavky ,Write Registers” (Zapisat registre)
v protokole Modbus odoslané z externého zariadenia vetkym pripojenym jednotkam, aj
ked parametre, ktoré sa maju zapisat, su ,globalne” (pre stpravu Cerpadiel).

8.7 Zoznam registrov

Register ID Nézov RIW Typ Rozmer Min. Max.
Modbus  ponuky
0 Viyberte stav ZAP. alebo VYP. ¢erpadla.
Zodpovedad akcii na tlacidle ZAP./VYP. RIW ENUM - 0 1
0-On
1-BbIK/tOYEH
1 - Prikaz resetovania chyby RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Chyba 1 (najnovsia) R UINT16
2002 - Chyba 1 - ddtum R UINT32
2004 Chyba 1 - cas R UINT32
2006 Chyba 1 - détum ukoncenia R UINT32
2008 Chyba 1 - ¢as ukoncenia R UINT32
2010 Dennik: Po¢itadlo chyb R UINT16
2011 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32
2013 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32
2015 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Dennik: Kéd chyby R UINT32 -
2021 Dennik: Prietok R FLoAT32 F040.12 Jednotka
merania prietoku
2023 Dennik: Vytlatna vy3ka R FLoaT32 FO40.T1 - Jednotka
merania tlaku
2025 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty
2027 Dennik: Prid motora R FLOAT32 A
2029 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V
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2031

P04.0.13 - Jednotka

Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 .

merania teploty

2033 LogPower R FLOAT32 -

2035 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2037 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Chyba 2 R UINT16

2040 - Chyba 2 - détum R UINT32

2042 Chyba 2 - ¢as R UINT32

2044 Chyba 2 - ddtum ukonéenia R UINT32

2046 Chyba 2 - ¢as ukoncenia R UINT32

2048 Dennik: Pocitadlo chyb R UINT16

2049 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2051 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2053 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2055 LogSpeed R UINT32

2057 Dennik: Kdd chyby R UINT32 -

2059 Dennik: Prietok R FLoAT3g F040.12 - Jednotka
merania prietoku

2061 Dennik: Vytlatnd vjika R rLoarzy PO40-11 - Jednotka
merania tlaku

2063 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2065 Dennik: Priid motora R FLOAT32 A

2067 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2069 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04'0'.1 3- Jednotka
merania teploty

2071 LogPower R FLOAT32 -

2073 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2075 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Chyba 3 R UINT16

2078 - Chyba 3 - ddtum R UINT32

2080 Chyba 3 - cas R UINT32

2082 Chyba 3 - ddtum ukonéenia R UINT32

2084 Chyba 3 - ¢as ukoncenia R UINT32

2086 Dennik: Pocitadlo chyb R UINT16

2087 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2089 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2091 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2093 LogSpeed R UINT32

2095 Dennik: Kéd chyby R UINT32 -

2097 Dennik: Prietok R rLoary PO4012 - Jednotka
merania prietoku

2099 Dennik: Vytlatnd vjika R rLoarsy PO4O-11 - Jednotka
merania tlaku

2101 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2103 Dennik: Prid motora R FLOAT32 A

2105 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2107 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04'0'.1 3 - Jednotka
merania teploty

2109 LogPower R FLOAT32 -

2111 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2113 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 Chyba4 R UINT16

2116 - Chyba 4 - détum R UINT32

2118 Chyba 4 - ¢as R UINT32

2120 Chyba 4 - ddtum ukoncenia R UINT32
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2122 - Chyba 4 - ¢as ukoncenia R UINT32

2124 - Dennik: Po¢itadlo chyb R UINT16

2125 - Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2127 - Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2129 - Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Dennik: Kéd chyby R UINT32 -

213 Dennik: Prietok R FLoaT3p TO40-12 - Jednotia

merania prietoku

s Dennik: Vitlan vy3ka rloasy PO40.T1- Jednotia
merania tlaku

2139 ) P04.0.13 - Jednotka

=

Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 :
merania teploty

2141 - Dennik: Prid motora R FLOAT32 A

2143 - Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2145 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka

merania teploty

2147 - LogPower R FLOAT32 -

2149 - Dennik: Napétie zbernice DC R FLOAT32 V

2151 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Chyba5 R UINT16

2154 - Chyba 5 - ddtum R UINT32

2156 - Chyba 5 - as R UINT32

2158 - Chyba 5 - ddtum ukonéenia R UINT32

2160 - Chyba 5 - ¢as ukonéenia R UINT32

2162 - Dennik: Po¢itadlo chyb R UINT16

2163 - Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2165 - Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2167 - Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2169 - LogSpeed R UINT32

2171 - Dennik: Kdd chyby R UINT32 -

273 Dennik: Prietok R FLoaT3p TO40-12 - Jednotia

merania prietoku
2175 ) P04.0.11 - Jednotka

Dennik: Vytlacnd vyska R FLOAT32 :

merania tlaku

2177 - Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2179 - Dennik: Priid motora R FLOAT32 A

2181 - Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2183 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty

2185 - LogPower R FLOAT32 -

2187 - Dennik: Napétie zbernice DC R FLOAT32 V

2189 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Chyba 6 R UINT16

2192 - Chyba 6 - ddtum R UINT32

2194 - Chyba 6 - cas R UINT32

2196 - Chyba 6 - détum ukonéenia R UINT32

2198 - Chyba 6 - as ukoncenia R UINT32

2200 - Dennik: Pocitadlo chyb R UINT16

2201 - Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2203 - Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2205 - Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2207 - LogSpeed R UINT32

2209 - Dennik: Kdd chyby R UINT32 -

221 Dennik: Prietok R rLoary PO40-12 - Jednotka

merania prietoku
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2213

P04.0.11 - Jednotka

Dennik: Vytlacnd vyska R FLOAT32 .

merania tlaku

2215 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2217 Dennik: Priid motora R FLOAT32 A

2219 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2221 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty

2223 LogPower R FLOAT32 -

2225 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2227 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Chyba?7 R UINT16

2230 - Chyba 7 - ddtum R UINT32

2232 Chyba 7 - cas R UINT32

2234 Chyba 7 - ddtum ukoncenia R UINT32

2236 Chyba 7 - as ukoncenia R UINT32

2238 Dennik: Pocitadlo chyb R UINT16

2239 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2241 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2243 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2245 LogSpeed R UINT32

2247 Dennik: Kéd chyby R UINT32 -

2249 Dennik: Prietok R rLoary PO4012 - Jednotka
merania prietoku

2251 Dennik: Vytlatnd viika R rLoarsy PO40-11 - Jednotka
merania tlaku

2253 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2255 Dennik: Prid motora R FLOAT32 A

2257 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2259 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty

2261 LogPower R FLOAT32 -

2263 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2265 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Chyba 8 R UINT16

2268 - Chyba 8 - ddtum R UINT32

2270 Chyba 8 - ¢as R UINT32

2272 Chyba 8 - ddtum ukongenia R UINT32

2274 Chyba 8 - ¢as ukoncenia R UINT32

2276 Dennik: Potitadlo chyb R UINT16

2277 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2279 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2281 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2283 LogSpeed R UINT32

2285 Dennik: Kdd chyby R UINT32 -

22817 Dennik: Prietok R FLoAT3g F040.12- Jednotka
merania prietoku

2289 Dennik: Vjtlatna vjika R FLoazg FO40.11- Jednotka
merania tlaku

2291 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2293 Dennik: Priid motora R FLOAT32 A

2295 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2291 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty

2299 LogPower R FLOAT32 -
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2301 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2303 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Chyba 9 R UINT16

2306 - Chyba 9 - détum R UINT32

2308 Chyba 9 - ¢as R UINT32

2310 Chyba 9 - ddtum ukonéenia R UINT32

2312 Chyba 9 - ¢as ukoncenia R UINT32

2314 Dennik: Po¢itadlo chyb R UINT16

2315 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2317 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2319 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2321 LogSpeed R UINT32

2323 Dennik: Kdd chyby R UINT32 -

2325 Dennik: Prietok R FLoAT3g F040.12- Jednotka
merania prietoku

2321 Dennik: Vjtlatna vjika R FLoazg FO40.11- Jednotka
merania tlaku

2329 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2331 Dennik: Priid motora R FLOAT32 A

2333 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2335 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty

2337 LogPower R FLOAT32 -

2339 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2341 - Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Chyba 10 R UINT16

2344 - Chyba 10 - détum R UINT32

2346 Chyba 10 - ¢as R UINT32

2348 Chyba 10 - ddtum ukoncenia R UINT32

2350 Chyba 10 - ¢as ukoncenia R UINT32

2352 Dennik: Pocitadlo chyb R UINT16

2353 Dennik: Chyba 1 - bitové pole R UINT32

2355 Dennik: Chyba 2 - bitové pole R UINT32

2357 Dennik: Alarm 1 - bitové pole R UINT32

2359 LogSpeed R UINT32

2361 Dennik: Kdd chyby R UINT32 -

2363 Dennik: Prietok R rLoary PO4-0-12 - Jednotka
merania prietoku

2365 Dennik: Vytlatnd viika R rLoarsy PO4O-11 - Jednotka
merania tlaku

2367 Dennik: Teplota vykonového modulu R FLOAT32 P04'0'.13 -Jednotka
merania teploty

2369 Dennik: Priid motora R FLOAT32 A

2371 Dennik: Napatie motora R FLOAT32 V

2373 Dennik: Teplota invertora R FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty

2375 LogPower R FLOAT32 -

2377 Dennik: Napatie zbernice DC R FLOAT32 V

2379 Dennik: Napatie siete R FLOAT32 V

2381 Pocitadlo chyb celkom R UINT16

2382 - Pocitadlo alarmov celkom R UINT16

2383 P02.9.01 Chyba Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Chyba Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Alarm Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Odhadovana skutotnd hodnota R ENUM
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3000 203001 Skutotny tak R FLoazp 04011 Jednotia
merania tlaku
3003 p03.0.02 Skutotny prietok R FLoatsp F04-0.12- Jednotia
merania prietoku
3005 P03.0.03 . . P04.0.13 - Jednotka
X+] Aktudlna tepl. kvapaliny R FLOAT32 merania teploty

3007 P03.0.04 P04.0.14 - Jednotka

Skuto¢na Groveri R FLOAT32 o
[X+] merania Urovne

3009 P03.0.10 Utinné pozadovand hodnota R FLOAT32

3011 P03.0.20 PoZadovana hodnota R FLOAT32

3013 P03.0.30 Stav Cerpadla R ENUM

3014 [P)?jj0.0S Aktudlny genericky R FLOAT32

3016 P030.06 g R FLOAT32

(X+]

3101 P03.1.01 Cas napéjania jednotky R UINT32 s

3103 P03.1.02 Cas chodu motora R UINT32 s

3105 P03.1.05 Potitadlo energie R FLOAT32 P04.0.j6-Jedpotka
merania energie

3201 P03.2.01 Pocet otd¢ok motora R UINT16  rpm

3202 P03.2.02 Pocet otdCok motora % R FLOAT32 %

3204 P03.2.05 Prad motora R FLOAT32 A

3206 503206 Vjkon motora R FoaT3y FO40.15- Jednotka
merania vykonu

3208 P03.2.07 Napdtie motora R FLOAT32 V

3210 P03.2.08 Napétie siete R UINT16 V

3211 P03.2.09 Napatie zbernice DC R UINT16  V

3220 503220 Teplota vykonového modulu R FLoaT3y F040.13 - Jednotka

merania teploty
3222 P04.0.13 - Jednotka

P03.2.21 Teplota invertora R FLOAT32 .
merania teploty
3224 P03.2.22 PTC motora R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Stav digitdlnych vstupov/vystupov R UINT16 -
3302 P03.3.11 Hodnota analégového vstupu 1 R FLOAT32 53‘3;{;012 -Typ anal6gového
3304 p03312 Hodnota analégového vstupu 2 R FLOAT3? 535;{;122 -Typ analdgového
3306 P03.3.13 Hodnota analdgového vstupu 3 R FLOAT32 P05.1.22 -Typ analégového
[X+] vstupu 3
3308 P03.3.14 Hodnota analdgového vstupu 4 R FLOAT32 P05.1.32 - Typ analdgového
[X+] vstupu 4
3310 P03.3.20 Hodnota analégového vystupu R FLOAT32 \F/)Ssiu?)pgz -Typ analégového
3401 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16 -
3402 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3403 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3404 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3405 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3406 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3407 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3408 P03.4.01 Cislo dielu jednotky R UINT16
3409 P03.4.02 Ddtum vyroby jednotky R UINT32
3411 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3412 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3413 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3414 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3415 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
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3416 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3417 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3418 P03.4.03 Sériové Cislo jednotky R UINT16
3419 P03.4.05 Détum vyroby pohonu R UINT32
3421 P03.4.06 Sériové Cislo pohonu R UINT16
3422 P03.4.06 Sériové Cislo pohonu R UINT16
3423 P03.4.06 Sériové Lislo pohonu R UINT16
3424 P03.4.06 Sériové Cislo pohonu R UINT16
3425 P03.4.06 Sériové Lislo pohonu R UINT16
3426 P03.4.06 Sériové Lislo pohonu R UINT16
3427 P03.4.06 Sériové Cislo pohonu R UINT16
3428 P03.4.06 Sériové Cislo pohonu R UINT16
3429 P03.4.10 Verzia firmvéru Hmi R UINT32
3431 P03.4.11 Verzia firmvéru Hmi-Bt R UINT32
3433 P03.4.12 Verzia firmvéru napéajacej karty R UINT32
3435 P03.4.13 Verzia firmvéru riadiacej karty R UINT32
3437 P03.4.14 Verzia siboru mapy R UINT32
3439 P03.4.15 Predvolend verzia stiboru R UINT32
3441 P03.4.16 Verzia siboru parametrov R UINT32
3443 [P)?jf'” Verzia jazykového stiboru R UINT32
3445 P03.4.19 Verzia firmvéru R UINT32
3447 - Typ pohonu R ENUM
3448 P03.4.25 Hydraulické krivky uloZené R ENUM - -
4001 P04.0.01 Typ systému RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 ReZim ovlddania RIW ENUM 0 7
4003 [P)E)jjo.03 ReZim reguldcie RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Potiatotnd hodnota RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Automat. spustenie RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07 Konfiguracia min rychlosti RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Vyber meracej jednotky RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Jednotka merania tlaku RIW ENUM 0 8
4009 [P)?jjo'u Jednotka merania prietoku RIW ENUM 0 4
4010 [P)?jjo'w Jednotka merania teploty RIW ENUM - 0 2
401 [F;?_fjo'm Jednotka merania trovne RIW ENUM - 0 3
4012 [P)?jjOJS Jednotka merania vykonu RIW ENUM - 0 3
4013 [P)?_fjo'w Jednotka merania energie RIW ENUM - 0 5
4014 [P)?jjo'” Jednotka merania Specifickej energie  R/W ENUM - 0 4
4018 P04.1.15 Typ poZadovanej hodnoty tlaku RIW ENUM - 0 1
4019 P05.0.11-  P05.0.12-
P01.6.01 Tiak HO Rw  floatsy 0RO Jednotka Tlak - nulovd  Tlak - plny
merania tlaku
hodnota rozsah
4021 P04.0.21 Vyber nastavovacej hodnoty 1 RIW ENUM - 0 1
4022 P04.0.22 Vyber nastavovacej hodnoty 2 RIW ENUM - 0 2
4023 [P)?_fjo'B Vyber nastavovacej hodnoty 3 RIW ENUM - 0 2
4024 [P)?_fjo'm Vyber nastavovacej hodnoty 4 RIW ENUM - 0 2

92 EXM - Dopliujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie



sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

4101 P04 231 P04.2.32 -
P04.1.01 Nast. hodn. otdcok 1 RIW UINT16  rpm . Max rychlost
Min. rychlost
) otacok
4102 P04 231 P04.2.32 -
P04.1.02 Nast. hodn. otécok 2 RIW UINT16  rpm L ., Max rychlost
Min. rychlost
' otacok
4103 P04.2.32 -
P04.1.03 Nast. hodn. otacok 3 RIW UINT16  rpm P0.4'2',31' . Max rychlost
[X+] Min. rychlost .,
otacok
4104 P04.2.32 -
P04.1.04 Nast. hodn. otacok 4 RIW UINT16  rpm P0.4'2‘,31' . Max rychlost
[X+] Min. rychlost ",
otacok
411 P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11 Nast. hodn. tlaku 1 Rw  Floarsp FOAO0TT Jednotka Tlak - nulové ~ Tiak- plny
merania tlaku
hodnota rozsah
4113 P05.0.11-  P05.0.12-
P04.1.12 Nast. hodn. tlaku 2 Rw  floatsy 0RO Jednotka Tlak - nulovd ~ Tlak - plny
merania tlaku
hodnota rozsah
4115 P05.0.11-  P05.0.12-
POAT13 Nast. hodn. tlaku 3 RIW Foarsp 04011 Jednotka Tlak-nulové  Tlak - plny
[X+] merania tlaku
hodnota rozsah
4117 P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.14 Nast. hodn. tlaku 4 RIW FLOAT32 P04'0'.H - Jednotka Tlak - nulovd  Tlak - plny
[X+] merania tlaku
hodnota rozsah
4121 P05.0.21 -
; P05.0.22 -
POAI2T Nast hodn. priet. 1 RIW Foarsp 04012 Jednotka Prietok - Prietok - pIny
[X+] merania prietoku nulova
rozsah
hodnota
4123 P05.0.21 -
. P05.0.22 -
P04.1.22 Nast. hodn. priet. 2 RIW Foarsg P040.12- Jednotka Prietok - Prietok - plny
X+] merania prietoku nulova
rozsah
hodnota
4125 P05.0.21 -
. P05.0.22 -
POAA23 st hodn. priet. 3 RIW Foarsg P040.12- Jednotka Prietok- Prietok - plny
X+] merania prietoku nulova
rozsah
hodnota
4127 P05.0.21 -
. P05.0.22 -
PO&1.24 Nast hodn. priet. 4 RIW Foarsp F04-0.12- Jednotka Prietok - Prietok - pIny
[X+] merania prietoku nulova
rozsah
hodnota
4131 P05.0.31-
P05.0.32 -
POAT3T Nast. hodn. tepl. 1 RW  FloaTsp "040.13-Jednotia Teplota- 1 ilota-
[X+] merania teploty nulova Iy h
hodnota pinyrozsa
4133 P05.0.31-
P05.0.32 -
POAT32 Nast. hodn. tepl. 2 RW  FLoazp 04013 Jednotia Teplota= yoiiota-
[X+] merania teploty nulova Iy h
hodnota pinyrozsa
4135 P05.0.31-
P05.0.32 -
P04.1.33 Nast. hodn. tepl. 3 RIW FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka Teplot:a— Teplota -
[X+] merania teploty nulova Iy h
hodnota pinyrozsa
4137 P05.0.31-
P05.0.32 -
PO4-1.3% Nast. hodn. tepl. 4 RW  Floatsp "040.13-Jednotia Teplota- 7o 0lota-
[X+] merania teploty nulova Iy h
hodnota piny rozsa
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4141 P05.0.41-

A P05.0.42 -
P04.1.41 Nast hodn. drovne 1 RIW FLOAT32 P04'0'.14,_ Jednotka Uroveri - Uroveri -
X+] merania Urovne nulova ,
hodnota plny rozsah
4143 P05.0.41 -
A P05.0.42 -
PO3142 Nast hodn. trovne 2 RW  Floatsy [O+0:14- Jednotia UIoveri = rove -
[X+] merania urovne nulova Inv h
hodnota pinyrozsa
4145 P05.0.41 -
A P05.0.42 -
P04.1.43 Nast hodn. Grovne 3 RIW FLOAT32 P04'0'.14,' Jednotka Uroven - Urovefi -
X+] merania Urovne nulova ,
hodnota plny rozsah
4147 P05.0.41 -
A P05.0.42 -
PO3.1.4% " Nast hodn. trovne 4 RW  fLoarsy FO40.14-Jednotka Uroven =y gy -
[X+] merania urovne nulova Inv h
hodnota pinyrozsa
4155 P04.1.60 Ukladanie nastavovacej hodnoty limitu  R/W ENUM - 0 1
4156 P05.0.51 -
S P05.0.52 -
P04.1.51 Gener. nast. hodn. 1 RIW FLOAT32 - Gener!cke— Generické -
[X+] nulova ,
hodnota plny rozsah
4158 P05.0.51-
P04.1.52 Generické- 02092
Gener. nast. hodn. 2 RIW FLOAT32 - , Generické -
[X+] nulova .
hodnota plny rozsah
4160 P05.0.51 -
C P05.0.52 -
P04.1.53 Gener. nast. hodn. 3 RIW FLOAT32 - Gener!cke— Generické -
(X+] nulova .
hodnota plny rozsah
4162 P05.0.51-
P04.1.54 Generické- 102092
Gener. nast. hodn. 4 RIW FLOAT32 - , Generické -
[X+] nulova .
hodnota plny rozsah
4200 P04.2.00 typ reguldcie alebo kontroly RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Okno RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hysteréza RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.37 - P04.2.32 -
P04.2.06 Rychlost zvySenia RIW UINT16  rpm L . Maxrychlost
Min. rychlost
' otacok
4204 P04.2.07 Velkost linedrmeho zvysenia RIW UINT16 % 0 200
4205 [P)E)ij.OS Kvadrat.vyska zdvihu RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Rampa 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Rampa2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Rampa3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Rampa 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Minimalne zrychlenie rychlosti rampy ~ R/W FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Minimalne spomalenie rychlosti rampy R/W FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 PiKontrola-Kp RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 PiKontrola - Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min. rychlost RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32  Max rychlost otdcok RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Cas minimélnych otacok RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatické resetovanie chyby RIW ENUM 0 1
4301 P05.0.11-  P05.0.12-
P04.3.01 Tlak- minimlna medzné hodnota ~~ R/W FLoarsy "040.11 - Jednotka Tlak-nulové  Tlak - plny
merania tlaku
hodnota rozsah
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4303

P05.0.21 -

. P05.0.22 -
P043.02  brictok - minimélna medzng hodnota ~ RAW Foarsy P040.12- Jednotka Prietok- Prietok - plny
X+] merania prietoku nulova
rozsah
hodnota
4305 P05.0.31 -
P05.0.32 -
P04.3.03 Teplota - minimalna medznd hodnota ~ R/W FLoaTsy "040.13- Jednotka Teplota - Teplota -
[X+] merania teploty nulova |
plny rozsah
hodnota
4307 P05.0.41 -
A P05.0.42 -
P04.3.04 Urovefi - minimalna medzné hodnota ~ R/IW FLOAT32 P04'0'.14,_ Jednotka Urovep ) Urovefi -
X+] merania Urovne nulova ,
plny rozsah
hodnota
4310 PO4.3.10 Oneskorenie minimalnej medznej RIW UNTT6 s 1 100
hodnoty
4311 P04.3.11 Nedostatocné oneskorenie vody RIW UINT16 s 1 100
4312 P05.0.51-
.y P05.0.52 -
P04.3.05 Generické - Min. medznd hodnota RIW FLOAT32 Gener!cke "~ Generické -
[X+] nulova In¥ rozsah
hodnota pny
4401 P04.2.32 -
P04.4.01 Otacky testovace] prevadzky RIW UINT16  rpm 0 Max rychlost
v otdcok
4402 P04.4.02 Casovy limit testovacej prevadzky RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03 Cas testovacej prevadzky RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Prikaz testovacej prevadzky RIW ENUM 0 1
4501 [P)?jjS'm Funkcia SP posunu RIW ENUM 0 3
402 [P)?jjs'oz Vstup SP posunu RIW ENUM 0 5
4503 [P)?jjs'os HODNOTA 1 posunu SP RIW FLOAT32
4505 [P)?jjs'% HODNOTA 2 posunu SP RIW FLOAT32
4507 P04.5.10 P04.5.11-X
X+] X1 posunu SP RIW FLOAT32 2 posunu P
4509 P04.5.11 P04.5.10-X P04.5.12-X
X+] X2 posunu SP RIW FLOAT32 1 posunuSP 3 posunu SP
4511 P04.5.12 P04.5.11-X P04.5.13-X
X+] X3 posunu SP RIW FLOAT32 2 posunuSP 4 posunu SP
4513 P04.5.13 P04.5.12 - X
X+] X4 posunu SP RIW FLOAT32 3 posunu SP
4601 P04.6.01 Funkcia plnenia potrubia RIW ENUM 0 2
4602 P05.0.11-  P05.0.12-
P04.6.03 Medzné hodnota pInenia potrubia RIW FLOAT32 P04'0'.H -Jednotka Tlak - nulovd  Tlak - pIny
merania tlaku
v hodnota rozsah
4604 P04.6.05 Cas plnenia potrubia RIW UINT16 s 0 999
4605 P06.0.02 -
PO4.6.06 Maxmalny pocet Cerpadiel plniacich RIW UINT16 1 MaVX|maIny
potrubie pocet
jednotiek
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 Stabilny ¢as pInenia potrubia RIW UINT16 s 1 Cas plnenia
potrubia
4607 P04.6.15 Krok rychlosti plnenia potrubia RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Zdroj skuto¢nej hodnoty RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Aktudtor - nulové hodnota RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Aktudtor - plny rozsah RIW UINT16  rpm 0 9999
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5003 P04.0.11 - Jednotka

P05.0.11 Tlak - nulova hodnota RIW FLOAT32 . -5 10
merania tlaku
2005 p05.0.12 Tiak- plng rozsah Rw  Floarsp FOAOTT- Jednotke 0 100
merania tlaku
2007 03021 prietok - nulova hodnota RW  Floarsp FOA012- Jednotia 0 9999
[X+] merania prietoku
2009 PO30.22 prietok - ping rozsah Rw  Floatsy [O0-12- Jednotia 0 9999
[X+] merania prietoku
20T P30T repiota - nulové hodnota Rw  Floatsy [O+0:13- Jednotka 100 9999
[X+] merania teploty
2013 POS032 10s10ta - piny rozsah RW  Floarsp POA013-Jednotia 100 9999
[X+] merania teploty
2015 POS0.41 )1 oveit - nulova hodnota RIW Foarsg P040.14 - Jednotka 999 9999
[X+] merania Urovne
017 POS042 vt - piny rozsah RW  Floarsp FOA0-14-Jednotka 999 9999
[X+] merania Urovne
2021 PO5.0.6T \ulovs hodnota tlaku SPS RIW Foarsg P040.11 - Jednotka 1 99
[X+] merania tlaku
2023 POS062 b ozsa thaku SPS RW  Floasg [O40.T1-Jednotka 0 999
[X+] merania tlaku
2025 [F;?fjo'm Generické - nulové hodnota RIW FLOAT32 - -1000 1000
2027 [P)E)ij.SZ Generické - pIny rozsah RIW FLOAT32 - -1000 1000
5101 P05.1.01 Funkcia analégového vstupu 1 RIW ENUM - 0 7
5102 P05.1.02 Typ analégového vstupu 1 RIW ENUM - 0 3
5103 P05.1.11 Funkcia analégového vstupu 2 RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Typ analégového vstupu 2 RIW ENUM 0 3
2105 B?ff'm Funkcia analégového vstupu 3 RIW ENUM 0 7
2106 [P)?fleZ Typ analégového vstupu 3 RIW ENUM - 0 3
2107 [P)?ff 3 Funkcia analégového vstupu 4 RIW ENUM - 0 7
>108 [P)?ff 32 Typ analégového vstupu 4 RIW ENUM - 0 3
2109 [F;?_Ef 40 Krivka snimaca RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Typ analégového aktudtora RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Funkcia digitédIneho vstupu 3 RIW ENUM 0 9
5204 [P)?sz'm Funkcia digitalneho vstupu 4 RIW ENUM 0 9
5205 [P)?sz'OS Funkcia digitalneho vstupu 5 RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Funkcia analégového vystupu RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Typ analégového vystupu RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Funkcia relé 1 RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Funkcia relé 2 RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 Posunutie analégového vstupu 1 RIW FLOAT32 - -100 100
5803 P05.8.02 Posilnenie analdgového vstupu 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
5805 P05.8.11 Posunutie analégového vstupu 2 RIW FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12 Posilnenie analdgového vstupu 2 RIW FLOAT32 - 0 1.5
2809 [F’)?fj8.21 Posunutie analdgového vstupu 3 RIW FLOAT32 - -100 100
2811 [P)E)ij.ZZ Posilnenie analdgového vstupu 3 RIW FLOAT32 - 0 15
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2813 B?fjg'31 Posunutie analégového vstupu 4 RIW FLOAT32 -100 100
2815 [P)?_Ej&32 Posilnenie analdgového vstupu 4 RIW FLOAT32 0 15
B4 posgas OffsetA0 1 RW  FLOAT3 Cs?sifhgz “Typanalogového 45, 100
5846 P05.8.45 Gain AQ 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Konfiguracia systému RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Maximalny podet jednotiek RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Adresa viacerych cerpadiel RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Mapa viacerych Cerpadiel R UINT16
6005 P06.0.05 Priorita pri viacerych erpadlach R UINT16 -
6111 P05.0.12 -
P06.1.11 Tlak - hodnota prirastku Rw  Floatsy RO Jednotka 0 Tlak - plny
merania tlaku
rozsah
6113 P05.0.12 -
P06.1.12 Tlak- hodnota poklesu RIW FLOAT32 P04'0'.H - Jednotka 0 Tlak - plny
merania tlaku
rozsah
6115 P05.0.22 -
P06.1.21 Prietok - hodnota prirastku RIW FLOAT32 P04'0'.12 -.Jednotka 0 Prietok - plny
[X+] merania prietoku
rozsah
6117 P05.0.22 -
P06.1.22 Prietok - hodnota poklesu RIW FLOAT32 P04'0'.12 -.Jednotka 0 Prietok - plny
[X+] merania prietoku
rozsah
6119 P05.0.32 -
P06.1.31 Teplota - hodnota prirastku RIW FLOAT32 P04'0'.1 3 - Jednotka 0 Teplota -
[X+] merania teploty .
plny rozsah
6121 P05.0.32 -
P06.1.32 Teplota - hodnota poklesu RIW FLOAT32 P04'0'.1 3- Jednotka 0 Teplota -
[X+] merania teploty .
plny rozsah
6123 P05.0.42 -
PO614T roven - hodnota prirastku RIW FLoarsp 04014 Jednotka 0 Urovefi -
[X+] merania Urovne iy
plny rozsah
6125 P05.0.42 -
PO6142  (ove - hodnota poklesu RIW Foarsp 04014 - Jednotka 0 Urovefi -
[X+] merania Urovne ,
plny rozsah
6129 el P04.2.32 -
P06.1.61 "ovolené otcky priviacerjch RIW UINT16  rpm PO&231 - xrjchlost
Cerpadlach Min. rychlost .,
otdcok
6130 P06.1.71 Synchrénny limit RIW UINT16  rpm 0 3600
6131 P04.2.32 -
P06.1.72  Synchrénne okno RIW UINT16  rpm 0 Max rychlost
otédcok
6132 P06.1.81 Interval automatického prepinania RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
6134 P06.1 51 P05.0.52 -
[X+j " Generické - hodnota prirastku RIW FLOAT32 0 Generické -
plny rozsah
6136 P06.1.52 P05.0.52 -
[X+j " Generické - hodnota poklesu RIW FLOAT32 0 Generické -
plny rozsah
7001 P07.0.01 Max. frekvencia prepinania RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Minimélna frekvencia prepinania RIW ENUM 0 5
7101 P04.2.37 - P04.2.32 -
P07.1.01 Preskocenie stredu otacok RIW UINT16  rpm L . Max rychlost
Min. rychlost otitok
7102 P07.1.02 Rozsah preskoenia otdcok RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Funkcia ohrevu motora RIW ENUM 0 2
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7301 P07.3.01 Funkcia Feed-Forward RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Funkcia Com 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Funkcia Com 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Adresa protokolu Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 lll/IT(inuIacna rychlost protokolu Modbus RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Formét protokolu Modbus RTU RIW ENUM - 0 3
8201 P08.2.05 -
Maximalny
pocet
P08.2.01 Macadresa protokolu BACnet MS/TP R/W UINT16 - 0 nadradenych
zariadeni
BACnet
MS/TP
8202 P08.2.02 Mg#gacna rychlost protokolu BACnet RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03 Format protokolu BACnet MS/TP RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 ID zariadenia BACnet MS/TP RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.01-
Maximalny pocet nadradenych Mac adresa
P08.2.05 RIW UINT16 - protokolu 127
zariadeni BACnet MS/TP
BACnet
MS/TP
8210 - Informécie o rdmcoch BACnet RIW UINT16 - 1 255
8211 - Opétovnd inicializacia BACnet RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Zapnutie bezdrétovej komunikécie RIW ENUM - 0 1
9001 P09.0.01 Jazyk RIW ENUM 0 28
[X+]
so PO9.012 ez RIW UINT32
[X+]
9013 P09.0.11 .
X+] Détum RIW UINT32
7101 [F;?zjz'm Viyber aktivneho sdboru parametrov RIW ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Uspora energie displeja RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Cas lispory energie RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Orientdcia displeja RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Maximalny pocet desatinnych miest RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Resetovanie dennika chyb RIW ENUM 0 1
9302 P09 3.02 éRé:essljztovame potitadla prevédzkového RIW ENUM 0 1
9303 P09 3.03 Resetovanie pocitadla prevddzky RIW ENUM 0 1
motora
9304 P09.3.04 Resetovanie potitadla energie RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Obnovenie do tovarenského stavu RIW ENUM 0 1
9306 [P)?_Zf'% Dokoncené uvedenie do prevadzky RIW ENUM 0 1
9307 P09 3.07 Res'etova’me zoznamu spojenych RIW ENUM - 0 1
zariadeni
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9 BACnet MS/TP

9.1 Vyhlasenie o zhode pri implementacii protokolu (PICS)

Vyhlasenie o zhode

Udaje 29/03/2023
Meno predajcu XYLEMINC
Ndzov vyrobku HYDROVAR X

Cislo modelu vjrobku

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Verzia softvéru aplikicie

01.00.00 (FW_PackVersion)

Revizia firmvéru 01

Verzia protokolu BACnet 19

Profil standardného zariadenia BACnet (priloha L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

o} BACnet Smart Actuator (B-SA)
Bloky interoperability BACnet (priloha K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Sprava sietovych zariadeni

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OOooojo|jojojo|jojoooooojoojojooooooooON

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Podporované standardné objekty

Objekt Podporované Vytvérané/odstrafiované |Podporované volitelné [Vlastnosti zapisu
dynamicky vlastnosti
Analog Input | O
Analog Value ] a Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue ™ a
Uroven détového spojenia
O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
) ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
] MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (obmedzena funkcnost, pravdepodobnost
¢asového limitu z dovodu nizkych otacok)
o 2400 (obmedzena funkénost, pravdepodobnost
¢asového limitu z dovodu nizkych otacok)
e 4800 (obmedzena funkénost, pravdepodobnost
¢asového limitu z dovodu nizkych otacok)
e 9600
e 19200
o 38400 (odporicané)
e 57600
o 76300
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
a Iné
Obmedzenie adresy zariadenia
St podporované zariadenia so statickymi obmedzeniami? O édno |4 nie
Potrebné pre obojsmernd komunikaciu s podradenym MS/TP a inymi zariadeniami.
Dalsie funkcie
e MozZnosti siete: Nie.
e MozZnosti zabezpecenia siete: Nie.
e Subor podporovanych znakov: Nie.
e Moznosti segmentacie: Nie.
e Sprava siete: Nie.
e Sprava alarmov a udalosti: Nie.
e Planovanie a programovanie: Nie.
e MozZnost spracuvat denniky (trendové): Nie.
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9.2 Identifikator zariadenia BACnet a objektu zariadenia BACnet

HVX a HVX+ su zariadenia BACnet, pretoZze podporuju digitdlnu komunikaciu pomocou
protokolu BACnet.

Kazdé zariadenie BACnet obsahuje objekt zariadenia. Ide o standardny objekt, ktorého
vlastnosti predstavuju charakteristiky, ktoré mozno vidiet zvonku.

Jednotky pripojené k miestnej sieti MS/TP su lokalizované prostrednictvom:

o |dentifikdtora objektu zariadenia alebo

e Adresy MAC.

Identifikator objektu zariadenia BACnet

Hodnota nastavend z vyroby je 84003.

Na zmenu hodnoty pouZite sluzbu Write Property (Zapis vlastnosti) vo vlastnosti
Object_ldentifier (Identifikator objektu) objektu zariadenia alebo $pecificky parameter
P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP dostupny na displeji.

MAC adresa

Hodnota nastavena z vyroby je 1.
Skontrolujte, ¢i je kazdé jednotka pripojena k sieti MS/TP identifikované inou adresou
v parametri P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP.

9.3 Pripojenia a sprava udajov, BACnet MS/TP

e Ak je aktivna komunikacia BACnet MS/TP medzi pohonom a externym zariadenim, na
displeji pohonu svieti KONTROLKA stavu pripojenia.

e Nastavenim parametra P04.1.60 Limit Setpoint Saving (Obmedzit ukladanie nastavovace;j
hodnoty) na Yes (Ano) sa bude vykonévat zapis do oblasti nestélej pamite a predizi sa
Zivotnost stélej paméate EEPROM.

POZNAMKA:
Svorku (C) ovlddacej dosky nepripéjajte k réznym napatovym potencidlom alebo PE.

Pripojenie jedného elektrického cerpadla k externému zariadeniu

1. Odstrante kryt pohonu a pozrite si schémy zapojenia vnutri.
2. Pripojte svorky 31 (B), 32 (A) a 33 (C) k externému zariadeniu, napriklad k PLC, BMS atd.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 Retazce BACnet TABULKA

Identifikdtor 1D Nézov Param. Néz. Obj. BACnet Typ
objektu ponuky

0 P03.4.01 Cislo dielu jednotky Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03  Sériové Cislo jednotky Unit Serial Number UINT16
2 P03.4.06  Sériové Cislo pohonu Drive Serial Number UINT16

9.5 Analégové vstupy BACnet TABULKA

Identifikdtor 1D Nézov Param. Néz. Obj. BACnet Typ Rozmer Min. Max.

objektu ponuky

0 P02.0.01 Chyba 1(najnovsia) Error T (Most Recent) UINT16

1 - Chyba 1-ddtum Error 1- Date UINT32

2 Chyba 1- ¢as Error 1-Time UINT32

3 Chyba 1 - ddtum ukoncenia Error 1- End Date UINT32

4 Chyba 1 - ¢as ukoncenia Error 1-End Time UINT32

5 Dennik: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 1 UINT16

6 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32

7 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32

8 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32

9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32

10 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 1 UINT32 -

M Dennik: Prietok Log: Flow 1 Foarsg P040.12- Jednotka
merania prietoku

12 Dennik: Vytlacnd vyska Log: Head 1 FLOAT32 P04'0'.H - Jednotka
merania tlaku

13 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 1 FLOAT32 P04.0.j3-Jedn0tka

modulu merania teploty

14 - Dennik: Prid motora Log: Motor Current 1 FLOAT32 A

15 - Dennik: Napatie motora Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V

16 - Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 1 FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty

17 - LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -

18 - Dennik: Napatie zbernice DC Log: DCBus Voltage 1 FLOAT32 V

19 - Dennik: Napatie siete Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V

20 P02.0.02 Chyba 2 Error 2 UINT16 -

21 - Chyba 2 - ddtum Error 2 - Date UINT32

22 - Chyba 2 - ¢as Error2 -Time UINT32

23 - Chyba 2 - ddtum ukoncenia Error 2 - End Date UINT32

24 - Chyba 2 - ¢as ukonéenia Error2-EndTime 1 UINT32

25 - Dennik: Potitadlo chyb Log: Error Counter 2 UINT16

26 - Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32

27 - Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32

28 - Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32

29 - LogSpeed Log: Speed 2 UINT32

30 - Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 2 UINT32 -

3 Dennik: Prietok Log: Flow 2 rLoar3z PO40-12 - Jednotka
merania prietoku

32 : Dennik: Vitlatna vyska Log: Head 2 rloarsy PO40-1T- Jednotia
merania tlaku

33 ) Dennik: Teplota vykonového Log: Power ModuleTemp 2 FLOAT3? P04.0.j3 - Jednotka

modulu merania teploty
34 - Dennik: Prid motora Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 - Dennik: Napatie motora Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
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36 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature2 ~ FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty

37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -

38 Dennik: Napétie zbernice DC Log: DCBus Voltage 2 FLOAT32 V

39 - Dennik: Napétie siete Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 Chyba3 Error3 UINT16

4 - Chyba 3 - ddtum Error 3- Date UINT32

42 Chyba 3 - ¢as Error3-Time UINT32

43 Chyba 3 - ddtum ukonéenia Error 3 - End Date UINT32

44 Chyba 3 - ¢as ukonéenia Error3-EndTime 1 UINT32

45 Dennik: Potitadlo chyb Log: Error Counter 3 UINT16

46 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

47 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

48 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

50 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 3 UINT32 -

o1 Dennik: Prietok Log: Flow 3 FLoAT32 PO40.12- Jednotka
merania prietoku

»2 Dennik: Vjtlagna vyika Log: Head 3 Foarsp PO40.11- Jednotka
merania tlaku

53 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 3 FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka

modulu merania teploty

54 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 3 FLOAT32 A

55 Dennik: Napétie motora Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V

26 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty

57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -

58 Dennik: Napatie zbernice DC Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V

59 - Dennik: Napatie siete Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Chyba4 Error4 UINT16

61 - Chyba 4 - ddtum Error 4 - Date UINT32

62 Chyba 4 - ¢as Error 4 - Time UINT32

63 Chyba 4 - ddtum ukoncenia Error 4 - End Date UINT32

64 Chyba 4 - ¢as ukoncenia Error4 - End Time 1 UINT32

65 Dennik: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 4 UINT16

66 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

67 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

68 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

70 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 4 UINT32 -

7 Dennik: Prietok Log: Flow 4 Foarsg P040.12- Jednotka
merania prietoku

72 Dennik: Vytlacnd vyska Log: Head 4 FLOAT32 P04'0'.H - Jednotka
merania tlaku

73 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 4 FLOAT32 P04.0.j3-Jedn0tka

modulu merania teploty

74 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 4 FLOAT32 A

75 Dennik: Napatie motora Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V

76 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty

77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -

78 Dennik: Napatie zbernice DC Log: DCBus Voltage 4 FLOAT32 V

79 - Dennik: Napatie siete Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Chyba5 Error 5 UINT16

81 - Chyba 5 - ddtum Error 5 - Date UINT32

82 Chyba 5 - ¢as Error5-Time UINT32

83 Chyba 5 - ddtum ukonéenia Error 5 - End Date UINT32
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84 Chyba 5 - ¢as ukoncenia Error5-End Time 1 UINT32

85 Dennik: Potitadlo chyb Log: Error Counter 5 UINT16

86 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

87 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

88 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32

89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32

90 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 5 UINT32 -

7 Dennik: Prietok Log: Flow 5 Foarsg P040.12- Jednotka
merania prietoku

92 Dennik: Vytlatn vjka Log: Head 5 Foarsg P040.11 - Jednotka
merania tlaku

93 Dennik: Teplota vykonového Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT3? P04.0.j3 - Jednotka

modulu merania teploty

94 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 5 FLOAT32 A

95 Dennik: Napatie motora Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V

76 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty

97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -

98 Dennik: Napétie zbernice DC Log: DCBus Voltage 5 FLOAT32 V

99 - Dennik: Napdtie siete Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V

100 P02.0.06 Chybaé Error6 UINT16

101 - Chyba 6 - ddtum Error 6 - Date UINT32

102 Chyba 6 - €as Error 6-Time UINT32

103 Chyba 6 - ddtum ukoncenia Error 6 - End Date UINT32

104 Chyba 6 - ¢as ukoncenia Error6- End Time 1 UINT32

105 Dennik: Potitadlo chyb Log: Error Counter 6 UINT16

106 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32

107 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32

108 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32

109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32

110 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 6 UINT32 -

1 Dennik: Prietok Log: Flow 6 FLoAT3p TO40-12 - Jednotka
merania prietoku

12 Dennik: Vytlatnd vy3ka Log: Head 6 FLoaT3p FO40-11 - Jednotia
merania tlaku

113 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka

modulu merania teploty

114 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 6 FLOAT32 A

115 Dennik: Napatie motora Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V

e Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 6~ FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty

117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -

118 Dennik: Napétie zbernice DC Log: DCBus Voltage 6 FLOAT32 V

119 - Dennik: Napdtie siete Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 Chyba?7 Error7 UINT16

121 - Chyba 7 - ddtum Error 7 - Date UINT32

122 Chyba 7 - Cas Error 7 - Time UINT32

123 Chyba 7 - ddtum ukoncenia Error 7 - End Date UINT32

124 Chyba 7 - ¢as ukoncenia Error 7 - End Time 1 UINT32

125 Dennik: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 7 UINT16

126 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32

127 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32

128 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32

129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32

130 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 7 UINT32 -

131 Dennik: Prietok Log: Flow 7 Foarsg P040.12- Jednotka

merania prietoku
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132 Dennik: Vytlacna vySka Log: Head 7 FLOAT32 P04'0'.H -Jednotka
merania tlaku
133 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 7 FLOAT32 P04.0..1 3 - Jednotka
modulu merania teploty
134 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Dennik: Napétie motora Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 P04.0.j3-Jedn0tka
merania teploty
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Dennik: Napatie zbernice DC Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V
139 - Dennik: Napatie siete Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Chyba 8 Error 8 UINT16
141 - Chyba 8 - ddtum Error 8 - Date UINT32
142 Chyba 8 - ¢as Error 8 - Time UINT32
143 Chyba 8 - ddtum ukoncenia Error 8 - End Date UINT32
144 Chyba 8 - ¢as ukoncenia Error 8- End Time 1 UINT32
145 Dennik: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 8 UINT16
146 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 8 UINT32 -
11 Dennik: Prietok Log: Flow 8 Foarsg P040.12- Jednotka
merania prietoku
152 Dennik: Vytlacnd vyska Log: Head 8 FLOAT32 P04'0'.H - Jednotka
merania tlaku
153 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 8 FLOAT32 P04.0.j3 - Jednotka
modulu merania teploty
154 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Dennik: Napatie motora Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P04.0.j3-Jednotka
merania teploty
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Dennik: Napatie zbernice DC Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
159 - Dennik: Napatie siete Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Chyba9 Error 9 UINT16
161 - Chyba 9 - ddtum Error 9 - Date UINT32
162 Chyba 9 - €as Error 9-Time UINT32
163 Chyba 9 - ddtum ukoncenia Error 9 - End Date UINT32
164 Chyba 9 - ¢as ukoncenia Error9-End Time 1 UINT32
165 Dennik: Potitadlo chyb Log: Error Counter 9 UINT16
166 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 9 UINT32 -
7 Dennik: Prietok Log: Flow 9 FLoAT3p PO40.12-Jednotka
merania prietoku
172 Dennik: Vytlatnd vy3ka Log: Head 9 FLoaTsp FO40-11 - Jednotia
merania tlaku
173 Dennik: Teplota vykonového Log: Power ModuleTemp 9 FLOAT3? P04.0.j3 - Jednotka
modulu merania teploty
174 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Dennik: Napétie motora Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
176 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
106 EXM - Doplfiujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie



sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

178 Dennik: Napatie zbernice DC Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
179 - Dennik: Napétie siete Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Chyba 10 Error 10 UINT16
181 - Chyba 10 - détum Error 10 - Date UINT32
182 Chyba 10 - ¢as Error 10 - Time UINT32
183 Chyba 10 - détum ukonéenia Error 10 - End Date UINT32
184 Chyba 10 - ¢as ukontenia Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Dennik: Potitadlo chyb Log: Error Counter 10 UINT16
186 Dennik: Chyba 1 - bitové pole Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Dennik: Chyba 2 - bitové pole Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Dennik: Alarm 1 - bitové pole Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Dennik: Kéd chyby Log: Error Code 10 UINT32 -
191 Dennik: Prietok Log: Flow 10 FLoAT32 PO40.12- Jednotka
merania prietoku
192 Dennik: Vytlaéné vjzka Log: Head 10 Foarsg P040.11 - Jednotka
merania tlaku
193 Dennik: Teplota vykonového Log: Power Module Temp 10 FLOAT3? P04.0.j3-Jednotka
modulu merania teploty
194 Dennik: Prid motora Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Dennik: Napétie motora Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Dennik: Teplota invertora Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
merania teploty
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Dennik: Napétie zbernice DC Log: DCBus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Dennik: Napdtie siete Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Pocitadlo chyb celkom Total Error Counter UINT16
201 - Pocitadlo alarmov celkom Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Chyba Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Chyba Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Alarm Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.01 Skutotny tlak Actual Pressure FLoa3g PO40.11 - Jednotka
merania tlaku
206 PO3.0.02 g\ utotng prietok Actual Flow FLoAT32 PO40.12- Jednotka
[X+] merania prietoku
207 P03.0.03 Aktudlna tepl. kvapaliny Actual Fluid Temperature FLOAT32 P04.0..13-Jedn0tka
[X+] merania teploty
208 P03.0.04 Skuto¢nd droveri Actual Level FLOAT32 P04'0'.14,' Jednotka
[X+] merania Urovne
209 P03.0.10 Utinné pozadovana hodnota Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 PoZadovand hodnota Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Stav Cerpadla Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Cas napjania jednotky Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Cas chodu motora Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Pocitadlo energie Energy Counter FLOAT32 P04.0.j6-Jedpotka
merania energie
215 P03.2.01 Pocet otdcok motora Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Pocet otaok motora % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Prid motora Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Vijkon motora Motor Power FLoaT3p TO40-15 - Jednotia
merania vykonu
219 P03.2.07 Napatie motora Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Napiitie siete Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Napétie zbernice DC DC Bus Voltage UINT16 V
222 P03.2.20 Teplota vykonového modulu Power Module Temperature ~ FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka

merania teploty
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223 P03.2.21 Teplota invertora Inverter Temperature FLOAT32 P04'0'.13 - Jednotka
merania teploty
224 P03.2.22 PTC motora Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Stav digitdlnych vstupov/vystupov  Digital I/0 Status UINT16 -
226 . P05.1.02 - Typ
P03.3.11 Hodnota analégového vstupu 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 .
analégového vstupu 1
22 P03.3.12 Hodnota analégového vstupu 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 P05',1'12 ) 1P
analdgového vstupu 2
228 P03.3.13 o P05.1.22 - Typ
X+] Hodnota analégového vstupu 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 anal6gového vstupu 3
229 P03.3.14 o P05.1.32 - Typ
X+] Hodnota analégového vstupu 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 analégového vstupu 4
230 P03.3.20 Hodnota analégového vystupu Analog Output Value FLOAT32 POS'?"OZ ) Typ ,
analégového vystupu
231 P03.4.02 Détum vyroby jednotky Unit Production Date UINT32 -
232 P03.4.05 Détum vyroby pohonu Drive Production Date UINT32
233 - Typ pohonu Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mapa viacerych Cerpadiel Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Priorita pri viacerych Cerpadlach Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Verzia firmvéru riadiacej karty Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Verzia firmvéru napéjacej karty Power Card Firmware Version  UINT32
238 P03.4.10 Verzia firmvéru Hmi Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Verzia firmvéru Hmi-Bt Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Verzia siboru mapy Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Predvolend verzia stiboru Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Verzia siiboru parametrov Parameter File Version UINT32
243 P03.4.17 s 0 . .
X+] Verzia jazykového stiboru Language File Version UINT32
244 [P)?ij.OO Odhadovana skutotnd hodnota Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Hydraulické krivky ulozené EstimationCapability ENUM
9.6 Analégové hodnoty BACnet TABULKA
Identifikat 1D ponuky Nézov Param. Naz. Obj. BACnet Typ Rozmer Min. Max.
or objektu
0 Viyberte stav ZAP.
alebo VYP.
terpadla.
fodpoveddakdii e ENUM 0 1
na tlacidle
ZAP.JVYP.
0-On
1-BbIK/tOYEH
1 Prikaz resetovania - ¢pe oRRESTCMD ENUM 0 1
chyby
2 P04.0.01  Typsystému System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  ReZim ovlddania  Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03  ReZimreguldcie  Regulation Mode ENUM 0 1
> P04005 il Start Value UNTI6 % 0 100
odnota
¢ PO4.0.0p  Automat Auto Star ENUM 0 i
spustenie
7 P04.0.07 K,onflgu.raaa ™ Min Speed Configuration ENUM 0 1
rychlosti
8 P04.0.09  \bermerce] . ing Unit Selection ENUM 0 1
jednotky
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i P04.0.11 ;llzizotka MEraNa pressure Measuring Unit ENUM 0 8
10 P04.0.12 Jgdnotka Merana e Measuring Unit ENUM 0 4
[X+] prietoku
M P04.0.13  Jednotka merania Temperature Measuring Unit ENUM 0 2
[X+] teploty
12 P04.0.14 Jlednotka MErama | evel Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] Urovne
13 PO4.0.15 Jelzdnotka METAN " poyyer Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] vykonu
14 P04.0.16 Jedno'tka merania Energy Measuring Unit ENUM 0 5
[X+] energie
15 Jednotka merania
F)?fjo'1 7 Specifickej Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
energie
16 pog.1.11  Maximalnypotet b imals UINT16 0 3
desatinnych miest
17 Vyber
P04.0.21  nastavovacej Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
hodnoty 1
18 Vyber
P04.0.22  nastavovacej Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
hodnoty 2
19 Vyber
F)?ileQB nastavovacej Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
hodnoty 3
20 Vyber
F)?jjo'u nastavovacej Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
hodnoty 4
21 P04.2.32 -
P04.1.01 Na,svt. hodn. Speed Setpoint 1 UINT16  rpm P0.4'2',31 . Maxrychlost
otdcok 1 Min. rychlost (o
otdcok
22 P04.2.32 -
Po4.102  Nast hodn. Speed Setpoint 2 UINTI6  rpm POA23T - ypax jchlost
otdcok 2 Min. rychlost (v
otdcok
23 P04.2.32 -
P04.1.03  Nast. hodn. . P04.2.31 - . ,
X+] otétok 3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Min. rychlost Ma>v( rychlost
otdcok
24 P04.2.32 -
P04.1.04  Nast. hodn. . P04.2.31- ; ,
X+] otétok 4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Min. rjchlost Ma>v( rychlost
otdcok
25 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P04.1.11 Nast. hodn. tlaku Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Jednotka - nulovd P05'9'12 ~Tlak
1 . - plny rozsah
merania tlaku  hodnota
26 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P04.1.12 lz\last. hodn. tlaku Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Jednotka -nulovd P05'9'12 ~Tlak
. - plny rozsah
merania tlaku  hodnota
2 P04.1.13  Nast. hodn. tlaku , PORO1 - POS.0TT-Tlak - pos ) 17 Tak
Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Jednotka - nulova p
[X+] 3 ) - plny rozsah
merania tlaku  hodnota
28 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P04.1.14  Nast. hodn. tlaku Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Jednotka - nulovd P05'9'12 ~Tlak
[X+] 4 ) - plny rozsah
merania tiaku  hodnota
” P04.1.21  Nast. hodn. priet Egjn(())t1kiza E(r)lgtgkz—1 - P05.0.22-
- ' P Flow Setpoint 1 FLOAT32 : . Prietok - pIny
[X+] 1 merania nulova
. rozsah
prietoku hodnota

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie

109



sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

30 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.22  Nast. hodn. priet. Flow Setpoint 2 FLOAT3? Jednot.ka Pneto!<— Prietok - plny
[X+] 2 merania nulova
. rozsah
prietoku hodnota
31 P04.0.12 - P05.0.21 -
P04.1.23  Nast. hodn. priet Jednotka Prietok - P05.0.22-
o ’ ' " Flow Setpoint 3 FLOAT32 . . Prietok - pIny
[X+] 3 merania nulova
) rozsah
prietoku hodnota
32 P04.0.12 - P05.0.21 -
P04.1.24  Nast. hodn. priet Jednotka Prietok - P05.0.22-
- ‘ ’ " Flow Setpoint 4 FLOAT32 . . Prietok - pIny
[X+] 4 merania nulova
. rozsah
prietoku hodnota
¥ P04.1.31  Nast. hodn. tepl Jpgjn(c))gki TP<?5I<?ta3—1 - P05.0.32-
- ’ 1P Temp. Setpoint 1 FLOAT32 : plo® Teplota - piny
[X+] 1 merania nulova
rozsah
teploty hodnota
34 P04.0.13 - P05.0.31 -
P04.1.32  Nast. hodn. tepl Jednotka Teplota - P05.0.32-
o ’ " Temp. Setpoint 2 FLOAT32 . ) Teplota - pIny
[X+] 2 merania nulova
rozsah
teploty hodnota
» P04.1.33  Nast. hodn. tepl Jpgjn(c))gki TP<?5I<?ta3—1 - P05.0.32-
- ’ - 1ep Temp. Setpoint 3 FLOAT32 : plo® Teplota - piny
[X+] 3 merania nulova
rozsah
teploty hodnota
P04.0.13 - P05.0.31-
¥ P04.1.34  Nast. hodn. tepl Jgdn%tki T;);?l(?t: - P05.0.32-
o ’ 7 Temp. Setpoint 4 FLOAT32 . ) Teplota - pIny
[X+] 4 merania nulova
rozsah
teploty hodnota
37 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.41  Nast hodn. . Jednotka Urovei - P05.042-
. Level Setpoint 1 FLOAT32 : . Uroveri - plny
[X+] Urovne 1 merania nulova
, rozsah
(irovne hodnota
38 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.42  Nast hodn. . Jednotka Urovei - P05042-
) Level Setpoint 2 FLOAT32 : . Uroveri - plny
[X+] rovne 2 merania nulova
, rozsah
(irovne hodnota
39 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.43  Nasthodn. . Jednotka Urovefi - P05.042-
, Level Setpoint 3 FLOAT32 . . Uroveri - plny
[X+] Urovne 3 merania nulova
, rozsah
(irovne hodnota
40 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.44  Nast hodn. . Jednotka Urovei - P05.042-
. Level Setpoint 4 FLOAT32 : . Urovefi - plny
[X+] Urovne 4 merania nulova
, rozsah
(irovne hodnota
4 P05.0.51 -
L P05.0.52 -
P04.1.51  Gener. nast. Generic Setpoint 1 FLOAT32 - Gener!cke ) Generické -
[X+] hodn. 1 nulova Iy h
hodnota piny rozsa
42 P05.0.51 -
y P05.0.52 -
P04.1.52 Gener. nast. Generic Setpoint 2 FLOAT32 - Gener!cke— Generické -
[X+] hodn. 2 nulova ,
hodnota plny rozsah
43 P05.0.51-
C P05.0.52 -
P04.1.53  Gener. nast. Generic Setpoint 3 FLOAT32 - Gener!cke ) Generické -
[X+] hodn. 3 nulova Iy h
hodnota piny rozsa
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44 P05.0.51-
S P05.0.52 -
P04.1.54  Gener. nast Generic Setpoint 4 FLOAT32 Gener!cke ) Generické -
[X+] hodn. 4 nulova In{ rozsah
hodnota Py
45 P04.2.01  Okno Window UINT1I6 % 1 100
46 P04.2.02  Hysteréza Hysteresis UINT16 % 1 100
47 P42 31 - P04.2.32 -
P04.2.06  Rychlostzvy3enia Lift Speed UINT16  rpm L . Maxrychlost
Min. rychlost e
otdcok
48 Velkost
P04.2.07  linedrneho Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
zvySenia
4 P04.208  Kuadratviska ) g it Amount UINT16 % 0 999
[X+] zdvihu
50 P04.2.11  Rampa 1 Ramp 1 UINTT6 s 1 250
51 P04.2.12  Rampa? Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Rampa3 Ramp 3 UINTT6 s 1 999
53 P04.2.14  Rampa4d Ramp 4 UINTT6 s 1 999
54 Minimélne
P04.2.15  zrychlenie Ramp Speed Min Acceleration FLOAT32 s 0.1 25
rychlosti rampy
55 Minimélne
P04.2.16  spomalenie Ramp Speed Min Deceleration FLOAT32 s 0.1 25
rychlosti rampy
56 P04.2.31  Min. rychlost Min Speed UINT16  rpm 0 2000
> Po423p  Maxmehlost y Speed UINTI6  rpm 2000 4100
gtacok
>8 Po4235  casmimimanych ¢ oo Time UNTI6 s 0 100
otdcok
> P04.3.00 Automatlgke Automatic Error Reset ENUM 0 1
resetovanie chyby
60 . P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
po4301 Mak-minimdlna o e Minimum Threshold FLOAT32  Jednotka - nulova P05.0.12 -Tlak
medznd hodnota meraniatlaku hodnota - plny rozsah
61 : P04.0.12 - P05.0.21 -
Prietok - . P05.0.22 -
P04.3.02 minimélna Flow - Minimum Threshold FLOAT32 Jednot.ka Prlet0!<— Prietok - pIny
[X+] , merania nulova
medznd hodnota ) rozsah
prietoku hodnota
o P04.3.03 Teplota - Jpgjﬁ?)gkg - TPé);l(?ta3—1 - P03.0.32-
- minimélna Temperature - Minimum Thresho FLOAT32 : . Teplota - plny
[X+] , merania nulova
medznd hodnota rozsah
teploty hodnota
63 . P04.0.14 - P05.0.41 -
Uroveri - A P05.0.42 -
POA30%  inimaina Level - Minimum Threshold Floatsp  Jednotka Urovert - Urovefi - plny
[X+] , merania nulova
medznd hodnota . rozsah
(rovne hodnota
64 P05.0.51-
L S P05.0.52 -
P04.3.05 Generlc,ke— Min. Generic - Min. Threshold FLOAT32 Gener!cke— Generické -
[X+] medznd hodnota nulova In¥ rozsah
hodnota Py
65 Oneskorenie
P04.3.10  minimalne;j Minimum Threshold Delay UINT16 s 1 100
medznej hodnoty
66 P0a3. 11 NEdOSWIOENE ok ot Water Delay UNTI6 s 1 100
oneskorenie vody
67 Otétky testovacej P04.2.32-
P04.4.01 Y I TestRun Speed UINT16  rpm 0 Max rychlost
prevadzky (v
otdcok
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68 Casovy limit
P04.4.02  testovacej Test Run Timeout UINT16  h 0 255
prevadzky
69 P04.403  CASTESIOVACE] poiip i Time UINT16 s 0 180
prevédzky
70 po4.a05 Frikaztestovace] podp  command ENUM 0 1
prevadzky
7 P04.601  Funkaapinenia oo ciiing Function ENUM 0 2
potrubia
72 . P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
Ps.603  Medzndhodnota ooy Theshold FLOAT32 Jednotka - nulové PO5.0.12 - Tlak
plnenia potrubia . - plny rozsah
j merania tlaku  hodnota
73 P04.6.05 2 plnenia Pipe Filling Time UINTT6 s 0 999
potrubia
74 o . P06.0.02 -
Maximalny pocet Maximaln
P04.6.06  Cerpadiel Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 potet y
plniacich potrubie jednotiek
75 Stabilny fas P04.6.05 - Cas
P04.6.10 "y . PipeFilling Steady Time UINT16 s 1 plnenia
plnenia potrubia .
potrubia
76 Poss.15  KOKNCNOSt e Eiling Speed Step UNTI6 % 5 100
plnenia potrubia
7 P05.0.00 Zdroj skutotnej Actual Value Source ENUM 0 7
hodnoty
8 P05.0.01  AKWAOT=nUIOVE ) tor Zero Value UINTI6  rpm 0 9999
hodnota
7 P05.0.02 f\okztsuaa;‘)" PV Actuator - Full Scale UINTI6  rpm 0 9999
80 Tlak - nulova PO4.0.11-
P05.0.11 Pressure - Zero Value FLOAT32  Jednotka -5 10
hodnota .
merania tlaku
81 P04.0.11 -
P05.0.12  Tlak- plny rozsah  Pressure - Full Scale FLOAT32  Jednotka 0 100
merania tlaku
82 P04.0.12 -
P05.0.21  Prietok - nulovd Flow - Zero Value FLOAT3? Jednot.ka 0 9999
[X+] hodnota merania
prietoku
83 P04.0.12 -
P05.022  Prietok-plny b0 £l Scale Foarsp Jednotka g 9999
[X+] rozsah merania
prietoku
84 P04.0.13 -
P05.0.31  Teplota -nulova Temperature - Zero Value FLOAT32 Jednot.ka -100 9999
[X+] hodnota merania
teploty
85 P04.0.13 -
P05.0.32 Teplota-plnj oo ature - Full Scale Foarsz  Jednotka 4 9999
[X+] rozsah merania
teploty
86 ) P04.0.14 -
POS.0.41  Urovert -nulovd o 01 7610 value FLoaTz2  Jednotka oo 9999
[X+] hodnota merania
rovne
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87 ) P04.0.14 -
PO5.042 Uroveii-plny 061 ul Scale FloaTsz  Jednota oo 9999
[X+] rozsah merania
Grovne
88 PO5.0.5T  Generické - Generic - Zero Value FLOAT32 -1000 1000
[X+] nulova hodnota
8 PO5.0.52 Generické-pIn G oric - Full Scale FLOAT32 1000 1000
[X+] rozsah
90 Funkcia
P05.1.01  analégového Analog Input 1 Function ENUM 0 7
vstupu 1
o P05.1.02 Typ analdgového Analog Input 1 Type ENUM 0 3
o vstupu 1
92 Funkcia
P05.1.11  analdgového Analog Input 2 Function ENUM 0 7
vstupu 2
93 Typ analégového
P05.1.12 ysiupu 2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 Funkcia
F)?fj1'21 analégového Analog Input 3 Function ENUM 0 7
vstupu 3
95 P05.1.22  Typ analégového
X+] vstupu 3 Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 Funkcia
P05.1.31 analégového Analog Input 4 Function ENUM 0 7
(X+]
vstupu 4
97 P05.1.32  Typanalégového
[X+] vstupu 4 Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 [P)?+5j1'40 Krivka snimaca Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50  Typ analégového
X+] aktudtora Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 Funkcia
P05.2.03  digitalneho Digital Input 3 Function ENUM 0 9
vstupu 3
101 Funkcia
P05.2.04 digitalneho Digital Input 4 Function ENUM 0 9
(X+]
vstupu 4
102 Funkcia
[P)?+5j2.05 digitalneho Digital Input 5 Function ENUM 0 9
vstupu 5
103 Funkcia
P05.3.01  analégového Analog Output Function ENUM 0 12
vystupu
104 P05.3.02 TYP anal6gového Analog Output Type ENUM 0 3
vystupu
105 P05.4.01  Funkcia relé 1 Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Funkcia relé 2 Relay 2 Function ENUM 0 7
107 Posunutie
P05.8.01  analégového Analog Input 1 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 1
108 Posilnenie
P05.8.02  analégového Analog Input 1 Gain FLOAT32 0 15
vstupu 1
109 Posunutie
P05.8.11  analégového Analog Input 2 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 2
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110 Posilnenie
P05.8.12  analdgového Analog Input 2 Gain FLOAT32 0 1.5
vstupu 2
[N P05.8.21 Posunutie
[X+j ' analdgového Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 3
112 Posilnenie
[P)?+5j8'22 analégového Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 15
vstupu 3
113 P05.6.31 Posunutie
[X+j ' analdgového Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 4
114 Posilnenie
F)?fj8'32 analégového Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
vstupu 4
s Po6.0.01  Konfigurdca g oo Configuration ENUM 0 2
systému
1é Po6.0.02  Maximalnypotet it UINT16 1
jednotiek
1 P06.003  Adresaviacerjch y ioumo Address UINT16 1
Cerpadiel
118 P04.0.11 -
Po6.1.11  Nak-hodnota e Inc.value FLOAT32  Jednotka 0 P05.0.12 - Tlak
prirastku : - plny rozsah
merania tlaku
119 P04.0.11 -
Po6.1.12  NaK-hodnota o e Dec value FLOAT32  Jednotka 0 P05.0.12 - Tlak
poklesu . - plny rozsah
merania tlaku
120 P04.0.12 -
P06.1.21  Prietok - hodnota Jednotka P05.0.22-
. Flow - Inc. value FLOAT32 . 0 Prietok - pIny
[X+] prirastku merania
) rozsah
prietoku
121 P04.0.12 -
. P05.0.22 -
P06.1.22 Prictok -hodnota Flow - Dec. value FLOAT32 Jednot.ka 0 Prietok - pIny
[X+] poklesu merania
. rozsah
prietoku
122 P04.0.13 -
P06.1.31  Teplota - hodnota Jednotka P03.032-
; Temperature - Inc. value FLOAT32 . 0 Teplota - pIny
[X+] prirastku merania
rozsah
teploty
123 P04.0.13-
P06.1.32  Teplota - hodnota Jednotka P03.0.32-
Temperature - Dec. value FLOAT32 : 0 Teplota - pIny
[X+] poklesu merania
rozsah
teploty
124 P04.0.14 -
P06.1.41  Urovefi - hodnota Jednotka P05.042-
) Level - Inc. value FLOAT32 : 0 Urovefi - plny
[X+] prirastku merania
, rozsah
(rovne
125 P04.0.14 -
P06.1.42  Urovefi - hodnota Jednotka P05.042-
Level - Dec. value FLOAT32 . 0 Urover - plny
[X+] poklesu merania
, rozsah
(rovne
126 - P05.0.52 -
P06.1.5T  Generické - Generic - Inc. value FLOAT32 0 Generické -
[X+] hodnota prirastku ,
plny rozsah
127 - P05.0.52 -
P06.1.52 Generické - Generic - Dec. value FLOAT32 0 Generické -
[X+] hodnota poklesu ,
plny rozsah
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128 Povolené otacky P04231- P04.2.32 -
P06.1.61  priviacerych Multipump Enable Speed UINT16  rpm Mi - ., Maxrychlost
P g in. rychlost (v
Cerpadldch otdcok
129 P06.1.71  Synchrénnylimit  Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P04.2.32 -
P06.1.72  Synchrénne okno  Synchronous Window UINT16  rpm 0 Max rychlost
otdcok
131 Interval
P06.1.81  automatického  Automatic Switchover Interval UINT16  h 0 250
prepinania
132 Po7.001  Maxfrekvenda yp quitching Frequency ENUM - 0 5
prepinania
133 Minimalna
P07.0.02  frekvencia Min Switching Frequency ENUM - 0 5
prepinania
134 . P04.2.32 -
po7.1.01 Freskocenie Skip Speed Center UINT16  rpm POAZIT- rychlost
stredu otdcok Min. rychlost e
otdcok
135 Rozsah
P07.1.02  preskocenia Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
otdcok
136 P07.2.01 Funkcia ohrevu Motor heating function ENUM 0 2
motora
137 P08.0.01  Funkcia Com 1 Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Funkcia Com 2 Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 f\\ﬂdo’gzzfgﬁk‘)'“ Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 Modulatnd
P08.1.02  rychlost protokolu Modbus RTU Baudrate ENUM - 0 8
Modbus RTU
141 081,08 O PIOMOKOM ygo g T Format ENUM - 0 3
142 P08.2.05 -
Mac adresa MaVX|ma|ny
P08.2.01  protokolu BACnet BACnet MS/TP Mac Address UINT16 - 0 po(jet "
MS/TP nad rader)yc
zariadeni
BACnet MS/TP
143 Modulatnd
P08.2.02  rychlost protokolu  BACnet MS/TP Baudrate ENUM - 0 8
BACnet MS/TP
144 P08203 O %gﬁg"'“ BACnet MS/TP Format ENUM - 0 3
145 P08204 D 2NOONE BAChet MS/TP Device I UNT32 - : 4194304
146 Maximalny pocet P08.2.01 - Mac
P0g2.05  MadrRAENVCh g oot MSITP Max Master UINTT6 - adresa 127
zariadeni BACnet protokolu
MS/TP BACnet MS/TP
147 : LnI:;qugELeB ACnet BACnetInfo Frames UINTT6 - 1 255
148 Opatovna
- inicializdcia BACnet Reinit ENUM - 0 1
BACnet
149 Zapnutie
P08.3.01  bezdrdtovej Enable Wireless Communication ENUM - 0 1
komunikacie
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150 P09.0.01

X+] Jazyk Language ENUM - 0 28
11 P09.0.12° s Time UINT32
(X+]
152 P09.0.11 Ddtum Date UINT32
(X+]
153 P09.101  USPOraenergie e Energy Savin ENUM - 0 1
B displeja play Energy g
154 p09.1.00  C3SUsPoy Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
energie
199 P09.1.10 8."e”t?c'a Display Orientation ENUM - 0 1
ispleja
156 P09.3.01 EZZ?I‘I’(‘;a:Hsb Error Log Reset ENUM - 0 1
157 Resetovanie
P09.3.02 poutladla ) Operating Time Couter Reset ENUM - 0 1
prevadzkového
tasu
158 Resetovanie
P09.3.03  pocitadla Motor Running Counter Reset ENUM - 0 1
prevadzky motora
159 Resetovanie
P09.3.04 v . Energy Counter Reset ENUM - 0 1
pocitadla energie
160 Obnovenie do
P09.3.05  tovdrenského Factory Restore ENUM - 0 1
stavu
161 Dokontené
P09.3.06  uvedeniedo Commissioning Completed ENUM - 0 1
prevadzky
162 Resetovanie
P09.3.07  ZOXNAMY Bonded Device List Reset ENUM - 0 1
spojenych
zariadeni
163 Ukladanie
P04.1.60  nastavovacej Limit setpoint saving ENUM - 0 1
hodnoty limitu
164 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P01.6.01 Tlak HO Setpoint Zero Flow FLOAT32  Jednotka -nulovd P05'9'12 ~Tlak
[X+] ) - plny rozsah
merania tlaku  hodnota
165 [P)?ij.OO ;{gm‘;':tcr'gly Regulation Type ENUM - 0 1
166 P05.3.02 - Typ
P05.8.44  Offset AQ 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32 analégového  -100 100
vystupu
167 P05.8.45 GainAQ1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5

116 EXM - Doplfiujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie



sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

10 Udrzba

10.1 Opatrenia

NEBEZPECENSTVO: Nebezpecenstvo trazu elektrickym priadom
e Pred zacatim préac overte, Ci je elektrické napéjanie odpojené a zablokované, aby sa
predislo mimovolnému restartovaniu jednotky, riadiaceho panela a pomocného riadiaceho

obvodu.
e Po odpojeni systému z napéjacej siete pockajte 2 minut na vybitie zvyskového pradu.

VAROVANIE: Fyzikélne a tepelné rizika

e Vidy pouzivajte osobné ochranné prostriedky.

e Vidy pouzivajte vhodné pracovné néstroje.

e Ak je motor nainstalovany v elektrocerpadle, venujte v pripade velmi horucich, alebo
studenych kvapalin pozornost riziku zranenia osob.

Pred zah&jenim pracovnej ¢innosti:

e Uistite sa o precitani a pochopeni vietkych bezpecnostnych pokynov uvedenych v ¢asti
Uvod a Bezpeénost.

e Umoznite elektrickému cerpadlu i vSetkym sucastiam systému sa ochladit, skér ako sa ich
dotknete.

e Pred rozoberanim elektrického cerpadla, odstrafiovanim plniacich a vypustacich uzaverov
alebo pred odpojenim potrubného systému sa uistite, ¢i je Cerpadlo izolované od systému
a ¢ije tlak v nom nulovy.

Magnetické pole motora

Pri demontézi alebo instalacii rotora do skrine motora vznika silné magnetické pole:

Magnetické pole méze byt nebezpedné pre kazdého, kto pouziva akékolvek zdravotnicke

NEBEZPECENSTVO: Nebezpeéenstvo magnetickych Géinkov.
m pomdcky citlivé na magnetické pole.

POZNAMKA:
Magnetické pole mbze na povrchu rotora pritahovat kovové nedistoty, o spdsobi ich
poskodenie.
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10.2 Vymena pohonu HVX nebo HVX+
10.2.1Vymena pre velkost B a C

SPXM_MO0Q01_A_ph

1. Motor

2. Pohon

3. Upevnovacie skrutky

4. Tesnenie

5. Rozpierky

1. Odpojte akykolvek snimac pripojeny k pohonu.

2. Odskrutkujte skrutky pomocou klica Torx a odlozte pohon.
3. Tesnenie namazte alkoholom.

4. Overte spravne nastavenie polohy a integritu rozperiek nového pohonu.
5. Nasadte novy pohon a utiahnite skrutky.

6. Utahovaci moment: 6 Nm (55 Ibfin) +15%.

7. Znovu pripojte akykolvek snimac¢ k pohonu.
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10.2.2Vymena pre velkost D

_A_ph

SPXM_M0002_A

Motor

Boéné upeviovacie skrutky
Pohon

Skrutky krytu

Kryt

Stredné& upeviiovacia skrutka
Tesnenie

Rozperka

ONOUTAWN =

Demontaz starého pohonu

Odpoijte akykolvek snimac pripojeny k pohonu.

Vyberte kryt.

Odpoijte fazové vodic¢e motora.

Priskrutkujte k pohonu zavesnu skrutku Mé.

Pripevnite k zadvesnej skrutke lano Zeriavu.

Napnutie lana.

Odskrutkujte boc¢né a stredné skrutky pomocou kltica Torx a odlozte pohon, pricom dévajte
pozor, aby nedoslo k spadnutiu strednej skrutky dovnudtra motora.

Pomaly zdvihajte pohon, pricom dévajte pozor na mozné nahle posuny zatiahnutia, a
oddelte ich od motora.

NoohswN =

.
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Montéz nového pohonu

gl =

o

8.

9.

Overte spravne nastavenie polohy a integritu rozperiek nového pohonu.
Priskrutkujte k pohonu zavesnu skrutku Mé.

Pripevnite k zavesnej skrutke lano Zeriavu.

Pomaly zdvihajte pohon, pricom dévajte pozor na mozné nahle posuny zatiahnutia.
Nasadte novy pohon a utiahnite skrutky.

Utahovaci moment: 15 Nm (132 Ibfin) £15%.

Odlozte lano zeriavu a odskrutkujte zdvesnu skrutku.

Znovu pripojte fazové vodice za dodrzania pévodného sledu faz motoru:
U = hnedy;

V = modry;

W = &ierny.

Nasadte kryt a utiahnite skrutky.

Utahovaci moment: 3 Nm (27 Ibfin) £15%.

Znovu pripoijte akykolvek snimac k pohonu.

10.3 DIhé obdobia neéinnosti

1.

arwWN

6.

Stlacte tlacidlo ZAP./VYP. na ovlddacom terminali, alebo rozpojte dodany kontakt (ak je
sucastou).

Odpojte napéjanie.

Uzavrite dvojpolohové ventily nasévania a vypustania.

Dodrziavajte pokyny v Casti Skladovanie na strane 9.

Pred spustenim jednotky skontrolujte stav pripojenia elektrickych vodic¢ov na jednotke a na
ovlddacom paneli, a zaistite spravne dotiahnutie skrutiek.

Jednotku spustite podla pokynov v ndvode pre elektrické ¢erpadlo.

10.4 Identifikacia nahradnych dielov

Identifikujte ndhradné diely s kédmi produktov priamo na stranke spark.xylem.com.
Dalsie technické informéacie vam poskytne spoloénost Xylem alebo autorizovany distribdtor.
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11 Riesenie problémov

11.1 Opatrenia

VAROVANIE: Fyzikélne a tepelné rizika

e Vidy pouzivajte osobné ochranné prostriedky.

e Vidy pouzivajte vhodné pracovné néstroje.

e V pripade kvapalin, ktoré st prili§ hortce alebo studené, venujte pozornost riziku zranenia.

Pred zah&jenim pracovnej ¢innosti:

o Uistite sa o precitani a pochopeni vietkych bezpecnostnych pokynov uvedenych v ¢asti
Uvod a Bezpecnost.

e Umoznite Cerpadlu i vSetkym stcastiam systému sa ochladit, skor ako sa ich dotknete.

e Pred rozoberanim ¢erpadla, odstraniovanim plniacich a vypustacich uzéverov alebo pred
odpojenim potrubného systému sa uistite, ¢i je Cerpadlo izolované od systému a ¢i je tlak v
nom nulovy.

Pracovna ¢innost bez pritomnosti napatia

NEBEZPECENSTVO: Nebezpedenstvo trazu elektrickym priadom

e Pred zacatim préc overte, ¢i je elektrické napéjanie odpojené a zablokované, aby sa
predislo mimovolnému restartovaniu jednotky, riadiaceho panela a pomocného riadiaceho
obvodu.

e Po odpojeni systému z napajacej siete pockajte 2 minut na vybitie zvyskového pradu.

Magnetické pole motora
Pri demontézi alebo instalacii rotora do skrine motora vznika silné magnetické pole:

i NEBEZPECENSTVO: Nebezpecenstvo magnetickych Géinkov.

Magnetické pole mdze byt nebezpecéné pre kazdého, kto pouziva akékolvek zdravotnicke
pomdcky citlivé na magnetické pole.

POZNAMKA:

Magnetické pole mbze na povrchu rotora pritahovat kovové nedistoty, ¢o sposobi ich
poskodenie.

Miesta vystavené ionizujucemu ziareniu

VAROVANIE: Nebezpecenstvo ionizujiceho Ziarenia

Ak bola jednotka vystavena ionizujiucemu Ziareniu, prijmite nevyhnutné bezpecnostné
opatrenia na ochranu oséb. Ak je treba jednotku vyexpedovat, prislusnym spésobom
informujte prepravcu aj prijemcu o prijati vhodnych bezpecénostnych opatreni.

EXM - Doplnujice pokyny na instalaciu, ¢innost a programovanie 121



sk - Preklad povodného névodu na poutzitie

11.2 Zoznam alarmov

Kéd Ndzov Opis
A0S V konfiguracnych stiboroch doslo k nezhode alebo sa sibory nenatitali sprévne.
Nespravna konfiguracia siborov |Vypnite napdjanie, pockajte 1 mindtu a zapnite napéjanie.
A08 Frekvencia prepinania sa zniZila v dosledku vysokej teploty okolia.
Odlah¢ovanie je aktivne Vycistite jednotku, overte ventildtor jednotky a stav okolia.
AN Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Alarm analégového vstupu 1 |Overte zariadenie pripojené k analdgovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analdgového vstupu.
AT2 Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Alarm analégového vstupu 2 |Overte zariadenie pripojené k analdgovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analdgového vstupu.
AT3 Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Alarm analégového vstupu 3 |Overte zariadenie pripojené k analdgovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analdgového vstupu.
A4 Hodnota analégového vstupu je prili nizka alebo prilis vysoka.
Alarm analégového vstupu 4 |Overte zariadenie pripojené k analdgovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analdgového vstupu.
A15 Alarm snimaca prietoku/teploty |Zabudovany snimac prietoku/teploty nefunguje spravne.
A16 Aktivoval sa externy alarm.
Alarm externého DI Overte kontakt externého zariadenia.
A7 Medzi doskami pohonu je problém s komunikaciou.
Strata internej komunikicie  |Vypnite napdjanie, potkajte 1 mindtu a zapnite napajanie.
A18 Jednotka je nastavend na viaceré cerpadld, ale nekomunikuju s fiou Ziadne iné jednotky.
Strata komun. s viac. Cerpadlami|Overte pripojenie viaceré Cerpadla a konfigurdciu komunikagného portu.
A19 Konflikt adries viacerych V systéme viacerych cerpadiel sa nachddzajt aj iné jednotky s rovnakou adresou viacerych erpadiel.
Cerpadiel Skontrolujte, & md kazdd jednotka jedine¢nd adresu viacerych Eerpadiel.
A20 Nekompatibilita viacerych Jednotka pripojena k systému viac. Cerpadiel ma nekomp. funkcie alebo iny protokol viac. cerpadiel.
Cerpadiel NepouZivajte nekompatibilnd funkciu alebo aktualizujte v3etky jednotky na rovnakd verziu firmvéru.
A21 Zlyhanie Cloning Zlyhanie Cloning
A23 Nespravna konf. analégového  |Ziadny z analdgovych vstupov nie je nastaveny na merandi velitinu rezimu riadenia.
vstupu Overte spravnu konfiguraciu parametrov v ponuke M05.
A24 Nespravna konf. nastav. Ziadna z0 zvolenjch nastavovacich hodndt nie je nastaveny na merant velicinu rezimu requlacie.
hodnoty Overte spravnu konfiguraciu parametrov ponuky M04, M05.
A28 . o . A . . ’
Stratila sa komunikacia so vzdialenym fieldbus zariadenim.
Strata komunikdcie so zbernicou|Overte stav vzdialeného zariadenia a spravnu konfiguraciu parametrov komunikdcie so zbernicou.
A29 Plniaci tlak funkcie plnenia potrubia sa nedosiahol v case plnenia potrubia.
Alarm plnenia potrubia Overte integritu systému a parametre plnenia potrubia.
A35 Medzi doskou pouzivatelského rozhrania a riadiacou doskou je vndtorny komunikacny problém.
Strata komunikdcie HMI Vypnite napajanie, pockajte 1 mindtu a zapnite napajanie.
A36 Medzi doskou pouZivatelského rozhrania a bezdrétovym rozhranim je vndtorny komunikacny problém.
Strata komunikdcie BTLE Vypnite napajanie, pockajte 1 minditu a zapnite napajanie.
A0 Nesulad revizif siborov Doska HMI a riadiaca karta obsahuijti rdzne revizie rovnakych konfiguracnych stiborov.
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11.3 Zoznam chyb

Kéd Ndzov Opis
E01 Otdcky motora s mimo ocakavaného rozsahu.
Prekrocenie limitu otdcok Vypnite napdjanie, pockajte 1 minGtu a zapnite napdjanie.
E02 Nadprid Prid odoberany motorom je nad limitom.
E03 Podpatie Napatie je nizSie nez minimalny limit.
E04 Rotor je zablokovany a nemézZe sa otacat
Overte pritomnost neist6t alebo iného materidlu vo vihkych ¢astiach ¢erpadla, ktoré méZzu spdsobit
Zamknuty rotor zablokovanie rotora.
E05 Pamatovd pamét je V paméti sa nachddza Cast, ktord je nespravne inicializovand alebo nefunguje.
poskodend Vypnite napdjanie, pockajte 1 minGtu a zapnite napéjanie.
E06 Strata fazy vstupu Chyba jedna alebo viacero faz.
E07 Teplota motora je mimo bezpecnych limitov.
Prehriatie motora Vycistite jednotku, overte ventilator jednotky a stav okolia.
E08 Vndtornd teplota pohonu je mimo bezpecnych limitov.
Prehriatie menica Vycistite jednotku, overte ventilator jednotky a stav okolia.
E09 Odpojeny motor Spojenie jednej alebo viacerych faz motora (medzi pohonom a motorom) je prerusené.
E10 Pohon nezistil Ziadnu vodu vo vnitri ¢erpadla.
Prevddzka nasucho Overte, ¢i terpadlo pracuje s vodou, pouZite postup precistenia vzduchom.
il Hodnota analégového vstupu je prili§ nizka alebo prili vysoka.
Chyba snimaca 1 Overte zariadenie pripojené k analégovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
12 Hodnota analégového vstupu je prili§ nizka alebo prili§ vysoka.
Chyba snimaca 2 Overte zariadenie pripojené k analdgovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
13 Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Chyba snimaca 3 Overte zariadenie pripojené k analdgovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
E14 Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Chyba snimaca 4 Overte zariadenie pripojené k analégovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
E15 Chyba snimaca
prietoku/teploty Zabudovany snimac prietoku/teploty nefunguije spravne.
E16 Aktivovala sa externa chyba.
Externd chyba DI Overte kontakt externého zariadenia.
E17 Vnttornd komunikacia Medzi doskami pohonu je problém s komunikéciou.
stratend Vypnite napdjanie, pockajte 1 minGtu a zapnite napdjanie.
E21 Digitalny vstup LOW je otvoreny.
Nedostatok vody (LOW) Skontrolujte stav nedostatku vody zariadenia, ak sa nepouZziva, udrzujte slu¢ku medzi svorkami LOW.
£E22 Nastavend minimdlna prahova hodnota nebola dosiahnutd v rdmci minimélneho prahového
oneskorenia.
Minimalna medznd hodnota |Skontroluijte, ¢i je v Cerpadle voda. Skontrolujte spravne nastavenie parametrov minimélneho prahu.
E23 Nespravna konf. analégového |Ziadny z analdgovych vstupov nie je nastaveny na merand velicinu reZimu riadenia. Overte spréavnu
vstupu konfiguraciu parametrov v ponuke MO5.
E25 Chyba napéjania riadiacej
karty Problém s napajanim medzi napajacou a ovlddacou doskou.
E26 Konfiguratné parametre pohonu motora nie st spravne.

Chyba konfiguracie hardvéru

Vypnite napdjanie, pockajte 1 mindtu a zapnite napajanie. Kontaktujte servisn siet spolonosti Xylem.
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Kéd Ndzov Opis
E27 Unik pridu do zeme Izolacia motora voci zemi je narusena.
E29 Plniaci tlak funkcie pinenia potrubia sa nedosiahol v ¢ase plnenia potrubia.
Chyba pInenia potrubia Overte integritu systému a parametre plnenia potrubia.
E30 Motor je pretaZeny.
PretaZenie Overte charakteristiky cerpanej kvapaliny.
E31 Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Chyba externej referencie 1 |Overte zariadenie pripojené k analégovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
E32 Hodnota analégového vstupu je prilis nizka alebo prilis vysoka.
Chyba externej referencie 2 |Overte zariadenie pripojené k analégovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
E33 Hodnota analégového vstupu je prili§ nizka alebo prilis vysoka.
Chyba externej referencie 3 |Overte zariadenie pripojené k analégovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
E34 Hodnota analégového vstupu je prili§ nizka alebo prili vysoka.
Chyba externej referencie 4 |Qverte zariadenie pripojené k analégovému vstupu alebo spravnu konfiguraciu analégového vstupu.
E36 Podpatie siete Napajacie napatie je nizSie nez minimalny povoleny limit.
E43 Napatie na zbernici DC-Bus prekracuje maximélny limit
Overte, €i cez Cerpadlo nevytvdraju prietok iné Cerpadld, ktoré by mohli spdsobit opatovné generovanie
Prepétie energie.
Prepatie v sieti Napajacie napatie je nizSie nez minimalny povoleny limit.
ESO Nezhoda konfigura¢nych
stiborov Medzi doskou HMI a konfiguracnymi sibormi riadiacej karty je nestlad.
EST Pohon je nahradny diel Doska HMI a riadiaca karta neobsahuja konfiguratné stbory.
E52 Kontrolna karta je nahradny  |Control Card je nahradny diel bez konfiguracnych siborov. Pomocou parametra P09.3.10 aktualizujte
diel riadiacu kartu pomocou stiborov na doske HMI.
E60 Nekompatibilita protokolu  |Existuje nekompatibilita medzi protokolom viacerych ¢erpadiel medzi jednotkami, zostladte jednotky
viacerych Cerpadiel na rovnaka verziu firmvéru.
E61 Hydrovar X a Hydrovar X+ nie je mozné prepojit. dva modely pouZivaji rézne protokoly viacerych
Hydrovar X pripojeny k X+ |Cerpadiel.
E65 Hydraulické krivky chybaja alebo st poskodené. Deaktivuijte vSetky funkcie vyZaduijtice hydraulické
Chybajtce hydraulické krivky [krivky, ako napriklad ,Delta tlak bez snimaca”.
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12 Technické udaje

12.1 Prevadzkové prostredie

Udaje Opis

Atmosféra neagresivna a nevybusna
teplote -20a7 50°C(-4 az 122°F).
Relativna vlhkost vzduchu < 95%, bez kondenzdtu
Relativna vlhkost vzduchu < 30 g/kg (suchy vzduch)

Nadmorskd vyska

distributora..

o A7do 1000 m(3280ft): optimalny stav

o 0d1000do2000m(3280-6 562 ft): moze dochddzat k vypnutiu vstavane
automatickej tepelnej ochrany

o Nad 2000 m (6562 ft) sa obrétte na spolocnost Xylem alebo na autorizovaného

12.2 Technické vlastnosti

Elektrické udaje

Pozri tiez datovy stitok montazneho celku motora EXM v &asti Stitok s Gdajmi.

Udaje

Opis

Napéjacie napatie a frekvencia

V zavislosti od modelu:

e 200V,..,240V; 50/60 Hz, alebo

e 380V,.., 480V 50/60 Hz

Povolend tolerancia pre napéjacie napatie

+10%

Unikovy priid (EN 61800-5-1)

< 3.5 mA(striedavy prad; ~)

Trieda ochrany, typ krytu

[P 55, puzdro NEMA Typ 4

Trieda Ucinnosti (IEE 61800-9-2)

o |ES2 pre kompletnd jednotku PDS (Power Drive System)

o |E5 pre motor

Rozsah rychlosti

otatania, min’

Menovity vykon |Typ motora
motora, kW (hp) IEC NEMA
1.5(2.0) EXM....... [.015B.4..|EXM....... 1..0208..4..11500 ... 2000
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|EXM....... 1..0208..4..
3.0(4.0) EXM....... 1.030C.4..|EXM....... 1.040C.4..
4.0(5.5) EXM....... 1.040C.4..|EXM....... 1..055C..4..
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|[EXM....... 1.075C.4..
EXM....... [..055D..4..|EXM....... 1..075D..4..
7.5(10) EXM....... [.075D..4..|EXM....... /..100D..4..
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM....... 1..150D..4..

Maximalny. vstupny prid, A
200V, ..., 240V (380V, ..., 480V
(EXM..../J3......) |(EXM..../4......)
57-49 40-3.8
7.9-6.7 5.0-4.6
11.0-9.8 7.9-1.0
14.0-12.3 9.2-8.5
21.6-20.4 11.2-10.2
20.5-18.8 15.3-13.6
21.5-24.8 18.7-17.4
39.0-34.5 245-22.8
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Menovity vykon |Typ motora Rozsah rychlosti Maximalny. vstupny prid, A
motora, kW (hp) g NEMA otétania, min" 200V, ..,240V[380V, ..., 480V
(EXM..../J3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM......./.030B..2.. |EXM......./..040B..2..{3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-5.3
4.0(5.5) EXM......./[.040B..2.. |EXM.......[.055B..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.9) EXM......./[.055B..2.. |EXM.......[..075B..2.. - 10.2-8.7
EXM....... 1.055C.2..|EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM.........075C..2.. |EXM......./.100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM....... 1.110C.2..|[EXM....... 1.150C..2.. - 20.3-16.5
EXM....... 1.110D..2..|EXM....... 1..150D..2.. 38.4-341 245-22.8
15(20) EXM......./.150D..2.. EXM......./..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM....... /.185D..2..|EXM....... 1.250D..2.. - 33.5-28.6
22(30) EXM......./[.220D..2.. EXM......./..300D..2.. - 38.9-32.4

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

e Pohony HVX a HVX+ spliiaju poziadavky THDi normy IEC 61000-3-12. Zhoda plati len v
pripade, ak Ssc (skratovy vykon) v mieste pripojenia medzi systémom a verejnou sietou sa
rovnd, alebo je vacsi, ako hodnoty uvedené v tabulke:

Motor Ssc, KVA
EXM.../3....B... EXM.../4....B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../4...C.. 4600
EXM.../3...D.., EXM.../4...D.. 9200

Uistite sa, Ze je zariadenie pripojené k sieti s minimalnymi hodnotami Ssc: v pripade
pochybnosti sa obratte na prevaddzkovatela siete.

e Externy harmonicky filter mbéZe umoznit instaldciu v sietach s nizkou hodnotou Ssc a zaistit
zhodu aj pre jednotlivé harmonické a PWHC.

e Vsystémoch IT (nulovy vodi¢ oddeleny od zeme) méze byt nutné pouzit verziu W (bez
filtrov EMI) jednotky hydrovar X a X+, vhodnU pre kategériu C4. Pozri tiez Elektrické
zapojenies.

Pro motory rady EXM pozri body 6 a 9 Vyhlasenia o zhode.

12.4 Zhoda radiofrekvencénych vlastnosti

EU/EEA/GB
Funkcie Opis
Technoldgia Bezdrotova technoldgia Bluetooth® Low Energy 5.2
Pésmo 2.4 GHz ISM
RF <4.5mW(6.5dBm)
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US.A.

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Pohon s premenlivymi ota¢kami spliia Cast 15 predpisov FCC (FCC 15.247).

Prevadzka podlieha tymto dvom podmienkam:

1. Toto zariadenie nesmie sposobovat skodlivé rusenie.

2. Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek rusenie vratane rusenia, ktoré méoze spdsobit
nezelanu prevadzku.

Pohon s premenlivymi ota¢kami sa povaZuje za mobilné zariadenie a spliia bezpeénostné
poziadavky na vystavenie radiovym frekvencidm v sudlade s predpisom FCC, ¢ast 2.1093, a KDB
447498 D01, ako sa uvadza v analyze vystavenia rédiovym frekvencidm.

Instalatéri musia zabezpecdit, aby i) toto zariadenie nebolo umiestnené ani prevadzkované
spolu s inymi anténami ani vysielaémi, okrem pripadov, ked'je to v stlade s postupmi FCC pre
vyrobky s viacerymi vysielacmi, ii) sa pocas normaélnej prevadzky neustéle zachovéval
miniméalny odstup 20 cm.

Toto zariadenie bolo testované a vyhovuje limitom pre digitalne zariadenia triedy A podla Casti
15 pravidiel FCC. Tieto limity st navrhnuté tak, aby poskytovali primerand ochranu pred
Skodlivym rusenim pri prevadzke zariadenia v komerénom prostredi.

Toto zariadenie generuje, vyuZiva a mdze vyzarovat radiofrekvencénd energiu, a ak nie je
nainstalované a pouzivané v stlade s ndvodom na pouZitie, méze spdsobit skodlivé rusenie
radiovej komunikécie. Prevadzka tohto zariadenia v obytnej oblasti méze sposobit skodlivé
rusenie, v takom pripade bude pouzivatel povinny odstranit rusenie na vlastné naklady

Neschvélené opravy, zmeny alebo Upravy mézu mat za nasledok trvalé poskodenie zariadenia
a stratu zaruky a opravnenia prevadzkovat toto zariadenie podla ¢asti 15 pravidiel FCC.

Kanada

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

Pohon s premenlivymi otackami je v silade s normou RSS-247

Prevddzka podlieha tymto dvom podmienkam:

1. Toto zariadenie nesmie spdsobovat skodlivé rusenie.

2. Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek rusenie vratane rusenia, ktoré méoze spdsobit
nezelanu prevadzku.

Pohon s premenlivymi otdc¢kami sa povazuje za mobilné zariadenie a splna bezpecénostné
poziadavky na vystavenie radiovym frekvencidm v silade s normou RSS-102, 5. verzia.
Montéznici musia zabezpedit, aby sa pocas pouzivania neustale zachovéaval minimalny odstup
20 cm.

Toto zariadenie spliia poziadavky normy RSS ISED pre radiové vyrobky oslobodené od
licencie.

Zmeny alebo Upravy na tejto jednotke, ktoré nie st vyslovne schvélené stranou zodpovednou
za sllad, mdzu viest k strate opravnenia pouzivatela na prevadzku zariadenia.

Austrélia a Novy Zéland

HVX : v sulade s normami ACMA
HVX+ : v sulade s normami ACMA

Tento zoznam mdze byt aktualizovany.
Informacie o krajinach, kde je vyrobok povoleny na predaj a pouZivanie, a o jeho verziach
ziskate od spoloénosti Xylem, alebo od autorizovaného distributora.
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12.5 Iné zhody a schvalenia

EU/EEA/GB

Motor EXM
Oznacenie CE a UKCA (pozri Vyhlasenia o zhode)

U.S.A.
Motor EXM: cURus (¢&islo siboru E488280)

Austrélia a Novy Zéland

HVX : RCM
HVX+ : RCM
Bacnet
HVX : Certifikdcia BTL
HVX+ : Certifikdcia BTL

12.6 Charakteristiky vstupov a vystupov

Funkcie Opis
Komunikacné porty 2, RS-485
DigitaIne vstupy 3 pre hydrovar X, 5 pre hydrovar X+:

o Plévajlici kontakt/NPN, otvoreny rozdelovat/rozpinaci kontakt, na GND
o Internd polarizacia +24 VDC, prid obmedzeny na max. 6 mA.
e (chranaod-0.5VDCdo +30VDC, max. £15 mA.

Analdgové vstupy 2 pre hydrovar X, 4 pre hydrovar X+:
o Konfigurovatelné ako prid 0 - 20 mA alebo napétie 0- 10V
e 24V signdl pre napajanie snimaca s obmedzenim pridu na 60 mA

Analdgovy vystup Konfigurovatelné ako pridovy signél 0 - 20 mA alebo napatovy signal 0- 10V

Relé 1 o sprepinacim kontaktom NCa NO
o A7250V;0.25A(striedavy prad, vseobecné pouZitie) alebo 30V; 2 A(jednosmerny
prad, odporovd zdtaz)

Relé 2 o sprepinacim kontaktom NCa NO
o A730V;0.25 A(striedavy prid, vieobecné poutZitie) alebo 30 V; 2 A (jednosmerny
prad, odporovd zdtaz)

12.7 Litiova batéria

Motor EXM s pohonom HVX+ obsahuje litiovi batériu, ktora spliia medzinarodné nariadenia
pre pozemnu, ndmornu a leteckd dopravu.

12.8 Magnetické polia

Motor EXM obsahuje permanentné magnety. Pri nenarusenom vyrobku, hodnota
magnetického pola spadé do limitov IATA pre leteckl prepravu.
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12.9 Akusticky tlak (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Akusticky tlak merany vo volnom poli vo vzdialenosti jeden meter od jednotky, pri prevadzke
bez zatazenia podla ISO 9614-2 a prepocet akustického tlaku podla normy ISO 11203.

Velkost pohonu HVX alebo Menovity vykon, kW (hp) Rychlost otacania, min-1 Akusticky tlak, dB(A) = 2
HVX+
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 61
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Likvidacia

13.1 Opatrenia

VAROVANIE: Environmentalne riziko

e Jednotka musi byt zlikvidovana prostrednictvom autorizovanych firiem $pecializovanych na
identifikaciu réznych typov materidlov: ocel, med, plast, litium, ferit, atd’.
e Je zakdzané likvidovat mazacie kvapaliny a iné nebezpecné latky volne do prostredia.

13.2 OEEZ (EU/EHP)

J= X

INFORMACIE PRE POUZIVATELOV v stlade s ¢&l. 14 smernice Eurépskeho parlamentu a Rady
2012/19/EU zo 4. jila 2012 o odpade z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ).
Preskrtnuty symbol ko$a na zariadeni alebo jeho obale uvadza, Ze vyrobok musi byt na konci
svojej zivotnosti zbierany samostatne a nesmie byt zneskodnenyspolu s netriedenym
komunélnym odpadom. Adekvatny triedeny zber pre nasledujidcu recyklaciu, Gpravu a
zneskodnenie respektujlce zivotné prostredie prispieva k predchadzaniu moznych
negativnych vplyvov na Zivotné prostredie a zdravie, a podporuje opatovné pouzitie a/alebo
recyklaciu materidlov, z ktorych je zariadenie vyrobené.

OEEZ od inych pouzivatelov ako sikromnych domacnosti®: triedeny zber tohto zariadenia na
konci jeho Zivotnosti je organizovany a riadeny vyrobcom®*. Pouzivatel, ktory sa chce zbavit
tohto zariadenia, méze preto kontaktovat vyrobcu a riadit sa systémom, ktory vyrobca prijal na
umoznenie triedeného zberu zariadenia na konci Zivotnosti, alebo si sém vybrat autorizovany
retazec riadenia odpadu.

3 Klasifikacia podla typu vyrobku, pouZitia a miestnych nariadeni
4 Vyjrobca elektrickych a elektronickych zariadeni v silade so smemicou 2012/19/EU
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14 Vyhlasenia o zhode

Odkazujeme na $pecifické vyhlasenie tykajlce sa oznadenia na vyrobku.

q

EU Vyhlasenie o zhode (&. 75)

1.

w

0 ©

RED - R&diové zariadenie: EXM... (pozrite si oznacenie na poslednej strane nadvodu ,Safety

and Other Information” - Bezpecnost a iné informaécie)

RoHS - Osobitné identifikacné ¢islo EEZ: EXM

Nézov a adresa vyrobcu:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

ltaly

Toto vyhlasenie o zhode je vydané na vyhradnd zodpovednost vyrobcu.

Predmet vyhlasenia: synchrénny motor s reluktaénou asistenciou a permanentnym

magnetom (PMaSynRM), so zabudovanym pohonom s premenlivymi otd¢kami - radu HVX -

s bezdrétovymi funkciami.

Predmetom vyhlasenia uvedeného vyssie je zhoda s prisluSnymi harmonizovanymi

nariadeniami Unie:

e Smernica 2014/53/EU zo 16. aprila 2014 a nasledné zmeny (radiové zariadenia).

e Smernica 2011/65/EU z 8.jina 2011 a jej nasledujtce zmeny a doplnenia, vratane
smernice 2015/863/EU (obmedzenie pouzivania uritych nebezpeénych latok v
elektrickych a elektronickych zariadeniach).

Odkazy na iné prislu§né harmonizované normy alebo na iné technické $pecifikacie, na

zéklade ktorych sa vyhlasuje sdlad:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Notifikovany orgéan: - - -

RED - Akékolvek prislusenstvo/komponenty/softvér: - - -

Dopliujice informécie:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Emisia: Kategdria 2 (C2) v Standardnej verzii, kategdria 4 (C4) vo verzii W pre
systémy IT.
- Imunita: vyrobok vhodny pre druhé prostredie (napr. priemyselné oblasti).
EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021
Tento vyrobok je klasifikovatelny ako ,profesionalne vybavenie s menovitym
vykonom vyssim nez 1 kW”. V pripade pripojenia do verejnej elektrickej siete musi
instalatér dodrzZiavat aplikované technické normy.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Pozri podmienky instalacie v 12.2.

RoHS  Priloha lll - Pouzitia vynaté z obmedzeni: olovo ako legujuci prvok v ocelovych,
hlinikovych a medenych zliatinach [6 pism. a), 6 pism. b), 6 pism. c)], vo zvaroch
a v elektrickych/elektronickych komponentoch [7 pism. a), 7 pism. c)-1].

Ekodizajn 2009/125/EC a nasledujice zmeny a doplnenia.
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Motor série EXM obsahuje integrovany pohon s premenlivymi otd¢kami a ich
energetické vykonnost sa neméze testovat nezavisle od seba (nariadenie (EU)
2019/1781, ¢lanok 2 ods. 2 pism. b), ods. 3 pism. a)). Zobrazené oznacenie (IE...
IES...) je oznacenie poZadované technickou normou IEC 61800-9-2.

Podpisané v mene:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27.05.2025

: <
Alessio Vendraminelli g W
Generalny riaditel o«

rev.00

Xylem je ochranna znamka spoloc¢nosti Xylem Inc. alebo niektorej z jej dcérskych spolo¢nosti.
Hydrovar je ochranna zndmka spoloc¢nosti Xylem Inc. alebo niektorej z jej dcérskych
spolo¢nosti.

Slovnéa ochranné zndmka Bluetooth® a loga su registrované ochranné znamky, ktorych
vlastnikom je spoloénost Bluetooth SIG, Inc., a akékolvek pouZitie tychto ochrannych zndmok
spolo¢nostou Xylem Service Italia S.r.l. bolo udelené na zéklade licencie.

Apple, logo Apple, App Store a iPhone st ochranné znamky spolocnosti Apple Inc.

|IOS® je registrovana ochranné znamka spoloénosti Cisco Systems, Inc. a/alebo jej dcérskych
spolo¢nosti v Spojenych Statoch a niektorych dalsich krajindch, pouZivané na zéklade licencie
spolocnosti Apple Inc.

Google Play, logo Google Play a Android st ochranné zndmky spolo¢nosti Google LLC.
Vsetky ostatné ochranné znadmky alebo registrované ochranné zndmky sd vlastnictvom ich
prislusnych vlastnikov.
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15 Zaruka

Informacie o zaruke najdete v obchodnej dokumentécii.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

© 2024-2025 Xylem, Inc. Cod. 001088110XSK rev.B ed.06/2025
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