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1 levads un drosiba

1.1 levads

Rokasgramatas mérkis

St rokasgramata papildina, bet neaizstaj rokasgramatas, kas ieklautas produkta piegades
komplektacija. Sis rokasgramatas mérkis ir sniegt vajadzigo informéciju par to, ka pareizi veikt
sadas darbibas:

e Uzstadisana

e Ekspluatacija

e Programmeésana.

Dokumenta izmantota nomenklattra

e hydrovar X: EXM motors ar HVX piedzinu
e hydrovar X+: EXM motors ar HVX+ piedzinu

Papildu instrukcijas

Turpmak $aja rokasgramata sniegtie noradijumi un bridinajumi attiecas uz standarta iekartu,
kas aprakstita tirdzniecibas dokumentos. Specialu versiju siknus var piegadat ar papildu
instrukciju rokasgramatam. Lai sanemtu informaciju par situacijam, kas nav izklastitas $aja
rokasgramata vai tirdzniecibas dokumentos, lGdzam sazinaties ar Xylem vai pilnvaroto
izplatitaju.

1.2 Apdraudéjumu [imeni un drosibas simboli

Pirms iekartas lietoSanas lietotajam jaizlasa, jaizprot un jaievéro bistamibas bridinajumu
noradijumi, lai nepielautu talak minétos riskus.

e levainojumi un veselibas apdraudéjums

e Izstradajuma bojajums

e lekartas darbibas traucéjumi

Apdraudéjumu limeni

Apdraud@juma limenis Norade

BISTAMI! Norada uz bistamu situaciju, kuru nenoversot tiks raditi smagi
ievainojumi vai pat izraisita nave.

BRIDINAJUMS! Norada uz bistamu situaciju, kuru nenoversot var radit smagus
ievainojumus vai pat izraisit navi.

UZMANIBU! Norada uz bistamu situaciju, kuru nenoversot var radit nelielus vai
videji smagus ievainojumus.

PIEZIME. Norada uz situaciju, kuru nenovérSot var radtt bojajumus
priekSmetiem, bet ne cilvekiem.
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Papildu simboli

Simbols

Apraksts

Elektriskas stravas bistamiba

Karstas virsmas

AN

Spradzienbistamas atmosféras bistamiba

»

Jonizéjo3a starojuma bistamiba

>

Magnétiskais risks

1.3 Lietotaja drosiba

Nepieciesams stingri ievérot spéka esosus veselibas aizsardzibas un drosibas noteikumus.

Kvalificets personals

lerices uzstadisanu, izmantosanu, apkopi un problému novérsanu ir paredzéts veikt tikai
kvalificeétam personalam. Kvalificéti lietotaji ir cilvéki, kas spé&j atpazit riskus un izvairities no
apdraudéjumiem iekartas uzstadisanas, lietoSanas, apkopes un problému novérsanas darbibu

laika.

Individualie aizsardzibas lidzekli

Rikosanas, uzstadisanas, ekspluatacijas, apkopes un problému novérsanas laika izmantojiet
individualos aizsardzibas lidzek|us atbilstosi prasibam. Dazi individualo aizsardzibas lidzek|u

piemeéri: kivere, cimdi un drosibas apavi.

Paklausana jonizéjosam starojumam

BRIDINAJUMS! Jonizéjosa starojuma bistamiba

Ja iekarta ir pak|auta joniz&josam starojumam, veiciet nepiecieSamos drosibas pasakumus, lai
aizsargatu cilvékus. Ja iekarta ir janosuta, attiecigi informéjiet kurjeru un sanéméju, lai tiktu

veikti atbilstosi drosibas pasakumi.

1.4 Apkartéjas vides aizsardziba

lepakojuma un izstradajuma likvidésana

levérojiet spéka esosus noteikumus par skirotu atkritumu likvidésanu.
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2 Parvietosana un uzglabasana

2.1 Drosibas pasakumi

Pirms jebkura darba saksanas noteikti izlasiet un izprotiet visas drosibas instrukcijas sadala
levads un drosiba.

UZMANIBU! Riski, kas rodas, manuali parvietojot kravas

Parvietojiet iekartu saskana ar jaunakajiem noteikumiem par kravu parvietosanu ar rokam, lai
izvairitos no nevélamiem ergonomikas stavokliem, kas var izraisit muguras savainojumu riskus.

BRIDINAJUMS! Sagrie$anas un saspie3anas bistamiba
Vienmer lietojiet individualos aizsardzibas lidzek|us.

2.2 lekartas apskate péc piegades

lepakojuma parbaude

1. Parbaudiet, vai daudzums, apraksts un izstradajuma kodi atbilst pasatijumam.
2. Parbaudiet, vai iepakojumam nav bojajumu un vai netrikst dalas.
3. Ja uzreiz pamanat bojajumus vai trikstosas dalas:
e pienemiet preces ar atrunu, noradot atklajumus transportésanas dokumenta vai
e atsakieties no precém, noradot iemeslu transportésanas dokumenta.
Abos gadijumos laicigi sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju, no kura sanémat
izstradajumu.

lekartas izpakoSana un parbaude

1. Nonemiet iepakojumu.

2. Nodrosiniet visu iepakojuma materialu SkiroSanu atbilstosi piemérojamiem noteikumiem.
3. Atbrivojiet ierici, iznemot skrives un/vai sagriezot siksnas, ja tas izmantotas.

4. Parbaudiet, vai iekarta ir nebojata, un parbaudiet, vai netrikst dalu.

5. Bojajumu vai trikstosu daju gadijuma laicigi sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju.

2.3 Cel$ana ar celtni

BRIDINAJUMS! Saspiesanas bistamiba

e Izmantojiet virves, akus, skavas, pacel$anas stienus vai gredzenskraves, kuras atbilst spéeka
eso$iem noteikumiem un ir piemérotas specifiskai lietosanai.
Pie motora pieskruvétas cilpu skrives izmantojiet tikai pasa motora celSanai.

1. Piestipriniet virves cilpu skrdvém uz motora.

2. Nostipriniet virves pie celtna.

3. Paceliet celtni un nostiepiet virves, vél nepace|ot ierici.

4. Paceliet un parvietojiet ierici Iéni, ar vienu roku pieturot motora varpstu, lai lidzsvarotu
kravu.

5. Nolieciet ierici leni.

6. Atbrivojiet virves no cilpu skravem.
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Attéla paradits, ka paceltierici.
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2.4 Uzglabasana

lepakotas iekartas uzglabasana

lekarta vienmer jaglaba:

e aizklata un sausa viets;

vietd, kas nav siltuma avotu tuvuma;

no netirumiem aizsargata vieta;

no vibracijam aizsargata viets;

vides temperatira no -40°C lidz +70°C (-40°F un 158°F) relativajam mitrumam
neparsniedzot 90% 30°C (86°F) temperatira.

PIEZIME.

o Nelieciet smagus priek§metus uz iekartas.
e Aizsargajiet iekartu no triecieniem.

lerices ilgtermina uzglabasana

levérojiet tas pasas instrukcijas, kuras attiecas uz iepakotas ierices uzglabasanu.
Lai sanemtu vairak informacijas par ilgtermina glabasanu, ltdzam sazinaties ar Xylem vai
pilnvaroto izplatitaju.

EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas 9



Iv - Originalo instrukciju tulkojums

3lzstradajuma apraksts

3.1 Ipasibas

Sis izstradajums ir pastaviga magnéta atbalstits reaktivais sinhronmotors ar HVX vai HVX+

elektronisku mainama atruma piedzinu.

lzstradajums var tikt piegadats §adas konfiguracijas:

e leprieks samontéts ar integrétu sukni
o Ka saderiga rezerves dala tada pasa tipa EXM motoram
o Ka komponents, kas paredzéts savienosanai ar Xylem stkni: $aja gadijuma viss mezgls

veido jaunu produktu, par kura integraciju pilnu juridisko atbildibu visos aspektos uznemas
izpilditaja puse

Paredzétais lietojums

Nepareizs lietojums

lzstradajums, kas paredzéts komercialai, uznéméjdarbibas, amatniecibas vai profesionalai
lietoSanai Xylem virszemes elektrisko siknu vadi$anai, ja nepiecieSams mainit veiktspéju
atkariba no prasibam.

Vienmer ievérojiet darbibas ierobezojumus, kas noteikti Specifikacijas.

BISTAMI! Potenciali spradzienbistamas atmosféras bistamiba

Aizliegts ieslégt iekartu vidé, kura pastav potenciali spradzienbistama atmosféra vai

uzliesmojosi putekli.

e Dazadu tipu un/vai raZzotaju elektrisko siknu piedzina, ka ari aprikojums un ierices, kas nav
ieklautas paredzétaja lietojuma

e EXM motoru lieto$ana par aizstajéju tradicionalajam elektriska stkna asinhronajam
motoram.

3.2 Dalu nosaukumi

_A_ph

PDS_MO0001_A

HVX vai HVX+ piedzina

Vadibas panelis

HVX vai HVX+ piedzinas radioiekartu apstiprindjuma uzlime
HVX vai HVX+ piedzinas bridindjuma uzlime

Barosanas un signala kabela ievadi

EXM motora mezgla datu plaksnite

EXM motors

Piedzinas datu plaksne

ONO A WD~
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3.3 Datu plaksnes

EXM motora mezgla datu plaksnite

Vi __________'W Py KW/ "HP \
@%n ; h T om —@

laja

PF 1 |IE5-IES2 (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Modelis

Nominalas vértibas un jauda
Identifikacijas kods

Zimoli

Sérijas numurs

lerices pilnas slodzes efektivitate
Nominalas vertibas ieeja

IP aizsardzibas pakape

NEMA apvalka tips

10. lerices masa

11. Telpas temperatiras diapazons
12. Gultna modelis

13. Darba apstak|u koeficients

14. Aizsardzibas drosinataju maksimala jauda

WO Nk WN =

Identifikacijas kods

Sérijas nosaukums

Ass augstums 90, 112, 132, 160 vai 180 mm
Atloka tips B3, B5, B14, HM, CEA vai CA
Atslégas tips SV, HA, HB vai normalizéts [ ]
Specialais varpstas pagarinajuma tips S1, S2, S3 vai S4, vai normalizéts [ ]

Barosanas spriegums 3x208 V, ...,
Motora nominala jauda kWx10
Modela izmérs B, C vai D
hydrovar X [S] vai hydrovar X+ [H] piedzina

SOVONOCURAWN =

min' [4]
11. Standarta piedzina [ ] vai bez filtriem [W]
12. Motors ar balstu [F] vai bez balsta [ ]
13. Standarta motors [ ] vai palielinata izméra motors [R]

240V [03]vai 3x380 YV, ...,

480V [04]

PDS_MO0004_A_sc

0. Atruma diapazons ar nominalo jaudu no 3000 [idz 4000 min~" vai no 3600 lidz 4000 min' [2], vai no 1500 lidz 2000

EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas
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HVX vai HVX+ piedzinas datu plaksnite

XM_M0022_A_ot

Modelis

leejas ekspluatacijas ierobezojumi
Identifikacijas kods

Izejas ekspluatacijas ierobezojumi
Sérijas numurs

Telpas temperataras diapazons

oA LWN =

HVX vai HVX+ piedzinas bridinajuma uzlime

¥p2(< CAUTION WARNING WARNING
H“L! = ATTENT ION AVERTISSEMENT&

RIS OF ELECTRIC SHock z. AVERTISSEMENT

. 0 o
SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
OFF
2 m|n

SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE

‘ PRESENTEE JUSQU’A 2 MINUTES APRES | R1SQUE DE BRULURE
O BN AVOIR COUPE L “ALIMENTATION.

XM_M0024_B_ot

HVX vai HVX+ piedzinas radioiekartu apstiprinajuma uzlime

XM_MO0025_A ot

o
1. Amerikas Savienotas Valstis

2. Kanada
3. Citas valstis

12
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4 Uzstadisana

4.1 DroSibas pasakumi

Pirms jebkura darba saksanas noteikti izlasiet un izprotiet visas drosibas instrukcijas sadala
levads un drosiba.

BISTAMI! Elektriskas stravas bistamiba

Pirms darba saksanas parbaudiet, vai stravas padeve ir atvienota un blokéta, lai izvairitos no
netisas ierices, vadibas panela un papildu vadibas kédes atkartotas ieslégsanas.

BRIDINAJUMS! Fiziska un termiska bistamiba

e Vienmeér lietojiet individualos aizsardzibas lidzek|us.
e Vienmér izmantojiet piemeérotus instrumentus.

Piezime

EXM motoru nepiegada sadiem stikna modeliem:
e HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Mehaniska uzstadisana

4.2.1 Atlautie stavokli

Attelos paraditi tikai piedzinas atlautie stavok|i, skatiet atlautos stavoklus art elektriska sukna

rokasgramata.
Sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju, lai uzzinatu par citiem stavokliem.

_B_ph

PDS_MO0007_B
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@%@g@@

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Uzstadisanas zona

1. leverojiet noteikumus, kas noraditi sadala Darba vide 124. lappusé.

PIEZIME.
Ja gaisa mitrums parsniedz Seit noraditas robezvértibas, sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto
izplatitaju.

Novietojiet ierici augstak par gridu.

Nodrosiniet, lai nekadas noplades neparplidinatu uzstadisanas zonu un neapplidinatu
ierici.

4. Ja uzstada arpus telpam, nodrosiniet nepiecieSamo ierices aizsardzibu pret tieSiem saules
stariem, lietu un sniegu ar atbilsto$u parsegu.

W

_A _ph

PDS_MO0006_A

Gaisa sprauga starp sienam un aréjam ierices virsmam

e Lai nodrosinatu piemérotu ventilaciju: = 100 mm (4 in)
e Laivarétu parbaudit un iznemt motoru: = 300 mm (12 in)
e Ja pieejamais attalums ir mazaks, skatiet elektriska stkna tehnisko dokumentaciju.

Vide, kura ir liela kondensacijas iespé&ja

Vides apstak|os, kuros ir liela kondensacijas iespéja, aktivéjiet automatisko motora apsildes
rezimu. Papildu informaciju skatiet S07.2 Motora apsilde.

14 EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas
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4.3 Mehanisks savienojums ar Xylem sikniem

Mehanisks savienojums starp hydrovar X vai hydrovar X+ ierici un sikniem no Xylem kataloga.

4.3.1 Savienojums ar NSCEK un NSCEX sukniem

\
N
W NGO A~WN =

_A_ph

PDS_MO0017_A

lepriekséjas darbibas

1. AizverietiesGces un izplides varstus.
2. lztukSojiet ierici, nonemot iztukSosanas aizbazni.

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice

Sukna korpusa stiprindjuma skraves
Sukna-motora adapteris

Sukna-motora adaptera stiprinajuma skraves
Lapstinrata ierievis

Blives apvalks

Mehaniska blive

Skalotajs

. IztukSosanas aizbaznis

. Blivgredzens

. Darbrats

. Lapstinrata blokésanas uzgrieznis
. Stkna korpuss

EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas
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lerices izjauksana

Izjauciet sikna korpusu, atskravéjot stiprindjuma skraves.
Nobidiet nost motoru.

Atskravéjiet lapstinrata uzgriezni un nonemiet paplaksni.
Nonemiet lapstinratu un ierievi.

lzmantojot lauzniSus, uzmanigi nonemiet mehanisko blivi.
Nonemiet blives apvalku.

Atskravéjot skraves, nonemiet sikna-motora adapteri.

Noohswh =

Jaunas ierices montaza

1. Uzstadiet sikna-motora adapteri uz motora.
Skravju pievilk§anas griezes momenti:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Uzstadiet blives apvalku uz atloka, gadajot, lai blivgredzens batu pareizi novietots.
leziediet mehanisko blivi ar spirtu.
Uzmanigi uzlieciet mehanisko blivi uz varpstas.
Novietojiet ierievi un uzlieciet lapstinratu uz varpstas.
levietojiet paplaksni un pievelciet uzgriezni.
Pievilksanas griezes momenti:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
7. Uzstadiet motora mezglu uz stikna korpusa.
Skravju pievilksanas griezes momenti:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 un M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

oG R wWN

Noslédzo3as darbibas

1. Pievelciet iztuk$oSanas aizbazni.
Pievilk§anas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Uzpildiet elektrisko stkni pirms ta iedarbinasanas. Skatiet elektriska stkna rokasgramatu.
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4.3.2 Savienojums ar NSCSK un NSCSX sukniem

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice

Skriives motora atloka piestiprinasanai adapterim
Motora atloks

Savienojuma blokésanas regulésanas skrives
Sukna korpusa stiprinadjuma skraves
Sukna-motora adaptera stiprinajuma skraves
Motora varpstas ierievis

Motora puses adapteris

Stingrais savienojums

10. Lapstinrata ierievis

11. Stkna puses adapteris

12. Blivgredzens

13. Mehaniska blive

14. Skalotajs

15. IztukSosanas aizbaznis

16. -

17. Blives apvalks

18. Darbrats

19. Lapstinrata blokésanas uzgrieznis

20. Sukna korpuss

WO NO AW =

_A_ph

PDS_MO0018_A

lepriekséjas darbibas

1. Aizverietiestices un izplides varstus.
2. lztuksojiet ierici, nonemot iztukSosanas aizbazni.
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lerices izjauksana

N WN =

9.

Izjauciet sikna korpusu, atskravéjot stiprindjuma skraves.

Nobidiet nost motoru.

Atskravéjiet lapstinrata uzgriezni un nonemiet paplaksni.

Nonemiet lapstinratu un ierievi.

lzmantojot lauzniSus, uzmanigi nonemiet mehanisko blivi.

Nonemiet blives apvalku.

Nonemiet atloku, atskrivéjot skraves.

Daléji atskravéjiet vienu no skrivém, ar kuram atloks pieskriivéts pie adaptera, un pilniba
izskravéjiet visas paréjas.

Nonemiet adapteri, viegli uzsitot ar veseri pa dalé&ji atskrGvétas skraves galvinu.

10.Pilniba izskriveéjiet $o skravi.
11.Atskriveéjiet valigak savienojuma regulésanas skraves.
12.1zvelciet savienojumu, izmantojot izvilksanas riku.

Jaunas ierices montaza

1.

Novietojiet ierievi un uzlieciet savienojumu uz varpstas.

2. Nostipriniet savienojumu, pievelkot regulésanas skraves.

0 0 ~NoO

Pievilk§anas griezes moments: 13 Nm (115 Ibfin) + 15%.

. Uzstadiet motora puses adapteri uz motora atloka.

Skravju pievilksanas griezes moments:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

. Uzstadiet sikna puses adapteri uz motora puses adaptera.

Skravju pievilk§anas griezes moments:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.

Uzstadiet blives apvalku uz adaptera, parliecinoties, ka blivgredzens ir pareizi novietots.
Pievilksanas griezes moments: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.
leziediet mehanisko blivi ar spirtu.

Uzmanigi uzlieciet mehanisko blivi uz varpstas.
Novietojiet ierievi un uzlieciet lapstinratu uz varpstas.
levietojiet paplaksni un pievelciet uzgriezni.

Pievilksanas griezes momenti:

o 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

10.Uzstadiet motora mezglu uz stkna korpusa.

Skravju pievilksanas griezes momenti:
¢ M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

11.Pievelciet iztuk§o8anas aizbazni.

Noslédzosas darbibas

1.

2.

Pievilksanas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.

Pievelciet iztuk$osanas aizbazni.
Pievilk§anas griezes moments: 40 Nm (354 Ibfin) = 25%.
Uzpildiet elektrisko stkni pirms ta iedarbinasanas. Skatiet elektriska stikna rokasgramatu.
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4.3.3 Savienojums ar ESHEX sukniem

lepriekséjas darbibas

1
2.

lerices izjauksana

Nouokwn =

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice
Suakna korpusa stiprinajuma skraves
Sukna-motora adaptera stkna atloks
Sakna-motora atloka adaptera stiprinajuma skraves
Lapstinrata ierievis

Blives apvalks

Mehaniska blive

Skalotajs

10. Iztuk$osanas aizbaznis

11. Blivgredzens

12. Darbrats

13. Lapstinrata blokésanas uzgrieznis
14. Stkna korpuss

15. Péda

WXENO AW =

_A_ph

PDS_MO0019_A

. Aizveriet ieslGces un izplides varstus.

IztukSojiet ierici, nonemot iztuk$oSanas aizbazni.

Izjauciet sukna korpusu, atskrivéjot stiprindjuma skraves.
Nobidiet nost motoru.

Atskravéjiet lapstinrata uzgriezni un nonemiet paplaksni.

Nonemiet lapstinratu un ierievi.

lzmantojot lauzni$us, uzmanigi nonemiet mehanisko blivi.
Nonemiet blives apvalku.

Atskraveéjiet skrives, lai nonemtu stikna-motora adapteri.

EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas 19
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Jaunas ierices montaza

1.

Nosledzosas darbibas
1.

N

oA w

2.

Uzstadiet stikna-motora adapteri uz motora.
Skrivju pievilk§anas griezes momenti:

M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
M10 — 32 Nm (283 Ibfin) £ 15%
M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.

Uzstadiet blives apvalku uz sikna-motora adaptera, parliecinoties, ka blivgredzens ir pareizi
novietots.

leziediet mehanisko blivi ar spirtu.

Uzmanigi uzlieciet mehanisko blivi uz varpstas.

Novietojiet ierievi un uzlieciet lapstinratu uz varpstas.

levietojiet paplaksni un pievelciet uzgriezni.

Pievilksanas griezes momenti:

7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) £ 15%.

. Uzstadiet motora mezglu uz stkna korpusa.

Skravju pievilks§anas griezes momenti:

M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
M10X30 un M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

Pievelciet iztuk§oSanas aizbazni.
Pievilk§anas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Pievelciet iztukSoSanas aizbazni.
Pievilksanas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
Uzpildiet elektrisko stkni pirms ta iedarbinasanas. Skatiet elektriska stkna rokasgramatu.
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4.3.4 Savienojums ar ESHSX siikniem

lepriekséjas darbibas

1. Aizverietieslces un izpludes varstus.

_A_ph

PDS_MO0020_A

WO NO AW =

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice

Skraves atloka piestiprina$anai adapterim
Motora atloks

Savienojuma blokésanas regulésanas skraves
Sukna korpusa stiprinadjuma skraves

Atloka stiprinajuma skraves

Motora varpstas ierievis

Motora adapters

Savienojums

. Lapstinrata ierievis

. Stkna atloks

. Blivgredzens

. Mehaniska blive

. Skalotajs

. IztukSosanas aizbaznis

. Blives apvalks

. Darbrats

. Lapstinrata blokésanas uzgrieznis
. Stkna korpuss

. Péda

2. Iztuksojiet ierici, nonemot iztuk§osanas aizbazni.
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lerices izjauksana

Izjauciet sikna korpusu, atskravéjot stiprindjuma skraves.
Nobidiet nost motoru.

Atskravéjiet lapstinrata uzgriezni un nonemiet paplaksni.

Nonemiet lapstinratu un ierievi.

lzmantojot lauzniSus, uzmanigi nonemiet mehanisko blivi.
Nonemiet blives apvalku.

Nonemiet atloku, atskrivéjot skraves.

N WN =

izskravéjiet visas paréjas.
9. Nonemiet adapteri, viegli uzsitot ar veseri pa dalé&ji atskrivétas skraves galvinu.
10.Pilniba izskriveéjiet $o skravi.
11.Atskriveéjiet valigak savienojuma regulésanas skraves.
12.1zvelciet savienojumu, izmantojot izvilksanas riku.

Jaunas ierices montaza

1. Novietojiet ierievi un uzlieciet savienojumu uz varpstas.
2. Nostipriniet savienojumu, pievelkot regulésanas skraves.
Pievilk§anas griezes moments: 13 Nm (115 Ibfin) + 15%.
3. Uzstadiet adapteri uz motora.
Skravju pievilksanas griezes moments:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
4. Uzstadiet atloku uz adaptera.
Skravju pievilk§anas griezes moments:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Uzstadiet blives apvalku uz atloka, gadajot, lai blivgredzens bitu pareizi novietots.
Pievilksanas griezes moments: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.
leziediet mehanisko blivi ar spirtu.
Uzmanigi uzlieciet mehanisko blivi uz varpstas.
Novietojiet ierievi un uzlieciet lapstinratu uz varpstas.
levietojiet paplaksni un pievelciet uzgriezni.
Pievilksanas griezes momenti:
o 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Uzstadiet motora mezglu uz stkna korpusa.
Skravju pievilksanas griezes momenti:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Pievelciet iztuk$osanas aizbazni.
Pievilksanas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.

0 0 ~NO

Noslédzosas darbibas

1. Pievelciet iztuk§o3anas aizbazni.
Pievilk§anas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Uzpildiet elektrisko stkni pirms ta iedarbinasanas. Skatiet elektriska stkna rokasgramatu.
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4.3.5 Savienojums ar LNEEK, LNEEX, LNTEK un LNTEX sukniem

@_/'

lepriekséjas darbibas

1.

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice
Sukna korpusa stiprindjuma skrives
Sukna-motora adapteris
Sukna-motora adaptera stiprinajuma skraves
Lapstinrata ierievis

Atgaisosanas varsts

Blives apvalks

Mehaniska blive

Skalotajs

10. IztukSosanas aizbaznis

11. Blivgredzens

12. Darbrats

13. Lapstinrata blokésanas uzgrieznis
14. Stkna korpuss

W NO AW =

® ?
¢

(")

ph

PDS_MO0021_A

Aizveriet ieslices un izplides varstus.

2. lztuksojiet ierici, nonemot iztukSoSanas aizbazni.

lerices izjauksana

N W=

Atskravéjiet parplades varstu.

Izjauciet sikna korpusu, atskravéjot stiprinajuma skraves.
Nobidiet nost motoru.

Atskravéjiet lapstinrata uzgriezni un nonemiet paplaksni.
Nonemiet lapstinratu un ierievi.

lzmantojot lauzniSus, uzmanigi nonemiet mehanisko blivi.
Nonemiet blives apvalku.

Atskrivéjot skrives, nonemiet sikna-motora adapteri.
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Jaunas ierices montaza

1.

Noslédzosas darbibas

1.

No oA

2.

Uzstadiet stikna-motora adapteri uz motora.

Skrivju pievilk§anas griezes momenti:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

Uzstadiet blives apvalku uz sikna-motora adaptera, parliecinoties, ka blivgredzens ir pareizi
novietots. Parplides varsta savienojuma urbumam jasakrit ar urbumu atloka.
Uzklajiet mazliet teflona uz parplides varsta vitnes un ieskravéjiet varstu vieta.
Pievilk§anas griezes moments: 20 Nm (177 Ibfin) + 25%.

leziediet mehanisko blivi ar spirtu.

Uzmanigi uzlieciet mehanisko blivi uz varpstas.

Novietojiet ierievi un uzlieciet lapstinratu uz varpstas.

levietojiet paplaksni un pievelciet uzgriezni.

Pievilksanas griezes momenti:

e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

Uzstadiet motora mezglu uz stkna korpusa.

Skravju pievilksanas griezes momenti:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30 un M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

. Pievelciet iztuk§o$anas aizbazni.

Pievilksanas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

Pievelciet iztuk$oSanas aizbazni.
Pievilksanas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Uzpildiet elektrisko stkni pirms ta iedarbinasanas. Skatiet elektriska stkna rokasgramatu.
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4.3.6 Savienojums ar LNESK, LNESX, LNTSK un LNTSX stkniem

WO NO AW =

<
o

PDS_M0022_A

lepriekséjas darbibas

1. Aizverietiestces un izpludes varstus.

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice

Skrdves motora atloka piestiprina$anai adapterim
Motora atloks

Savienojuma blokésanas regulésanas skraves
Sukna korpusa stiprinadjuma skraves
Sukna-motora adaptera stiprinajuma skraves
Motora varpstas ierievis

Motora puses adapteris

Stingrais savienojums

. Lapstinrata ierievis

. Stkna puses adapteris
. Blivgredzens

. Mehaniska blive

. Skalotajs

. IztukSosanas aizbaznis
. AtgaisoSanas varsts

. Blives apvalks

. Darbrats

. Lapstinrata blokésanas uzgrieznis
. Stkna korpuss

2. Iztuksojiet ierici, nonemot iztuk§osanas aizbazni.
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lerices izjauksana

Atskravéjiet parplades varstu.

Izjauciet sikna korpusu, atskravéjot stiprinajuma skraves.

Nobidiet nost motoru.

Atskravéjiet lapstinrata uzgriezni un nonemiet paplaksni.

Nonemiet lapstinratu un ierievi.

lzmantojot lauzni$us, uzmanigi nonemiet mehanisko blivi.

Nonemiet blives apvalku.

Nonemiet atloku, atskrivéjot skraves.

Daléji atskraveéjiet vienu no skrivém, ar kuram atloks pieskravéts pie adaptera, un pilniba
izskravéjiet visas paréjas.

10.Nonemiet adapteri, viegli uzsitot ar veseri pa daléji atskrvétas skrives galvinu.
11.Pilntba izskrlveéjiet $o skravi.

12.Atskrivéjiet valigak savienojuma regulésanas skraves.

13.lzvelciet savienojumu, izmantojot izvilksanas riku.

VWHONO T A~WN =

Jaunas ierices montaza

1. Novietojiet ierievi un uzlieciet savienojumu uz varpstas.

2. Nostipriniet savienojumu, pievelkot regulésanas skraves.
Pievilksanas griezes moments: 13 Nm (115 Ibfin) + 15%.

3. Uzstadiet adapteri uz motora.

Skrivju pievilk§anas griezes moments:
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

4. Uzstadiet atloku uz adaptera.

Skravju pievilksanas griezes moments:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.

5. Uzstadiet blives apvalku uz atloka, gadajot, lai blivgredzens bitu pareizi novietots.
Parplades varsta savienojuma urbumam jasakrit ar urbumu atloka.
Pievilksanas griezes moments: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.

6. Uzklajiet mazliet teflona uz parpltdes varsta vitnes un ieskravéjiet varstu vieta.

Pievilk§anas griezes moments: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.

leziediet mehanisko blivi ar spirtu.

Uzmanigi uzlieciet mehanisko blivi uz varpstas.

Novietojiet ierievi un uzlieciet lapstinratu uz varpstas.

O levietojiet paplaksni un pievelciet uzgriezni.

Pievilksanas griezes momenti:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 - 45Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
11.Uzstadiet motora mezglu uz stikna korpusa.
Skravju pievilk§anas griezes momenti:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

12.Pievelciet iztuk$osanas aizbazni.

Pievilk§anas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.

S 0@

Noslédzo3as darbibas

1. Pievelciet iztuk$osanas aizbazni.
Pievilksanas griezes moments: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.
2. Uzpildiet elektrisko sakni pirms ta iedarbinasanas. Skatiet elektriska sukna rokasgramatu.
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4.3.7 Savienojums ar SVK, SVX, SVIK un SVIX siikniem

lznemot modelus 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

ph

iy

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice
Motora atloks

Savienojuma aizsardziba
Savienojuma skraves

Saknis

Savienojums

Adapteris

Motora stiprinajuma skraves
Lapstinrata rindas starplika

PDS_MO0023_A

WO NorwWN =
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SVIK, SVIX

lerices izjauksana

arwN =

WO NorWN =

ph

PDS_MO0024_A

hydrovar X vai hydrovar X+ ierice
Motora atloks

Savienojuma aizsardziba
Savienojuma skraves

Saknis

Savienojums

Adapteris

Motora stiprinajuma skraves
Lapstinrata rindas starplika

Nonemiet aizsardzibas ierices.

levietojiet daksveida distanceri, kas iek|auts elektriska sikna piegades komplekta.
Atskravéjiet savienojumu, atskravéjot skraves.

Atskravéjiet skraves, ar kuram atloks piestiprinats adapterim.

Nobidiet nost motoru.
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Jaunas ierices montaza

1. Uzstadiet motoru uz adaptera.
Skriivju pievilk§anas griezes moments:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M12 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibfin) £ 15%.
2. Uzstadiet savienojumu.
Skravju pievilk§anas griezes moments:
e M8 — 25Nm (221 Ibfiin) = 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) + 15%.
3. lznemiet daksveida starpliku.
4. Samontéjiet savienojuma aizsargus.
Skrivju pievilk§anas griezes moments:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm(27 Ibfin) £ 25%.

4.4 Elektriskie pieslegumi

4.4.1 Prasibas

1. Parbaudiet, vai elektriskie vadi ir aizsargati no:
e augstas temperatdras;
e vibracijam;
e triecieniem;
o skidrumiem.
2. Parbaudiet, vai elektriskas jaudas Iinija ir aprikota ar:
e piemérota izméra Tssléguma aizsardzibas ierici;
e stravas partrauksanas ierici ar tadu kontakta atvérumu, kas nodrosina pilnigu
atvienosanu lll parsprieguma kategorijas apstaklos.

Izoléeta tipa tikli (IT)

Uzstadisana sadales tiklos, kur nulle ir izoléta no zeméjuma (IT sistémas):

e jaizvérte atbilstosi deklarétajai noplides stravai un savienojamo ieric¢u skaitam;

e var blt nepiecie$ams izmantot hydrovar X un hydrovar X+ ierices W varianta (bez EMI
filtriem), kas paredzétas lietojumiem kategorija C4, ka definéts attiecigajos produktu
standartos EN 61800-3:2004+A1:2012 un EN IEC 61800-3:2018.

Sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju, lai iegitu papildinformaciju.

4.4.2 Zeméjums

BISTAMI! Elektriskas stravas bistamiba

e Vienmér pievienojiet aréju stravas novaditaju (zemé&jumu) pie zeméjuma spailes, pirms veikt
citus elektriskos savienojumus.

e Pievienojiet zemé&jumu visiem iekartas elektriskajiem papildpiederumiem.

o Parliecinieties, ka aréjais stravas novaditajs (zemé&jums) ir garaks par fazes vaditajiem. Ja
iekarta tiek nejausi atvienota no fazes vaditajiem, zeméjuma vaditdjam jabat pédéjam, kas
tiek atvienots no spailes.

e Uzstadiet piemérotas sistémas aizsardzibai pret netiesu saskari, lai nepielautu elektriskas
stravas triecienu ar letalu iznakumu.
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4.4.3 Noradijumi vadibas panelim

PIEZIME.
Vadibas panelim jaatbilst ierices datu plaksnites noraditajiem parametriem.

Drosinataji un/vai automatiskie slédzi

Elektroniski iesledzama piedzinas funkcija nodrosina motora aizsardzibu pret parslodzi.
Aizsardzibas pret parslodzi funkcija aprékina palielindjuma limeni, lai aktivétu trigera
funkcijas (motora apturésanas) laika noteiksanu.

Jo lielaka ieejas strava, jo atraka reakcija. S funkcija nodrosina motoram 20. klases
aizsardzibu.

Piedzina jaapriko ar parstravas un issleguma aizsardzibu, lai novérstu barosanas kabelu
parkarsanu. Lai nodrosinatu $o aizsardzibu, jauzstada linijas drosinataji vai automatiskie
slédzi. Linijas drosinataji un automatiskie slédzi janodrosina uzstaditdjam ka dala no
instalacijas.

lzmantojiet ieteiktos drosinatajus un/vai automatiskos slédzus stravas padeves pusé
aizsardzibai iek$éjo piedzinas komponenta atteices gadijuma (pirma atteice). leteikto
drosinataju un/vai automatisko slédzu izmanto$ana nodrosina to, ka iesp&jamais piedzinas
bojajums paliek tikai pasa piedzina. Citiem aizsardzibas veidiem nodrosiniet to, ka
caurpllstosa energija neparsniedz attiecigajiem modeliem paredzéto.

Atbilstibu UL prasibam nodrosina, izmantojot tikai apstiprinatus JDDZ.2/8 kategorijas T tipa
drosinatajus ar raksturlielumiem, kuri noraditi talak tabula.

Tabula noraditie drosinataji ir pieméroti lietosanai kédg, kas spéj atbrivot 5000 ARMS
(simetriski), maksimali 480 V. Ar noraditajiem drosinatajiem ssléeguma stravas
nominalvéertiba (SCCR) piedzinai ir 5000 ARMS.

Skatiet datu plaksnité noradito stravas stiprumu, lai izvélétos aizsardzibas ierici un atbilstu
vietgjiem un valsts noteikumiem attieciba uz tas nominalu.

Attela paraditi ieteicamie drosinataji un slédzi.

HVXvai [Xylem motors  |Trisfazu Drosinataji, |UL droSinataji, tips T, raZotajs un modelis MCB 5203
HVX+ baroZanas kasnav UL, |Byssmann  [Edison Littelfuse ~ |Ferraz- modela ABB
piedzinas spriegums, Vac [tips gG, A Shawmut  [slédZi
izmers

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16

C EXM.../3....C. 30 JIN-30 TUN(30)  |JLLN30 A3T30 (32

D EXM.../3....D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Cé3

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS15 A6T15 C16

C EXM.../4...C. 30 JJS-30 TJS(30) JUS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 Cé3

Paliekosas stravas jaudas sledzis

Ja uzstada sledzi, lai pasargatu cilvekus pret nopludstravu, parbaudiet $addus punktus.
Vai tas ir ar piemérotu nominalu sistémas konfiguracijai un lieto$anas videi.
Vai tam ir sakuma aizkave, lai novérstu k|adas, ko izraisa parejosas zeméjuma stravas.
Vai tas var noteikt mainstravu vai lidzstravu, vai tas ir markéts ar attéla paraditajiem
simboliem.

lzmantojot automatisko nopludstravas slédzi vai zemsléguma slédzi, noteikti nemiet véra

visu sistémas elektrisko iericu kopéjo nopladstravu uz zemi.
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_A _ph

PDS_MO0005_A

4.4.4 Noradijumi piedzinai

PIEZIME.

Kabela skérsgriezuma izméram jaatbilst ierices nominalajam stravas stiprumam. levérojiet
vietéjos un valsts noteikumus par kabe|u izmériem.

Kabela ievada raksturlielumi

Skatiet Datu plaksnes, lai parliecinatos par piedzinas izméru.

Kabeluzmavas tips Kabela diametrs, Balsta plaksnes KabeJuzmavas griezes |levadu skaits atbilstosi HVX vai
mm (in) pievilkanas griezes  |moments, Nm (Ibf-in) |HVX+ piedzinas izméram

moments, B C D
Nm (Ibf-in)

M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5

M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3

M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1

M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(1006) - - 1

PIEZIME.

e Uzstadisanas laika parbaudiet, vai kabeluzmavas uz balsta plaksnes ir pievilktas pareizi,
atbilstosi tabula dotajam vértibam.

e Mainot kabeluzmavas un/vai uzstadot adapterus, izmantojiet atbilstoSus, apstiprinatus
komponentus, lai saglabatu aizsardzibas pakapes IP55 un NEMA 4.

Jaudas spailu un vadu raksturlielumi

Skatiet Datu plaksnes, lai parliecindtos par piedzinas izméru.

HVX vai HVX+ Savienojuma veids  |Uzstadamo vadu tips un Skérsgriezums Izolacijas
piedzinas izmérs nonemsanas
garums, mm (collas)

BunC Atspere e Stingrs: 1.5-10 mm? 15(0.6)

o Elastigs: 1.5-6 mm?

o Kabela spailes bez plastmasas apvalka: 1.5-6 mm?

o Kabela spailes ar plastmasas apvalku: 1.5-4 mm?

o Athilstigi UL/CSA: AWG 16-8

D Ar skrivi Stingrs: 2.5-35 mm?

Elastigs: 2.5-25 mm?

Kabela spailes bez plastmasas apvalka: 2.5-25 mm?
Kabela spailes ar plastmasas apvalku: 2.5-25 mm?

Atbilstigi UL/CSA: AWG 14-2
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Piedzinas savienojums

—_

VNGO RWN =

ph

DS_MO012_A

g

Piedzina

Spailes

Parsega skraves

Fazes vaditaji

Kabeluzmava

Jaudas padeves vads
Aizsargvads (zeme)

Vaks

Papildu zeméjuma savienojums

. Nonemiet vaku un ievérojiet iekS§pusé esosas savienojumu shémas.
. Parliecinieties par piedzinas izméru; skatiet Datu plaksnes.

levietojiet jaudas kabeli jaudas savienojuma kabeluzmava:

HVX vai HVX+ piedzinas KabeJuzmavas tips
izmers

B M20

C M25

D M40

Ciesi savienojiet vadus, gadajot, lai aizsardzibas vads butu garak neka fazu vadi. Modela

izmériem

e Bun C atveriet atsperes ar plakangala skravgriezi, kura platums neparsniedz 2.5 mm
(0.98in);

e D pievelciet spailu skrlves ar Pozidriv skrvgriezi un pievilksanas griezes momentu 4 Nm
(35 Ibf-in).

Piezime: D izméra modeliem ieteicams lietot kabe|u spailes ar plastmasas apvalku.

Pievelciet kabeluzmavu.

Pievilksanas griezes moments:

e M20 — 6 Nm (53 Ibf-in)

e M25—7Nm (71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

Uzlieciet vaku un pievelciet skraves.

Pievilksanas griezes moments: 2.5 Nm (22 Ibf-in) = 15%.
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4.5 Paligsavienojumi

BISTAMI! Elektriskas stravas bistamiba
Neizmantojiet 2. releju, ja 1. relejs ir pievienots spriegumam, kas parsniedz 30 V.

leteicams pievienot signalu kabelu ekranus zeméjumam, izmantojot atsperes metala spailes,
kas atrodas signala spailu tuvuma.

_A_ph

PDS_MO0009_A

PIEZIME.

e Turiet signala kabelus vismaz 200 mm (8 in) attaluma no jaudas kabela.
e Nekrustojiet jaudas padeves kabelus; ja no ta nevar izvairities, ir atlauts krustot 90° lenki.

Spailu raksturlielumi

Stavoklis Nosaukums Uzstadamo kabelu tips [Izolacijas nonem3anas | PievilkSanas griezes
un $kérsgriezums garums, mm (in) moments,
Nm (Ibf-in) £ 15%
1-39 Analogas un digitalas e 0.2-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)
ievades un izvades o AWG28-16
40-45 Relejs o 0.34-25mm? 0.5(4)
o AWG24-12

4.5.1 Signala spailes, hydrovar X+

X RS 4851 RS 4852

) i ®rolmy o

REL. 1 . [ | 2829 30131 32 B
UPTO DO NOT CONNG %

250 VAC

_A_ph
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Pozicijas  [Nosaukums Apraksts Noklusgjuma iestatijums

numurs

1 Analogaievade 1 [Jaudas padeve +24 VDC, maks. 60 mA (kopa, spailes 1 + 5) Spiediena sensors 1

2 Konfigurgjama analoga ievade 1

3 Elektronikas zem&jums

4 Rezervéts lek$&jai lietoSanai, nepieslégt

5 Analoga ievade 2 |Jaudas padeve +24 VDC, maks. 60 mA (kopa, spailes 1+ 5) Nav izvéléts

6 Konfigurgjama analoga ievade 2

7 Elektronikas zem&jums

8 Aréja Digitala start/stop ievade, iek$&js nostiepums +24 VDC, kontakta strava 6

iedarb.fizslegs.  [mA
9 Elektronikas zeméjums
10 Argjais idens Digitala zema idens limena ievade, iek3&js nostiepums +24 VDC,
trikums kontakta strava 6 mA

M Elektronikas zem&jums

12 Digitala ievade 3 [Konfigurgjama digitala ievade 3, iek$&js nostiepums +24 VDC, kontakta ~ |Avarijas palaiSana
strava 6 mA maksimala atruma

13 Elektronikas zem&jums

14 Analogaizvade  [Konfigurgjama analoga izvade Motora atrums

15 Elektronikas zem&jums

16 Analoga ievade 3 [Jaudas padeve +24 VDC, maks. 60 mA (kopa, spailes 16.un 19) Nav izvélats

17 Konfigurgjama analoga ievade 3

18 Elektronikas zem&jums

19 Analoga ievade 4 [Jaudas padeve +24VDC, maks. 60 mA (kopa, spailes 16.un 19) Nav izvélats

20 Konfigurgjama analoga ievade 4

21 Elektronikas zem&jums

22 Digitalaievade 4  [Konfiguréjama digitala ievade 4, iek$gjs nostiepums +24 VDC, kontakta  |Nav izvéléts
strava 6 mA

23 Elektronikas zem&jums

24 Digitala ievade 5  [Konfiguréjama digitala ievade 5, iek$gjs nostiepums +24 VDC, kontakta  |Nav izvéléts
strava 6 mA

25 Elektronikas zem&jums

26 10VDCjaudas  |Jaudas padeve +10VDC, maks. 3 mA

27 padeve Elektronikas zeméjums

28 Sazinaskopne 1 [RS485 1. ports.: RS485-1B N (-) Vairaku stiknu

29 RS485 1. ports.: RS485-1AP (+)

30 RS485 1. ports.: RS485-COM

31 Sazinaskopne 2 [RS485 2. ports.: RS485-2B N (-) Modbus

32 RS485 2. ports.: RS485-2AP (+)

33 RS485 2. ports.: RS485-COM

34 Sazinaskopne 1 [RS485 1. ports.: RS485-1B N (-) Vairaku siiknu

35 RS485 1. ports.: RS485-1AP (+)

36 RS485 1. ports.: RS485-COM

37 Sazinaskopne 2 [RS485 2. ports.: RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485 2. ports.: RS485-2AP (+)

39 RS485 2. ports.: RS485-COM
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Sazinas kopne 1

Sazinas kopne 2

Pozicijas  [Nosaukums Apraksts Noklusgjuma iestatijums
numurs

40 Relejs 1 Konfigurejams relejs 1: parasti atvérts Zinosana par kludu

4 Konfiguréjams relejs 1: parasti aizvérts

42 Konfiguré&jams relejs 1: kopigs kontakts

43 Relejs 2 Konfigurejams relejs 2: parasti atvérts Motora iedarbinasana

44 Konfiguréjams relejs 2: parasti aizvérts

45 Konfigurejams relejs 2: kopigs kontakts

Konfiguréts, lai pievienotu lidz 8 hydrovar X+ iericém vairaku stknu konfiguracijas. Slédzis (1)
aktive RS485 slodzes rezistoru; vajadzibas gadijuma iestatiet uz IESL.

Konfiguréts Modbus RTU protokolam, tas |auj pieslégt aréjas ierices (PLC, BMS, PC) un
atjauninat aparatprogrammataru, izmantojot Xylem Firmware Tool. Slédzis (2) iespéjo RS485
slodzes rezistoru; vajadzibas gadijuma iestatiet uz IESL.

4.5.2 Signala spailes, hydrovar X

REL. 1

250 VAC

a0
30VAC

RS 4851 | Rs 4852
TE0W>0
Tt T

282930131 2 B

RS 4851 RS 4852
o[@ x o
36137 38 39

_A ph

PDS_MO0011_A

Pozicijas  [Nosaukums Apraksts Noklusgjuma iestatijums
numurs
1 Analogaievade 1 [Jaudas padeve +24 VDC, maks. 60 mA (kopa, spailes 1 + 5) Spiediena sensors 1
2 Konfigurgjama analoga ievade 1
3 Elektronikas zem&jums
4 Rezervéts lek$&jai lietoSanai, nepieslégt
5 Analoga ievade 2 |Jaudas padeve +24 VDC, maks. 60 mA (kopa, spailes 1+ 5) Nav izvéléts
6 Konfigurgjama analoga ievade 2
7 Elektronikas zemejums
8 Aréja Digitala start/stop ievade, iek$&js nostiepums +24 VDC, kontakta strava 6
iedarb.fizslegs. ~ {mA
9 Elektronikas zem&jums
10 Argjais idens Digitala zema idens limena ievade, iek3&js nostiepums +24 VDC,
trikums kontakta strava 6 mA
M Elektronikas zem&jums
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Sazinas kopne 1

Sazinas kopne 2

Pozicijas  [Nosaukums Apraksts Noklusgjuma iestatijums

numurs

12 Digitalaievade 3 [Konfiguréjama digitala ievade 3, iek$gjs nostiepums +24 VDC, kontakta  |Avarijas palaisana
strava 6 mA maksimala atruma

13 Elektronikas zem&jums

14 Analogaizvade  [Konfiguréjama analoga izvade Motora atrums

15 Elektronikas zem&jums

28 Sazinas kopne 1 |RS485 1. ports.: RS485-1BN () Vairaku stiknu

29 RS485 1. ports.: RS485-1AP (+)

30 RS485 1. ports.: RS485-COM

31 Sazinaskopne 2 [RS4852. ports.: RS485-2B N (-) Modbus

32 RS485 2. ports.: RS485-2AP (+)

33 RS485 2. ports.: RS485-COM

34 Sazinaskopne 1 [RS485 1. ports.: RS485-1B N (-) Vairaku siiknu

35 RS485 1. ports.: RS485-1AP (+)

36 RS485 1. ports.: RS485-COM

37 Sazinaskopne 2 [RS485 2. ports.: RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485 2. ports.: RS485-2AP (+)

39 RS485 2. ports.: RS485-COM

40 Relejs 1 Konfigurejams relejs 1: parasti atvérts Zinosana par kludu

4 Konfiguréjams relejs 1: parasti aizvérts

42 Konfigurejams relejs 1: kopigs kontakts

43 Relejs 2 Konfigurejams relejs 2: parasti atvérts Motora iedarbinasana

44 Konfiguré&jams relejs 2: parasti aizvérts

45 Konfigurejams relejs 2: kopigs kontakts

Konfiguréts, lai pievienotu I1dz 8 hydrovar X iericém vairaku stknu konfiguracijas. Slédzis (1)
aktive RS485 slodzes rezistoru; vajadzibas gadijuma iestatiet uz IESL.

Konfiguréts Modbus RTU protokolam, tas |auj pieslégt aréjas ierices (PLC, BMS, PC) un
atjauninat aparatprogrammataru, izmantojot Xylem Firmware Tool. Slédzis (2) iespéjo RS485
slodzes rezistoru; vajadzibas gadijuma iestatiet uz IESL.
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5 Lietosana un darbiba

Pirms ierices iedarbinasanas parbaudiet, vai ir izlasiti un saprasti

e drosibas noradijumi nodala levads un drosiba un

e elektriska stkna rokasgramatas lietoSanas un ekspluatacijas instrukcijas,
un vai ir pareizi ievéroti noradijumi sadala Uzstadisana.

Piezime: iericei ir automatiski atiestatama termiska aizsardziba.

BRIDINAJUMS! levainojumu gii$anas bistamiba
lerice var negaiditi atkal ieslégties péc tam, kad ta atdzisusi - traumu risks.
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6 Kontrolleris

levads

BISTAMI! Elektriskas stravas bistamiba
Ja ekspluatacijas panelis ir bojats, sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju.

BRIDINAJUMS! Karstas virsmas
Pieskarieties tikai ekspluatacijas panela pogam. Pievérsiet uzmanibu augstajai temperatirai, ko
rada iekarta.

Atkariba no modela ievérojiet noradijumus, kas doti sadala Vadibas panelis, hydrovar X+
38. lappusé vai Vadibas panelis, hydrovar X 41. lappusé.

6.1 Vadibas panelis, hydrovar X+

4)»

O

XM_MO002_A_sc

-

2

Poricijas Nosaukums Funkcija
numurs
1 Displejs
2 lesl.fizsl. poga o lerices iedarbinasana un apturéSana
o Atiestatit kludas, spieZot 5 sekundes
3 AUGSUP un LEJUP | e Parvietoties vertikali starp izvélnes opcijam
bultinu taustini  |e  Veikt manualu parslég3anu uz vairaku siknu sistému, nospiezot bultinu LEJUP (ilgaks spiediens)
o Pagriezt displeju par 180°, vienlaikus nospiezot ENTER un bultinu AUGSUP (ilgaks spiediens).
4 PALABI un PA o Pawietoties horizontali, lai navigétu pa sakumekraniem un izvélném
KREISIbultinu | Blokét un atblokét displeju, vienlaikus nospiezot bultinas PA LABI un PA KREISI (ilgaks spiediens).
taustini
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Pozicijas Nosaukums Funkcija
numurs
5 Paga SUTIT o Virzities uz priekSu pa izvélnes limeniem
o Apstiprinat parametra atlasi
o Apstiprinat parametra vértibu
6 lerices LED deg ~ [Norada, ka iericei pienak strava.
7 lerices statusa LED | Norada:
o Motoram nav stravas (nedeg)
o Trauksme aktiva un motors apturéts (dzeltena)
o lerices k|iida un motors apturéts (sarkana)
o Motors iedarbinats (zala)
o Trauksme aktiva un motors iedarbinats (dzeltena parmainus ar zaJu)
8 Savienojuma Norada:
statusa LED o BMS sakari atspéjoti (nedeg)
o BMS sakari aktivi (zala)
o Bezvadu sakari ar mobilo ierici izveidoti (pastavigi zila)
o Bezvadu sakari ar mobilo ierici tiek veidoti (mirgo zila)
o Bezvadu sakari un BMS sakari aktivi (zila parmainus ar zalu)
9 Daudzfunkciju o Piekluve parametru izvéInei vai papildu funkcijam atbilstosi ekranam displeja.
poga o lespgjot ierici sakariem ar mobilo ierici (ilgaks spiediens)

6.1.1 Grafiskais displejs

X

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

[ 9.10 \*

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm )
|
o Run ;\
% - :
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
Pozicij
0ZIcIES N osaukums Apraksts
numurs
1 Galvenes josla Ta rada statisko informaciju un zinojumus attieciba uz darbibas apstakliem, pieméram:
o Bridinajumi
o Klidas
o Vairaku stiknu darbiba.
2 Galvenais ekrans  |Tas rada galveno informaciju un lauj mainit darbibas parametrus.
Irlidz 5 ekraniem, pa kuriem var parvietoties, spieZot PA LABI un PA KREISI bultinu taustinus.
Simbols 21 lidzas pozicijai norada redigéjamu parametru.
3 Apaksgja josla Rada:
o kreisaja pusé - svarigako darbibas informaciju, ka pasreiz€jo regulésanas vértibu un atruma
procentu, ar kuru darbojas ierice;
o labaja pusé - pogas, kas pieejamas sadarbibai galvenaja ekrana.
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6.1.2 Parametru izvélne, hydrovar X+

1
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03 55.0 °C

3.0 - Actual Measured Values

Actual Fluid Temp.

3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
g
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Pozicijas
) Nosaukums Apraksts
numurs
1 Galvenes josla Ta rada parametru ce|u izvélnes un apaksizvélnes limeni.
2 Parametru saraksts [Rada:
o Raditas,
e nosaukums,
o vértibas priekSskatijums
parametriem pasreizéja izvélnes liment.
Lai pavirzitos limeni uz priekSu vai mainitu vértibu, nospiediet SUTIT vai LABO bultinas taustinu.
3 Apakséja josla Rada:
o kreisaja pusé - svarigako darbibas informaciju, ka pasreizéjo regulésanas vértibu un atruma
procentu, ar kuru darbojas ierice;
o labaja pusé - pogas, kas pieejamas sadarbibai galvenaja ekrana.

lzvélne ir sadalit 3 limenos:

Galvenais
Apaksizvélne
Parametri

Lai paraditu vai mainitu parametru:
1.
2.
3.

4.

Nospiediet funkcijas pogu galvenaja ekrana.

levadiet paroli, izmantojot bultinu taustinus.

Nospiediet SUTIT.

Piezime: péc 10 minGsu bezdarbibas parole jaievada atkartoti.

Nospiediet LABO bultinas taustinu vai SUTIT, lai parvietotos starp limeniem, vai KREISO
bultinas taustinu, lai atgrieztos.

6.1.3 lerices palaisana, izmantojot hydrovar X+ vadibas paneli

1.
2. Nospiediet lesl./izsl., lai iedarbinatu ierici.

3.

Parbaudiet savienojumu starp START/STOP un GND ievadém spailu platé.

Piezime: ja parametrs 1.0.45 Autostart ir konfiguréts “J3", nav nepiecie$ams atkal spiest
lesl./izsl. nakamaja iedarbinasanas reizé.
lericei darbojoties, darba iestatijuma punktu var mainit, parslédzoties uz otru ekranu.

6.1.4 Darbibas reZima maina, hydrovar X+

lerices parametri ir iestatiti rGpnica, un ierice ir gatava lietosanai.
Lai mainitu parametrus un papildu raksturlielumus, piek|tstiet konfiguracijas izvélnei.
1.

Nospiediet daudzfunkciju pogu.

2. levadiet paroli, izmantojot bultinu taustinus.
3.
4. Navigéjiet pa izvéIném, lai atrastu mainamo parametru vai funkciju.

Nospiediet SUTIT.
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6.1.5 Kludas atiestatiSana, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration

a°°s

Single Pump
o
Control Mode . o-oo .
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm
A Error
.
910bar| A0% | Move @ Menu @

XM_MO0007_A_tc

KlGdas gadijuma ierice automatiski veic vairakus méginajumus atiestatit patstavigi, ja vien tas ir
atlauts; ja Sie méginajumi ir nesekmigi, ierice tiek apturéta, un displeja redzams k|udas kods.
Lai novérstu kladu, rikojieties sadi.

1.

2
3.
4

kladas.

6.2 Vadibas panelis, hydrovar X

Atveriet pirmo galveno ekranu, nospiezot SUTIT.
. lzlasiet ekrana kludas aprakstu.

Nosakiet céloni un izpildiet traucéjuma novérsanas noradijumus

. Atiestatiet k|adu, sekundes turot nospiestu lesl./izsl.: ierice atgrieZas uz statusu pirms

<
=
Pozicijas Nosaukums Funkija
numurs
1 zvélnes indikators |Norada:
o Navigacijas pa izvélnes pozicijam (pastavigi deg)
o Parametra vértibas radisana (mirgo)
2 Septinu segmentu
displejs
3 Atruma josla
4 Vairaku stiknu
sakaru indikators
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Pozicijas Nosaukums Funkija
numurs
5 Mervienthas
indikators
6 lesl.fizsl. poga o lerices iedarbinasana un apturéSana
o Atiestatit klidas, spieZot 5 sekundes
7 AUGSUP un LEJUP | Atra iestatijuma punkta nomaina galvenaja displeja
bultinu taustini e Navigéjiet pa apaksizvéIném un mainiet parametru izvéIné radito parametru
o Veikt manualu parslegsanu uz vairaku siiknu sistému, nospieZot bultinu LEJUP (ilgaks spiediens)
o Pagriezt displeju par 180°, vienlaikus nospiezot ENTER un bultinu AUGSUP (ilgaks spiediens).
8 PALABI un PA o Parmainus radt atrumu un spiedienu galvenaja displeja
KREISI bultinu o Navigét pa parametru izvélnes [imeniem
taustini o Tikai KREISA bultina - apstiprinat mainito vértibu
o Bloket un atblokét displeju, vienlaikus nospieZot bultinas PA LABI un PA KREISI (ilgaks spiediens).
o Tikai LABA bultina - navigét pa aktivajiem kladu kodiem, ja ir vairak neka viens
9 Poga SUTIT o Virzities uz priekSu pa izvélnes [imeniem
o Apstiprinat parametra vértibu
o leiet parametru konfiguracijas izvelné (ilgaks spiediens).
10 lefices LEDdeg  |Norada, ka iericei pienak strava.
11 lerices statusa LED | Norada:
o Motoram nav stravas (nedeg)
o Trauksme aktiva un motors apturéts (dzeltena)
o lerices k|iida un motors apturéts (sarkana)
o Motors iedarbinats (zala)
o Trauksme aktiva un motors iedarbinats (dzeltena parmainus ar zalu)
12 Savienojuma Norada:
statusa LED o BMS sakari atspé&joti (nedeg)
o BMS sakari aktivi (zala)
o Bezvadu sakari ar mobilo ierici izveidoti (pastavigi zila)
o Bezvadu sakari ar mobilo ierici tiek veidoti (mirgo zila)
o Bezvadu sakari un BMS sakari aktivi (zila parmainus ar zalu)
13 Bezvadu Savienot ierici ar mobilo ierici.

tehnologijas sakaru
poga
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6.2.1 Galvena vizualizacija

Simbols  |Nosaukums Apraksts
== |OFF lerice apturéta ar lesl./izsl. pogu vai BMS.
Piezime: zemaka prioritate attieciba pret STOP.
N (e START/STOP un GND digitalas ievades atvértas.
it |Palaianas Pieprastjums palaist ierici ar lesl./izsl. pogu. Tas paliek aktivs daZas sekundes, péc tam tiek paradits
pieprasijums talak minétais:

o lerice darbojas vai
o Trauksme, vai
o Kluda.

=1t + (Trauksmes trauksmes kods, ja ierice ir trauksmes statusa, parmainus ar galveno displeju.
lerices statusa LED var bit:

o dzeltena = motors apturéts

o dzeltena parmainus ar zalu = motors palaists.

Kluda Kltidas statusa esosas ierices k|uidas kods.

O 0K
e

lerice darbojas | lerice darbojas un atlasits mérvienibas displejs:
o Atrums, 10x apgr./min.
o Spiediens baros vai psi

-t~ |Displejsblokéts | Operators blokgjis displeju, un pogu darbiba ir kavéta.

-

6.2.2 Parametru izvélne, hydrovar X

lzvélne ir sadalit 3 limenos:

Galvenais
Apaksizvélne
Parametri

Lai paraditu vai mainitu parametru:

1.

Nospiediet pogu SUTIT (ilgaks spiediens).

2. levadiet paroli, izmantojot bultinu taustinus.
3. Nospiediet SUTIT.
Piezime: péc 10 minuSu bezdarbibas parole jaievada atkartoti.
4. Spiediet AUGSUP un LEJUP bultinu taustinus, lai navigétu pa izvélnem.
5. Nospiediet SUTIT vai LABO bultinu, lai ieietu izvélnes apakslimenos, lidz ir atrasta
parametra vértiba.
6. Spiediet AUGSUP un LEJUP bultinu taustinus, lai palielinatu vai samazinatu parametra
vértibu. o
7. Nospiediet SUTIT vai KREISO bultinu, lai apstiprinatu.
PiezZime: péc 5 sekunzu bezdarbibas parametrs atgriezas pie ieprieks iestatitas vértibas.
Simbols  |Nosaukums Piezimes
‘ii=t |Galvendizvélne [ Izvé]nu numeracijano 1lidz 9.
o zvélnes indikators: nepartraukti degosa lampina.
)=y |Apaksizvelne o Apaksizvélnu numeracija no 1 lidz 9.
o zvélnes indikators: nepartraukti degosa lampina.
oh 170 Parametrs Navigacija parametru [iment.

o Parametru numeracija no 0 lidz 99.
o Apaksizvelnu numeracija no 1 lidz 9.
o Izvélnesindikators: nepartraukti degosa lampina.

<07 |Parametra vértiba | Parametra vértibas modificésana.
o lzvélnes indikators: lampina mirgo.
o Parametra vértiba redigesanas laika: mirgo.
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6.2.3 lerices palaiSana, izmantojot hydrovar X vadibas paneli

1.
2. Nospiediet lesl./izsl., lai iedarbinatu ierici.

Parbaudiet savienojumu

starp START/STOP un GND ievadém spailu platé.

Piezime: ja parametrs 1.0.45 Autostart ir konfiguréts “Yes” (Ja), nav nepiecieSams atkal
spiest lesl./izsl. nakamaja iedarbinasanas reize.

lericei darbojoties, vadibas iestatijuma punktu var mainit ar talitéju efekti, izmantojot
AUGSUP un LEJUP bultinu taustinus.

6.2.4 Darbibas reZima maina, hydrovar X

lerices parametri ir iestatiti ripnica, un ierice ir gatava lietosanai.
Lai mainitu parametrus un papildu raksturlielumus, piek|Gstiet konfiguracijas parametriem.
Nospiediet pogu SUTIT (ilgaks spiediens).

1.
2. levadiet paroli, izmantojot bultinu taustinus.
3.

4. Atlasiet mainamo parametru M01 izvélné.

Nospiediet SUTIT.

6.2.5 Kludas atiestatisana, hydrovar X

Kludas gadijuma ierice automatiski veic vairakus méginajumus atiestatit patstavigi, ja vien tas ir
atlauts; ja Sie méginajumi ir nesekmigi, ierice tiek apturéta, un displeja redzams k|udas kods.
Lai noveérstu kladu, rikojieties sadi.

Nosakiet céloni un izpildiet traucéjuma novérsanas noradijumus

2. Atiestatiet k|adu, sekundes turot nospiestu lesl./izsl.: ierice atgrieZas uz statusu pirms

1.

kladas.

6.3 Xylem X lietotne

levads

Pieejama mobilajam iericém ar bezvadu tehnologijas operétajsistému.
lzmantojiet lietotni, lai
Parbauditu ierices statusu.

Konfigurétu parametrus

Mijiedarbotos ar ierici un iegatu datus uzstadiSanas un apkopes laika
lzveidotu darba parskatu
Sazinatos ar palidzibas dienestu.

Lejupieladgjiet lietotni un savienojiet mobilo ierici ar ierici

1.

Lejupieladéjiet Xylem X
kvadratkodu:

E-'."

1 Saderiga ari0S® operétajsistémam ar versiju 15.0 un augstaku
2 Saderiga ar Android operétajsistémam ar versiju 10.0 un augstaku

lietotni mobilaja iericé no App Store ' vai Google Play 2, noskenéjot
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2. Aizpildiet registraciju.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Vadibas paneli nospiediet bezvadu sakaru pogu.
4. Pievienojiet ierici lietotaja profilam.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Kad savienojums izveidots, savienojuma lampina sak nepartraukti degt zila krasa: tagad
iesp&jams vadit ierici, izmantojot mobilo ierici.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5.
W
QRun

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programmeésana

Aparatprogrammatiiras versija

Aparatprogrammatdras versiju var paradit caur parametru P03.4.19.
Seit aprakstita parametru noteik$ana attiecas uz versiju uz vaka.

Izmantotie simboli

Simbols  |Apraksts

(G) Globali. S parametra maina viena vairaku siknu sistémas iericé tiek parsitita visam pargjam iericém. Ja nav §a simbola,
parametrs tiek piemérots tikai taja iericé, kura tas tiek radits.

(X+) Pieejams tikai HVX+

(X) Pieejams tikai HVX

(A) Pieejams HVX, tikai izmantojot Xylem X lietotni.

(R) Tikai lasams. So parametru nevar mainit.
Ja $a simbola nav, So parametru var mainit.

7.1 M01 Sakumlapas izvélne

BieZi lietoti parametri vai to segvardi.

7.1.1 S01.0 Izmantosana

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P01.0.01 (X+) Valoda Atlasiet displeja valodu. Default = English
P01.0.05  (G) Sistémas tips Atlasiet sistémas tipu. Default = Hermetizacija

0-Hermetizacija (Pr5): atvertas kedes sistémam, t. i., idens
pacel3anai lidz augstai ekai

1 Circulation (HV mantojums): Cirkulacijas HVAC sistémai,
izmantojot Hydrovar Ramps Control

2-Circulation: Cirkulacijas HVAC, izmantojot Pl vadibu
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P01.0.06 (G) Vadibas rezims Atlasiet siikna vadibas rezimu. Default = Pastavigs
spiediens

0-Aktuators (RCk): iekarta darbojas ka nemainiga atruma
aktuators. To var izmantot tikai vienai iekartai vienas
darbibas laika.

1-Pastavigs spiediens (EP): iekarta uztur nemainigu
spiedienu neatkarigi no pliismas svarstibam.

2-Prop. spied. (PP): iekarta palielina spiediena
kontrolpunktu lineari proporcionali pltsmai.

3-Prop. kvadr. spied.: iekarta palielina spiediena
kontrolpunktu (faktisko pieprastjuma vertibu) kvadratiski
proporcionali plusmai.

4-Pastaviga plusma: iekarta maina motora atrumu, lai
saglabatu nemainigu plismu.

5-Pastaviga temperatiira: iekarta maina motora atrumu, lai
uzturétu nemainigu temperatru.

6-Pastavigs limenis: iekarta maina motora atrumu, lai
uzturétu nemainigu limeni (pieméram, tvertné vai aka).
7-Vlispargjs: iekarta maina atrumu, lai uzturétu nemainigu
visparéjo izmérito daudzumu.

P01.0.10  (G) Sistémas konfiguracija Atlasiet sistémas konfiguraciju. Default = Viens siiknis

0-Viens siiknis (Snl): iekarta ir iestatita darboties atseviski,
bez mijiedarbibas ar citam iekartam.

1-Sérijveida kaskade ("SE): 3aja konfiguracija vairakas
iekartas darbojas kopa un ir savienotas, izmantojot RS485
saskarni. Tikai pédéja iedarbinata iekarta maina atrumu,
bet jau darbojosas iekartas darbojas ar maksimalo atrumu.
2-Sinhrona kaskade (1S4): Saja konfiguracija vairakas
iekartas darbojas kopa un ir savienotas, izmantojot RS485
saskarni. Visas darbojo$as iekartas darbojas ar vienu un to
paSu mainigo atrumu.

P01.0.11 Vairaki stikni - adrese Atlasiet sitkna adresi vairaku stiknu sistéma. Min =1
Vairaku stiknu sistéma katrai iekartai ir unikala adrese ar ~ Max = -
vertibu no 1 [idz 8. Default = 1

P01.0.15  (G) Sakuma vértiba Defingjiet sakuma vértibu péc sistémas apturésanasbez ~ Min = 0%
pieprasijuma procentos no kontrolpunkta. Max =100 %

Hermetizacijas sistemas veida, ja ir sasniegts kontrolpunkts Default = 100 %
un vairs nav patérina, stiknis apstajas. Stiknis atkal sak

darboties, kad spiediens nokritas zem atsakSanas vértibas

(pieméram, ja kontrolpunkts ir 10 bari, atsakSanas vertiba,

kas iestatita uz 90 %, liek saknim sakt darboties pie

9 bariem). Uzmanibu: ja vértiba ir iestatita parak zema

(pieméram, zemaka par ienakoso spiedienu), siiknis nesak

darboties. Vértiba 100 % padara So parametru neefektivu.

P01.0.20 (G) Aizkave tidens trikuma dé| ~ Atlasiet Gdens trikuma (LOW) izraisitas aizsardzibas Min=1s
aizkaves laiku. Max =100s
Staizkave ir laiks, kas paiet no LOW kontakta atvérsanas  Default=2's
lidz faktiskajai kltdas "E21 Udens triikums (LOW)"
aktivizésanai.
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P01.0.31 (G) Spiediens - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.11
slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSna dé|" Max = P05.0.12
ietvaros, tad vientba partrauc dot kladu "E22 Minimalais ~ Default = 0 bar
slieksnis”.
P01.0.32 (G) Plisma - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.21
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSna dé|" Max = P05.0.22
ietvaros, tad vieniba partrauc dot k|idu “E22 Minimalais ~ Default = 0 [/min
slieksnis”.
P01.0.33 (G) Temperatiira - minimalais  Atlasiet minimala sliekSna robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.31
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSna dé|" Max = P05.0.32
ietvaros, tad vientba partrauc dot kladu "E22 Minimalais ~ Default =-50°C
slieksnis".
P01.0.34  (G) Limenis - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.41
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSpa dé|" Max = P05.0.42
ietvaros, tad vientba partrauc dot k|idu "E22 Minimalais ~ Default=0m
slieksnis".
P01.0.35  (G) Visparéjs - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.51
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSpa dé|" Max = P05.0.52
ietvaros, tad vieniba partrauc dot kladu "E22 Minimalais ~ Default = P05.0.51
slieksnis”.
P01.0.40 (G) Aizkave minimala sliekSna  Atlasiet minimala sliekSna izraisitas aizsardzibas aizkaves  Min=1s
del laiku. Max =100s
Staizkave ir laiks, kas dots sistémai, lai sasniegtu minimala Default=2s
sliek3na vertibu: ja ta nav sasniegta, iekarta partrauc dot
kludu "E22 Minimalais slieksnis".
P01.0.45  (G) Auto.iedarbinasana Atlasiet sitkna statusu péc stravas atslégsanas. Default = Ja
0-Né: atgrieZoties stravai, iekarta ir iestatita izslégta
stavoklr.
1-Ja (YES): atgrieZoties stravai, iekarta ir iestatita tada
statusa, kas bija aktivs pirms stravas atslégsanas.
P01.0.46 leslegSanas/izslégSanas Atlasiet sikna statusu ieslégts/izslégts. Atbilst Default = Nedarhojas
iestatijums ieslegSanas/izslégsanas pogas darbibai.
0-Jjungta
1-I§jungta
P01.0.50 (G) Datums Atlasiet iekartas kalendara datumu.
(X+)
P01.0.51 (G) Laiks lestatiet iekartas pulksteni.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Sensori

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P01.1.00 (G) Meérvienibas atlase Atlasiet mérvientbu kopumu, ko izmanto iekarta. Default = Sl vienibas
0-Sl vienibas
1-Imperialas vienibas
P01.1.01  (X+) Aktuators - nulles vertiba  Atlasiet requléSanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min = 0 rpm
vertibu. Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P01.1.02  (X+) Aktuators - pilna skala Atlasiet requléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min = 0rpm
diapazonu. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Spiediens - nulles vértiba  Atlasiet regulé3anas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min = -5 bar"
vértibu. Max = 10 bar”
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Spiediens - pilna skala Atlasiet requlé3anas atgriezeniskas saites sensora pilno~~ Min = 0 bar"
diapazonu. Max = 100 bar"
Default = 10 bar"
P01.1.21 (G) Plasma - nulles vértiba Atlasiet requlésanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min = 0 l/min®
(X+) vértibu. Max = 9999 |/min”
Default = 0 I/min®
P01.1.22 (G) Plisma - pilna skala Atlasiet regul&sanas atgriezeniskas saites sensora pilno Min = 0 [/min”
(X+) diapazonu. Max = 9999 |/min™
Default = 100 I/min®
P01.1.31  (G) Temperatira - nulles vértiba Atlasiet requléSanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min =-100°C
(X+) vértibu. Max = 9999 °C
Default =0°C
P01.1.32  (G) Temperatiira - pilnaskala  Atlasiet reguléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min =-100°C
(X+) diapazonu. Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P01.1.41 (G) Limenis - nulles vertiba Atlasiet requlé3anas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min =-999 m"
(X+) vertibu. Max = 9999 m*
Default =0 m"
P01.1.42  (G) Limenis - pilna skala Atlasiet regulé3anas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min =-999 m"
(X+) diapazonu. Max = 9999 m*
Default=10m"
P01.1.51  (G) Vispargjs - nulles vértiha  Atlasiet reguléanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min =-1000
(X+) vertibu. Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Visparéjs - pilna skala Atlasiet requlesanas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min =-1000
(X+) diapazonu. Max = 1000
Default = 100
P01.1.61  (G) SPS spiediena nulles vértiba Atlasiet spiediena sensora nulles vértibu, ko izmanto Min = -1 bar
(X+) kontrolpunkta parbides funkcijai. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) SPS spiediena pilna skala  Atlasiet spiediena sensora pilno skalu, ko izmanto Min = 0 bar
(X+) kontrolpunkta parbides funkcijai. Max = 999 bar

Default = 10 bar

") atkariba no siikna modela

EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas

49



Iv - Originalo instrukciju tulkojums

7.1.3 S01.2 Kontrolpunkts

Parametrs

Veids

Nosaukums

Apraksts

Vertiba

P01.2.01

(G)

AtrumaKontrolpunkts1

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.02

AtrumaKontrolpunkts2

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03

AtrumaKontrolpunkts3

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

AtrumaKontrolpunkts4

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

SpiedienaKontrlpunk

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

SpiedienaKontrlpunk2

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

SpiedienaKontrlpunk3

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

SpiedienaKontrlpunk4

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

PlasmasKontrolpunkt1

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.22

PlasmasKontrolpunkt2

Atlasiet kontrolpunkta vertibu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.23

PlismasKontrolpunkt3

Atlasiet kontrolpunkta vertibu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

PlismasKontrolpunkt4

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Temp.Kontrolpunkts1

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Temp.Kontrolpunkts2

Atlasiet kontrolpunkta vertibu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

") atkariba no siikna modela

Temp.Kontrolpunkts3

Atlasiet kontrolpunkta vértibu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P01.2.34  (G) Temp.Kontrolpunkts4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) LimenaKontrolpunkts1 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.42 (G) LimenaKontrolpunkts2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.43 (G) LimenaKontrolpunkts3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) LimenaKontrolpunkts4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.251  (G) VisparéjsKntrlpunkt Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52  (G) VisparéjsKntrlpunkt2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.253  (G) VisparéjsKntrlpunkt3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.254  (G) VisparéjsKntrlpunkt4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

") atkariba no siikna modela

Default = P05.0.51

7.1.4 S01.3 Faktiskas izmeritas véertibas

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P01.3.01 (R) Faktiskais spiediens Pasreizéja izmérita SPIEDIENA vértiba
P01.3.02 (R Faktiska plisma Pareizéja izmérita PLUSMAS vértiba
P01.3.03 (R) Faktiska Skidruma temp. Pasreizéja izmérita SKIDRUMA TEMPERATURAS vértiba
(X+)
P01.3.04 (R) Faktiskais [imenis Pareizéja izmérita LIMENA vértiba
(X+)
P01.3.05 (R Faktiskais visparéjais Pareizéja izmérita VISPAREJA vértiba
(X+)
P01.3.10  (G) Deriga pieprasita vértiba PaSreizejais aprekinatais kontrolpunks.
(R) Stvertiba ir proporcionalas vai kvadratiskas spiediena

kontroles, spiediena zudumu kompensacijas un
Kontrolpunkta nobides funkcijas rezultats.
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7.1.5 S01.4 Grudiena rezims

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P01.4.01 Gridiena atrums Atlasiet Grudiena rezima atrumu. Min =0 rpm
Grudiena rezims tiek izmantots, lai darbinatu stukni ar Max = P04.2.32
noteiktu atrumu uzpildisanai vai minimala atruma Default = 0 rpm
parbaudei.

P01.4.02 (G) Min. atrums Atlasiet siikna minimalo atrumu. Min =0 rpm"

") atkariba no siikna modela

7.1.6 S01.5 Drosiba

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P01.5.10 Paroles ievadisana levadiet paroli. Noklusgjuma lietotaja parole ir 66. Min=0
Max = 999
Default=0

P01.5.11 (R) Atteikties Logout

P01.5.12 lestatit paroli lestatiet jaunu paroli. Parole ir vajadziga, lai pieklatu Min=0

izvélnei. Max = 999

Default = 66

7.2 M02 Kladu zurnals

7.2.1 S02.0 Kladas

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P02.0.01 (G) Klada 1 (nesenaka)
(R)

P02.0.02 (G) Klada 2
(R)

P02.0.03 (G) Kluda 3
(R)

P02.0.04 (G) Klida 4
(R)

P02.0.05 (G) Kluda 5
(R)

P02.0.06 (G) Klida 6
(R)

P02.0.07 (G) Kluda 7
(R)

P02.0.08 (G) Klida 8
(R)

P02.0.09 (G) Klida 9
(R)

P02.0.10 (G) Kldda 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P02.9.01 (R) Klida Bitfield 1 Klddas 1 bitu lauks:
(A) 0 - IGBT temperatras parsniegums

1-IGBT iek3ejas temperatiiras parsniegums
2 - IGBT parstrava

3 - Motora parstrava

4 - lidzstravas kopnes parspriegums

5 - Lidzstravas kopnes nepietiekams spriegums
6 - Motora palaisanas klida

7 - vairaku stiknu protokola nesaderiba
8 - Arja Flash k|uda

9 - Aréja EEPROM klida

10 - Motora temperatiiras parsniegums
11- 12T Klada

12 - Jaudas klases ierobezojums

13 - Invertora temperaturas parsniegums
14 - *Rezervéts

15 - Motora savienojums

16 - *Rezervéts

17 - Aréja kluda

18 -Sensora 1 k|uda

19 -Sensora 2 k|uda

20 - Sensora 3 kliida

21 -Sensora 4 k|uda

22 - Kontrolpunkta 1 kluda

23 - Kontrolpunkta 2 kluda

24 - Kontrolpunkta 3 kluda

25 - Kontrolpunkta 4 klida

26 - *Rezervéts

27 -Vairaku stknu kopnes noildze

28 - leksgjie sakari MOC

29 - AOC aparatiras klida

30 - *Rezervets

31-*Rezervets

P02.9.02  (R) Klada Bitfield 2 Kltda 2 bitu lauks:
(A) 0 - *Rezervéts

1-Nopliide uz zemi
2 - *Rezervets
3 -Tikla parspriegums
4 - Elektroapgades partraukums
5 - Minimalais slieksnis
6 - Udens trikums
7 -*Rezervets
8 - Trukst konfiguracijas failu
9 - Tikla nepietiekams spriegums
10 - Nepareiza atgriezeniskas saites konfiguracija
11 - Konfiguracijas failu neatbilstba
12 - Drive ir rezerves dala
13 - Control Card ir rezerves dala
14 - Hydrovar X savienots ar X+
15 - trikst hidraulisko [Tknu
16+31 - *Rezervéts
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P02.9.05 (R) Signalizacija Bitfield 1 Trauksmes1 bitu lauks:
(A) 0 - Visparéja aparatprogrammatiras trauksme

1 - Argja trauksme

2 - *Rezervets

3 - Vairaku stiknu sakari zaudéti

4 - Vairaku stiknu adresu konflikts

5 - Vairaku siiknu nesaderiba

6 - leksgjie sakari MOC

7 - Nepareiza atgriezeniskas saites konf.

8 - Nepareiza kontrolpunkta konf.

9 - Lauka kopnes sakari zaudéti

10 - Caurules piepildisanas trauksme

11 - IGBT temperatiiras jaudas samazinajums
12 - lek3éjie sakari UI-AOC

13- Al1 trauksme

14 - A2 trauksme

15- A3 trauksme

16 - Al trauksme

17 - lekséjie sakari UI-BLE

18 - Ruipnicas faili nav Ext-Flash

19 - valodu fails ir nepareizs

20 - Iriespéjama kontroles kartes atjauninasana
21 - Klonésanas klime lietotaja interfeisa
22 - Klonésanas k|time vairaku stiknu kopné
23+31-*Rezervets

7.3 MO03 Sukna informacija

7.3.1 S03.0 Faktiskas izmeritas véertibas

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P03.0.00 (R) Paredzama faktiska vértiba  Faktiska vértiba tiek aprékinata, izmantojot iekarta
saglabatas hidrauliskas ltknes un parbaudot atrumu un
energijas patérinu, neizmantojot aréjos sensorus

P03.0.01 (R) Faktiskais spiediens Pasreizéja izmerita SPIEDIENA vertiba
P03.0.02 (R) Faktiska plisma Pasreizéja izménita PLUSMAS vértiba
P03.0.03 (R) Faktiska Skidruma temp. Padreizéja izmerita SKIDRUMA TEMPERATURAS vértiba
(X+)
P03.0.04 (R) Faktiskais [imenis Pasreizéja izménita LIMENA vértiba
(X+)
P03.0.05 (R) Faktiskais visparéjais Pareizéja izménita VISPAREJA vértiba
(X+)
P03.0.06 (R) Aktuala maina Stravas mérijumu ievadama sola vértiba
(X+)
P03.0.10  (G) Deriga pieprasita vértiba PaSreizejais aprekinatais kontrolpunks.
(R) Stvertiba ir proporcionalas vai kvadratiskas spiediena

kontroles, spiediena zudumu kompensacijas un
Kontrolpunkta nobides funkcijas rezultats.
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.0.20 (G) Pieprasita vértiba E’a§reizéjais kontrolpunkts.
(R) Stvértiba ir pasreizéjais kontrolpunkts pirms

proporcionalas vai kvadratiskas spiediena kontroles,
spiediena zudumu kompensacijas vai Kontrolpunkta
nobides funkcijas aprékinasanas.

P03.0.30  (G) Stikna statuss Paradit iekartas pasreizéjo statusu.

0-Izslegts: iekarta ir iestatita ta, ka nedarbojas.

1-Darbiba (run): iekarta paslaik darbojas.

2-Trauksme, iekarta apturéta: iekarta paslaik nedarbojas, jo
ir atverta START/STOP digitala ievade un ir aktiva trauksme
3-Trauksme, iekarta darbojas (RLr): iekarta paslaik
darbojas, un ir aktiva trauksme

4-Trauksme, iekarta ir ieslégta (RLn): iekarta nedarbojas,
bet ir gatava darbibai, un ir aktiva trauksme

5-Trauksme, iekarta ir izslégta (RLD): iekarta ir iestatita ta,
ka nedarbojas, un ir aktiva trauksme

6-Kluda (Err): iekarta nedarbojas, jo ir aktiva k|uda
7-ApturéSana (5tP): iekarta nedarbojas, jo ir atvérta
START/STOP digitala ievade

8-leslégta: iekarta nedarbojas, bet ir gatava darbam

7.3.2 S03.1 Skaititaji

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.1.01 (G) lekartas laiks ar stravas Paradtt kopé&jo laiku, kura iekartai ir bijusi stravas padeve.
(R) padevi
(A)
P03.1.02  (G) Motora darbibas laiks Paradit kopéjo laiku, kura ir darbojies motors.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Energijas skaititajs Paradit kopéjo iekartas patéreto energiju
(R)
(A)

7.3.3 S03.2 Motors

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.2.01 (G) Motora atrums Paradit faktisko motora atrumu apgr./min.
R
P03.2.02 EG)) Motora atrums % Paradtt faktisko motora atrumu procentos
R
P03.2.05 EG)) Motora strava Paradtt faktisko motora nemto stravu
R
P03.2.06 EG)) Motora jauda Paradtt faktisko motora nemto elektroenergiju
R
P03.2.07 EG)) Motora spriegums Paradit faktisko motoram piegadato spriegumu
R
P03.2.08 EG)) Tikla spriegums Paradtt faktisko elektroapgades tikla piegadato spriegumu -
R
P03.2.09 EG)) Lidzstravas kopnes Paradit faktisko lidzstravas kopnes spriegumu
(R) spriegums
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.2.20  (G) Jaudas modula temperatiira Paradit jaudas modula faktisko temperatiiru. ST ir ta
(R) elektroniska komponenta temperatiira, kas atbild par
stravas padevi motoram.
P03.2.21 (G) Invertora temperatiira Parada piedzinas faktisko iek$&jo temperatiiru. Ta ir gaisa
(R) temperatiira piedzina, ko méra uz elektroniska panela.
7.3.4 S03.3 levades/izvades statuss
Parametrs Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.3.01 (R) Digitalas ievadizvades Paradit digitalas ievades un izvades statusu
(A) statuss
P03.3.11 (R) Analogas ievades 1 vértiba  Paradit analogas ievades neapstradato vértibu.
P03.3.12 (R) Analogas ievades 2 vértiba  Paradit analogas ievades neapstradato vértibu.
P03.3.13 (R) Analogas ievades 3 vértiba  Paradit analogas ievades neapstradato vértibu.
(X+)
P03.3.14 (R) Analogas ievades 4 vértiba  Paradit analogas ievades neapstradato vertibu.
(X+)
P03.3.20 (R) Analogas izvades vértiba  Paradit analogas izvades vértibu

7.3.5 S03.4 Informacija par izstradajumu

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.4.01 (R) lekartas dalas numurs Paradit visa siikna dalas numuru (PN)
(A)
P03.4.02 (R) lekartas razoSanas datums  Paradit visa stikna razoSanas datumu (PD)
(A)
P03.4.03 (R) lekartas sérijas numurs Paradit visa siikna sérijas numuru (SN)
(A)
P03.4.05 (R) Piedzinas razosanas datums  Paradit piedzinas razoSanas datumu (PD)
(A)
P03.4.06 (R) Piedzinas sérijas numurs Paradit piedzinas sérijas numuru (SN)
(A)
P03.410  (G) Hmi programmaparatiiras  Paradit lietotaja saskarnes panela programmaparatiiras
(R) versija versiju
(A)
P03.4.11  (G) Hmi-Bt programmaparatiiras Paradit bezvadu sakaru panela programmaparatiras
(R) versija versiju
(A)
P03.412  (G) Baro3anas kartes Paradit baro3anas paneja programmaparatiras versiju
(R) programmaparatiras versija
(A)
P03.413  (G) Kontroles kartes Paradtt vadibas panela programmaparatiras versiju
(R) programmaparatiiras versija
(A)
P03.414 (R) Kartes faila versija Paradtt kartes faila versiju
(A)
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P03.415 (R) Nokluséjuma faila versija  Paradit noklusgjuma faila versiju

(A)
P03.416 (R Parametru faila versija Paradtt parametru faila versiju

(A)
P03.4.17 (R) Valodas faila versija Paradtt valodas faila versiju

(X+)
P03.419 (R AparatprgrmmatiirasVersija  Paradit iekartas kumulativo programmaparatiiras versiju
P03.425 (R) Saglabatas hidrauliskas Sis parametrs norada, vai hidrauliskas ITknes ir saglabatas

Itknes atmina.

7.4 MO04 Siukna vadiba
7.4.1 S04.0 Konfiguracija

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.0.01 (G) Sistémas tips Atlasiet sistémas tipu. Default =
Hermetizacija
0-Hermetizacija (PrS): atvértas kédes sisttmam, t. i., Gdens pacelSanai lidz
augstai ekai
1 Circulation (HV mantojums): Cirkulacijas HVAC sistémai, izmantojot
Hydrovar Ramps Control
2-Circulation: Cirkulacijas HVAC, izmantojot Pl vadibu
P04.0.02  (G) Vadibas rezims Atlasiet sikna vadibas rezimu. Default = Pastavigs
spiediens

0-Aktuators (RCt): iekarta darbojas ka nemainiga atruma aktuators. To var
izmantot tikai vienai iekartai vienas darbibas laika.

1-Pastavigs spiediens (CP): iekarta uztur nemainigu spiedienu neatkarigi no
pliismas svarstibam.

2-Prop. spied. (PP): iekarta palielina spiediena kontrolpunktu lineari
proporcionali plismai.

3-Prop. kvadr. spied.: iekarta palielina spiediena kontrolpunktu (faktisko
pieprasijuma vértibu) kvadratiski proporcionali pliismai.

4-Pastaviga plusma: iekarta maina motora atrumu, lai saglabatu nemainigu
plismu.

5-Pastaviga temperatiira: iekarta maina motora atrumu, lai uzturétu
nemainigu temperaturu.

6-Pastavigs limenis: iekarta maina motora atrumu, lai uzturétu nemainigu
[imeni (pieméram, tvertné vai aka).

7-Visparejs: iekarta maina atrumu, lai uzturétu nemainigu visparéjo izmérito
daudzumu.
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Parametrs  Veids  Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.0.03 (G) Regulésanas rezims Atlasiet regul&Sanas rezimu. Default = Normals
(X+)

0-Normals: motora atrums palielinas, ja izmeérita vértiba ir zem
kontrolpunkta, un samazinas, ja mérita vértiba ir virs kontrolpunkta
1-Apgriezts: motora atrums palielinas, ja izmérita vertiba ir virs
kontrolpunkta, un samazinas, ja merita vértiba ir zem kontrolpunkta

P04.0.05 (G) Sakuma vértiba Defingjiet sakuma vértibu péc sistémas apturésanas bez pieprasijuma Min=0%
procentos no kontrolpunkta. Max =100 %
Hermetizacijas sistemas veida, ja ir sasniegts kontrolpunkts un vairsnav~ Default = 100 %
patérina, stiknis apstajas. Stknis atkal sak darboties, kad spiediens nokritas
zem atsaksanas vertibas (pieméram, ja kontrolpunkts ir 10 bari, atsakSanas
vertiba, kas iestatita uz 90 %, liek stiknim sakt darboties pie 9 bariem).
Uzmantbu: ja vértiba ir iestatita parak zema (pieméram, zemaka par
ienako3o spiedienu), siiknis nesak darboties. Vértiba 100 % padara So
parametru neefektivu.

P04.0.06 (G) Auto.iedarbinasana Atlasiet siikna statusu péc stravas atslégsanas. Default = Ja

0-Né: atgrieZoties stravai, iekarta ir iestatita izslegta stavokr.
1-Ja (9ES): atgrieZoties stravai, iekarta ir iestatita tada statusa, kas bija aktivs
pirms stravas atslégsanas.

P04.0.07 (G) Min. atruma Atlasiet siikna darbibu, kad tiek sasniegts minimalais atrums un Default = Nulles
konfiguracija kontrolpunkts. atrums
Jairizvélets AKTUATORA reZims, $is parametrs atlasa stikna darbibu, kad
atruma kontrolpunkts ir zemaks par minimalo atrumu.

0-Nulles atrums (3): stiknis sasniegs 0 atrumu un apstasies
1-Min. atrums (7% wn): stiknis turpinas uzturét minimalo atrumu.
P04.0.09 (G) Mérvientbas atlase Atlasiet mérvientbu kopumu, ko izmanto iekarta. Default = Sl vienibas
0-Slvienibas
1-Imperialas vienibas
P04.0.11 (G) Spiediena mérvieniba  Atlasiet mérvienibu. Default = bar
0-bar
1-psi
2t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12 (G) Plismas mérvieniba Atlasiet mérvienibu. Default = m3/h
(X+) 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-|/s
P04.0.13 (G) Temperatiras Atlasiet mérvienibu. Default =°C
(X+)  mervientba 0-°C
1-°F
2-K
P04.0.14 (G) Limena mérvieniba Atlasiet mérvienibu. Default=m
(X+) T-m
2-ft
3-cm
4-in
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Parametrs  Veids  Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.0.15 (G) Jaudas mérvieniba Atlasiet mérvienibu. Default = kW
(X+) 1-W
2-kw
3-MW
4-Hp
P04.0.16 (X+)  Energijas mérvieniba Atlasiet mérvienibu. Default = kWh

0-kWh
1-MWh
2-BTU
3-HPh
4-MJ
5-KJ

P04.0.21

Kontrolpunkta 1 atlase

Atlasiet kontrolpunkta 1 avotu.

0-Analogs (RnR): kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no

analogajam ievadém

1-Parametrs (PRr): kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no
nozimétajiem parametriem

Default = Parametrs

P04.0.22

Kontrolpunkta 2 atlase

Atlasiet kontrolpunkta avotu.

0-Izslegts (OFF): kontrolpunkts netiek izmantots
1-Analogs (RnR): kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no

analogajam ievadém

2-Parametrs (PAr): kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no
nozimétajiem parametriem

Default = Parametrs

P04.0.23  (X+)

Kontrolpunkta 3 atlase

Atlasiet kontrolpunkta avotu.

0-Izslegts: kontrolpunkts netiek izmantots
1-Analogs: kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no analogajam

ievadem

2-Parametrs: kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no
nozimétajiem parametriem

Default = Parametrs

P04.0.24  (X+)

Kontrolpunkta 4 atlase

Atlasiet kontrolpunkta avotu.

0-zslégts: kontrolpunkts netiek izmantots
1-Analogs: kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no analogajam

ievadem

2-Parametrs: kontrolpunkta atsauce tiek dota, izmantojot vienu no
nozimétajiem parametriem

Default = Parametrs
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7.4.2 S04.1 Kontrolpunkts

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P04.1.01 (G) AtrumaKontrolpunkts1 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.02 (G) AtrumaKontrolpunkts2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.03 (G) AtrumaKontrolpunkts3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04 (G) AtrumaKontrolpunkts4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.11  (G) SpiedienaKontrlpunk Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.12  (G) SpiedienaKontrlpunk2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.13 (G) SpiedienaKontrlpunk3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.14  (G) SpiedienaKontrlpunk4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.15  (G) Spiediena uzdotas vértibas ~ Sis parametrs norada, vai uzdotajai vértibai jabiit nulles  Default = Uzdota vértiba pie
veids plismai (sk. parametru 4.2.06) vai maksimalajai plismai  nulles plismas
(maksimala Itkne). Opcija Max Curve ir pieejama tikai tad,
ja iekartai ir atmina saglabatas hidrauliskas [Tknes
P04.1.16 (G) HO Spiediens Ja "Spiediena uzdotas veértibas veids" (parametrs 04.1.15) Min = P05.0.11
ir iestatits uz "Uzdota vértiba pie maksimalas liknes" unir  Max = P05.0.12
aktivizéta lineara vai kvadratiska kompensacija, Sis Default = 0.5 bar
parametrs tiek izmantots, lai aprekinatu spiediena uzdoto
vertibu pie nulles plusmas.
P04.1.21 (G) PlasmasKontrolpunkt1 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.22 (G) PlismasKontrolpunkt2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) PlismasKontrolpunkt3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.24 (G) PlismasKontrolpunkt4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P04.1.31  (G) Temp.Kontrolpunkts1 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) Temp.Kontrolpunkts2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.31

(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C

") atkariba no siikna modela
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.1.33  (G) Temp.Kontrolpunkts3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.34 (G) Temp.Kontrolpunkts4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) LimenaKontrolpunkts? Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42 (G) LimenaKontrolpunkts2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43 (G) LimenaKontrolpunkts3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) LimenaKontrolpunkts4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) VisparéjsKntrlpunkt1 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52  (G) VisparéjsKntrlpunkt2 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53  (G) VisparéjsKntrlpunkt3 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) VisparéjsKntrlpunkt4 Atlasiet kontrolpunkta vértibu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) lerobezot kontrolpunktu Funkcija ierobeZo saglabasanas reizu skaitu iek$éja atmina. Default = NO
saglabasanu Jaaktivizg, ja lauka kopne nepartraukti ieraksta uzdoto
veértibu.
") atkariba no siikna modela
7.4.3 S04.2 Regulésanas
Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.2.00 (G) requlas vai kontroles veids  Sis parametrs norada, vai requlésana ir balstita uz Hydrovar Default = Hydrovar
Ramps vadibu vai Pl vadibu. Skatit parametru apaksizvélné
04.2.xx
P04.2.01 (G) logs Atlasiet regulesanas logu. Min=1%
Sis parametrs definé joslu ap kontrolpunktu procentosno  Max = 100 %
kontrolpunkta. Ja mérita vértiba ir arpus loga, sistéma Default = 20 %
izmanto atruma mainas 1 un 2; ja izmeérita vértiba ir loga,
sisttma izmanto atruma mainas 3 un 4.
P04.2.02 (G) Histeréze /v\tlasiet reguléSanas histerézi. Min=1%
Sis parametrs defing joslu ap kontrolpunktu procentosno  Max = 100 %

loga. Histerézes joslas robezas nosaka izmainas starp
paatrinajuma un paléninajuma atruma mainam.

Default =90 %
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.2.06 (G) PacelSanas atrums Atlasiet atruma vértibu, pie kuras kontrolpunkta vértiba sak Min = P04.2.31
palielinaties, ja ir iestatita pacelSanas vértiba. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Lineara pacelsanas summa  Atlasiet kontrolpunkta lineara pieauguma apjomu pie Min =0%
maksimala atruma procentos no kontrolpunkta, lai Max =200 %
kompensetu berzes zudumus. Default = 0%

Pieaugums ir linears, sakot no 0 %, kad motora atrums ir
vienads ar PACELSANAS ATRUMU, Iidz LINEARAJAI
PACELSANAS SUMMAI, kad motora atrums ir maksimalais.

P04.2.08  (G) Kvadr.pacelSanasSumma  Atlasiet kontrolpunkta kvadratiska pieauguma apjomu pie  Min = 0%
(X+) maksimala atruma procentos no kontrolpunkta, lai Max =999 %
kompensétu berzes zudumus. Default=0%

Pieaugums ir kvadratisks, sakot no 0 %, kad motora atrums
ir vienads ar PACELSANAS ATRUMU, lidz KVADRATISKAJAI
PACELSANAS SUMMAI, kad motora atrums ir maksimalais.

P04.2.11 (G) Atruma maina 1 Atlasiet atra paatrinajuma laiku. Min=1s"
So atruma mainu izmanto, ja motora atrums parsniedz Max = 250"
MINIMALO ATRUMU un izmérita vértiba ir arpus LOGA Default=10s"
noteikta diapazona.

P04.2.12  (G) Atruma maina 2 Atlasiet atra paléninajuma laiku. Min= 15"
So atruma mainu izmanto, ja motora atrums parsniedz Max = 250"
MINIMALO ATRUMU un izmérita vértiba ir arpus LOGA Default=10s"
noteikta diapazona.

P04.2.13  (G) Atruma maina 3 Atlasiet Iena paatrinajuma laiku. Min= 15"
So atruma mainu izmanto, ja izmérita vértiba ir LOGA Max = 999 5"
noteiktaja diapazona. Default =70 5"
P04.2.14  (G) Atruma maina 4 Atlasiet Iena paléninajuma laiku. Min=1s"
So atruma mainu izmanto, ja izmérita vértiba ir LOGA Max = 999 5"
noteiktaja diapazona. Default=70s"
P04.2.15 (G) Atruma mainas min. Atlasiet minimala atruma palielinajuma laiku. Min=0.15"
paatrinajums S0 atruma mainu izmanto, ja motora atrums ir mazaks par  Max = 25 s"
MINIMALO ATRUMU Default =2 "
P04.2.16 (G) Atruma mainas min. @tlasiet minimala atruma samazinajuma laiku. Min=0.15"
paléninajums 50 atruma mainu izmanto, ja motora atrums ir mazaks par  Max = 25 s
MINIMALO ATRUMU Default=2"
P04.2.21 (G) Pi kontrole - Kp Atlasiet Pl vadibas proporcionalo konstanti Min = 0"

Max = 10000
Default = 0.5

P04.2.25 (G) Pi kontrole - Ti Tiirintegrala laika mainigais lielums, ko izmanto ar Min =05
pastiprinajumu (Kp), lai iestatitu Pl (proporcionala Max = 10000 s*
integrala) regulejumu. Default = 0.5 "

- Ja vadibas sistema "medi” (oscilé) vai nestabila, to var
stabilizét, vai nu samazinot pastiprinajumu (Kp), vai
palielinot integracijas laiku (Ti).
- Ja sistéma ir parak l&na, lai reagétu, varat padarit to
atsaucigaku, palielinot pastiprinajumu (Kp).

") atkariba no sitkna modela
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.2.31 (G) Min. atrums Atlasiet siikna minimalo atrumu. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
P04.2.32  (G) Maks. atrums Atlasiet sikna maksimalo atrumu. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”
P04.2.35 (G) Min. atruma laiks Atlasiet aizkaves laiku, kad motors paliek minimala atruma Min=0s
pirms pilnigas apstasanas. i Max =100s
Sis parametrs ir aktivs tikai tad, ja parametrs MIN. ATRUMA Default=1s
KONFIGURACIJA ir iestatits uz "Nulles atrums".
") atkariba no siikna modela
7.4.4 S04.3 Slieksni
Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P04.3.00 (G) Automatiska k|udas Atlasiet kliidas atiestatisanas veidu. Default = Ja
atiestatiSana
0-Né: k|udas gadijuma iekarta paliks apturéta, gaidot
lietotaja vaditu kliidas atiestatisanu.
1-Ja (9€5): iekarta automatiski atiestatis kltdu, ja tas
iespéjams, ne vairak ka 5 reizes 1 stundas laika.
P04.3.01 (G) Spiediens - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.11
slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSna dé|" Max = P05.0.12
ietvaros, tad vientba partrauc dot k|adu "E22 Minimalais ~ Default = 0 bar
slieksnis".
P04.3.02 (G) Plisma - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robezu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.21
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSpa dé|" Max = P05.0.22
ietvaros, tad vientba partrauc dot k|idu "E22 Minimalais ~ Default = 0 [/min
slieksnis".
P04.3.03 (G) Temperatlira - minimalais  Atlasiet minimala sliek$na robezu: ja vértiba nav sasniegta  Min = P05.0.31
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSpa dé|" Max = P05.0.32
ietvaros, tad vientba partrauc dot kladu "E22 Minimalais ~ Default =-50 °C
slieksnis".
P04.3.04 (G) Limenis - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vertiba nav sasniegta Min = P05.0.41
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSna dé|" Max = P05.0.42
ietvaros, tad vientba partrauc dot kladu "E22 Minimalais ~ Default=0m
slieksnis".
P04.3.05 (G) Visparéjs - minimalais Atlasiet minimala sliek$na robeZu: ja vértiba nav sasniegta Min = P05.0.51
(X+) slieksnis parametra P01.0.40 "Aizkave minimala sliekSna dé|" Max = P05.0.52
ietvaros, tad vientba partrauc dot k|idu "E22 Minimalais ~ Default = P05.0.51
slieksnis".
P04.3.10 (G) Aizkave minimala sliekSna  Atlasiet minimala sliekSna izraisitas aizsardzibas aizkaves  Min=1s
del laiku. Max =100s
Staizkave ir laiks, kas dots sistémai, lai sasniegtu minimala Default=2s
sliek$na vértibu: ja ta nav sasniegta, iekarta partrauc dot
kladu "E22 Minimalais slieksnis".
P04.3.11 (G) Aizkave tidens trikuma dé|  Atlasiet Gidens trikuma (LOW) izraisitas aizsardzibas Min=1s
aizkaves laiku. Max =100s
Staizkave ir laiks, kas paiet no LOW kontakta atvérsanas ~ Default=2s

lidz faktiskajai klidas "E21 Udens triikums (LOW)"
aktivizesanai.
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7.4.5 S04.4 Testa cikls

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.4.01 (G) Testa cikla atrums Atlasiet motora atrumu testa ciklam. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm®
P04.4.02  (G) Testa cikla noilgums Atlasiet laiku, kam japaiet pirms testa cikla sakuma. Min=0h
Lai saktu testa ciklu, stiknis nedrikst darboties Saja Max =255h
parametra noteikto laiku. Lai TESTA CIKLS darbotos, Default =100 h
digitalajai ievadei START/STOP jabt aizvértai
P04.4.03 (G) Testa cikla laiks Atlasiet testa cikla ilgumu. Min=0s
Max =180s
Default="5s
P04.4.05 Testa cikla komanda Atlasiet leslggts, lai manuali saktu testa ciklu. Default = Nedarhojas

") atkariba no siikna modela

7.4.6 S04.5 Kontrolpunkta nobide

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.5.01 (G) KP nobides funkcija Atlasiet funkcijas Kontrolpunkta nobide veidu. Default = Nedarhojas
(X+) 0-Izslégta: Kontrolpunkta nobides funkcija ir atspéjota
1-SSV1: Kontrolpunkta nobides funkcija ir iespgjota, un
tiek izmantota tikai SSV1 (Kontrolpunkta nobides vértiba 1)
2-5SV2: Kontrolpunkta nobides funkcija ir iespgjota, un
tiek izmantota tikai SSV2 (Kontrolpunkta nobides vértiba 2)
3-Pilna: Kontrolpunkta nobides funkija ir iespgjota, un
tiek izmantota gan SSV1, gan SSV2
P04.5.02 (G) KP nobides ievade Atlasiet lielumu, kas tiek izmantots ka atsauce Default = Kontrolpunkta
(X+) Kontrolpunkta nobides funkcijai. nobides spiediens
0-Kontrolpunkta nobides spiediens: analoga ievade ir
iestatita uz Kontrolpunkta nobides spiediens
1-Spiediens: analoga ievade ir iestatita uz Spiediens
2-Pliisma: analoga ievade ir iestatita uz Plisma
3-Temperatiira: analoga ievade ir iestatita uz Temperatiira
4-limenis: analoga ievade ir iestatita uz Limenis
5-Vispargjs: analoga ievade ir iestatita uz Visparéjs
P04.5.05  (G) KP nobides VERTIBA 1 Atlasiet vélamo kontrolpunkta vértibu Kontrolpunkta Min =-
(X+) nobides funkcijas pirmajai sekcijai Max = -
Default=0
P04.5.06 (G) KP nobides VERTIBA 2 Atlasiet vélamo kontrolpunkta vértibu Kontrolpunkta Min = -
(X+) nobides funkcijas otrajai sekcijai Max = -
Default=0
P04.5.10 (G) KP nobide X 1 Atlasiet Kontrolpunkta nobides ievades vértibu, pie kuras  Min = -
(X+) Kontrolpunkta nobides vértiba 1 sak manities Max = P04.5.11
Kontrolpunkta virziena Default=0
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.5.11 (G) KP nobide X 2 Atlasiet Kontrolpunkta nobides ievades vértibu, pie kuras  Min = P04.5.10
(X+) tiek izmantots Kontrolpunkts Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12 (G) KP nobide X 3 Atlasiet Kontrolpunkta nobides ievades vértibu, pie kuras ~ Min = P04.5.11
(X+) Kontrolpunkta vértiba sak mainities Kontrolpunkta nobides Max = P04.5.13
vértibas 2 virziena Default =0
P04.5.13 (G) KP nobide X 4 Atlasiet Kontrolpunkta nobides ievades vértibu, pie kuras  Min = P04.5.12
(X+) tiek izmantota Kontrolpunkta nobides vértiba 2 Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Caurules piepildisana

Parbaudiet hidrauliskas sistémas uzpildi, kad ta ir bez spiediena, lai izvairitos no hidrotrieciena.
Ja iespéjots, $i funkcija tiek palaista, ja izméritais spiediens ir mazaks neka Caurules
piepildisanas slieksnis un rodas viena no $adam situacijam:

e lerice tiek ieslégta

e Start/stop kontakts parslédzas no atvérta uz aizvértu

e lerice tiek iestatita ieslégta stavokl

e Tiek atiestatita klada.

Kad $i funkcija ir aktiva, ierice darbojas ar minimalu atrumu caurules piepildisanas stabilizacijas

laiku, un spiediens tiek uzraudzits.

o Ja stabilizacifas laika spiediens ir nemainigs, atrums tiek palielinats par caurules
piepildisanas atruma palielinasanas vértibu un spiediens atkal tiek uzraudzits uz vél vienu
stabilizacifas laiku utt.

e Jaspiediens nav nemainigs, atrums netiek palielinats.

o Ja caurules piepildisanas slieksnis tiek sasniegts caurules piepildisanas laika, ierice
parslédzas uz iestatito standarta vadibu.

Caurules piepildisanas funkcijas parametrs |auj atspé&jo $o funkciju vai atlasit ierices statusu, ja

caurules piepildisanas slieksnis netiek sasniegts caurules piepildisanas laika.

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.6.01  (G) Caurules piepildisanas Ar 30 parametru jiis varat atspéjot Caurules piepildisanas  Default = Atspéjota
funkcija funkciju vai izveleties iekartas statusu, ja Caurules

piepildisanas slieksnis nav sasniegts.

0-Atspgjota (g !S): Caurules piepildisanas funkcija ir
atspéjota

1-Trauksme: Caurules piepildisanas funkcijas k|ime dod
trauksmi A29 Caurules piepildidanas trauksme, un iekarta
turpina darbinat funkciju.

2-Kltida (Err): Caurules piepildisanas funkcijas k|ime dod
klidu E29 Caurules piepildisanas kliida, un iekarta
partrauc darbibu.

Kamér darbojas Caurules piepildisanas funkcija,
Minimalais slieksnis ir atsp&jots.
P04.6.03  (G) Caurules piepildisanas Atlasiet spiedienu, kas sistémai jasasniedz, lai izietuno ~ Min = P05.0.11
slieksnis caurules piepildisanas funkcijas. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P04.6.05 (G) Caurules piepildisanas laiks ~ Atlasiet maksimalo laiku, kas dots, lai caurules N Min=0s
piepildisanas funkcija sasniegtu CAURULES PIEPILDISANAS Max = 999 s
SLIEKSNI. Default=180's
P04.6.06  (G) Maks. caurules piepildisanas Atlasiet siknu skaitu, kas darbosies vienlaicigi caurules ~ Min =1
stikni piepildisanas funkcijas laika. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Caurules piepildisanas Atlasiet iekartai pieskirto laiku, lai parbauditu, vai Min=1s
stabilais laiks izmeritais spiediens ir stabils. Spiediens tiek uzskatits par ~ Max = P04.6.05
stabilu, ja ta vértiba ir LOGA, kas aprékinats kontrolpunkta, Default=5s
centréts uz spiedienu, kas izmerits pasreizéja stabila laika
sakuma.
P04.6.15  (G) Caurules piepildisanas Atlasiet atruma apjomu procentos no maksimala atruma,  Min =5%
atruma solis ko iekarta pievienos pasreizéjam atrumam, ja izméritais ~ Max =100 %
spiediens ir stabils CAURULES PIEPILDISANAS STABILAJAM Default=10 %
LAIKAM.
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7.5 MOS5 levades/izvades iestatijumi

7.5.1 S05.0 Mérisanas diapazoni

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.0.00 Faktiskas vértibas avots Atlasiet kontrolétas vértibas ievadi. Default = Auto Al
0-Auto Al (RUt): Faktiska vertiba tiek automatiski saistita ar
Analogo ievadi, kas iestatita uz Vadibas rezima kontroléto
daudzumu
1-Delta Al (d #): Faktiska vértiba ir vienada ar divu Analogo
ievaZu absolito starpibu, kas iestatitas uz Vadibas reZima
kontroléto daudzumu
2-Auto Al - zema (LEL): Faktiska vertiba ir vienada ar
zemako vértibu no Analogajam ievadém, kas iestatitas uz
Vadibas rezima kontroléto daudzumu
3-Auto Al - augsta (h 15): Faktiska vértiba ir vienada ar
augstako vertibu no Analogajam ievadém, kas iestatitas uz
Vadibas rezima kontroléto daudzumu
4-Dl atlase (2 #): Analoga vértiba tiek atlasita, izmantojot
Digitalas ievades statusu, kas iestatita uz funkciju “Sensora
1/2 izvéle"
5-Sensoru delta spiediens vai pliisma: faktiska vértiba tiek
aprékinata, izmantojot atmina saglabatas hidrauliskas
[Tknes, ja tadas ir pieejamas.
6-Sensoru vai bezsensoru delta spiediens: faktiska vértiba
tiek automatiski saistita ar analogo ieeju, kas iestatita ka
"Spiediens". Ja analoga ieeja nav pieejama, faktiska
vértiba tiks aprékinata, izmantojot atmina saglabatas
hidrauliskas ITknes, ja tadas ir pieejamas.
P05.0.01 Aktuators - nulles vértiba  Atlasiet requlésanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min = 0 rpm
vertibu. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Aktuators - pilna skala Atlasiet reguléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min = 0 rpm
diapazonu. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Spiediens - nulles vértiha  Atlasiet regulésanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min = -5 bar"
vértibu. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P05.0.12  (G) Spiediens - pilna skala Atlasiet regulé3anas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min = 0 bar"
diapazonu. Max = 100 bar"
Default = 10 bar"
P05.0.21 (G) Pltisma - nulles vertiba Atlasiet regulé3anas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min = 0 1/min®
(X+) vertibu. Max = 9999 I/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22 (G) Pliisma - pilna skala Atlasiet requléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno Min = 0 |/min®
(X+) diapazonu. Max = 9999 I/min®
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatira - nulles vértiba Atlasiet regulésanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min =-100 °C
(X+) vértibu. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperatira - pilnaskala  Atlasiet reguléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min =-100°C
(X+) diapazonu. Max = 9999 °C

Default = 100 °C

") atkariba no siikna modela
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.0.41 (G) Limenis - nulles vertiba Atlasiet requléanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min =-999 m”
(X+) vértibu. Max = 9999 m*
Default=0m"
P05.0.42 (G) Limenis - pilna skala Atlasiet reguléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno Min =-999 m"
(X+) diapazonu. Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Visparéjs - nulles vértiba Atlasiet reguléSanas atgriezeniskas saites sensora nulles ~ Min =-1000
(X+) vértibu. Max = 1000
Default =0
P05.0.52  (G) Visparéjs - pilna skala Atlasiet reguléSanas atgriezeniskas saites sensora pilno ~ Min =-1000
(X+) diapazonu. Max = 1000
Default =100
P05.0.61 (G) SPS spiediena nulles vértiba Atlasiet spiediena sensora nulles vertibu, ko izmanto Min = -1 bar
(X+) kontrolpunkta parbides funkcijai. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) SPS spiediena pilnaskala  Atlasiet spiediena sensora pilno skalu, ko izmanto Min = 0 bar
(X+) kontrolpunkta parbides funkcijai. Max = 999 bar

Default = 10 bar

") atkariba no siikna modela

7.5.2 S05.1 Analogas ievades

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.1.01 Analogas ievades 1 funkcija  Atlasiet analogas ievades funkciju. Default = Spiediens
0-Izslegta (3FF): analoga ievade ir atspéjota
1-Spiediens (P-£): ar analogo ievadi ir savienots spiediena
sensors
2-Kontrolpunkts: ar analogo ievadi ir savienota
kontrolpunkta atsauce
3-Pliisma: ar analogo ievadi ir savienots pliismas sensors
4-Temperatiira: ar analogo ievadi ir savienots temperatiiras
sensors
5-Limenis: ar analogo ievadi ir savienots [imena sensors
6-Vlispargjs: ar analogo ievadi ir savienota Vispareja ievade
7-Kontrolpunkta nobide: ar analogo ievadi ir savienota
ievade, kas tiek izmantota Kontrolpunkta nobides funkcijai
P05.1.02 Analogas ievades 1 veids  Atlasiet analogajai ievadei pievienota analoga signala Default = 4+20 mA
veidu.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3210V
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.1.11 Analogas ievades 2 funkcija  Atlasiet analogas ievades funkciju. Default = Izslégta

0-Izslegta (BFF): analoga ievade ir atspéjota

1-Spiediens (P-€): ar analogo ievadi ir savienots spiediena
sensors

2-Kontrolpunkts: ar analogo ievadi ir savienota
kontrolpunkta atsauce

3-Pliisma: ar analogo ievadi ir savienots pliismas sensors
4-Temperatiira: ar analogo ievadi ir savienots temperatiiras
sensors

5-Limenis: ar analogo ievadi ir savienots limena sensors
6-Vlispargjs: ar analogo ievadi ir savienota Visparéja ievade
7-Kontrolpunkta nobide: ar analogo ievadi ir savienota
ievade, kas tiek izmantota Kontrolpunkta nobides funkcijai

P05.1.12 Analogas ievades 2 veids  Atlasiet analogajai ievadei pievienota analoga signala Default = 4+20 mA
veidu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3-2+10V
P05.1.21  (X+) Analogas ievades 3 funkcija  Atlasiet analogas ievades funkciju. Default = Izslégta

0-Izslegta: analoga ievade ir atspgjota

1-Spiediens: ar analogo ievadi ir savienots spiediena
sensors

2-Kontrolpunkts: ar analogo ievadi ir savienota
kontrolpunkta atsauce

3-Pliisma: ar analogo ievadi ir savienots pliismas sensors
4-Temperatiira: ar analogo ievadi ir savienots temperatiiras
sensors

5-Limenis: ar analogo ievadi ir savienots limena sensors
6-Vispargjs: ar analogo ievadi ir savienota Vispareja ievade
7-Kontrolpunkta nobide: ar analogo ievadi ir savienota
ievade, kas tiek izmantota Kontrolpunkta nobides funkcijai

P05.1.22  (X+) Analogas ievades 3veids  Atlasiet analogajai ievadei pievienota analoga signala Default = 4+20 mA
veidu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.1.31  (X+) Analogas ievades 4 funkcija  Atlasiet analogas ievades funkciju. Default = Izslégta
0-Izslegta: analoga ievade ir atspgjota
1-Spiediens: ar analogo ievadi ir savienots spiediena
Sensors
2-Kontrolpunkts: ar analogo ievadi ir savienota
kontrolpunkta atsauce
3-Pliisma: ar analogo ievadi ir savienots pliismas sensors
4-Temperatiira: ar analogo ievadi ir savienots temperatiiras
sensors
5-Limenis: ar analogo ievadi ir savienots limena sensors
6-Vlispargjs: ar analogo ievadi ir savienota Visparéja ievade
7-Kontrolpunkta nobide: ar analogo ievadi ir savienota
ievade, kas tiek izmantota Kontrolpunkta nobides funkcijai
P05.1.32  (X+) Analogas ievades 4 veids  Atlasiet analogajai ievadei pievienota analoga signala Default = 4+20 mA
veidu.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
P05.1.50 Analoga aktuatora veids Atlasiet aktuatora profila veidu, ko izmantot, ja aktuatora  Default = Hydrovar HVL
rezima kontrolpunkts ir iestatits uz analogo ievadi.
0-Hydrovar HVL (rL): profils ir tads pats ka Hydrovar HVL,
skatiet attiecigo diagrammu
1-Manuals: profilu var noregulét, izmantojot attiecigos
parametrus.
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7.5.3 S05.2 Digitalas ievades

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.2.03 Digitalas ievades 3 Atlasiet Digitalas ievades funkciju. Default = Solo cikls
funkcija
0-Atspgjota (g !S): funkcija netiek izmantota
1-Kontrolpunkta parslégsana (SE5): izmantojiet digitalo ievadi, lai parslégtu
Kontrolpunktus.
2-Sensora 1/2 atlasiSana (5 i2): izmantojiet digitalo ievadi, lai parslegtu
Analogo sensoru 1 un Analogo sensoru 2.
3-Min. atrums (~ ): aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar
minimalo atrumu
4-Maks. atrums (AAZ): aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar
maksimalo atrumu
5-Solo cikls (5n): aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar
maksimalo atrumu, apejot vairumu kladu.
6-K|udas atiestatisana (-£5): aizveriet digitalo ievadi, lai atiestatitu k|idas
stavokli
7-Argja kluda (£2E): atveriet digitalo ievadi, lai aktivizétu k|tdas stavokli
"E16 Argja D.l. klada"
8-Argja trauksme (£2R): atveriet digitalo ievadi, lai aktivizétu trauksmes
stavokli "A16 Argja D.I. trauksme"
9-Parametru kopas izvéle: aizveriet digitalo ieeju, lai parslegtu parametru
kopu
P05.2.04  (X+) Digitalasievades4 Atlasiet Digitalas ievades funkciju. Default = Atspéjota

funkcija

0-Atspéjota: funkcija netiek izmantota

1-Kontrolpunkta parslégsana: izmantojiet digitalo ievadi, lai parslégtu
Kontrolpunktus.

2-Sensora 1/2 atlasiSana: izmantojiet digitalo ievadi, lai parslégtu Analogo
sensoru 1 un Analogo sensoru 2.

3-Min. atrums: aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar minimalo
atrumu

4-Maks. atrums: aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar maksimalo
atrumu

5-Solo cikls: aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar maksimalo
atrumu, apejot vairumu kludu.

6-K|udas atiestatisana: aizveriet digitalo ievadi, lai atiestatitu k|udas stavokli
7-Argja kluda: atveriet digitalo ievadi, lai aktivizétu kludas stavokli "E16
Argja D.l. k|ida"

8-Argja trauksme: atveriet digitalo ievadi, lai aktivizétu trauksmes stavokli
"A16 Argja D.I. trauksme”

9-Parametru kopas izvéle: aizveriet digitalo ieeju, lai parslégtu parametru
kopu
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.2.05  (X+) Digitalasievades5 Atlasiet Digitalas ievades funkciju. Default = Atspéjota
funkcija

0-Atspéjota: funkcija netiek izmantota

1-Kontrolpunkta parslégsana: izmantojiet digitalo ievadi, lai parslégtu
Kontrolpunktus.

2-Sensora 1/2 atlasiSana: izmantojiet digitalo ievadi, lai parslégtu Analogo
sensoru 1 un Analogo sensoru 2.

3-Min. atrums: aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar minimalo
atrumu

4-Maks. atrums: aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar maksimalo
atrumu

5-Solo cikls: aizveriet digitalo ievadi, lai darbinatu motoru ar maksimalo
atrumu, apejot vairumu kludu.

6-K|udas atiestatisana: aizveriet digitalo ievadi, lai atiestatitu k|udas stavokli
7-Argja kluda: atveriet digitalo ievadi, lai aktivizétu kladas stavokli "E16
Argja D.|. kluda"

8-Argja trauksme: atveriet digitalo ievadi, lai aktivizétu trauksmes stavokli
"A16 Argja D.I. trauksme”

9-Parametru kopas izvéle: aizveriet digitalo ieeju, lai parslégtu parametru
kopu

7.5.4 S05.3 Analoga izvade

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.3.01 Analogas izvades funkcija  Atlasiet Analogas izvades funkciju. Default = Motora atrums
0-Faktiska vértiba (URL): Analoga izvade replicé pasreizéjo
izmérito vértibu
1-Deriga pieprasita vértiba: Analoga izvade replicé Derigo
pieprasito vértibu
2-Motora atrums (5Pd): Analoga izvade replicé pasreizejo
motora atrumu
3-Motora slodze (PUr): Analoga izvade replicé pasreizéjo
motora jaudu
4-Motora strava (Eur): Analoga izvade replicé faktisko
stravu, kas tiek izvadita no motora
5-ANT vértiba (Rn !): Analoga izvade replicé analogas
ievades 1 nolasto vértibu
6-AN2 vertiba (Rn2): Analoga izvade replice analogas
ievades 2 nolasrto vértibu
7-AN3 vertiba: Analoga izvade replicé analogas ievades 3
nolasito vértibu
8-AN4 vértiba: Analoga izvade replicé analogas ievades 4
nolasito vértibu
9-Temperatiira: Analoga izvade replicé izménitas skidruma
temperatdras vértibu
10-Pltismas atrums: Analoga izvade replicé pasreizéjo
izmérito plismu
11-SPS ievades vértiba: Analoga izvade replicé
Kontrolpunkta nobides funkcijai izmantotas analogas
ievades pasreizéjo vértibu
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P05.3.02 Analogas izvades veids Atlasiet Analogas izvades veidu. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

7.5.5 S05.4 Digitalas izvades

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P05.4.01 Releja 1 funkcija Atlasiet Releja funkiju. Default = KJuda

0-lzslegts (OFF): Relejs ir atspéjots

1-Baro3ana (Pur): relejs ir akfivs, kad iekarta ir pievienota
barosanas avotam

2-Darbojas (run): relejs ir aktivs, kad darbojas motors
3-Motora apsilde (hE): relejs ir aktivs, kad ir aktiva motora
apsildes funkcija

4-Kltda (Err): relejs ir aktivs, kad nav aktivu klidu
5-Trauksme vai kltida (RLR): relejs ir aktivs, kad nav aktivu
trauksmiju vai kladu

6-leslégts (Bn): relejs ir aktivs, kad iekarta ir stavoklt
leslegta (nedarbojas, bet ir gatava darbam)

7-Kludas atiestatisana (r£5): relejs ir aktivs, kad parametrs
"Automatiska kliidas atiestatisana” ir iestatita uz JA un ir
sasniegts maksimalais automatiskas atiestatisanas reizu
skaits

P05.4.02 Releja 2 funkcija Atlasiet Releja funkciju. Default = Darbojas

0-Izslegts (OFF): Relejs ir atspéjots

1-Baro3ana (Pur): relejs ir akfivs, kad iekarta ir pievienota
baroSanas avotam

2-Darbojas (~un): relejs ir aktivs, kad darbojas motors
3-Motora apsilde (7E): relejs ir aktivs, kad ir aktiva motora
apsildes funkcija

4-Kltda (Err): relejs ir aktivs, kad nav aktivu klidu
5-Trauksme vai kliida (RLR): relejs ir aktivs, kad nav aktivu
trauksmiju vai kladu

6-leslégts (Bn): relejs ir aktivs, kad iekarta ir stavoklt
leslégta (nedarbojas, bet ir gatava darbam)

7-K|udas atiestatisana (~E5): relejs ir aktivs, kad parametrs
"Automatiska k|udas atiestatisana” ir iestatita uz JA un ir
sasniegts maksimalais automatiskas atiestatisanas reizu
skaits

7.5.6 S05.8 Kalibracijas

Parametrus $aja izvélné izmanto, lai kalibrétu to sensoru mérijumus, kuri pievienoti analogajam
ievadém, ka ari analogas izvades ieslégsanai.

Analogas ievades - hydrovar X, hydrovar X+

Analogas ievades kalibracijas procedira ietver ierices (hydrovar X vai hydrovar X+) izméritas
vértibas salidzinasanu ar aréja atsauces sensora izméritu vértibu.

Mérijums javeic divos punktos, kas ideala gadijuma atbilst 10% un 90% no pilnas analoga
signala skalas.

Konfiguracijas piemérs:

e P05.1.01 =1 - spiediens

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Definicijas:

e  "Faktiskas vértibas 1 un 2": spiediena vértibas, kas izméritas ar aréju sensoru pie 10% un
90% no pilnas skalas

e  "Nolasitas vértibas 1 un 2": hydrovar X vai hydrovar X+ nolasitas vértibas, izmantojot

parametru "P03.0.1 - pasreizé&jais spiediens” tajos pasos punktos.

Veicamie iestatijumi:

. P05.8.02 (Al 1 pastiprinajums) = (faktiska vertiba 2 - faktiska vértiba 1) + (nolasita vertiba 2
- nolasita vertiba 1)

. P05.8.01 (Al 1 nobide) = faktiska vértiba 1 - (nolasita vertiba 1 x P05.8.02).

Analoga izvade - hydrovar X+

Analogas izvades kalibracijas procedira ietver faktiskas uz spailém AO1 (14) un GND (15)

izméritas sprieguma vai stravas vértibas salidzinadsanu ar véribu, kas nolasita, izmantojot

parametru P03.3.20.

Kalibracijas piemérs:

e  P05.8.45 (analogas izvades pastiprinajums) = (faktiska véertiba 2 - faktiska vértiba 1) +
(nolasita vértiba 2 - nolasita vértiba 1)

e P05.8.44 (analogas izvades nobide) = faktiska vértiba 1 - (nolasita vértiba 1 x P05.8.45).

Parametru tabula

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P05.8.01 Analogas ievades 1 novirze  Atlasiet Analogas ievades novirzi pie nulles vértibas. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.02 Analogas ievades 1 Atlasiet Analogas ievades pastiprinajumu. Min=0
pastiprinajums Max = 1.5
Default = 1
P05.8.11 Analogas ievades 2 novirze  Atlasiet Analogas ievades novirzi pie nulles vértibas. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.12 Analogas ievades 2 Atlasiet Analogas ievades pastiprinajumu. Min=0
pastiprinajums Max = 1.5
Default = 1
P05.8.21 (X+) Analogas ievades 3 novirze  Atlasiet Analogas ievades novirzi pie nulles vértibas. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) Analogas ievades 3 Atlasiet Analogas ievades pastiprinajumu. Min=0
pastiprinajums Max=1.5
Default = 1
P05.8.31 (X+) Analogas ievades 4 novirze ~ Atlasiet Analogas ievades novirzi pie nulles vértibas. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) Analogas ievades 4 Atlasiet Analogas ievades pastiprinajumu. Min=0
pastiprinajums Max=1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 Parametrs OFFSET ir aditiva konstante, kas tiek piemérota  Min =-100 mA
analogajam izejas signalam, mainot visu izvades Max = 100 mA

diapazonu. Pielagojot OFFSET, tiek labotas nulles punkta  Default = 0 mA
kludas izejas signala

P05.8.45 Gain AO 1 GAIN parametrs ir analoga izejas signala reizinatajs, kas ~ Min=0
kontrol@ izejas slipumu. Pielagojot GAIN, tiek novérstas ~ Max = 1.5
mérogosanas kluidas izejas signala. Default =1
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7.6 M06 Vairaku stknu
7.6.1 S06.0 Konfiguracija

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P06.0.01  (G) Sistémas konfiguracija Atlasiet sistémas konfiguraciju. Default = Viens siiknis
0-Viens siiknis (Sn3): iekarta ir iestatita darboties atseviski,
bez mijiedarbibas ar citam iekartam.
1-Serijveida kaskade (RSE): Saja konfiguracija vairakas
iekartas darbojas kopa un ir savienotas, izmantojot RS485
saskarni. Tikai pédéja iedarbinata iekarta maina atrumu,
bet jau darbojosas iekartas darbojas ar maksimalo atrumu.
2-Sinhrona kaskade (1S4): Saja konfiguracija vairakas
iekartas darbojas kopa un ir savienotas, izmantojot RS485
saskarni. Visas darbojosas iekartas darbojas ar vienu un to
pasu mainigo atrumu.

P06.0.02 (G) Maks. iekartas Atlasiet maksimalo iekartu skaitu, kas vienlaicigi darbojas  Min =1
vairaku stiknu sistéma. Max = -

Default =6

P06.0.03 Vairaki siikni - adrese Atlasiet siikna adresi vairaku stiknu sistéma. Min =1
Vairaku stiknu sistéma katrai iekartai ir unikala adrese ar ~ Max = -
vertibu no 1 [idz 8. Default = 1

P06.0.04 (R) Vairaku stiknu karte Paradit to iekartu karti, kas varétu bt daja no vairaku

(A) stiknu sistémas

P06.0.05 (R) Vairaki sukni - prioritate Radit vairaku stiknu prioritati

7.6.2 S06.1 Regulésanas

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P06.1.11 (G) Spiediens - pal. vértiba Atlasiet vairaku suknu faktisko vértibas palielinajumu. Min = 0 bar?
Sivértiba kopa ar faktisko vértibas samazinajumu tiks Max = P05.0.12
izmantota, lai aprékinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 0.35 bar”
stknu sistéma.

P06.1.12 (G) Spiediens - sam. vértiba /V\tlasiet vairaku stknu faktisko vértibas samazinajumu. Min = 0 bar?
Stvértiba kopa ar faktisko vértibas palielinajumu tiks Max = P05.0.12
izmantota, lai aprékinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 0.15 bar”
stiknu sistéma.

P06.1.21 (G) Pliisma - pal. vértiba Atlasietvairéku stiknu faktisko vértibas palielinajumu. Min = 0 |/min”

(X+) Stvértiba kopa ar faktisko vértibas samazinajumu tiks Max = P05.0.22
izmantota, lai aprékinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 0.35 I/min®
siknu sistéma.

P06.1.22 (G) Plisma - sam. vértiba @tlasiet vairaku siknu faktisko vértibas samazinajumu. Min = 0 |/min”

(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas palielinajumu tiks Max = P05.0.22

") atkariba no siikna modela

izmantota, lai aprékinatu derigo pieprasito vértibu vairaku
siknu sistéma.

Default = 0.15 I/min®
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P06.1.31  (G) Temperatiira - pal. vértiba  Atlasiet vairaku stiknu faktisko vértibas palielinajumu. Min=0°C
(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas samazinajumu tiks Max = P05.0.32
izmantota, lai aprekinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 1.5 °C
stknu sistéma.
P06.1.32 (G) Temperatlira - sam. vértiba  Atlasiet vairaku stiknu faktisko vértibas samazinajumu. Min=0°C
(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas palielingjumu tiks Max = P05.0.32
izmantota, lai aprekinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 1.5 °C
stknu sistéma.
P06.1.41  (G) Limenis - pal. vértiba Atlasiet vairaku stiknu faktisko vértibas palielinajumu. Min =0 m"
(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas samazinajumu tiks Max = P05.0.42
izmantota, lai aprékinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 0.35 m”
siknu sistéma.
P06.1.42 (G) Limenis - sam. vertiba Atlasiet vairaku stknu faktisko vertibas samazinajumu. Min=0m"
(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas palielinajumu tiks Max = P05.0.42
izmantota, lai aprékinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default = 0.15 m”
siknu sistéma.
P06.1.51  (G) Visparéjs - pal. vértiba Atlasiet vairaku stiknu faktisko vertibas palielinajumu. Min=0
(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas samazinajumu tiks Max = P05.0.52
izmantota, lai aprekinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default= 1.5
stknu sistéma.
P06.1.52  (G) Visparéjs - sam. vértiba Atlasiet vairaku stiknu faktisko vértibas samazinajumu. Min=0
(X+) Sivértiba kopa ar faktisko vértibas palielingjumu tiks Max = P05.0.52
izmantota, lai aprekinatu derigo pieprasito vértibu vairaku Default= 1.5
stknu sistéma.
P06.1.61 (G) Vairaku stiknu iespéjosanas  Atlasiet velamo atbrivosanas atrumu talak noraditajiem  Min = P04.2.31
atrums sikniem. Max = P04.2.32
Nakamais stknis sak darboties, kad sakiit 3adi nosacijumi: Default = 3000 rpm®
- motora atrums sasniedz VAIRAKU SUKNU IESPEJOSANAS
ATRUMU;
- faktiska vértiba samazinas zem FAKTISKA VERTIBAS
SAMAZINAJUMA.
P06.1.71 (G) Sinhronais ierobezojums  Atlasiet atruma ierobeZojumu vairaku siiknu sinhronai Min = 0 rpm"
kaskadei. Max = 3600 rpm"
Saknis ar prioritati P2 izslégsies, ja ta atrums k|is zemaks ~ Default = 840 rpm®
par $o vértibu.
P06.1.72  (G) Sinhronais logs Atlasiet atruma logu vairaku stiknu sinhronai kaskadei. Min =0 rpm
Stiknis ar prioritati P3 izs|Egsies, ja ta atrums kllis zemaks  Max = P04.2.32

") atkariba no siikna modela

par SINHRONO IEROBEZOJUMU + SINHRONO LOGU, P4
izslégsies, ja ta atrums klus zemaks par SINHRONO
[EROBEZOJUMU + 2 x SINHRONO LOGU, un ta talak.

Default = 150 rpm
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P06.1.81 (G) Automatiskas parslegsanas  Atlasiet automatiskas parslégsanas noilgumu: tas |auj Min=0h
intervals automatiski parslégt GALVENO siikni un paligsiiknus. Max = 250 h
Tiklidz noilgums ir pagajis, nakamais stiknis kltist par Default =24 h
GALVENO un skaititajs atsakas; tas nodrosina vienmérigu
nodilumu un lidzigu darba laiku visiem stikniem.
Parslegsanas intervals ir aktivs, kamér neapstajas
GALVENAIS siiknis.
") atkariba no siikna modela
7.7 MO7 Invertors
7.7.1 S07.0 Frekvences iestatijumu parslégsana
Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P07.0.01 Maksimala parslégsanas  Atlasiet invertora modulacijas maksimalo parslégsanas Default = 16 KHz
frekvence frekvenci.
Diapazons: 2 + 16 KHz
P07.0.02 Min. parslégsanas frekvence Atlasiet minimalo parslegsanas frekvenci, ko izmantos Default = 4 KHz

7.7.2 S07.1 Izlaist atruma funkciju

iekarta. Parkarsanas gadijuma iekarta automatiski
samazinas parslégSanas frekvenci [1dz $ai vértibai.

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P07.1.01 (G) |zlaist atruma centru Atlasiet atruma joslas centru, no kura motors izvairisies. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P07.1.02  (G) |zlaist atruma diapazonu  Atlasiet atruma joslas diapazonu, no kura motors Min =0 rpm
izvairisies. Max = 300 rpm

") atkariba no siikna modela

7.7.3 S07.2 Motora apsilde

Parametrs  Veids Nosaukums

Apraksts

Default = 0 rpm

Vertiba

P07.2.01 (G) Motora apsildes funkcija

") atkariba no siikna modela

Atlasiet, lai iesp&jotu motora apsildes funkciju. Kad 81
funkcija iriespgjota, ja motors nedarbojas un invertora

temperatiira samazinas zem motora apsildes temperatiiras
(7.2.03), uz motoru plist strava, lai novérstu apledojumu.

Sistravas pliisma neizraisa motora grie$anos.

0-Izslégta (3FF): motora apsildes funkcija ir atspéjota
1-leslégta: motora apsildes funkcija ir iespgjota un sak

darboties, kad motors nedarbojas un invertora temperatiira

ir zemaka par motora apsildes temperatiiru (7.2.03)
2-Vienmér ieslégta (RGn): motora apsildes funkcija

vienmér darbojas, kad nedarbojas motors, neatkarigi no

invertora temperaturas

Default = Izslégta
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Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba

P07.2.02 Motora apsildes strava Atlasiet stravas daudzumu procentos no maksimalas Min =0 %"
stravas, kas pludis caur motoru, kad darbosies motora Max = 100 %"
apsildes funkcija. Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Motora apsildes temperatira Atlasiet temperatiiru, zem kuras darbosies motora apsildes Min =-5°C
funkcija. Sis parametrs ir aktivs tikai tad, ja motora apsildes Max = 30 °C
funkcija (7.2.01) ir iestatita ka leslégta Default =0°C

") atkariba no siikna modela

7.7.4 S07.3 Ipasas funkcijas

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P07.3.01 Padeves uz priekSu funkcija  Padeves uz prieksu funkcija Default = Nedarhojas

7.8 M08 Komunikacija
7.8.1 S08.0 Porti

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P08.0.01 Com 1 funkcija Atlasiet komunikacijas porta 1 (RS 485.1) funkciju. Default = Multipump

0-Atspéjots: komunikacijas ports nav aktivs

1-Modbus RTU (flad): atlasitais protokols ir MODBUS RTU,
un iekarta darbojas ka Modbus sekotajs

2-BACnet MS/TP (RE): atlasitais protokols ir BACnet MS/TP
3-Multipump (7P): atlasitais protokols ir Hydrovar X
Multipump protokols

P08.0.02 Com 2 funkcija Atlasiet komunikacijas porta 2 (RS 485.2) funkciju. Default = Modbus RTU

0-Atspgjots: komunikacijas ports nav aktivs

1-Modbus RTU (Mad): atlasitais protokols ir MODBUS RTU,
un iekarta darbojas ka Modbus sekotajs

2-BACnet MS/TP (bRC): atlasitais protokols ir BACnet MS/TP

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P08.1.01 Modbus RTU adrese Atlasiet iekartas adresi Modbus RTU tikla. Min=0
Max = 127
Default =1
P08.1.02 Modbus RTU atrums bodos  Atlasiet iekartas tikla atrumu bodos, lai tas atbilstu Modbus Default = 115200
RTU vedgja atrumam bodos.
P08.1.08 Modbus RTU formats Atlasiet iekartas tikla formatu, lai tas atbilstu Modbus RTU  Default = 8N1
vedeja formatam.
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7.8.3 S08.2 BACnet MS/TP

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac adrese  Atlasiet iekartas adresi RS-485 tikla. Min =0
Max = P08.2.05
Default =1
P08.2.02 BACnet MS/TP atrums bodos Atlasiet iekartas tikla atrumu bodos, lai tas atbilstu citu Default = 38400
BACnet MS/TP atrumam bodos tikla.
P08.2.03 BACnet MS/TP formats Atlasiet vienibas tikla formatu, lai tas atbilstu citu BACnet  Default = 8N1
MS/TP ieri¢u formatam tikla.
P08.2.04 BACnet MS/TP lerices Id Atlasiet BACnet MS/TP ierices ID Min = -
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP maks. vedéji ~ Atlasiet BACnet MS/TP maksimalo vedéju skaitu Min = P08.2.01
Max =127
Default = 127
7.8.4 S08.3 Bezvadu sakari
Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P08.3.01 lespgjot bezvadu sakarus  Atlasiet bezvadu sakaru pakalpojuma aktivizésanu. Default = leslégts

0-zslegti: bezvadu sakari ir atspégjoti, un iekartu nevar
savienot ar viedtalruni

1-leslegti: bezvadu sakari ir aktivi, un iekartu var savienot
arviedtalruni, kura darbojas attieciga lietotne

7.9 M09 Visparigie iestatijumi

7.9.1 S09.0 Lokalizacija

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba
P09.0.01 (X+) Valoda Atlasiet displeja valodu. Default = English
P09.0.11 (G) Datums Atlasiet iekartas kalendara datumu.
(X+)
P09.0.12 (G) Laiks lestatiet iekartas pulksteni.
(X+)
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7.9.2 S09.1 Displejs

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P09.1.01 Displeja energijas taupisana Atlasiet displeja energijas taupisanas funkcijas statusu. ~ Default = leslégts
0-Izslegta: iekarta vienmér saglaba displeju aktivu
1-leslégta: iekarta aptumso displeju péc ENERGIJAS
TAUPISANAS LAIKA beigam
P09.1.02 Energijas taupisanas laiks ~ Atlasiet laiku mindtés, kam japaiet no pedéjas tastatiras ~ Min = 60s
darbibas pirms displeja aptumsosanas. Max = 3600 s
Default = 600 s
P09.1.10 Displeja orientacija Atlasiet displeja orientaciju. Default = Uz plkst. 67
0-Uz plkst. 6 (8): displejam ir pareiza orientacija
horizontalam stiknim
1-Uz plkst. 12 ( 12): displejam ir pareiza orientacija
vertikalam stiknim
P09.1.11 Maks. decimaldalas lestatiet maksimalo decimaldalu skaitu vértiham, kas Min =0
jarada sakumlapa Max =3
Default = 3
") atkariba no siikna modela
7.9.3 S09.2 Parametru profili
Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vertiba
P09.2.01  (G) Atlastt Aktivo parametru Atlasiet aktivizéjamo parametru kopu. Default = Param. kopa 1
(X+) kopu
P09.2.02  (X+) Saglabat Aktivo parametru  Saglabat pasreizéjo parametru kopu. Default = Gaidit
kopu saglabasanas darbibu
P09.2.03  (X+) leladét parametru kopu leladét noklusgjuma parametru kopu. Default = Gaidit ieladésanas

7.9.4 S09.3 Rupnicas iestatijumi

darbibu

Parametrs  Veids Nosaukums Apraksts Vértiba

P09.3.01 Klidu Zurnala atiestatisana  Atlasiet JA, lai atiestatitu klidu Zurnalu. Default=NO

P09.3.02 Darbibas laika skaititaja Atlasiet JA, lai atiestatitu darbibas laika skaititaju Default = NO
atiestatiSana

P09.3.03 Motora darbibas skaititaja  Atlasiet JA, lai atiestatitu motora darbibas laika skaititaju ~ Default = NO
atiestatiSana

P09.3.04 Energijas skaititaja Atlasiet JA, lai atiestatitu enerdijas skaititaju Default =NO
atiestatiSana

P09.3.05 Ripnicas parametru Atlasiet JA, lai atjaunotu iekartas rapnicas noklusgjuma  Default = NO
atjaunoana parametrus

P09.3.06  (G) Nodo3Sana ekspluatacija Atlasiet, ja DZina procediira ir pabeigta. Default =NO

(X+) pabeigta

P09.3.07 Savienoto iericu saraksta  Atlasiet Ja, lai atiestatitu Bluetooth savienoto iericu Default = NO
atiestatisana sarakstu

P09.3.10 Atjauninat Vadibas karti Lejupieladét konfiguracijas failu no HMI uz Vadibas karti  Default = NO
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7.9.5 S09.4 Drosiba

Parametrs  Veids Nosaukums

Apraksts Vertiba

P09.4.01 Paroles ievadisana

levadiet paroli. Noklusgjuma lietotaja parole ir 66. Min=0
Max = 999
Default=0

P09.4.02 (R) Atteikties

Logout

P09.4.03 lestatit paroli

Min=20
Max =999
Default = 66

lestatiet jaunu paroli. Parole ir vajadziga, lai pieklatu
izvélnei.

P09.4.10 Taustinu blokésana

7.9.6 S09.5 Klonésana

Parametrs  Veids Nosaukums

Atlasiet taustinu blokésanas aktivizésanu. Default = Ne

lesp&jamas izvéles:

0-Né (R3): Taustinu pogas vienmér ir aktivas.

1-Ja (9€5): péc Energijas taupisanas laika beigam bultinas
un bezvadu sakaru pogas ir blokétas.
leslegSanas/izsleg3anas poga joprojam ir aktiva.

2-Ja - parole (4-P): péc Energijas taupisanas laika beigam
visas pogas ir blokétas. Lai atblokétu pogas, ir jaievada
parole. Uzmanibu: ari ieslégsanas/izslégsanas poga ir
blokéta, tapéc ieteicams aréjs Start/Stop kontakts.

Apraksts Vertiba

P09.5.01 (X+) Starts

Uzsakot KLONESANU, tiks lejupieladata &is konkrétas Default = NO
ierices programmaparatura visas parejas pievienotajas

ierices.

Process tiks veikts neatkarigi no ta, vai $is ierices

programmaparatiras versija ir vairak vai mazak jaunaka no

citam iericém.

P09.5.02 AparatprgrmmaturasVersija

Paradit iekartas kumulativo programmaparatiiras versiju

R)

X+
P09.5.03 R) Progress
X+

Stvértiba parada KLONESANAS progresésanas procentualo -
daJu péc procesa palaisanas
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8 Modbus RTU

8.1 Komunikacija

lericé izmantota RS485 seriala saskarne, kas nosaka:

Savienojuma tapas

Vadojumu

Signala limenus

Parraides bodu skaitu

Paritates parbaudi.

Vadibas ierices sazinas ar vedéja un sekotaja risinajumu, kura vienigi vedéjs var ierosinat datu
parsutisanu vai ievaksanu. Paréjas ierices (sekotaji) reagé, sniedzot vedéjam pieprasitos datus
vai izbeidzot vaicadjuma pieprasito darbibu.

8.2 Parsutisana

Funkcija nav atbalstita.

8.3 Datu aizsardziba

Standarta Modbus serialajos tiklos izmanto divu veidu kladu parbaudes:

o Paritates parbaudi (paris vai neparis), ko péc izvéles var piemérot katrai rakstzimei

e letvara parbaudi (LRC vai CRC), ko pieméro visam zinojumam.

Gan paritates parbaude, gan ietvara parbaude tiek generéta vedéja iericé un piemérota
zinojuma saturam pirms datu parsatisanas.

Sekotajas ierices sanemsanas laika parbauda katru rakstzimi un visu zinojumu.

8.4 Protokola parsutisanas rezimi

lerices parvalditajai atminai var piek|ut, aplikojot Modbus virtualo atminu, ko veido visu
vértibu glabasanas registri.

lestatot izvélnes S08.0 Porti parametrus, Modbus RTU protokola parsatisanas rezims ir
pieejams.

Seriala porta sakaru parametri:

e P08.0.01 Adrese

e P08.0.02 Bodu skaits

e P08.0.08 Formats

jaatlasa atbilstosi tikla konfiguracijai.

PIEZIME.
Rezimam un serialajiem parametriem jabat vienadiem visam iericem Modbus tikla.

lestatot parametru P08.0.08 Formats, pieejami $adi rezimi:
e 8N1 1 starta bits, 8 datu biti, 1 stop bits, bez paritates

e 8N2 1 starta bits, 8 datu biti, 2 stop biti, bez paritates

e 8E1 1 starta bits, 8 datu biti, 1 stop bits, para paritate

e 801 1 starta bits, 8 datu biti, 1 stop bits, nepara paritate.
Seriala porta nokluséjuma konfiguracija ir $ada:

e P08.0.01 Adrese =1

e P08.0.02 Bodu skaits = 115200

e P08.0.08 Formats = 8N1.
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8.5 Atbalstito funkciju kodi

o Lasit glabasanas redistrus (heks. kods 0x03), lai lasitu abus glabasanas registrus, kas ataino
parametrus un informaciju

e Rakstit vairakus registrus (heks. kods 0x10), lai rakstitu glabasanas registrus, kas ataino
parametrus.

8.5.1 1. piemeérs
0x03 Lasit glabasanas registrus - READ COMMAND lasa glabasanas registru binaro saturu
sekotaja.
Piezime: Modbus redistri tiek adreséti no nulles, pieméram, glabasanas registrs, kas indekséts
ka OxBBA, jaadresé ka 0XBB9.

Piemérs: Pasreizéja spiediena radijums

Vaicajums
Sekotaja adrese 0x01
Funkcija 0x03 Lasit glabasanas registru
Saksanas adrese Augsts 0x0B
Saksanas adrese Zems 0xB9 => 3001 DEC => Pasreizéja spiediena Modbus adrese (FLOAT32)
Punktu skaits Augsts 0x00
Punktu skaits Zems 0x02 Divu registru radijums ka FLOAt32

CRCkliidas parbaude Augsts  0x17
CRCkliidas parbaude Zems  0xCA CRC parbaudes summa deneréta

Reakcija
Sekotaja adrese 0x01
Funkcija 0x03
Baitu skaits 0x04
Dati Augsts 0x40
Dati Zems 0xA0
Dati Augsts 0x00
Dati Zems 0x00

CRCk|udas parbaude Augsts  OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Faktiska vértiba = 5.0 bar
CRCKltdas parbaude Zems  0xD1 CRC Parbaudes summa generéta
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8.5.2 2. piemers

0x10 Rakstit vairakus registrus - WRITE COMMAND raksta vértibas secigu registru bloka.
Piezime: Modbus registri tiek adreséti no nulles, pieméram, glabasanas registrs, kas indekséts

ka 0x1074, jaadresé ka 0x1073.

Piemérs: iestatit Rampu 1 un Rampu 2 uz 25 s, Rampu 3 un Rampu 4 uz 100 s.

Vaicajums

Sekotaja adrese

Funkcija

Sak3anas adrese Augsts
Saksanas adrese Zems
Registru daudzums Augsts
Registru daudzums Zems
Baitu skaits

Reg. vértiba Augsts

Reg. vértiba Zems

Reg. vértiba Augsts

Reg. vertiba Zems

Reg. vertiba Augsts

Reg. vertiba Zems

Reg. vertiba Augsts

Reg. vértiba Zems

CRC k|udas parbaude Augsts

0x01

0x10 Rakstit vairakus registrus

0x10

0x74 => 4211 DEC => pirmais registrs ir Rampa 1

0x00

0x04 kopa jaraksta 4 registri (no Rampa 1 lidz Rampa 4)
0x08 2 * Registru daudzums

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => jestatit rampu 1uz 25s
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => iestatit rampu 2 uz 25 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => iestatit rampu 3uz 100 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => iestatit rampu 4 uz 100 s
0x18

Registru daudzums Zems
CRC k|udas parbaude Augsts
CRCK]iidas parbaude Zems

CRCK]tdas parbaude Zems  0x6A CRC Parbaudes summa generéta
Reakcija

Sekotaja adrese 0x01

Funkcija 0x10

Sak3anas adrese Augsts 0x10

Saksanas adrese Zems 0x73

Registru daudzums Augsts ~ 0x00

0x04 kopa ierakstiti 4 registri (no Rampa 1 lidz Rampa 4)
0x34
0xD1 CRC Parbaudes summa generéta
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8.6 Savienojumi un datu parvaldiba, Modbus RTU

o Kad Modbus RTU sakari starp piedzinu un aréjo ierici ir aktivi, iedegas vadibas panela
savienojuma statusa lampina.

o lestatiet parametru PO4. 1.60 lerobeZot kontrolpunktu saglabasanu uz Ja, lai rakstitu
pagaidu atminas regiona un pagarinatu ilglaicigas EEPROM atminas dzives laiku.

PIEZIME.
Nepievienojiet vadibas plates spaili (C) atskiriga sprieguma potencialiem vai PE.

Viena elektriska sukna savieno$ana ar aré&ju ierici

1. Nonemiet piedzinas vaku un ievérojiet iek§pusé esosas savienojumu shémas.
2. Pievienojiet spailes 31 (B), 32 (A) un 33 (C) aréjai iericei, pieméram, PLC, BMS utt.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Vairaku stknu sistemas savieno$ana ar aréju ierici

Vairaku stknu rezims |auj savienot divas vai tris motoru piedzinas vairaku vedéju, vairaku stknu

konfiguracija.

e Katrai paplasinajuma komplekta iericei ir sava unikala Modbus adrese, un ta sniedz aréjai
iericei pilnigu registru sarakstu.

e Parametrs P08.1.01 Adrese jaiestata uz unikalu vértibu katrai paplasindjuma komplekta
iericei. Parametru P08.1.01 Adrese veido ierices identifikacijas numurs Modbus tikla.

e Spailes 31 (B), 32 (A) un 33 (C) péc nokluséjuma izmanto sakariem ar aréju vadibas ierici
(piem., PLC, BMS utt.).

e Laiatvieglotu RS485 porta signalu kaskades savienojumus, katra porta spailes ir atkartotas
divas kontaktu rindas.

e RS485.2 porta signali tiek atkartoti gan spailu kombinacija 31-31-33, gan spailu kombinacija
37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Ta ka piedzina ari ir savienota vairaku stknu sistéma, ipasa uzmaniba aréjas ierices gadijuma

(caur Modbus protokolu) japievers pieprasijumiem lasit un rakstit piedzinas parametrus.

Svarigil

e Vairaku stknu sistéma, reagéjot uz “Lasit registrus” pieprasijumu Modbus, katra ierices
aréjai iericei nosuta tikai savus parametrus, nevis citu paplasinataja komplekta saslégto
piedzinu parametrus.

e Vairaku stknu sistema “Rakstit registrus” pieprasijumi Modbus janosita no aréjas ierices
visam savienotajam iericém, pat ja rakstamie parametri ir “Globali” (paplasinatajam
komplektam).

8.7 Registru saraksts

Modbus Izvélnes Nosaukums RIW Veids  Izmérs Min. Maks.
registrs 1D
0 Atlasiet stikna statusu ieslegts/izslegts.
Atbilst ieslégSanas/izslégsanas pogas
darbibai. RIW ENUM - 0 1
0-Jjungta
1-18jungta
1 - Kludas atiestatisanas komanda RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Kldda 1 (nesenaka) R UINT16 - - -
2002 - Klida 1 - Datums R UINT32
2004 - Kluda 1 - Laiks R UINT32
2006 - Klida 1- Beigu datums R UINT32
2008 - Klida 1 - Beigu laiks R UINT32
2010 - Zurnals: Klidu skaititajs R UINT16
2011 - Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks R UINT32
2013 - Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks R UINT32
2015 - Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32
2017 - LogSpeed R UINT32
2019 - Zurnals: Klidas kods R UINT32 -
2021 Zumals: Pldsma R FLoAT32 0012 - Plusmas
mérvieniba
2023 Zumals: Galva R FLoaT3z TO40.11 - Spiediena
mérvientba
2025 Zumals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ - Temperatuiras
mérvientba
2027 - Zurnals: Motora strava R FLOAT32 A
2029 - Zumals: Motora spriegums R FLOAT32 V
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2031

P04.0.13 - Temperaturas

Zurnals: Invertora temperatiira R FLOAT32 ">

mérvientba

2033 LogPower R FLOAT32 -

2035 Zumnals: Lidzstravas kopnes spriequms R FLOAT32 V

2037 - Zumnals: Tikla spriegums R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Kluda?2 R UINT16

2040 - Klida 2 - Datums R UINT32

2042 Kluda 2 - Laiks R UINT32

2044 Klida 2 - Beigu datums R UINT32

2046 Kliida 2 - Beigu laiks R UINT32

2048 Zurnals: Klidu skaititajs R UINT16

2049 Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks R UINT32

2051 Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks R UINT32

2053 Zunals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2055 LogSpeed R UINT32

2057 Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

2059 Zumals: Pldsma R FLoAT32 0012 - Plusmas
mérvieniba

2061 Zumals: Galva R FLoaT3y TO40.11 - Spiediena
mérvientba

2063 Zumnals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ - Temperatiras
mérvientba

2065 Zurnils: Motora strava R FLOAT32 A

2067 Zurnals: Motora spriegums R FLOAT32 V

2069 Zurnals: Invertora temperatiira R FLOAT32 P0_4'(.)'1§ - Temperaturas
mérvieniba

2071 LogPower R FLOAT32 -

2073 Zurnals: Lidzstravas kopnes spriegums R FLOAT32 V

2075 - Zurnals: Tikla spriequms R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Kluda3 R UINT16

2078 - Kliida 3 - Datums R UINT32

2080 Kliida 3 - Laiks R UINT32

2082 Klida 3 - Beigu datums R UINT32

2084 Kliida 3 - Beigu laiks R UINT32

2086 Zurnals: Klidu skaititajs R UINT16

2087 Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks R UINT32

2089 Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks R UINT32

2091 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2093 LogSpeed R UINT32

2095 Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

2097 Zurnals: Pliisma R FoaT3y F04:0-12 -Plasmas
mérvientba

2099 Zumals: Galva R FLoaT3z TOA0.11 -Spiediena
mérvientba

2101 Zumals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 P0_4'(.)'1§ - Temperatiras
mérvieniba

2103 Zurnils: Motora strava R FLOAT32 A

2105 Zurnals: Motora spriequms R FLOAT32 V

2107 Zurnls: Invertora temperatiira R FLOAT32 PO40.13-Temperatiras
mérvieniba

2109 LogPower R FLOAT32 -

2111 Zurnals: Lidzstravas kopnes spriegums R FLOAT32 V

2113 - Zurnals: Tikla spriequms R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 Klida 4 R UINT16

2116 - Klida 4 - Datums R UINT32

2118 Kluda 4 - Laiks R UINT32

2120 Kliida 4 - Beigu datums R UINT32
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2122 - Kliida 4 - Beigu laiks R UINT32

2124 - Zumnals: Kldu skaititajs R UINT16

2125 - Zumnals: Klidas 1 bitu lauks R UINT32

2127 - Zumnals: Klidas 2 bitu lauks R UINT32

2129 - Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

2135 Zurnals: Pliisma R FoaTsy F04:0-12 - Plasmas
mérvientba

2137 Zurnals: Galva R FLoaTsy TO40.11 - Spiediena
mérvieniba

2139 Zumnals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 PO40.13-Temperatiras
mérvieniba

2141 - Zurnils: Motora strava R FLOAT32 A

2143 - Zurnals: Motora spriequms R FLOAT32 V

2145 Zumals: Invertora temperatiira R FLOAT32 PO_“.)'L?’ “Temperaturas
mérvientba

2147 - LogPower R FLOAT32 -

2149 - Zumnals: Lidzstravas kopnes spriequms R FLOAT32 V

2151 - Zurnals: Tikla spriegums R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Klida5 R UINT16

2154 - Kldda 5 - Datums R UINT32

2156 - Klida 5 - Laiks R UINT32

2158 - Klida 5 - Beigu datums R UINT32

2160 - Kliida 5 - Beigu laiks R UINT32

2162 - Zumnals: Kldu skaititajs R UINT16

2163 - Zurnals: K|iidas 1 bitu lauks R UINT32

2165 - Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks R UINT32

2167 - Zumnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2169 - LogSpeed R UINT32

2171 - Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

273 Zumals: Pldsma R FLoAT32 0012 - Plusmas
mérvieniba

2175 Zurnals: Galva R FLoaTsy TO40.11 - Spiediena
mérvieniba

2177 Zumnals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ “Temperatiras
mérvientba

2179 - Zurnils: Motora strava R FLOAT32 A

2181 - Zurnals: Motora spriegums R FLOAT32 V

2183 Zumals: Invertora temperatiira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ “Temperaturas
mérvientba

2185 - LogPower R FLOAT32 -

2187 - Zumnals: Lidzstravas kopnes spriequms R FLOAT32 V

2189 - Zurnals: Tikla spriequms R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Kluda 6 R UINT16

2192 - Kliida 6 - Datums R UINT32

2194 - Kliida 6 - Laiks R UINT32

2196 - Kliida 6 - Beigu datums R UINT32

2198 - Kliida 6 - Beigu laiks R UINT32

2200 - Zurnals: Klidu skaititajs R UINT16

2201 - Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks R UINT32

2203 - Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks R UINT32

2205 - Zunals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2207 - LogSpeed R UINT32

2209 - Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

2211 Zurnals: Pliisma R FoaT3y F04:0-12 -Plasmas

mérvieniba
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2213

P04.0.11 - Spiediena

Zurnals: Galva R FLOAT32 " _

mérvientba

2215 Zumals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ “Temperaturas
mérvientba

2217 Zurnals: Motora strava R FLOAT32 A

2219 Zurnals: Motora spriequms R FLOAT32 V

2221 Zurnls: Invertora temperatiira R FLOAT32 P0_4'(.)'1§ ~Temperatiras
mérvieniba

2223 LogPower R FLOAT32 -

2225 Zurnals: Lidzstravas kopnes spriegums R FLOAT32 V

2227 - Zurnals: Tikla spriequms R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Kluda?7 R UINT16

2230 - Kliida 7 - Datums R UINT32

2232 Kliida 7 - Laiks R UINT32

2234 Kliida 7 - Beigu datums R UINT32

2236 Kliida 7 - Beigu laiks R UINT32

2238 Zurnals: Klidu skaititajs R UINT16

2239 Zumnls: Klidas 1 bitu lauks R UINT32

2241 Zumnals: Klidas 2 bitu lauks R UINT32

2243 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2245 LogSpeed R UINT32

2247 Zumnals: Kldas kods R UINT32 -

2249 Zurnals: Pliisma R FoaT3y F04:0-12 -Plasmas
mérvientba

2231 Zumals: Galva R FLoaT3y F04-0-11-Spiediena
mérvieniba

2253 Zumals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 PO40.13-Temperatiras
mérvieniba

2255 Zurnils: Motora strava R FLOAT32 A

2257 Zurnals: Motora spriequms R FLOAT32 V

2259 Zurnls: Invertora temperatiira R FLOAT32 PO40.13-Temperatiras
mérvieniba

2261 LogPower R FLOAT32 -

2263 Zumnals: Lidzstravas kopnes spriequms R FLOAT32 V

2265 - Zurnals: Tikla spriegums R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Kluda8 R UINT16

2268 - Klida 8 - Datums R UINT32

2270 Kluda 8 - Laiks R UINT32

2272 Kliida 8 - Beigu datums R UINT32

2274 Kliida 8 - Beigu laiks R UINT32

2276 Zurnals: Kldu skaititajs R UINT16

2277 Zumnals: Klidas 1 bitu lauks R UINT32

2279 Zumnals: Klidas 2 bitu lauks R UINT32

2281 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2283 LogSpeed R UINT32

2285 Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

22817 Zumals: Pldsma R FLoAT32 0012 - Plusmas
mérvieniba

2289 Zurnals: Galva R FLoaTsy TO40.11 - Spiediena
mérvieniba

2291 Zumals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 PO40.13-Temperatiras
mérvientba

2293 Zurnals: Motora strava R FLOAT32 A

2295 Zurnals: Motora spriegums R FLOAT32 V

2291 Zurnals: Invertora temperatiira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ “Temperatiras
mérvientba

2299 LogPower R FLOAT32 -
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2301 - Zumals: Lidzstravas kopnes spriequms R FLOAT32 V

2303 - Zurnals: Tikla spriegums R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Kluda 9 R UINT16

2306 - Klida 9 - Datums R UINT32

2308 - Klada 9 - Laiks R UINT32

2310 - Kliida 9 - Beigu datums R UINT32

2312 - Kliida 9 - Beigu laiks R UINT32

2314 - Zumnals: Kldu skaititajs R UINT16

2315 - Zurnals: K|iidas 1 bitu lauks R UINT32

2317 - Zumnals: Klidas 2 bitu lauks R UINT32

2319 - Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2321 - LogSpeed R UINT32

2323 - Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

2325 Zumals: Pldsma R FLoAT32 0012 -Plusmas
mérvieniba

2327 Zurnals: Galva R FLoaTsy TO40.11 - Spiediena
mérvieniba

2329 Zumals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 PO_“.)'L?’ “Temperaturas
mérvientba

2331 - Zurnils: Motora strava R FLOAT32 A

2333 - Zurnals: Motora spriegums R FLOAT32 V

2335 Zurnals: Invertora temperatiira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ “Temperatiras
mérvientba

2337 - LogPower R FLOAT32 -

2339 - Zumnals: Lidzstravas kopnes spriequms R FLOAT32 V

2341 - Zurnals: Tikla spriegums R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Kluda 10 R UINT16

2344 - Kliida 10 - Datums R UINT32

2346 - Kliida 10 - Laiks R UINT32

2348 - Kliida 10 - Beigu datums R UINT32

2350 - Kliida 10 - Beigu laiks R UINT32

2352 - Zurnals: Klidu skaititajs R UINT16

2353 - Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks R UINT32

2355 - Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks R UINT32

2357 - Zunals: Trauksmes 1 bitu lauks R UINT32

2359 - LogSpeed R UINT32

2361 - Zurnals: Klidas kods R UINT32 -

2363 Zurnals: Pliisma R FoaTsy F04:0-12 - Plusmas
mérvientba

2365 Zumals: Galva R FLoaT3z TOA0.11-Spiediena
mérvientba

2367 Zumnals: Jaudas modula temperatira R FLOAT32 P0_4'(.)'1‘?’ “Temperatiras
mérvientba

2369 - Zurnals: Motora strava R FLOAT32 A

2371 - Zurnals: Motora spriegums R FLOAT32 V

2373 Zurnls: Invertora temperatiira R FLoAT32 PO40.13-Temperatiras
mérvieniba

2375 - LogPower R FLOAT32 -

2377 - Zurnals: Lidzstravas kopnes spriegums R FLOAT32 V

2379 - Zurnals: Tikla spriequms R FLOAT32 V

2381 - Kopé&jais kltdu skaititajs R UINT16

2382 - Kopé&jais trauksmju skaititajs R UINT16

2383 P02.9.01 Kluda Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Kluda Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Signalizacija Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Paredzama faktiska vértiba R ENUM
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3001

P04.0.11 - Spiediena

P03.0.01 Faktiskais spiediens R FLOAT32 "% _
mérvieniba
3003 p03.0.02 Fakiska plsma R FLOAT32 04012 Plismas
mérvieniba
3005 P03.0.03 Faktiska skidruma temp. R FLoAT32 04013 -Temperatiiras
[X+] mérvieniba
3007 P03.0.04 Faktiskais lTmenis R FLOAT32 PO_ll.Q.1ff-L|mena
[X+] mérvieniba
3009 P03.0.10 Deriga pieprasita vértiba R FLOAT32 -
3011 P03.0.20 Pieprasita vértiba R FLOAT32 -
3013 P03.0.30 Sikna statuss R ENUM
3014 [P)?ij.OS Faktiskais visparjais R FLOAT32 -
3016 F)?fjo'% Aktuala maina R FLOAT32 -
3101 P03.1.01 lekartas laiks ar stravas padevi R UINT32 s
3103 P03.1.02 Motora darbibas laiks R UINT32 s
3105 p031.05 Energijas skatitajs R FLOAT32 FO40-16-Energijas
mérvieniba
3201 P03.2.01 Motora atrums R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Motora atrums % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Motora strava R FLOAT32 A
3206 p032.06 Motora jauda R FLOAT3 F040.15 - Jaudas
mérvientba
3208 P03.2.07 Motora spriegums R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Tikla spriegums R UINT16 V
3211 P03.2.09 Lidzstravas kopnes spriegums R UINT16 V
3220 P03.2.20 Jaudas modula temperatiira R FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas
mérvientba
3222 P03.2.21 Invertora temperatira R FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
3224 P03.2.22 Motora Ptc R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Digitalas ievadizvades statuss R UINT16 -
3302 p03311 Analogas ievades 1 vértiba R FLOAT3? '13?/2']3'502"*”3'0935'““95
3304 p033.12 Analogas ievades 2 vértiba R FLOAT3? ;(3156};'512"*”3'0935'9"3“5
3306 P03.3.13 Analogas ievades 3 vértiba R FLOAT32 P05..1.22-Ana|0935|evades
[X+] 3veids
3308 P03.3.14 Analogas ievades 4 vértiba R FLOAT32 P05..1.32-Analoga5|evades
[X+] 4 veids
3310 P03.3.20 Analogas izvades vértiba R FLOAT32 5((3)%.53.02-Analoga5|zvades
3401 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3402 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3403 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3404 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3405 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3406 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3407 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3408 P03.4.01 lekartas dalas numurs R UINT16
3409 P03.4.02 lekartas raZoanas datums R UINT32
3411 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3412 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3413 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3414 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3415 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
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3416 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3417 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3418 P03.4.03 lekartas sérijas numurs R UINT16
3419 P03.4.05 Piedzinas razosanas datums R UINT32
3421 P03.4.06 Piedzinas sérijas numurs R UINT16
3422 P03.4.06 Piedzinas sérijas numurs R UINT16
3423 P03.4.06 Piedzinas serijas numurs R UINT16
3424 P03.4.06 Piedzinas sérijas numurs R UINT16
3425 P03.4.06 Piedzinas serijas numurs R UINT16
3426 P03.4.06 Piedzinas serijas numurs R UINT16
3427 P03.4.06 Piedzinas sérijas numurs R UINT16
3428 P03.4.06 Piedzinas sérijas numurs R UINT16
3429 P03.4.10 Hmi programmaparaturas versija R UINT32
3431 P03.4.11 Hmi-Bt programmaparaturas versija R UINT32
3433 P03.4.12 Barqsanas kartes programmaparatiiras R UINT32
versija
3435 P03.4.13 \If:rr:jrgles kartes programmaparatiiras R UINT32
3437 P03.4.14 Kartes faila versija R UINT32
3439 P03.4.15 Noklusgjuma faila versija R UINT32
3441 P03.4.16 Parametru faila versija R UINT32
3443 F)?ff'” Valodas faila versija R UINT32
3445 P03.4.19 AparatprgrmmatiirasVersija R UINT32
3447 - Piedzinas veids R ENUM
3448 P03.4.25 Saglabatas hidrauliskas liknes R ENUM - -
4001 P04.0.01 Sistemas tips RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Vadibas reZims RIW ENUM 0 7
4003 &)jjom Regulssanas rezims RW  ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Sakuma vértiba RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Auto.iedarbinasana RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07 Min. atruma konfiguracija RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Meérvientbas atlase RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Spiediena mérvieniba RIW ENUM 0 8
4009 [P)?ijJZ Plismas mérvieniba RIW ENUM 0 4
4010 F)?ij.B Temperattiras mérvieniba RIW ENUM 0 2
4011 F)?fjo'm Limena mérvieniba RIW ENUM 0 3
4012 F)?ileﬂS Jaudas mérvieniba RIW ENUM 0 3
4013 [P)?jjo'% Energijas mervieniba RIW ENUM 0 5
4014 [P)?fjo'w Ipatenergijas mérvieniba RIW ENUM 0 4
4018 P04.1.15 Spiediena uzdotas vértibas veids RIW ENUM 0 1
4019 o P05.0.11 - P05.0.12 -
POT.6.01 HO Spiediens RW  Floarsy PO4011-Spiediena Spiediens-  Spiediens-
mérvientba - .
nulles vertiba  pilna skala
4021 P04.0.21 Kontrolpunkta 1 atlase RIW ENUM 0 1
4022 P04.0.22 Kontrolpunkta 2 atlase RIW ENUM 0 2
4023 F)?ij.B Kontrolpunkta 3 atlase RIW ENUM 0 2
4024 F)?jjo'm Kontrolpunkta 4 atlase RIW ENUM 0 2
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4101 P04.1.01 AtrumaKontrolpunkts1 RIW UINT16  rpm P04.2.31- — P04.2.32-
Min. atrums  Maks. atrums
4102 P04.1.02 AtrumaKontrolpunkts2 RIW UINT16  rpm P04.2.31- — P04.2.32-
Min. atrums  Maks. atrums
4103 P04.1.03 - P04.2.31- P04.2.32 -
[X+] AtrumaKontrolpunkts3 RIW UINT16  rpm Min strums  Maks. atrums
4104 P04.1.04 P04.2.31- P04.2.32 -
X+] AtrumaKontrolpunkts4 RIW UINT16  rpm Min. 3trums Maks. 3trums
M1 o P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11 SpiedienaKontrlpunk RIW FLOAT32 PO_Af.Q.11-Sp|ed|ena Spiediens-  Spiediens -
mérvieniba s .
nulles vértiba  pilna skala
4113 o P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12 Spiedienakontrlpunk2 Rw  FLoarsp POk0.T1 - Spiediens Spiediens - Spiediens -
mérvientba - .
nulles vertiba  pilna skala
4115 Lo P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.13 SpiedienaKontrlpunk3 RIW FLOAT32 PO_Af.Q.11-Sp|ed|ena Spiediens-  Spiediens -
[X+] mérvieniba S .
nulles vértiba  pilna skala
417 o P05.0.11 - P05.0.12 -
PO4.1.14 SpiedienaKontrlpunk4 RIW FLOAT32 PO_Af.Q.11-Sp|ed|ena Spiediens-  Spiediens -
[X+] mérvieniba - .
nulles vértiba  pilna skala
a“nn _ P05.0.21 - P05.0.22 -
PO4.1.21 PliismasKontrolpunkt1 RIW FLOAT32 P0_4.Q.1%-P|usmas Pliisma - Pllisma -
[X+] mérvieniba - .
nulles vertiba  pilna skala
4123 _ P05.0.21- P05.0.22 -
P04.1.22 PliismasKontrolpunkt2 RIW FLOAT32 PO_ZL.Q.1%—P|usmas Pliisma - Pllisma -
[X+] mérvieniba - .
nulles vertiba  pilna skala
4125 _ P05.0.21- P05.0.22 -
P04.1.23 PlismasKontrolpunkt3 RIW FLOAT32 P0_4.Q.1?-P|usmas Plisma - Plisma -
[X+] mérvieniba o .
nulles vértiba  pilna skala
4127 _ P05.0.21 - P05.0.22 -
P4.1.24 PlusmasKontrolpunkt4 RIW FLOAT32 P0_4.Q.1?-P|usmas Plisma - Plusma -
[X+] mérvieniba . .
nulles vertiba  pilna skala
4131 . P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.1.31 Temp.Kontrolpunkts1 RIW FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas Temperatura- Temperatura -
[X+] mérvieniba o .
nulles vertiba  pilna skala
4133 . P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.1.32 Temp.Kontrolpunkts2 RIW FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas Temperatura- Temperatura -
[X+] mérvieniba - .
nulles vértiba  pilna skala
4135 _ P05.0.31- P05.0.32 -
P04.1.33 Temp.Kontrolpunkts3 RIW FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas Temperatura- Temperatura -
[X+] mérvieniba - .
nulles vértiba  pilna skala
4137 . P05.0.31- P05.0.32 -
P04.1.34 Temp.Kontrolpunkts4 RIW FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas Temperatura- Temperatura -
[X+] mérvieniba o .
nulles vertiba  pilna skala
4141 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.41 LimenaKontrolpunkts? RIW FLOAT32 PO_ZL.Q.1£_1-L|mena Limenis - Limenis -
[X+] mérvieniba - .
nulles vertiba  pilna skala
4143 . P05.0.41 - P05.0.42 -
PO4.1.42 LimenaKontrolpunkts2 RIW FLOAT32 PO_Af.Q.1ff-L|mena Limenis - Limenis -
[X+] mérvieniba - .
nulles vértiba  pilna skala
4145 . P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.43 LimenaKontrolpunkts3 RIW FLOAT32 PO_ll.Q.1A_f-L|mena Limenis - Limenis -
[X+] mérvieniba - .
nulles vertiba  pilna skala
4147 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.44 LimenaKontrolpunkts4 RIW FLOAT32 PO_ZL.Q.1£_1-L|mena Limenis - Limenis -
[X+] mérvieniba - .
nulles vertiba  pilna skala
4155 P04.1.60 lerobeZot kontrolpunktu saglabasanu ~ R/W ENUM 0 1
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4156 P04.1 51 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j " VisparejsKntrlpunkt1 RIW FLOAT32 - Visparéjs - Vispargjs -
nulles vertiba  pilna skala
4158 PO4.1 52 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j 7 VisparejsKntrlpunkt2 RIW FLOAT32 - Vispargjs - Visparéjs -
nulles vértiba  pilna skala
4160 PO4.153 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j 7 VisparéjsKntrlpunkt3 RIW FLOAT32 - Visparejs - Visparejs -
nulles vértiba  pilna skala
4162 P04 154 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j " VisparejsKntrlpunkt4 RIW FLOAT32 - Visparéjs - Vispargjs -
nulles vértiba  pilna skala
4200 P04.2.00 regulas vai kontroles veids RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 logs RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Histeréze RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.06 Pacel3anas atrums RIW UINT16  rpm P04.2.31- — P04.2.32-
Min. atrums  Maks. atrums
4204 P04.2.07 Lineara pacelSanas summa RIW UINT16 % 0 200
4205 [P)?ij.OS Kvadr.pacel$anasSumma RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Atruma maina 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Atruma maina 2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Atruma maina 3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Atruma maina 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Atruma mainas min. paatrinajums RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Atruma mainas min. palénindjums RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pikontrole - Kp RIW FLOAT32 - 0 10000
4225 P04.2.25 Pikontrole-Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min. atrums RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Maks. atrums RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Min. atruma laiks RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatiska kllidas atiestatiSana RIW ENUM 0 1
4301 o P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.3.01 Spiediens - minimalais slicksnis RW  Floarsy PO4011-Spiediena Spiediens-  Spiediens-
mérvientba - .
nulles vertiba  pilna skala
4303 _ P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.3.02 Plisma - minimalais slieksnis RIW FLOAT32 P0_4.Q.1?-P|usmas Plisma - Plisma -
[X+] mérvieniba _ .
nulles vértiba  pilna skala
4305 _ P05.0.31- P05.0.32 -
P04.3.03 Temperatiira - minimalais slieksnis RIW FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas Temperatiira- Temperatira -
[X+] mérvieniba o X
nulles vertiba  pilna skala
4307 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.3.04 Limenis - minimalais slieksnis RIW FLOAT32 PO_Af.Q.1l_1—L|mena Limenis - Limenis -
[X+] mérvieniba - .
nulles vertiba  pilna skala
4310 P04.3.10 Aizkave minimala sliek$na dé| RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Aizkave iidens trikuma dé| RIW UINT16 s 1 100
4312 P04.3.05 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j " Visparejs - minimalais slieksnis RIW FLOAT32 - Visparejs - Visparejs -
nulles vértiba  pilna skala
MOT " p0a.4.01 Testa cikla atrums RW  UINTI6  rpm 0 o
aks. atrums
4402 P04.4.02 Testa cikla noilgums RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03 Testa cikla laiks RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Testa cikla komanda RIW ENUM 0 1
4501 F)?fj&m KP nobides funkcija RIW ENUM 0 3
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4502

P04.5.02

X+] KP nobides ievade RIW ENUM 0 5
4503 F)?_fj&% KP nobides VERTIBA 1 RIW FLOAT32 -
4505 E?jjS'Ob KP nobides VERTIBA 2 RIW FLOAT32 -
4507 P04.5.10 . P04.5.11 -KP
[X+] KP nobide X 1 RIW FLOAT32 - nobide X 2
4509 P04.5.11 . P04.5.10-KP P04.5.12 -KP
[X+] KP nobide X 2 RIW FLOAT32 - nobide X 1 nobide X 3
4511 P04.5.12 . P04.5.11-KP P04.5.13-KP
[X+] KP nobide X 3 RIW FLOAT32 - nobide X 2 nobide X 4
4513 P04.5.13 . P04.5.12 - KP
X+] KP nobide X 4 RIW FLOAT32 - nobide X 3
4601 P04.6.01 Caurules piepildisanas funkcija RIW ENUM 0 2
4602 P04.0.11 - Spiediena P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03 Caurules piepildisanas slieksnis RIW FLOAT32 et oP Spiediens-  Spiediens -
mérvientba - .
nulles vértiba  pilna skala
4604 P04.6.05 Caurules piepildisanas laiks RIW UINT16 s 0 999
4605 P04.6.06 Maks. caurules piepildisanas sukni RIW UINT16 1 P06.0.F)2_—
Maks. iekartas
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 Caurules piepildisanas stabilais laiks ~ R/W UINT16 s 1 C?ur}]l?f
piepildisanas
laiks
4607 P04.6.15 Caurules piepildisanas atruma solis RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Faktiskas vertibas avots RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Aktuators - nulles vertiba RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Aktuators - pilna skala RIW UINT16  rpm 0 9999
5003 P05.0.11 Spiediens - nulles vértiba RIW FLoaT3z TOA0.11-Spiediena 5 10
mérvientba
2005 po50.12 Spiediens- pilna skala RW  FLoaT3z T040.11-Spiediena 0 100
mérvieniba
2007 POSO2Y pyica - nules vrtiba RW  loarsy TO0-12-Plusmas 0 9999
[X+] mérvieniba
2009 POS0.22 by pilna skala RW  FLOAT32 04012~ Plusmas 0 9999
[X+] mérvieniba
>0 P05.0.31 Temperatiira - nulles vértiba RIW FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas -100 9999
[X+] mérvieniba
013 POS032 o eratiira - pilna skala RW  FloAT3p POA013-Temperatiras 9999
[X+] mérvieniba
2015 POS.0.41  imenis - nulles varirba RIW FLOAT32 PO4014-Limepa 999 9999
[X+] mérvieniba
017 POS042 o onis - pilna skala RW  Floarsp Fo40.14-Limena 999 9999
[X+] mérvieniba
021 POS0ET gpe o iediona nulles vértiba RW  FLOAT3z T040.11-Spiediena 1 99
[X+] mérvieniba
2023 POS062 ope iediena pilna skala RW  FLOAT3z T040.11-Spiediena 0 999
[X+] mérvieniba
2025 g?fjo'“ Visparés - nulles vértiba RW  FLOAT32 - 1000 1000
2027 g?fjo'52 Vispargis - pilna skala RW  FLOAT32 - 1000 1000
5101 P05.1.01 Analogas ievades 1 funkcija RIW ENUM 0 7
5102 P05.1.02 Analogas ievades 1 veids RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Analogas ievades 2 funkcija RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Analogas ievades 2 veids RIW ENUM 0 3
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5105

P05.1.21

X+] Analogas ievades 3 funkcija RIW ENUM 0 7
2106 F)?fj1.22 Analogas ievades 3 veids RIW ENUM 0 3
2107 F)?fj1'31 Analogas ievades 4 funkcija RIW ENUM 0 7
>108 [P)?+5j1'32 Analogas ievades 4 veids RIW ENUM 0 3
2109 [P)?+5j1'40 Sensora Itkne RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Analoga aktuatora veids RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Digitalas ievades 3 funkcija RIW ENUM 0 9
2204 [P)?sz'OA' Digitalas ievades 4 funkcija RIW ENUM 0 9
5205 F)?sz'OS Digitalas ievades 5 funkcija RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Analogas izvades funkcija RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Analogas izvades veids RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Releja 1 funkcija RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Releja 2 funkcija RIW ENUM - 0 7
5801 P05.8.01 Analogas ievades 1 novirze RIW FLOAT32 - -100 100
5803 P05.8.02 Analogas ievades 1 pastiprindjums RIW FLOAT32 - 0 1.5
5805 P05.8.11 Analogas ievades 2 novirze RIW FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12 Analogas ievades 2 pastiprindjums RIW FLOAT32 - 0 1.5
2809 [P)?fjs'm Analogas ievades 3 novirze RIW FLOAT32 - -100 100
>811 [P)?+5j8'22 Analogas ievades 3 pastiprinajums RIW FLOAT32 - 0 1.5
2813 [P)?fjs'31 Analogas ievades 4 novirze RIW FLOAT32 - -100 100
2815 F)?fj8'32 Analogas ievades 4 pastiprinajums RIW FLOAT32 - 0 15
%844 pos.844 OffsetA0 1 W oAy P03 0 Anelogasiavades g 100
5846 P05.8.45 GainAQ 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Sistémas konfiguracija RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Maks. iekartas RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Vairaki sikni - adrese RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Vairaku siiknu karte R UINT16
6005 P06.0.05 Vairaki siikni - prioritate R UINT16 -
6111 o P05.0.12 -
P06.1.11  Spiediens - pal. vértiba W FLoarsp POA0.11 - Spiediens 0 Spiediens -
mérvieniba .
pilna skala
6113 o P05.0.12 -
P06.1.12 Spiediens - sam. vértiba RW  FLOAT32 04011 -Spiediena 0 Spiediens -
mérvientba -
pilna skala
6115 _ P05.0.22 -
PO8.1.21 pisma - pal. vértiba RW  FLOAT32 TOA0-12-Plusmas 0 Pldsma -
[X+] mérvieniba .
pilna skala
6117 _ P05.0.22 -
P06.1.22 Pliisma - sam. vértiba RIW FLOAT32 P0_4.Q.1?-P|usmas 0 Plisma -
[X+] mérvieniba .
pilna skala
6119 _ P05.0.32 -
P06.1.31 Temperatiira - pal. vértiba RIW FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas 0 Temperatura -
[X+] mérvieniba .
pilna skala
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6121 . P05.0.32 -
P06.1.32 Temperatiira - sam. vértiba RIW FLOAT32 PO_4.Q.1§-Temperaturas 0 Temperatura -
[X+] mérvieniba .
pilna skala
6123 - P05.0.42 -
P06.1.41 Limenis - pal. vértiba RIW FLOAT32 PO_ZL.Q.1£_1-L|mena 0 Limenis -
[X+] mérvieniba .
pilna skala
6125 . P05.0.42 -
P06.1.42 Limenis - sam. vértiba RIW FLOAT32 PO_Af.Q.1f,-L|mena 0 Limenis -
[X+] mérvieniba :
pilna skala
6129 P06.1.61 Vairaku siknu iespgjosanas atrums RIW UINT16  rpm ,F\)/IO.4'2_'31' P04.2.32-
in. atrums  Maks. atrums
6130 P06.1.71 Sinhronais ierobeZojums RIW UINT16  rpm 0 3600
6131 P06.1.72 Sinhronais logs RIW UINT16  rpm 0 P04'2'§2_
Maks. atrums
6132 P06.1.81 Automatiskas parslégSanas intervals ~ R/W UINT16 h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
G138 poerst - P05.0.52-
[X+] Visparéjs - pal. vértiba RIW FLOAT32 - 0 V!sparejs—
pilna skala
6136 P05.0.52 -
[F))?fj1'52 Vispargjs - sam. vertiba RIW FLOAT32 - 0 Visparéjs -
pilna skala
7001 P07.0.01 Maksimala parslegsanas frekvence RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Min. parslégsanas frekvence RIW ENUM 0 5
7101 P07.1.01 Izlaist atruma centru RIW UINT16  rpm P04231-  P04.232-
Min. atrums  Maks. atrums
7102 P07.1.02 lzlaist atruma diapazonu RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Motora apsildes funkcija RIW ENUM 0 2
7301 P07.3.01 Padeves uz prieksu funkcija RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Com 1 funkcija RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Com 2 funkcija RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU adrese RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU atrums bodos RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU formats RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.05 -
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac adrese RIW UINT16 0 BACnet MS/TP
maks. vedgji
8202 P08.2.02 BACnet MS/TP atrums bodos RIW ENUM 0 8
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP formats RIW ENUM 0 3
8204 P08.2.04 BACnet MS/TP lerices Id RIW UINT32 - 4194304
8206 P08.2.01 -
P08.2.05 BACnet MS/TP maks. vedgji RIW UINT16 BACnet MS/TP 127
Mac adrese
8210 BACnet info ramji RIW UINT16 1 255
8211 - BACnet Reinit RIW ENUM 0 1
8301 P08.3.01 lespéjot bezvadu sakarus RIW ENUM 0 1
9001 P09.0.01 Valoda RIW ENUM 0 28
(X+]
0T PO90TZ s RW  UINT32
(X+]
9013 P09.0.11 Datums RIW UINT32
(X+]
7101 [P)?ijm Atlasit Aktivo parametru kopu RIW ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Displeja energijas taupisana RIW ENUM 0 1
9202 P09.1.02 Energijas taupisanas laiks RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Displeja orientacija RIW ENUM 0 1
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9211 P09.1.11 Maks. decimaldalas RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Kludu Zurnala atiestatiSana RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Darbibas laika skaititaja atiestatiSana ~ R/W ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Motora darbibas skaititaja atiestatiSana  R/W ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Energijas skaititaja atiestatisana RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Ripnicas parametru atjaunoSana RIW ENUM 0 1
9306 F)?zf'% Nodosana ekspluatacija pabeigta RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Savienoto ieritu saraksta atiestatiSana  R/W ENUM 0 1
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9 BACnet MS/TP

9.1 Protokola izpildes atbilstibas apliecinajums (PICS)

Atbilstibas deklaracija

Dati 29/03/2023
Pardevéja nosaukums XYLEMINC
|zstradajuma nosaukums HYDROVAR X

Izstradajuma modela numurs

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Lietotnes programmaturas versija

01.00.00 (FW_PackVersion)

Aparatprogrammaturas versija 01

BACnet protokola versija 19

BACnet standarta ierices profils (L pielikums)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

] BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet sadarbspéjas bloki (K pielikums)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Tikla ierices parvaldiba

Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

Ooojo|jo|jojo|joojojojoojo|joojojojojoooooooOoQOd

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Atbalstitie standarta objekti

Objekts Atbalstits Dinamiski Atbalstitas izvéles RakstiSanas Tpasibas
izveidots/dzests ipasibas
Analog Input | O
Analog Value ] a Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue | a

Datu saites [imenis

O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
) ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
0] MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (ierobezota funkcionalitate, zema atruma izraisita
noildzes iesp&jamiba)
o 2400 (ierobeZota funkcionalitate, zema atruma izraisita
noildzes iesp&jamiba)
o 4800 (ierobeZota funkcionalitate, zema atruma izraisita
noildzes iesp&jamiba)
e 9600
e 19200
e 38400 (ieteicams)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
a Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Citi
lerices adreses ierobezojums
Vai tiek athalstitas ierices ar statiskiem ierobeZojumiem? O ja M no
NepiecieSams divvirzienu sakariem ar MS/TP sekotaju un citam iericém.
Papildu funkcijas
e Tikla opcijas: Nav.
e Tikla drosibas opcijas: Nav.
e Atbalstito rakstzimju komplekts: Nav.
e Segmentacijas iespéjas: Nav.
e Tikla parvaldiba: Nav.
e Trauksmju un notikumu parvaldiba: Nav.
e Laika planosana un programmésana: Nav.
e Spéja rikoties ar Zurnaliem (tendence): Nav.
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9.2 BACnet ierice un BACnet ierices objekta identifikators

HVX un HVX+ ir BACnet ierices, jo tas atbalsta digitalus sakarus, izmantojot BACnet protokolu.
Katra BACnet ierice ietver lerices objektu. Tas ir standarta objekts, kura Tpasibas ataino
raksturlielumus, ko var skatit no arpuses.

Vietéjam MS/TP tiklam pievienotas ierices ir lokalizétas, izmantojot:

e lerices objekta identifikatoru vai

e MAC adresi.

BACnet lerices objekta identifikators

RUpnica iestatita vértiba ir 84003.
Lai mainttu vértibu, izmantojiet pakalpojumu Rakstit ipasibu ierices objekta Tpasiba
Object_ldentifier vai konkréto parametru P08.2.04 lerices ID BACnet MS/TP, kas pieejams
displeja.

MAC adrese
RUpnica iestatita vertiba ir 1.
Parbaudiet, vai katra MS/TP tiklam pievienota ierice ir identificéta ar atskirigu adresi parametra
P08.2.01 MAC adrese BACnet MS/TP.

9.3 Savienojumi un datu parvaldiba, BACnet MS/TP

e Kad BACnet MS/TP sakari starp piedzinu un aréjo ierici ir aktivi, deg vadibas panela
savienojuma statusa lampina.

e lestatiet parametru PO4. 1.60 lerobeZot kontrolpunktu saglabasanu uz Ja, lai rakstitu
pagaidu atminas regiona un pagarinatu ilglaicigas EEPROM atminas dzives laiku.

PIEZIME.
Nepievienojiet vadibas plates spaili (C) atskiriga sprieguma potencialiem vai PE.

Viena elektriska stikna savienosana ar aréju ierici

1. Nonemiet piedzinas vaku un ievérojiet iek§pusé esosas savienojumu shémas.
2. Pievienojiet spailes 31 (B), 32 (A) un 33 (C) aréjai iericei, pieméram, PLC, BMS utt.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 BACnet rindas TABULA

Objekta Izvélnes  Parametra nosaukums BACnet objekta nosaukums  Veids
identifikators ID
0 P03.4.01 lekartas dalas numurs Unit Part Number UINT16 -
1 P03.4.03 lekartas sérijas numurs Unit Serial Number UINT16 -
2 P03.4.06 Piedzinas sérijas numurs Drive Serial Number UINT16 -
9.5 BACnet analogas ievades TABULA
Objekta lzvélnes Parametra nosaukums BACnet objekta nosaukums ~ Veids  lzmérs Min. Maks.
identifikators ID
0 P02.0.01 Kluda 1 (nesenaka) Error T (Most Recent) UINT16
1 - Klida 1- Datums Error 1- Date UINT32
2 Klida 1 - Laiks Error 1-Time UINT32
3 Klida 1 - Beigu datums Error 1- End Date UINT32
4 Klida 1 - Beigu laiks Error 1-End Time UINT32
5 Zurnals: Klidu skaitrtajs Log: Error Counter 1 UINT16
6 Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Zurnals: Klidas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks ~ Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Zumnals: Klidas kods Log: Error Code 1 UINT32 -
M Zumnals: Plisma Log: Flow 1 FLOAT32 P0_4'(.)'1% - Plusmas
mérvieniba
12 Zurnals: Galva Log: Head 1 FLoatsp PO40-11-Spiediena
mérvieniba
13 Zumnals: J_audas modula Log: Power Module Temp 1 FLOAT3? P0_4.Q.1§-Temperatﬂras
temperatiira mérvieniba
14 Zurnls: Motora strava Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
16 Sumils: _ ) P04.0.13 - Temperaturas
urnals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 1~ FLOAT32 "% °
mérvieniba
17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 Zurlnals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 1 FLOAT3? V
spriegums
19 - Zurnals: Tikla spriegums Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Kluda2 Error2 UINT16
21 - Klida 2 - Datums Error2 - Date UINT32
22 Klida 2 - Laiks Error2-Time UINT32
23 Kliida 2 - Beigu datums Error 2 - End Date UINT32
24 Kliida 2 - Beigu laiks Error2-EndTime 1 UINT32
25 Zurnals: K|udu skaititajs Log: Error Counter 2 UINT16
26 Zurnals: K|udas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 Zurnals: K|udas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks  Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Zurnals: Kliidas kods Log: Error Code 2 UINT32 -
31 Zumals: Plisma Log: Flow 2 FLOAT32 FO40.12-Plismas
mérvieniba
32 Zumals: Galva Log: Head 2 Foatsy PO40-11- Spiediena
mérvieniba
33 Zumals: J_audas modula Log: Power ModuleTemp 2 FLOAT3? P0_4.Q.1§ - Temperatiras
temperatira mérvieniba
34 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V

EXM - Papildu uzstadi$anas, ekspluatacijas un programmeésanas instrukcijas

103



Iv - Originalo instrukciju tulkojums

36 Zurnals: Invertora temperatira Log: Inverter Temperature2 ~ FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
38 Zurlnals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Volage 2 FLOAT32 V
spriegums
39 - Zurnals: Tikla spriegums Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 Kluda 3 Error3 UINT16
1 - Kldda 3 - Datums Error 3 - Date UINT32
42 Klida 3 - Laiks Error3-Time UINT32
43 Klida 3 - Beigu datums Error 3 - End Date UINT32
44 Klida 3 - Beigu laiks Error3- End Time 1 UINT32
45 Zurnals: Klidu skaitrtajs Log: Error Counter 3 UINT16
46 Zurnals: Klidas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
47 Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
48 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks ~ Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
50 Zurnals: Kliidas kods Log: Error Code 3 UINT32 -
! Zumals: Plisma Log: Flow 3 FLoAT3y TO40-12-Plusmas
mérvieniba
»2 Zurnals: Galva Log: Head 3 FLoatsp PO40-11-Spiediena
mérvieniba
53 Zumnals: J_audas modula Log: Power Module Temp 3 FLOAT32 P0_4.Q.1§ - Temperatiiras
temperatira mérvieniba
54 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 3 FLOAT32 A
55 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V
56 Sumils: _ . P04.0.13 - Temperaturas
urnals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 """ =
mérvieniba
57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -
58 Zur'nals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT3? V
spriegums
59 - Zurnals: Tikla spriequms Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V
60 P02.0.04 Kluda4 Error4 UINT16
61 - Klida 4 - Datums Error 4 - Date UINT32
62 Klida 4 - Laiks Error 4 - Time UINT32
63 Klida 4 - Beigu datums Error 4 - End Date UINT32
64 Kliida 4 - Beigu laiks Error4-EndTime 1 UINT32
65 Zurnals: K|udu skaititajs Log: Error Counter 4 UINT16
66 Zurnals: K|udas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
67 Zurnals: K|udas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
68 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks  Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
70 Zumnals: Klidas kods Log: Error Code 4 UINT32 -
7 Zumnals: Plisma Log: Flow 4 FLOAT32 P0_4'(.)'1% - Plusmas
mérvieniba
72 Zumals: Galva Log: Head 4 FoaT32 P04011 - Spiediena
mérvieniba
73 Zumals: J_audas modula Log: Power Module Temp 4 FLOAT3? P0_4.Q.1§-Temperatﬂras
temperatiira mérvieniba
74 Zurnls: Motora strava Log: Motor Current 4 FLOAT32 A
75 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V
76 Zumals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -
78 Zurlnals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V
spriegums
79 - Zurnals: Tikla spriegums Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 Kluda5 Error 5 UINT16
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81 Klida 5 - Datums Error 5 - Date UINT32
82 Kluda 5 - Laiks Error 5-Time UINT32
83 Klida 5 - Beigu datums Error 5 - End Date UINT32
84 Klida 5 - Beigu laiks Error5-EndTime 1 UINT32
85 Zurnals: K|udu skaititajs Log: Error Counter 5 UINT16
86 Zurnals: K|udas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
87 Zurnals: K|udas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
88 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks  Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 Zumnals: Klidas kods Log: Error Code 5 UINT32 -
7 Zunals: Plisma Log: Flow 5 FLoAT32 "O40.12- Plusmas
mérvieniba
72 Zurnals: Galva Log: Head 5 FoaT3y P040.11 - Spiediena
mérvieniba
93 Zumals: J_audas modula Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT3? P0_4.Q.1§ - Temperatiras
temperatiira mérvieniba
94 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
76 Zurnals: Invertora temperatira Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
98 Zurlnals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V
spriegums
99 - Zurnals: Tikla spriegums Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 Kluda 6 Error 6 UINT16
101 - Kluda 6 - Datums Error 6 - Date UINT32
102 Klida 6 - Laiks Error6-Time UINT32
103 Klida 6 - Beigu datums Error 6 - End Date UINT32
104 Klida 6 - Beigu laiks Error 6 - End Time 1 UINT32
105 Zurnals: Klidu skaitrtajs Log: Error Counter 6 UINT16
106 Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks ~ Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Zurnals: Kliidas kods Log: Error Code 6 UINT32 -
1 Zumals: Plasma Log: Flow 6 FLoAT3y TO40-12-Plusmas
mérvieniba
12 Zumls: Galva Log: Head 6 FLoatsp PO40-11-Spiediena
mérvieniba
113 Zumnals: J_audas modula Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperatﬂras
temperatira mérvieniba
114 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
1é Zurnals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 6 FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
118 Zur'nals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT3? V
spriegums
119 - Zurnals: Tikla spriequms Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 Kluda?7 Error 7 UINT16
121 - Klida 7 - Datums Error 7 - Date UINT32
122 Klida 7 - Laiks Error 7 - Time UINT32
123 Klida 7 - Beigu datums Error 7 - End Date UINT32
124 Kliida 7 - Beigu laiks Error 7-EndTime 1 UINT32
125 Zurnals: K|udu skaititjs Log: Error Counter 7 UINT16
126 Zurnals: K|udas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Zurnals: K|udas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
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128 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks ~ Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Zumnals: Klidas kods Log: Error Code 7 UINT32
131 Zumnals: Plisma Log: Flow 7 FLOAT32 P0_4'(.)'1% - Plusmas
mérvieniba
132 Zuals: Galva Log: Head 7 FLoatsp PO40-11-Spiediena
mérvieniba
133 Zumnals: J_audas modula Log: Power Module Temp 7 FLOAT32 P0_4.Q.1§ - Temperatiiras
temperatiira mérvieniba
134 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Zurnals: Motora spriegums Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 Zunals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Zurlnals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT3? V
spriegums
139 - Zurnals: Tikla spriegums Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Kluda8 Error 8 UINT16
141 - Klida 8 - Datums Error 8 - Date UINT32
142 Klida 8 - Laiks Error8-Time UINT32
143 Kliida 8 - Beigu datums Error 8- End Date UINT32
144 Kliida 8 - Beigu laiks Error8-EndTime 1 UINT32
145 Zurnals: Kliidu skaititajs Log: Error Counter 8 UINT16
146 Zurnals: K|udas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Zurnals: K|udas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks  Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Zurnals: Kliidas kods Log: Error Code 8 UINT32 -
1o Zumals: Plisma Log: Flow 8 FLoAT3y TO40-12-Plusmas
mérvieniba
152 Zumals: Galva Log: Head 8 Foatsy PO40-11- Spiediena
mérvieniba
153 Zumals: J_audas modula Log: Power Module Temp 8 FLOAT3? P0_4.Q.1§ - Temperatiras
temperatira mérvieniba
154 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 Zurnals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P0_4.(.).1§>-Temperaturas
mérvieniba
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Zumnals: Lidzstravas kopnes )
. Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
spriegums
159 - Zurnals: Tikla spriequms Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Kluda 9 Error 9 UINT16
161 - Klida 9 - Datums Error 9 - Date UINT32
162 Klida 9 - Laiks Error 9 - Time UINT32
163 Klida 9 - Beigu datums Error 9 - End Date UINT32
164 Klida 9 - Beigu laiks Error 9 - End Time 1 UINT32
165 Zurnals: Klidu skaitrtajs Log: Error Counter 9 UINT16
166 Zurnals: Kliidas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks ~ Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Zurnals: Kliidas kods Log: Error Code 9 UINT32 -
171 Zunals: Plisma Log: Flow 9 FLOAT32 P0_4'(.)'1% - Plusmas
mérvieniba
172 Zunals: Galva Log: Head 9 FLoatsp PO40-11-Spiediena
mérvieniba
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173 Zumals: J_audas modula Log: Power Module Temp 9 FLOAT32 P0_4.Q.1§ - Temperatiras
temperatira mérvieniba
174 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Zurnals: Motora spriegums Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
176 Zurnals: Invertora temperatra Log: Inverter Temperature 9 FLOAT32 P0_4.(.).1§>-Temperaturas
mérvieniba
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
178 Zur'nals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
spriegums
179 - Zurnals: Tikla spriequms Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Kluda 10 Error 10 UINT16
181 - Klida 10 - Datums Error 10 - Date UINT32
182 Klida 10 - Laiks Error 10 - Time UINT32
183 Klida 10 - Beigu datums Error 10 - End Date UINT32
184 Kliida 10 - Beigu laiks Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Zurnals: Klidu skaitftajs Log: Error Counter 10 UINT16
186 Zurnals: Klidas 1 bitu lauks Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Zurnals: Kliidas 2 bitu lauks Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Zurnals: Trauksmes 1 bitu lauks ~ Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Zumnals: Klidas kods Log: Error Code 10 UINT32 -
191 Zumnals: Plisma Log: Flow 10 FLOAT32 P0_4'(.)'1% - Plusmas
mérvieniba
192 Zurnals: Galva Log: Head 10 FLoatsp PO40-11- Spiediena
mérvieniba
193 Zumnals: J_audas modula Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperatﬂras
temperatiira mérvieniba
194 Zurnals: Motora strava Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Zurnals: Motora spriequms Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Zurnals: Invertora temperatiira Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
mérvieniba
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Zurlnals: Lidzstravas kopnes Log: DC Bus Voltage 10 FLOAT3? V
spriegums
199 Zurnals: Tikla spriegums Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Kopéjais kltidu skaititajs Total Error Counter UINT16
201 - Kopéjais trauksmju skaititajs Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Kluda Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Kluda Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Signalizacija Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.01 Faktiskais spiediens Actual Pressure FLoatsp PO40-11-Spiediena
mérvieniba
206 PO3.0.02 ¢, iiska plisma Actual Flow FLoaT32 P04012-Plismas
[X+] mérvieniba
207 P03.0.03 Faktiska Skidruma temp. Actual Fluid Temperature FLOAT32 P0_4.Q.1§-Temperaturas
[X+] mérvieniba
208 P03.0.04 Faktiskais limenis Actual Level FLOAT32 P0_4.Q.1l_1-L|mena
[X+] mérvieniba
209 P03.0.10 Deriga pieprasita vértiba Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Pieprasita vertiba Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Siikna statuss Pump Status ENUM
212 P03.1.01 lekartas laiks ar stravas padevi Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Motora darbibas laiks Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Energijas skaititajs Energy Counter FoaTsy PO40.16 - Energijas
mérvieniba
215 P03.2.01 Motora atrums Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Motora atrums % Motor Speed % FLOAT32 %
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217 P03.2.05 Motora strava Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Motora jauda Motor Power FLoaT3g P04015 - Jaudas
mérvieniba
219 P03.2.07 Motora spriegums Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Tikla spriegums Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Lidzstravas kopnes spriegums DC Bus Voltage UINT16 V
222 P03.2.20 Jaudas modula temperatiira Power Module Temperature ~ FLOAT32 P0_4'(.)'1§ “Temperaturas
mérvieniba
223 P03.2.21 Invertora temperattira Inverter Temperature FLOAT32 P0_4'(.)'1§ ~ Temperatras
mérvieniba
224 P03.2.22 Motora Ptc Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Digitalas ievadizvades statuss Digital I/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11 Analogas ievades 1 vértiba Analog Input 1 Value FLOAT32 .P05'1'02 -Apalogas
ievades 1 veids
22 P03.3.12 Analogas ievades 2 vértiba Analog Input 2 Value FLOAT32 .POS'HZ -Apalogas
ievades 2 veids
228 P03.3.13 Analogas ievades 3 vertiba Analog Input 3 Value FLOAT32 .P05'1'22 -Apalogas
[X+] ievades 3 veids
229 P03.3.14 Analogas ievades 4 vertiba Analog Input 4 Value FLOAT32 .P05'1'32 -Apalogas
(X+] ievades 4 veids
230 P03.3.20 Analogas izvades vertiba Analog Output Value FLOAT32 .P05'3'02 -.Analogas
izvades veids
231 P03.4.02 lekartas razosanas datums Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Piedzinas razoSanas datums Drive Production Date UINT32
233 - Piedzinas veids Drive type ENUM
234 P06.0.04 Vairaku suknu karte Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Vairaki stikni - prioritate Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Kontroles kartes _ . Control Card Firmware Version UINT32
programmaparatiiras versija
237 P03.4.12 Barosanas kartes _ . Power Card Firmware Version ~ UINT32
programmaparatiiras versija
238 P03.4.10 Hmi programmaparaturas versija_Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 V"'e”r"s'i'jzt programmaparatifas . gt Firmware Version~ UINT32
240 P03.4.14 Kartes faila versija Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Noklusgjuma faila versija Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Parametru faila versija Parameter File Version UINT32
243 F)?E]M / Valodas faila versija Language File Version UINT32
244 [P)?ij.OO Paredzama faktiska vertiba Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Saglabatas hidrauliskas liknes EstimationCapability ENUM
9.6 BACnet analogas vertibas
Objekta lzvélnes  Parametra BACnet objekta nosaukums  Veids [zmérs Min. Maks.
identifikators 1D nosaukums
0 Atlasiet siikna statusu
ieslégts/izslegts.
Atbilst
ieslégsanasfizslegsan  On/Off Set ENUM 0 1
as pogas darbibai.
0-Jjungta
1-1§jungta
1 Kludas atiestatisanas ERRORRESTCMD ENUM 0 1
komanda
2 P04.0.01  Sistemas tips System Type ENUM 0 2
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3 P04.0.02  Vadibas rezims Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 RegulgsanasreZims  Regulation Mode ENUM 0 1
5 P04.0.05 Sakuma vértiba Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 Auto.iedarbindSana  Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 E/Iln..atru_mfa Min Speed Configuration ENUM 0 1
onfiguracija
8 P04.0.09  Mérvienibas atlase Measuring Unit Selection ENUM 0 1
9 P04.0.11  Spiediena mérvieniba Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
10 P04.0.12 - S . .
X+] Plasmas mervientba  Flow Measuring Unit ENUM 0 4
M P04.0.13 Tefnpera_turas Temperature Measuring Unit ~ ENUM 0 2
[X+] mérvieniba
12 [F;?jjo'm Limena mérvieniba  Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 [P)?_fjo'w Jaudas mérvientba Power Measuring Unit ENUM 0 3
14 [P)?jjo'% Energijas mérvientba  Energy Measuring Unit ENUM 0 5
15 P04.0.17 Ipatenergijas " .
X+] mérvieniba Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
16 P09.1.11  Maks. decimaldalas ~ Max Decimals UINT16 0 3
17 P04.0.21 gt‘)lgst;‘)'p“”kta T Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
18 P04.0.22 aKﬁ:Stgo'p“”ktaz Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 P04.0.23  Kontrolpunkta 3 Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
[X+] atlase
20 P04.0.24 Kontrolpunkia 4 Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
[X+] atlase
21 AtrumaKontrolpunkts : P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Min atrums Maks. strums
22 AtrumaKontrolpunkts : P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02 ’ Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Min atrums Maks. strums
23 P04.1.03  AtrumaKontrolpunkts : P04.2.31- P04.2.32-
[X+] 3 Speed Setpoint 3 UINTI6 rpm Min. atrums Maks. atrums
24 P04.1.04  AtrumaKontrolpunkts : P04.2.31- P04.2.32 -
[X+] 4 Speed Setpoint4 UINTI6 rpm Min. atrums Maks. atrums
25 Spiedienakontrlounk P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11 1p P Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
mérvientba nulles vértiba  pilna skala
26 Spiedienakontrlounk P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12 2p P Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
27 _— P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[P)?jle gpledlenaKontrIpunk Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
28 . P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[F;?jf“ Zp|ed|enaKontr|punk Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
29 _ P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.21  PlusmasKontrolpunkt Flow Setpoint 1 FLOAT32  Plismas Plisma - Plisma - pilna
[X+] 1 TS o
mérvientba nullesvértiba  skala
30 _ P04.0.12 - P05.0.21- P05.0.22 -
P04.1.22 - PlusmasKontrolpunkt Flow Setpoint 2 FLOAT32  Plismas Plisma - Plisma - pilna
[X+] 2 N .
mérvientba nullesvértiba  skala
31 _ P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[P)?jju?' glusmasKontrolpunkt Flow Setpoint 3 FLOAT32  Plusmas Plisma - Pliisma - pilna
mérvieniba nullesvértiba  skala
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32 _ P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.24 PlusmasKontrolpunkt Flow Setpoint 4 FLOAT32  Plismas Plisma - Plisma - pilna
[X+] 4 TS o
mérvieniba nullesvértiba  skala
33 P04 131 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
[X+j ’ Temp.Kontrolpunkts1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Temperaturas Temperatira- Temperatiira -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
34 PO4.1.32 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Temp.Kontrolpunkts2  Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Temperatiras Temperatira- Temperatira -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
35 PO4.1.33 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Temp.Kontrolpunkts3  Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Temperatiras Temperatira- Temperatira -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
36 P04 134 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
[X+j ’ Temp.Kontrolpunkts4  Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Temperaturas Temperatira- Temperatiira -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
37 - P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.41  LimenaKontrolpunkis Level Setpoint 1 FLOAT32  Limena Limenis - Limenis - pilna
[X+] 1 _r o
mérvieniba nullesvértiba  skala
38 . P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.42  LimepaKontrolpunkis Level Setpoint 2 FLOAT32  Limena Limenis - Limenis - pilna
[X+] 2 _r o
mérvieniba nullesvértiba  skala
39 - P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.43  LimenaKontrolpunkts Level Setpoint 3 FLOAT32  Limena Limenis - Limenis - pilna
[X+] 3 T .
mérvieniba nullesvértiba  skala
40 - P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.44  LimenaKontrolpunkts Level Setpoint 4 FLOAT32  Limena Limenis - Limenis - pilna
[X+] 4 _ o o
mérvieniba nullesvértiba  skala
iy PO4.1 51 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j " VispargjsKntrlpunkt1  Generic Setpoint 1 FLOAT32 Vispargjs - Vispargjs -
nullesvértiba  pilna skala
42 P04 152 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ‘ VisparejsKntrlpunkt2  Generic Setpoint 2 FLOAT32 Vispargjs - Visparéjs -
nullesvértiba  pilna skala
43 P04.153 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ’ VisparéjsKntrlpunkt3  Generic Setpoint 3 FLOAT32 Visparejs - Visparejs -
nullesvértiba  pilna skala
44 P04 154 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j 7 VispargjsKntrlpunkt4  Generic Setpoint 4 FLOAT32 Vispargjs - Vispargjs -
nullesvértiba  pilna skala
45 P04.2.01 logs Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Histereze Hysteresis UINT16 % 1 100
4 P04.2.06 Pacelanasatrums  Lift Speed UINT16  rpm P04.2.31- P04.2.32-
Min. atrums  Maks. atrums
48 po4.2,07 lnearapacelianas it Amount UINTI6 % 0 200
summa
49 P04.2.08 Kvadr.pacelSanasSum Quad. Lift Amount UNT16 % 0 999
[X+] ma
50 P04.2.11  Atruma maina 1 Ramp 1 UINTT6 s 1 250
51 P04.2.12  Atruma maipa 2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Atruma maipa 3 Ramp 3 UNT16 s 1 999
53 P04.2.14 /:Atruma maina 4 Ramp 4 UINTT6 s 1 999
>4 Po4.2.15 AUMamainasmin. o, o cooed Min Acceleration FLOAT32 s 0.1 25
paatrinajums
> P04.2.16 AUUMAMAINASMIN. oo 6 ooed Min Deceleration  FLOAT32 s 0.1 25
paléninajums
56 P04.2.31 Min. atrums Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Maks. atrums Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Min. atruma laiks Min Speed Time UINT16 s 0 100
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> P04.3.00 Agtoma_tviska kludas Automatic Error Reset ENUM 0 1
atiestatisana
60 Spiediens - P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04307 PlediEns- Pressure - Minimum Threshold  FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
minimalais slieksnis T o '
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
61 PO43.02  Plisma- minimalais P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
= Ly Flow - Minimum Threshold FLOAT32  Plasmas Plisma - Pliisma - pilna
[X+] slieksnis o _
mérvieniba nullesvertiba  skala
62 _ - P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.3.03  Temperatura- ~ — Temperature - Minimum FLOAT32  Temperatiiras Temperatira- Temperatiira -
[X+] minimalais slieksnis ~ Thresho T o X
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
63 P043.04  Limenis- minimalais P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
= . . Level - Minimum Threshold FLOAT32  Limena Limenis - Limenis - pilna
[X+] slieksnis T -
mérvientba nullesvertiba  skala
64 N . P05.0.51 - P05.0.52 -
PO4.3.05  Visparejs - minimalals oo Min. Threshold ~ FLOAT32 Vispargjs-  Visparéjs -
[X+] slieksnis o .
nullesvértiba  pilna skala
65 po4.310 Akaveminimala oy Threshold Delay  UINTI6 s 1 100
sliekSna dé|
66 pos 317 Mizkave idens Lack Of Water Delay UINTI6 s 1 100
trikuma dé
67 P04.4.01 Testa cikla atrums Test Run Speed UINT16 rpm 0 P04'2'§2 )
Maks. atrums
68 P04.4.02 Testacikla noilgums  Test Run Timeout UINT16  h 0 255
69 P04.4.03 Testa cikla laiks Test Run Time UINT16 S 0 180
70 P04.4.05 Testaciklakomanda  TestRun Command ENUM 0 1
7 Poa601 CauNules _ PipeFilling Function ENUM 0 2
piepildiSanas funkcija
72 Caurules P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03  piepildisanas Pipe Filling Threshold FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
slieksnis mérvientba nullesvértiba  pilna skala
73 posg o5 Cauules Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
piepildisanas laiks
74 Maks. caurules R P06.0.02 -
P04.6.06 oiepildianas stk Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 Maks. iekirtas
75 P04.6.05 -
Caurules Caurules
P04.6.10 piepildisanas stabilais Pipe Filling Steady Time UINT16 S 1 S
. piepildisanas
laiks .
laiks
76 Caurules
P04.6.15 piepildisanas atruma  Pipe Filling Speed Step UINT16 % 5 100
solis
7 P05.0.00 23(';:':"55 Vertibas 4 al Value Source ENUM 0 7
78 05001 A0S ISy tyatorZero Value UINTI6  rpm 0 9999
79 P05.0.02  Aktuators - pilna skala Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
80 Spiediens - nulles P04.0.11 -
P05.0.11 P Pressure - Zero Value FLOAT32  Spiediena -5 10
vértiba L
mérvieniba
81 Spiediens - pilna P04.0.11 -
P05.0.12 Slfala P Pressure - Full Scale FLOAT32  Spiediena 0 100
mérvieniba
82 _ P04.0.12 -
P05.0.21  Plusma - nulles Flow - Zero Value FLOAT32  Plismas 0 9999
[X+] vértiba o
mérvieniba
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83 P05.0.22 P04.0.12 -
[X+j ’ Plasma - pilnaskala ~ Flow - Full Scale FLOAT32  Plismas 0 9999
mérvientba
84 _ P04.0.13 -
P05.0.31 T(Em_peratura ~nulles Temperature - Zero Value FLOAT32  Temperatiras -100 9999
[X+] vértiba P
mérvieniba
85 o P04.0.13-
P05.0.32 Temperatra - pilna Temperature - Full Scale FLOAT32  Temperatiiras  -100 9999
[X+] skala P
mérvieniba
86 - P04.0.14 -
POS.0.41 - Limenis - nulles Level - Zero Value FLOAT32  Limena 999 9999
[X+] vértiba _
mérvientba
87 05042 P_04.0.14 -
X+] Limenis - pilna skala  Level - Full Scale FLOAT32  Limena -999 9999
mérvientba
88 POS.0.5T  Visparéjs-nulles  Goneric 7ero Value FLOAT32 1000 1000
[X+] vértiba
8 [P)?ij.SZ Visparéjs - pilna skala  Generic - Full Scale FLOAT32 -1000 1000
70 Pos.1.01 AnalogasievadesT o ios input1 Function ENUM 0 7
funkcija
7 P05.1.02 C:i?:gas levades 1 Analog Input 1 Type ENUM 0 3
72 pos.1.11  Analogasievades2 y .10 tnput 2 Function ENUM 0 7
funkcija
%3 P05.1.12 /\jgii(ajlé)gas levades 2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 P05.1.21 Analo.gés levades 3 Analog Input 3 Function ENUM 0 7
[X+] funkcija
95 P05.1.22  Analogas ievades 3
X+] veids Analog Input 3 Type ENUM 0 3
76 P05.1.31 Analolgas levades 4 Analog Input 4 Function ENUM 0 7
[X+] funkcija
97 P05.1.32  Analogas ievades 4
X+] veids Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 [P)?_Ef'lw Sensora likne Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50  Analoga aktuatora
X+] veids Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 P05.2.03 Digitalasievades3 . i3 Function ENUM 0 9
funkcija
101 P05.2.04  Digitalasievadesd 1. it 0oyt 4 Function ENUM 0 9
[X+] funkcija
102 P05.2.05  DigitalasievadesS 1. it 0oyt 5 Function ENUM 0 9
[X+] funkcija
103 P05.3.01 Analo.gas izvades Analog Output Function ENUM 0 12
funkcija
104 P05.3.02 /\jgizlfgas izvades Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Releja 1 funkcija Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Releja 2 funkcija Relay 2 Function ENUM 0 7
107 05801 APCIB IS T pnsiog nput 1 Offse FLOAT32 100 100
108 pos.80p AnalogasievadesT )01 Gain FLOAT32 0 15
pastiprinajums
109 P05.8.11 Analogasievades2  yoyoo 1nput2 Offet FLOAT32 100 100
novirze
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10 Po5.g.1p AnalogasievadesZ y yout2 Gain FLOAT3? 0 15
pastiprinajums
m P05.8.21 Ana]ogas levades 3 Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
[X+] novirze
12 P05.8.22 Anallog.as_l.evades 3 Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
[X+] pastiprinajums
13 PO58.31  Analogasievadesd 310 Input4 Offset FLOAT32 100 100
[X+] novirze
14 P05.8.32  Analogasievadesd 101004t Gain FLOAT32 0 15
[X+] pastiprinajums
1 P06.0.01 JSEM3S System Configuration ENUM 0 2
konfiguracija
116 P06.0.02  Maks. iekartas Max Units UINT16 1
117 P06.0.03  Vairaki sukni - adrese  Multipump Address UINT16 - 1 -
118 Spiediens - pal P04.0.11 - P05.0.12 -
Po6.1.11 P pa. Pressure - Inc. value FLOAT32  Spiediena 0 Spiediens -
vertiba S .
mérvientba pilna skala
119 Spiediens - sam P04.0.11 - P05.0.12 -
Po6.1.12 P ' Pressure - Dec. value FLOAT32  Spiediena 0 Spiediens -
vértiba T .
mérvientba pilna skala
120 PO6.1.21 P04.0.12 - P05.0.22 -
[X+j ’ Plisma - pal. vértiba ~ Flow - Inc. value FLOAT32  Plusmas 0 Pliisma - pilna
mérvieniba skala
121 P06.1.22 P04.0.12 - P05.0.22 -
[X+j ’ Plisma - sam. vértiba  Flow - Dec. value FLOAT32  Plismas 0 Plisma - pilna
mérvientba skala
122 _ P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.31 T?m_peratura -pal. Temperature - Inc. value FLOAT32  Temperaturas 0 Temperatira -
[X+] vértiba R .
mérvientba pilna skala
123 _ P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.32 Te:‘m_peratura ~sam. Temperature - Dec. value FLOAT32  Temperatiras 0 Temperatura -
[X+] vértiba P X
mérvientba pilna skala
124 PO6.1.41 P04.0.14 - P05.0.42 -
[X+j ’ Limenis - pal. vértiba  Level - Inc. value FLOAT32  Limena 0 Limenis - pilna
mérvientba skala
125 P06.1.42 P04.0.14 - P05.0.42 -
[X+j ’ Limenis - sam. vértiba  Level - Dec. value FLOAT32  Limena 0 Limenis - pilna
mérvientba skala
126 P06 151 P05.0.52 -
[X+j. Visparéjs - pal. vértiba  Generic - Inc. value FLOAT32 0 Vispargjs -
pilna skala
127 A P05.0.52 -
P06.1.52 Vl_sp_arejs ~sam. Generic - Dec. value FLOAT32 0 Visparéjs -
[X+] vértiba .
pilna skala
128 Vairaku siknu . P04.2.31- P04.2.32 -
P06.1.61 iespejoSanas atrums Multipump Enable Speed UINTT6 — rpm Min. atrums  Maks. atrums
129 P06.1.71 .Slnhro?alls Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
ierobeZojums
130 P06.1.72  Sinhronais logs Synchronous Window UINT16  rpm 0 P04'2'§2 )
Maks. atrums
131 P6.1.81 AUOMASKES - aomatic Switchover Intenval  UINTI6 0 250
parslegsanas intervals
132 Maksimala
P07.0.01 parslegsanas Max Switching Frequency ENUM 0 5
frekvence
133 Min. parslégsanas e
P07.0.02 Min Switching Frequency ENUM 0 5
frekvence
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134 - . P04.2.31 - P04.2.32 -
P07.1.01 lIzlaistatruma centru  Skip Speed Center UINT16  rpm Min atums  Maks. atrums
135 o710 oSt atrUma Skip Speed Range UNTI6  rpm 0 300
iapazonu
136 P07.2.01 Motorgapsﬂdes Motor heating function ENUM 0 2
funkcija
137 P08.0.01  Com 1 funkcija Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Com 2 funkcija Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 Modbus RTU adrese  Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 P08.1.02 g"ooddozusmua”“ms Modbus RTU Baudrate ENUM 0 8
141 P08.1.08 Modbus RTU formats  Modbus RTU Format ENUM - 0 3
142 P08.2.05 -
P08.2.01 EjrcezthS/TPMac BACnet MS/TP Mac Address  UINT16 - 0 BACnet MS/TP
maks. vedéji
143 08202 prcnetMSP3UNMS g cet sy Baudrate ENUM - 0 8
144 P08.2.03  BACnet MS/TP formats BACnet MS/TP Format ENUM - 0 3
145 082,04 1y " MSPIETES  gpcet sy Device UNT32 - : 1194304
146 P08.2.01 -
P08205 BACNEtMSTPMAKS. gy et iSip MaxMaster —~ UINTIS - BACNetMS/TP 127
vedgji
Mac adrese
147 - BACnet info ramji BACnet Info Frames UINT16 - 1 255
148 - BACnet Reinit BACnet Reinit ENUM - 0 1
149 P08.3.01 lespéjot bezvadu EnabIeW}relgss ENUM ) 0 1
sakarus Communication
150 P09.0.01
X+] Valoda Language ENUM - 0 28
11 P09.0.12 Laiks Time UINT32
[X+]
152 P09.0.11 Datums Date UINT32
[X+]
153 pog.1.01 DisPlelaenergias p o nergy Saving ENUM - 0 1
o taupiSana
154 P09.1.02 lEa’;ESrg”aSta”p'sa”as Energy Saving Time UINTT6 s 60 3600
155 P09.1.10  Displeja orientacija Display Orientation ENUM - 0 1
126 Po9.3,01 Kluduzumla Error Log Reset ENUM - 0 1
atiestatiSana
17 Po9302 Dorbibastalka  goting Time CouterReset  ENUM - 0 1
skaititaja atiestatisana
158 P09.3.03 Mo.t(zria.darblbas_v Motor Running Counter Reset  ENUM - 0 1
skaititaja atiestatisana
159 po9.30s Cnelilasskailila e cointer Reset ENUM - 0 1
atiestatisana
160 P09.3.05 RUPNICaS parametiu . o pestore ENUM - 0 1
atjaunosana
161 Nodosana
P09.3.06  ekspluatacija Commissioning Completed ENUM - 0 1
pabeigta
162 Savienoto iertu -
P09.3.07 o Bonded Device List Reset ENUM - 0 1
saraksta atiestatiSana
163 lerobeZot
P04.1.60  kontrolpunktu Limit setpoint saving ENUM - 0 1

saglabasanu
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164 P01 6.01 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ‘ HO Spiediens Setpoint Zero Flow FLOAT32  Spiediena Spiediens - Spiediens -
mérvientba nullesvértiba  pilna skala
165 P04.2.00 regulas vai kontroles .
X+] veids Regulation Type ENUM 0 1
166 P05.3.02 -
P05.8.44 Offset A0 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  Analogas -100 100
izvades veids
167 P05.8.45 GainAQ1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 0 1.5
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10 Apkope

10.1 DroSibas pasakumi

BISTAMI! Elektriskas stravas bistamiba

e Pirms darba saksanas parbaudiet, vai stravas padeve ir atvienota un blokéta, lai izvairitos no
netisas ierices, vadibas panela un papildu vadibas kédes atkartotas ieslégsanas.

e Pécsistémas atvienoSanas no barosanas avota uzgaidiet 2 min., lai aizplUstu atlikusa strava.

BRIDINAJUMS! Fiziska un termiska bistamiba

Vienmeér lietojiet individualos aizsardzibas lidzek]us.

Vienmér izmantojiet piemérotus instrumentus.

e Ja motors ir uzstadits elektriskaja stukni, |oti karsta vai loti auksta skidruma gadijuma
pievérsiet uzmanibu tam, ka pastav ievainojumu risks cilvékiem.

Pirms darba saksanas

o Noteikti izlasiet un izprotiet visas drosibas instrukcijas sadala levads un drosiba.

e Laujiet elektriskajam stknim un visdm sistémas dalam atdzist, pirms pieskaraties tam.

e Pirms elektriska stkna izjauksanas, uzpildes un iztuk§osanas aizbazna iznemsanas vai
caurulvadu atvienoSanas parbaudiet, vai ierice ir izoléta no sistémas un vai spiediens ir
vienads ar nulli.

Motora magnétiskais lauks

Rotora nomontésana vai uzstadiSsana motora korpusa rada spécigu magnétisko lauku.

BISTAMI! Magnétiskais risks

Magnétiskais lauks var bat bistams visiem, kuri lieto elektrokardiostimulatoru vai citas
mediciniskas ierices, kuras ietekmé magnétiskais lauks.

PIEZIME.
Magnétiskais lauks uz rotora virsmas var pievilkt metala netirumus, radot ta bojajumu.
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10.2 HVX vai HVX+ piedzinas nomaina

10.2.1B un Cizméra nomaina

SPXM_MO0Q01_A_ph

1. Motors

2. Piedzina

3. Skrivju pieskrivésana

4. Blive

5. Starplikas

1. Atvienojiet visus sensorus, kas pievienoti piedzinai.

2. Nonemiet piedzinu, atskrivéjot skraves ar Torx atslégu.
3. leziediet blivi ar alkoholu.

4. Parbaudiet, vai starplikas uz jaunas piedzinas ir pareizi novietotas un veselas.
5. Uzstadiet jauno piedzinu un pievelciet skrives.

6. Pievilksanas griezes moments: 6 Nm (55 Ibfin) + 15%.
7. Pievienojiet visus sensorus piedzinai.
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10.2.2D izméra nomaina

ph

SPXM_M0002_A

Motors

Sanu stiprinajuma skraves
Piedzina

Parsega skraves

Vaks

Vidéja stiprinajuma skrive
Blive

Starplika

ONO A WN =

Vecas piedzinas izjaukSana

Atvienojiet visus sensorus, kas pievienoti piedzinai.

Nonemiet vaku.

Atvienojiet no motora fazes vaditajus.

leskravéjiet piedzina Mé cilpskravi.

Piestipriniet cilpskravei celtna trosi.

Troses nospriego$ana.

Nonemiet piedzinu, atskrivéjot sanu skrives un vidéjo skrivi ar Torx atslégu, uzmanoties,
lai vidéja skrive neiekristu motora.

Lénam paceliet piedzinu, pievérsot uzmanibu iesp&jamam péksnam slodzes nobidém, un
atdaliet to no motora.

Noohswh =

.
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Jaunas piedzinas montaza

gl =

o

8.

9.

Parbaudiet, vai starplikas uz jaunas piedzinas ir pareizi novietotas un veselas.
leskravéjiet piedzina Mé cilpskravi.

Piestipriniet cilpskrivei celtna trosi.

Leénam paceliet piedzinu, pievérsot uzmanibu iesp&jamam péksnam slodzes nobidem.
Uzstadiet jauno piedzinu un pievelciet skraves.

Pievilksanas griezes moments: 15 Nm (132 Ibf-in) + 15%.

Nonemiet celtna trosi un izskravéjiet cilpskravi.

Pievienojiet fazes vaditajus atpakal motoram, ievérojot sakotnéjo fazu secibu:
U = brans,

V = zils,

W = melns.

Uzlieciet vaku un pievelciet skraves.

Pievilk§anas griezes moments: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.

Pievienojiet visus sensorus piedzinai.

10.3 llgi dikstaves periodi

1.

ablhwn

6.

Nospiediet IESL./IZSL. pogu vadibas paneli vai atveriet paredzéto aktivésanas kontaktu (ja
tadu izmanto).

Atvienojiet jaudas padevi.

Aizveriet ieslices un izplides slégvarstus.

levérojiet noradijumus par Uzglabasana 9. lappusé.

Pirms ierices palaisanas parbaudiet elektrisko vadu savienojumu statusu iericé un vadibas
panell un parbaudiet, vai skrives ir pareizi pievilktas.

Palaidiet ierici, ievérojot noradijumus, kas doti elektriska stikna rokasgramata.

10.4 Rezerves dalu identifikacija

Atrodiet rezerves dalas, izmantojot izstradajumu kodus vietné spark.xylem.com.
Sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju, lai iegitu papildu tehnisko informaciju.
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11 Probléeému novérsana

11.1 Drosibas pasakumi

BRIDINAJUMS! Fiziska un termiska bistamiba

e Vienmeér lietojiet individualos aizsardzibas lidzek]us.
e Vienmér izmantojiet piemeérotus instrumentus.
e Ja skidrums ir arkartigi karsts, pievérsiet uzmanibu ievainojumu riskam.

Pirms darba saksanas

o Noteikti izlasiet un izprotiet visas drosibas instrukcijas sadala levads un drosiba.

e Laujiet stknim un visam sistémas dalam atdzist, pirms pieskaraties tam.

e Pirms stkna izjaukSanas, aizbaznu iznemsanas vai caurulvadu atvienoSanas parbaudiet, vai
stknis ir izoléts no sistémas un vai tas nav zem spiediena.

Darbi bez sprieguma

>

BISTAMI! Elektriskas stravas bistamiba

e Pirms darba saksanas parbaudiet, vai stravas padeve ir atvienota un blokéta, lai izvairitos no
netisas ierices, vadibas panela un papildu vadibas kédes atkartotas ieslégsanas.
e Pé&csistémas atvieno$anas no barosanas avota uzgaidiet 2 min., lai aizplGstu atlikusa strava.

Motora magnétiskais lauks

>

Rotora nomontésana vai uzstadiSana motora korpusa rada spécigu magnétisko lauku.

BISTAMI! Magnétiskais risks

Magnétiskais lauks var bt bistams visiem, kuri lieto elektrokardiostimulatoru vai citas
mediciniskas ierices, kuras ietekmé magnétiskais lauks.

PIEZIME.
Magnétiskais lauks uz rotora virsmas var pievilkt metala netirumus, radot ta bojajumu.

Paklau$ana jonizéjoSam starojumam

>

BRIDINAJUMS! Jonizéjo3a starojuma bistamiba

Ja iekarta ir pak|auta joniz&josam starojumam, veiciet nepiecieSamos drosibas pasakumus, lai
aizsargatu cilvékus. Ja iekarta ir janosata, attiecigi informéjiet kurjeru un sanéméju, lai tiktu
veikti atbilstosi drosibas pasakumi.
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11.2 Trauksmju saraksts

Kods Nosaukums Apraksts
A0S Konfiguracijas failos ir neatbilstiba vai faili netika pareizi ieladéti.
slikta failu konfiguracija |zsledziet, nogaidiet 1 minti, iesledziet.
A08 Parslégsanas frekvence ir samazinata augstas apkartéjas vides temperatiiras dé|.
Ir aktiva jaudas mazinasanas Noftiriet iekartu, parbaudiet iekartas ventilatoru un apkartéjas vides stavokli.
AN Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Analogas ievades 1 trauksme ievades konfiguraciju.
A12 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Analogas ievades 2 trauksme ievades konfiguraciju.
A13 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Analogas ievades 3 trauksme ievades konfiguraciju.
A14 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Analogas ievades 4 trauksme ievades konfiguraciju.
A15 Plismas/tmpratiirasSensoraBridinajumu lebivétais plismas/temperatiiras sensors darbojas nepareizi.
A16 i Ir aktivizéta aréja trauksme.
Aréja DI trauksme Parbaudiet aréjas ierices kontaktu.
A17 Starp piedzinas paneliem ir komunikacijas probléma.
Zudusi iekseja sazina |zsledziet, nogaidiet 1 miniti, iesledziet.
A18 lekarta ir iestatita uz vairakiem stikniem, tacu nav citu iekartu, kas sazinas.
Zudusi vairaku stiknu komunikacija Parbaudiet vairaku stiknu savienojumu un komunikacijas porta konfiguraciju.
A19 Vairaku stiknu sistéma ir citas iekartas ar to pasu vairaku siknu adresi.
Vairaku siiknu adresu konflikts Parliecinieties, ka katrai iekartai ir unikala vairaku stiknu adrese.
A20 A unit connected in the multipump system has incompatible features or a different
multipump protocol.
Vairaku stiknu nesaderiba Do not use the incompatible feature or update all units to the same firmware version.
A21 Klongsanas kliida Klongsanas kliida
A23 Neviena no analogajam ievadém nav iestatita uz vadibas rezima izmérito daudzumu.
NepareizaAnalogaslevadesKnfiguracija |Parliecinieties par pareizu parametru konfiguraciju izvélng M05.
A24 Neviens no atlasitajiem kontrolpunktiem neatbilst vadibas reZzima izméritajam daudzumam.
Nepareiza kontrolpunktaKonfiguracija  |Parliecinieties par pareizu parametru konfiguraciju izvélng M04, MO5.
A28 Zudusi komunikacija ar attalinato laukmagistrales ierici.
Parbaudiet attalinatas ierices statusu un parliecinieties par pareizu laukmagistrales
Zudusi laukmagistrales komunikacija  |komunikacijas parametru konfiguraciju.
A29 Caurules piepildisanas funkcijas piepildisanas spiediens caurules piepildisanas laika nav
sasniegts.
Caurules piepildisanas trauksme Parbaudiet sistémas veselumu un cauruju piepildisanas parametrus.
A35 Starp lietotaja saskarnes paneli un vadibas paneli ir ieksgjas komunikacijas probléma.
Zudusi HMI komunikacija |zsledziet, nogaidiet 1 miniti, ieslédziet.
A36 Starp lietotaja saskarnes paneli un bezvadu saskarni ir iek3€jas komunikacijas probléma.
Zudusi BTLE komunikacija |zsledziet, nogaidiet 1 miniti, ieslédziet.
A50

failu parskatisanas neatbilstiba

HMI plate un vadbas karte satur vienu un to pasu konfiguracijas failu dazadas versijas.
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11.3 Kladu saraksts

Kods Nosaukums Apraksts
E01 Motora atrums ir arpus paredzéta diapazona.
Parsniegts atruma ierobezojums |zsledziet, nogaidiet 1 minditi, ieslédziet.
E02 Virsstrava Motora patéréta strava parsniedz ierobezojumu.
E03 Parak zems spriegums Spriegums ir zem minimalas robezas.
E04 Rotors ir blokéts un nespéj griezties.
Blokéts rotors Parbaudiet, vai siikna mitrajas dalas nav netirumu vai cita materiala, kas var blokét rotoru.
E05 Ir dala atminas, kas ir nepareizi inicializéta vai nedarbojas.
Bojata datu atmina |zsledziet, nogaidiet 1 minditi, ieslédziet.
E06 levades fazes zudums Triikst vienas vai vairaku fazu.
E07 Motora temperatira ir arpus droajam robezam.
Motora parkarsana Notiriet iekartu, parbaudiet iekartas ventilatoru un apkartéjas vides stavokli.
E08 Piedzinas iek$éja temperatiira ir arpus drosajam robezam.
Invertora parkarsana Notiriet iekartu, parbaudiet iekartas ventilatoru un apkartéjas vides stavokli.
E09 Motors ir atvienots Vienas vai vairaku motora faZu (starp piedzinu un motoru) savienojums ir partraukts.
E10 Piedzina konstatgja, ka siiknt nav Gidens.
Tuksa darbiba Parbaudiet, vai stiknis darbojas ar Gdeni, veiciet gaisa izplisanas procediru.
EN Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Sensora 1 klida ievades konfiguraciju.
E12 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Sensora 2 klida ievades konfiguraciju.
E13 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Sensora 3 k|ida ievades konfiguraciju.
E14 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas
Sensora 4 k|ida ievades konfiguraciju.
E15 Plismas/temperatiiras sensora kltida |lebiivétais plusmas/temperatiiras sensors darbojas nepareizi.
E16 i Ir aktivizéta aréja kliida.
Argja DI kltida Parbaudiet aréjas ierices kontaktu.
E17 Starp piedzinas paneliem ir komunikacijas probléma.
Zudusi ieksgja sazina |zsledziet, nogaidiet 1 minditi, ieslédziet.
E21 Ir atvérta LOW digitala ievade.
i Parbaudiet idens triikuma ierices statusu, ja ta netiek izmantota, uzturiet cilpu starp LOW
Udens trikums (LOW) spailém.
E22 Minimalais iestatitais slieksnis nav sasniegts aizkaves laika minimala sliekSna dé|.
Parbaudiet, vai sukni ir idens. Parliecinieties par minimala sliekSna parametru pareiziem
Minimalais slieksnis iestatijumiem.
E23 Neviena no analogajam ievadém nav iestatita uz vadibas rezima izmérito daudzumu.
NepareizaAnalogaslevadesKnfiguracija|Parliecinieties par pareizu parametru konfiguraciju izvélné M05.
E25 Kontroles kartes padeves kliida Starp barosanas paneli un vadibas paneli ir stravas padeves probléma.
E26 Motora piedzinas konfiguracijas parametri nav pareizi.
Aparatiras konfiguracijas k|ada |zsledziet, nogaidiet 1 minditi, ieslédziet. Sazinieties ar Xylem servisa tiklu.
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Kods Nosaukums Apraksts

E27 Stravas nopliide uz zemi Motora izolacija uz zeméjumu ir bojata.

E29 Caurules piepildisanas funkcijas piepildisanas spiediens caurules piepildisanas laika nav sasniegts.
Caurules piepildisanas kluda |Parbaudiet sistémas veselumu un caurulu piepildisanas parametrus.

E30 Motors ir parslogots.
Parslodze Parbaudiet stiknéta skidruma Tpasibas.

E31 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
i Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas ievades
Argjas atsauces 1 klada konfiguraciju.

E32 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
i Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas ievades
Aréjas atsauces 2 k|uda konfiguraciju.

E33 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
i Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas ievades
Argjas atsauces 3 k|uda konfiguraciju.

E34 Analogas ievades vértiba ir parak zema vai parak augsta.
i Parbaudiet ierici, kas pievienota analogajai ievadei, vai parliecinieties par pareizu analogas ievades
Argjas atsauces 4 klida konfiguraciju.

E36 Elektrotikla zemspriegums  |Baro3anas avota spriegums ir zem minimalas pienemamas robezas.

E43 - . . P y

Lidzstravas kopnes spriegums ir zem minimalas robezas.

Parspriegums Parbaudiet, vai nav citu siiknu, kas rada plismu caur stikni, kas var izraisit energijas regeneraciju.

E46 . y . - s - y
Tikla parspriegums Barosanas avota spriegums ir virs maksimalas pienemamas robezas.

E50 konfiguracijas failu
neatbilstiba Pastav neatbilstiba starp HMI plati un vadibas kartes konfiguracijas failiem.

EST piedzina ir rezerves dala HMI plate un vadibas karte nesatur konfiguracijas failus.

E52 Vadibas karte ir rezerves dala bez konfiguracijas failiem. lzmantojiet parametru P09.3.10, lai jauninatu
Vadibas karte ir rezerves dala |vadibas karti ar HMI platé ieklautajiem failiem.

E60 vairaku stknu protokolu Pastav nesaderiba starp vairaku stiknu protokolu starp vienibam, salagojiet vienibas ar vienu un to pasu
nesaderiba programmaparatiiras versiju.

E61 Hydrovar X un Hydrovar X+ nevar savienot kopa. abi modeli izmanto daZzadus vairaku suknu
Hydrovar X savienots ar X+ |protokolus.

E65 Hidrauliskas [knes nav vai ir bojatas. Deaktivizéjiet visas funkcijas, kuram nepiecieSsamas hidrauliskas

tritkst hidraulisko Itknu

[tknes, pieméram, "Sensorless delta spiediens".
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12 Specifikacijas

12.1 Darba vide

Dati Apraksts
Atmosféra Neagresiva un neeksploziva
Temperatiira No -20 Iidz 50°C (no -4 lidz 122°F).

Relativais gaisa mitrums

< 95% bez kondensacijas

Absolditais gaisa mitrums

< 30 g/kg (sauss gaiss)

Augstums (virs jaras [Tmena)

o 1idz 1000 m (3280 ft): optimalais stavoklis

o 101000 [idz 2000 m (3280-6562 ft): var nostradat iebiivéta automatiska termiska
aizsardziba;

o virs 2000 m (6562 ft), sazinieties ar Xylem vai pilnvaroto izplatitaju.

12.2 Tehniskie raksturlielumi

Skatiet arr EXM motora mezgla datu plaksniti sadala Datu plaksnes.

Dati

Apraksts

Jaudas padeves spriegums un frekvence

Atkariha no modela:
e 200V,..,240V 50/60 Hz vai
e 380V,..,480V50/60 Hz

BaroSanas sprieguma atfauta pielaide

+10%

Nopliidstrava (EN 61800-5-1)

< 3.5 mA(mainstrava, AC)

Aizsardzibas pakape, korpusa veids

[P 55, NEMA 4. apvalka tips

Efektivitates klase (IEC 61800-9-2)

o |ES2 visai PDS (jaudas piedzinas sistémas) iericei

e |E5motoram

Elektrotehniskie dati

Motora nominala jauda, |Motora veids GrieSanas atruma Maksimala ieejas strava, A
kW (hp) IEC NEMA diapazons, min’ 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../J3......) |(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM....... [.015B..4. |EXM....... 1..020B..4..|1500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM....... /..022B..4..|EXM.........020B. .4.. 7.9-6.7 5.0-4.6
3.0(4.0) EXM....... 1.030C..4..|EXM.........040C. 4.. 11.0-9.8 7.9-1.0
4.0(5.5) EXM....... 1.040C..4..|EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.9) EXM....... 1.055C.4..|EXM.........075C. 4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM....... 1..055D..4..|EXM....... 1..075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM....... 1.075D.4..|EXM....... /..100D..4.. 21.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... /.110D..4..|EXM......./..150D. 4.. 39.0-34.5 245-22.8
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Motora nominala jauda, |Motora veids GrieSanas atruma Maksimala ieejas strava, A
kW (hp) IEC NEMA diapazons, min’ 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../J3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM....... /..030B..2..|EXM......./..040B..2..|3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-53
4.0(5.5) EXM....... /.040B..2..|EXM......./.055B..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.9) EXM....... /..055B..2..|EXM.........075B..2.. - 10.2-8.7
EXM....... 1.055C..2..|EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C..2..|EXM..........100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM....... 1.110C..2..|[EXM....... 1.150C..2.. - 20.3-16.5
EXM....... [.110D..2..|EXM....... 1..150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... /.150D..2..|EXM......./..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM....... 1.185D..2..|EXM....... 1.250D..2.. - 33.5-28.6
22(30) EXM....... [..220D..2..|EXM......./..300D..2.. - 38.9-32.4

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnétiska savietojamiba (EMS)

HVX un HVX+ piedzinas atbilst THDi prasibam, kas noteiktas standarta IEC 61000-3-12.

Atbilstiba ir spéka tikai tad, ja Ssc (issleguma jauda) savienojuma punkta starp sistému un
publisko elektrotiklu ir vienada ar vai lielaka par vértibam, kas noraditas tabula:

Motors Ssc, KVA
EXM.../3....B... EXM.../4....B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../4...C.. 4600
EXM.../3...D.., EXM.../4...D.. 9200

Parbaudiet, vai ierice ir pievienota tiklam, kura Ssc atbilst minimalajam vértibam, ja
Saubaties, sazinieties ar tikla operatoru.

Aré&jais harmoniskais filtrs dod iespé&ju uzstadit tiklos ar mazu Ssc un nodro$inat atbilstibu,

pat vienai harmonijai un PWHC.

IT sistémas (nulle izoléta no zemes) var bit nepiecieSams izmantot hydrovar X un X+ W

variantu (bez EMI filtriem), kas piemérota kategorijai C4. Skatiet ari Elektriskie pieslegumi.

EXM sérijas motoriem skatiet 6. un 9. punktu sadala Atbilstibas deklaracija.

12.4 Atbilstiba radiofrekvencu raksturlielumiem

EU/EEA/GB

Ipasibas Apraksts

Tehnologija Bluetooth® Low Energy 5.2 bezvadu tehnologija
Josla 2.4 GHz ISM

RF <4.5mW(6.5dBm)
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US.A.

Kanada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Mainama atruma piedzina atbilst FCC noteikumu (FCC 15.247) 15. dalai.

Uz ekspluataciju attiecas $adi divi nosacijumi:

1. Stierice nedrikst radit kaitigus trauc&jumus.

2. Sai iericei japienem jebkadi sanemtie traucéjumi, tostarp traucéjumi, kas var radit nevélamu

darbibu.

Mainama atruma piedzinu uzskata par mobilo ierici, un ta atbilst noteikumiem par
radiofrekvencu iedarbibu atbilstosi FCC 2.1093 dalai un KDB 447498 D01, ka paradits
radiofrekvencu iedarbibas analizé.

Uzstaditajiem janodrosina, lai i) §1ierice netiktu novietota vai lietota kopa ar citam antenam vai
raiditajiem, iznemot gadijumus saskana ar FCC proceduru vairaku raiditaju izstradajumiem, ii)
parastas lietoSanas laika vienmér tiek ievérots minimalais attalums vismaz 20 cm.

Sis aprikojums ir testéts un atzits par atbilsto$u ierobeZojumiem attieciba uz A klases digitalu
ierici atbilstosi FCC noteikumu 15. dalai. Sie ierobezojumi izstradati, lai nodrosinatu sapratigu
aizsardzibu pret kaitigiem traucéjumiem, ekspluatéjot aprikojumu komerciala vide.

Sis aprikojums generé, izmanto un var izstarot radiofrekvencu enerdiju un gadijuma, ja tas nav
uzstadits un izmantots atbilstosi lietoSanas instrukcijai, var izraisit kaitigus traucé&jumus
radiosakariem. ST aprikojuma izmanto$ana dzivojama zona var radit kaitigus trauc&jumus, un
$§ada gadijuma lietotajam jalabo traucéjumi uz sava rékina.

Neat|auti remonti, izmainas vai modifikacijas var radit neatgriezeniskus aprikojuma bojajumus,
ka art anulét garantiju un atlauju ekspluatét So ierici atbilstosi FCC noteikumu 15. dalai.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XS103

Mainama atruma piedzina atbilst standartam RSS-247.

Uz ekspluataciju attiecas $adi divi nosacijumi:

1. Stierice nedrikst radit kaitigus trauc&jumus.

2. Sai iericei japienem jebkadi sanemtie traucéjumi, tostarp traucéjumi, kas var radit nevélamu

darbibu.

Mainama atruma piedzinu uzskata par mobilo ierici, un ta atbilst drosibas prasibam attieciba uz
radiofrekvencu iedarbibu atbilstosi RSS-102 5. versijai.

Uzstaditajiem janodrosina, lai parastas lietoSanas laika vienmer tiek ievérots minimalais
attalums vismaz 20 cm.

Stierice atbilst ISED RSS prasibam attieciba uz radioiericém, kuram nav nepiecie$ama licence.

Sis ierices izmainas vai modifikacijas, kuras nav neparprotami atlavusi par atbilstibu atbildiga
iestade, var anulét lietotaja pilnvaras ekspluatét $o aprikojumu.

Australija un Jaunzélande

HVX : atbilsto§s ACMA normativiem
HVX+ : atbilsto§s ACMA normativiem

Saraksta iesp&jamas izmainas.
Lai sanemtu informaciju par valstim, kuras $o produktu at|auts tirgot un izmantot, ka ari ta
variantiem, sazinieties ar Xylem vai pilnvarotu izplatitaju.
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12.5 Citas atbilstibas un apstiprinajumi

EU/EEA/GB

EXM motors
CE un UKCA marké&jums (skatiet Atbilstibas deklaracija)

U.S.A.
EXM motors: cURus (lietas numurs E488280)

Australija un Jaunzélande

HVX : RCM
HVX+ : RCM
Bacnet
HVX : BTL sertifikacija
HVX+ : BTL sertifikacija

12.6 levades un izvades raksturlielumi

Ipasibas Apraksts
Sakaru porti 2, RS-485
Digitalas ievades Jiericei hydrovarX, 5 iericei hydrovar X+:

o Plangjo3s/NPN kontakts, atvérts kolektors/notece atvérta, uz GND
o leksgja polarizacija +24 VDC, strava ierobeZota lidz 6 mA maks.
o Aizsardziba no-0.5 VDC lidz +30 VDC, £15 mA maks.

Analogas ievades 2 iericei hydrovar X, 4 iericei hydrovar X+:
o Konfigurgjamas ar 0-20 mA stravu vai 0-10 V spriegumu
o 24V signals sensora barosanai ar stravas ierobezojumu 60 mA

slodze)

Analoga izvade Konfigurejams vai nu 0-20 mA stravas signalam, vai 0-10V sprieguma signalam
Relejs 1 o ArNCun NO parslédzamu kontaktu:
e Lidz 250V 0.25 A(mainstrava, visparigs lietojums) vai 30V 2 A ([idzstrava, omiska
slodze)
Relejs 2 o ArNCun NO parslédzamu kontaktu:

o Lidz 30V 0.25 A(mainstrava, visparigs lietojums) vai 30V 2 A (idzstrava, omiska

12.7 Litija akumulators

EXM motors ar HVX+ piedzinu ietver litija akumulatoru, kas atbilst starptautiskajiem

noteikumiem sauszemes, jlras un gaisa transportam.

12.8 Magneétiskais lauks

EXM motors ietver pastavigos magnétus. Ja izstradajums nav bojats, magnétiska lauka vértiba

ieklaujas IATA ierobeZojumos gaisa transportam.
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12.9 Skanas spiediens (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Skanas jauda, kas izmérita klaja lauka viena metra attaluma no ierices, darbojoties bez slodzes
atbilstosi ISO 9614-2 un skanas spiediena parrékins atbilstosi ISO 11203.

HVX vai HVX+ piedzinas izmérs |Nominala jauda, kW (hp) GrieSanas atrums, min-1 Skanas spiediens, dB(A) £ 2
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 601
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Utilizacija

13.1 DroSibas pasakumi

BRIDINAJUMS! Vides risks

o lekartas utilizacija javeic, izmantojot apstiprinatu uznémumu pakalpojumus, kuri
specializéjas dazadu materialu veidu noskirsana: térauds, vars, plastmasa, litijs, ferits u. c.
e Aizliegts atbrivoties no ellosanas skidrumiem un citam bistamam vielam apkartéja vidé.

13.2 EEIA (ES/EEZ)

J=X

INFORMACIJA LIETOTAJIEM saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes 2012. gada 4. jilija
direktivas 2012/19/ES 14. punktu par elektrisko un elektronisko iekartu atkritumiem (EEIA).
Parsvitrotas atkritumu tvertnes simbols uz iekartas vai tas iepakojuma norada, ka produkts péc
ta kalposanas laika beigam ir jasavac atseviski un to nedrikst izmest kopa ar neskirotiem
sadzives atkritumiem. Atbilstosa atseviska aprikojuma savaksana turpmakai otrreizéjai
parstradei, apstradei un videi draudzigai no ekspluatacijas iznemta aprikojuma utilizacijai var
novérst negativu ietekmi uz veselibu un vidi, ka ari veicina aprikojuma sastava esoso materialu
atkartotu izmantosanu un/vai otrreizéjo parstradi.

Cita veida elektrisko un elektronisko iekartu atkritumiem, kas nav no privatam
majsaimniecibam?: § aprikojuma atsevisku savaksanu ta kalpo3anas laika beigas nodrosina un
parvalda razotajs*.

Lietotajs, kurs vélas atbrivoties no §t aprikojuma, var sazinaties ar raZzotaju un ievérot razotaja
ieviesto sistému, lai nodrosinatu atsevisku aprikojuma savaksanu péc ta kalposanas laika
beigam, vai arT neatkarigi izvéléties atkritumu apsaimniekosanas kédi.

3 Klasifikacija péc produkta veida, lieto3anas veida un spéka esosajiem vietgjiem likumiem
4 Elektrisko un elektronisko iekartu razotajs saskana ar direktivu 2012/19/ES
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14 Atbilstibas deklaracija

Skatiet konkréto deklaraciju, kas saistita ar produkta marké&jumu.

q

ES atbilstibas deklaracija (Nr. 75)

1.

w

0

RED - radioiekartas: EXM... (skatiet etiketi pédéja rokasgramatas “Safety and Other

Information”(Dros$iba un cita informacija) lappusé)

RoHS - Unikals EEl identifikacijas numurs: EXM

Razotaja nosaukums un adrese:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy

Par $is atbilstibas deklaracijas izdosanu ir atbildigs tikai razotajs.

Deklaracijas priekSmets: pastaviga magnéta atbalstits reaktivais sinhronmotors

(PMaSynRM), kas aprikots ar integrétu mainama atruma piedzinu (HVX sérija) un bezvadu

funkcionalitati.

leprieks aprakstitas deklaracijas priek$mets atbilst attiecigajiem Eiropas Savienibas tiesibu

aktiem par saskanosanu:

e 2014. gada 16. februara Direktiva 2014/53/ES un sekojosie grozijumi (radioiekartas).

e 2011. gada 8. janija Direktiva 2011/65/ES un sekojosie grozijumi, tostarp Direktiva
2015/863/ES (dazu bistamu vielu izmantos$anas ierobezojums elektriskas un
elektroniskas iekartas).

Atsauces uz attiecigajiem izmantotajiem saskanos$anas standartiem vai atsauces uz citam

tehniskam specifikacijam, ar kuram tiek apliecinata atbilstiba:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Informéta iestade: - - -

RED - jebkuri piederumi/komponenti/programmatara: - - -

Papildinformacija:

EMS  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Traucéjumemisija: 2. kategorija (C2) standarta varianta, 4. kategorija (C4) W
varianta IT sistemam

- Traucéjumnoturiba: produkts piemérots sekundarai videi (pieméram,
rGpniecibas zonam).

EN 61000-3-2:2014, EN [EC 61000-3-2:2019+A1:2021

Sis produkts klasificéjams ka ,profesionala iekarta, kuras nominala jauda ir lielaka
par 1 kW". Pievienojot $o iekartu publiskam elektroapgades tiklam, uzstadisanas
specialistam javadas péc piemérojamajiem tehniskajiem standartiem.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024

Skatiet uzstadisanas nosacijumus 12.2.

RoHS Il pielikums - atbrivojums no ierobeZojumiem svina izmantosanai par
legétajelementu térauda, aluminija un vara sakauséjumos [6a), 6b), 6¢)], lodétas
Suveés un elektriskos/elektroniskos komponentos [7a), 7c) -1].

Ekodizains 2009/125/EK un sekojosie grozijumi.
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EXM sérijas motors iek|auj ieblvétu maindma atruma piedzinu, un abu energijas
jaudu nevar mérit neatkarigi vienam no otra (Regula (ES) 2019/1781, 2. panta

2) dalas b) apakspunkts, 3) dalas a) apakspunkts). Paraditais mark&jums (IE...-IES...)
ir markéjums, ko nosaka tehniskais standarts IEC 61800-9-2.

Parakstits $ada uznémuma varda:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025 ‘
Alessio Vendraminelli N W
Rikotajdirektors o«

rev.00

Xylem ir uznémuma Xylem Inc. vai ta filidles precu zime.

Hydrovar ir uznémuma Xylem Inc. vai ta filiales precu zime.

Bluetooth® vardiska zime un logotipi ir Bluetooth SIG, Inc. registrétas un piederosas precu
zimes, kuras Xylem Service ltalia S.r.l. izmanto saskana ar licenci.

Apple, Apple Logo, App Store un iPhone ir Apple Inc. precu zimes.

|OS® ir registréta Cisco Systems, Inc. un/vai ta meitasuznémumu registréta precu zime
Amerikas Savienotajas Valstis un dazas citas valstis, ko izmanto saskana ar Apple Inc. licenci.
Google Play, Google Play logotips un Android ir Google LLC precu zimes.

Visas citas precu zZimes vai registrétas precu zimes pieder to attiecigajiem Tpasniekiem.
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15 Garantija

Informaciju par garantiju skatiet tirdzniecibas dokumentos.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

© 2024-2025 Xylem, Inc. Cod. 001088110XLV rev.B ed.06/2025
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