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1 Bevezetd és Biztonsag

1.1 Bevezet6

A kézikonyv célja

Ebben a kézikonyvbe az aldbbiak helyes mddjardl tajékoztatjuk:

e Beszerelés
o Mikodés
e Programozas.

Kiegészité utasitasok

A jelen kézikdnyvben szerepld utasitasok és figyelmeztetések a szabvanyos egységre
vonatkoznak az értékesitési dokumentacidban leirtak szerint. A specidlis valtozatok kiegészits
kezelési kézikonyvekkel kerlilnek széllitédsra. A jelen kézikonyvben vagy a kereskedelmi
okmanyban nem szerepld helyzetekkel kapcsolatban forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos

forgalmazdéhoz.

1.2 Veszélyszintek és biztonsagi szimbélumok

Az egység hasznélta elStt a felhasznald olvassa el, értelmezze és tartsa be a veszélyre
figyelmeztetd utasitdsokat, hogy elkerilje a kdvetkezd kockazatokat:

o Sérilések és egészségugyi veszélyek

o Atermék sérilései
e Egység hibas mikodése.

Veszély szintek

Veszély szint

Jelzés

VESZELY:

Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem keriilik el, stlyos
sériilést, vagy akar halalos balesetet okoz.

Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem kerillik el, silyos
sériilést, vagy akar halalos balesetet is okozhat.

FIGYELEM:

f FIGYELMEZTETES:

Veszélyes helyzetet azonosit, amely, ha nem keriilik el, kdnny( vagy
kozepes sériléseket okozhat.

MEGJEGYZES:

Olyan helyzetet azonosit, amely, ha nem kerilik el, anyagi karokat
okozhat, de személyi sériilést nem.

Kiegészité szimbolumok

Szimbdlum

Leiras

N

Aramiités veszélye

)

Meleg feliiletek veszély

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv
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1.3 Felhasznaldi biztonsag
Szigordan megfelel a hatdlyos egészségligyi és biztonsagi elSirdsoknak.
Képzett személyzet

Ezt az egységet kizardlag szakképzett felhasznaldk hasznélhatjdk. A szakképzett felhasznaldk
azok a személyek, akik képesek felismerni a kockazatokat és elkerllni az egység telepitése,
hasznéalata és karbantartasa soran el&forduld veszélyeket.

1.4 A kornyezet védelme

A csomagolas és a termék artalmatlanitasa

Tartsa be a szétvalogatott hulladék artalmatlanitédsara vonatkozé hatélyos el&irdsokat.

6 HVX, HVX+ - Telepitési, Gzemeltetési és programozasi kézikonyv
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2 A termék leirasa

A termék egy olyan hajtas, amely Xylem elektromos szivattyikra szerelt nagy hatasfoku
motorok vezérlésére szolgal.

2.1 Alz akatrészek nevei

_A_ph

XM_MO017_A

Radidberendezés jovahagyéasaval kapcsolatos matrica
Hajtés

Hajtas kijelzé

Adattabla

Tépellatas és jelkdbel bemenetek

Csatlakozas a motorhoz

Hajtas figyelmeztetd matricaja

Noubkwh =

2.2 Adattabla

'
12max 1

XM_M0022_A ot

Tamb:; ® ! Use in Pollution degree 2 Environment o !

Modell

Bemeneti tzemi hatarértékek
Adattabla kod

Kimeneti Gzemi hatarértékek
Sorozatszam
Szobah&mérséklet-tartomany

oUW =

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv 7
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2.3 Hajtas figyelmezteté matricaja

CAUT[ON WARNING
ATTENTION AVERTISSEMENT
SEE MANE\LEF\BR‘S&B\Q RES\Dé}\\L/ C‘H%R(G)E }ﬂm

CONDITIONS / MAIN FUSES. WAIT 2 MINUTES
YOIE WANEL DE CONDITIONS CHARGE RESIDUELLE. WARN NG
SPECIALES / FUSIBLES ATTENDEL 2 MINUTES ‘

VER WANUAL POR CONDICIONES
ESPLCIALES / FUSIBLES.

168281490

XM_M0024_A ot

HOT SURFACE
CARGA RESIBUAL
ESPERE POR 2 MINUTOS. RISK OF BURN

2.4 Radidberendezés jévahagyasaval kapcsolatos matrica
of
\

1. Amerikai Egyesiilt Allamok
2. Kanada
3. Egyéb orszagok

XM_MO025_A_ot

8 HVX, HVX+ - Telepitési, Gzemeltetési és programozasi kézikonyv
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3 Beszerelés
3.1 Ovintézkedések

Altalanos jellegii évintézkedések

A munka megkezdése el6tt ellendrizze, hogy elolvasta és megértette az Bevezetd és Biztonsag
5. oldalon olvashaté fejezet biztonsagi utasitasait.

VESZELY:

A telepitést és az Osszes elektromos csatlakoztatast egy olyan technikusnak kell elvégeznie, aki
megfelel a hatélyos el&irdsokban szerepld mUszaki-szakmai kdvetelményeknek.

FIGYELMEZTETES:
Mindig viseljen egyéni véd&eszkdzoket.

FIGYELMEZTETES:

Mindig hasznaljon megfelelé munkaeszkdzdket.

FIGYELMEZTETES:

A telepités helyének kivélasztésa sordn és az egység elektromos tdpegységekhez torténd
csatlakoztatasakor szigoruan tartsa be a hatalyos el8iradsokat.

> B

Elektromossaggal kapcsolatos intézkedések

VESZELY: Aramiités veszélye

A munka megkezdése elétt ellenérizze, hogy a tépellatés le van vélasztva és le van zarva, hogy
elkerilje az egység, a vezérlEpult és a segéd-vezérls dramkor véletlenszerl bekapcsoléasat.

>

MEGJEGYZES:

A héldzati fesziltségnek és frekvencidnak meg kell egyeznie a hajtas adattablajan feltintetett
értékekkel.

VESZELY: Aramiités veszélye

Az egyéb elektromos csatlakozésok étesitése elStt minden esetben csatlakoztassa a kilsé
védd&vezetéket a foldelS csatlakozdhoz (fold).

VESZELY: Aramiités veszélye
Csatlakoztassa az egység Osszes elektromos tartozékat a foldelésre!

VESZELY: Aramiités veszélye

Ellendrizze, hogy a kilsé véd8vezetd (foldelés) hosszabb, mint a fazisvezetd. Ha az egységet
véletlenll levélasztja a fazisvezetdrdl, akkor a véddvezetd legyen az utolsd, amely levélik a
terminalrél.

> BB

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv 9
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VESZELY: Aramiités veszélye

Telepitsen megfelels rendszereket a kdzvetett érintkezés elleni védelem biztositasa
érdekében, hogy megakadélyozza a haldlos dramUtéseket.

3.2 Az elektromos csatlakoztatassal kapcsolatos irdnyelvek

1. Ellendrizze, hogy az elektromos vezetékek védve vannak-e a kovetkezék ellen:
e Magas hémérséklet
e Rezgések
o Utkdzések
e Folyadékok.
2. Ellendrizze, hogy a tapkabel rendelkezik a kovetkez&kkel:
e Megfeleld méret( rovidzarlat elleni védSegység
o Haldzati levalasztokészilék kapcesolatnyitd tavolsdggal, amely Ill. kategédrias feltételek
melletti tulfesziiltség esetén biztositja a teljes levalasztast.

3.3 A vezérlépanellel kapcsolatos iranyelvek

MEGJEGYZES:

Az elektromos kapcsoldtébla villamossagi jellemz&inek meg kell felelnitk az egység
adattéblajan szereplé névleges értékeknek.

3.3.1 Biztositékok és/vagy automatikus kapcsolék

o Az elektronikusan aktivalt meghajté funkcid biztositja a motor tdlterhelés elleni védelmét. A
tulterhelés elleni védelmi funkcio kiszdmitja a névekményszintet, hogy aktivélja a kivaltd
funkcié (motorleéllitds) idSzitését.

Minél nagyobb a bemeneti dramerdsség, annél gyorsabb a reakcid. A funkcid 20-as
osztalyd motorvédelmet nyuijt.

o Atédpkabelek tilmelegedésének megelSzése érdekében a hajtast taldram és révidzarlat
elleni védelemmel kell ellatni. E védelem biztositédsa érdekében vezetékes biztositékokat
vagy automatikus kapcsoldkat kell beszerelni. A biztositékokat és az automatikus
kapcsoldkat a telepitének kell rendelkezésre bocsétania a telepités részeként.

e A hajtas alkatrészeinek (elsé alkalommal torténd) meghibdsodésa esetén védelemként
hasznélja a javasolt biztositékokat és/vagy automatikus kapcsoldkat a tapellatés szerinti
oldalon. A javasolt biztositékok és automatikus kapcsoldk hasznélata garantélja azt, hogy a
hajtas esetleges kdrosodésa annak belsejére korlatozddjon. Més tipusi védelem esetén
tgyeljen arra, hogy az dthaladé energia egyenlé vagy kisebb legyen, mint a javasolt
modelleknél.

o Atdblazatban lathatd biztositékok olyan dramkdréknél hasznéalhatdk, amelyek 5000 A (rms)
(szimmetrikus), maximum 480 V kioldaséra alkalmasak. A feltliintetett biztositékokkal a hajtas
névleges révidzarlati &rama (SCCR) 5000 A (rms).

Az 4brén a javasolt biztositékok és kapcsoldk lathatdk.

HVX,  [Xylem Haromfazisi |Nem UL UL biztosftékok, T tipus, gyart és modell MCB 5203

HVX+  |motorvdltozat |tipelldtds, |tipusi Bussmann | Edison littelfuse | Ferraz- modellvéltozati

modell Vac biztositékok, Shawmut  |ABB kapcsolék
qG, Atipus

B EXM.../3....B.. |200- 240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16

C EXM...13...C.. 30 JIN-30 TIN(30)  |JLLN 30 A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Cé3

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS 15 A6T15 C16

C EXM.../4...C.. 30 JJS-30 TJS(30) JUS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 Cé3

10 HVX, HVX+ - Telepitési, Gzemeltetési és programozasi kézikonyv
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3.3.2 Maradékaram megszakiték, RCD (GFCI)

Hibadram-védd&kapcsoldk (GFCI) vagy hibadram-védelmi eszkdzok (RCD), mas néven automata

szivargdaram-védelmi megszakitok (ELCD) hasznélata esetén ellenérizze a kdvetkezbket:

o Alkalmas méretlek a rendszerkonfiguraciéhoz és a felhasznélas szerinti kornyezethez

e Inditasi késleltetéssel rendelkeznek, hogy megakadélyozzék a tranziens fesziltségek okozta
meghibdsodasokat

e Alkalmasak a véltakozé vagy az egyenédram érzékelésére, és az dbrén lathatd
szimbdlumokkal vannak megjeldlve.

LA ph

XM_MO014_A

MEGJEGYZES:

Automata hibadram-védd&kapcsold vagy szivargédram-védelmi kapcsold hasznélata esetén
bizonyosodjon meg arrél, hogy figyelembe vette a rendszer dsszes elektromos
berendezésének teljes tranziens fesziltségét.

3.4 A hajtassal kapcsolatos irdanyelvek

3.4.1 Osszeszerelés

_A_ph

XM_M0023_A

Motor

Hajtés
Rogzitécsavar
Tomités

pLON -

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv 11
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—_

w N

Kenje meg a tomitést alkohollal.

. Helyezze a hajtast a motor kozelébe.

Hdzza meg a csavarokat Torx kulccsal.
Meghuzasi nyomaték:

e B ésC méret: 6 Nm (55 Ibfin) = 15%
e D méret: 8 Nm (70 Ibf-in) = 15%.

3.4.2 Tapellatas csatlakozas

wn =

o s

WO NorWN =

_A_ph

HV_XM_MO0025_A

é

Hajtés

Sorkapcsok

A fedél csavarjai

FazisvezetSk

Tdmszelence

Tépkabel

Védbvezets (foldelés)

Burkolat

Kiegészits foldelési csatlakozas

Tavolitsa el a fedelet, és vegye figyelembe a bent taldlhatd kapcsolasi rajzokat.

lllessze be a tdpkabelt az tdmszelencébe.

Csatlakoztassa szorosan a vezetékeket tigyelve arra, hogy a védévezetd hosszabb legyen,

mint a fazisvezetSk.

Kizarélag D méret esetén: hiizza meg a terminél csavarjait egy Pozidriv csavarhdzéval.

Meghuzasi nyomaték: 4 Nm (35 Ibf-in).

Hizza meg a tdmszelencét.

Szerelje fel a fedelet és hizza meg a csavarokat.
Meghuzasi nyomaték: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.
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3.4.3 Segédcsatlakozasok
HVX+

DI3 ™
GND =

Low ©
GND ©
START®
GND ™~
A2 ©
24V 10

-
GND @

¢
< 5]
s
;\
Pozicié Név Leirds Alapértelmezett bellitas
szam
1 Analdg bemenet 1 [+24 VDC dramellatas, max. 60 mA (dsszesen, 1+ 5 sorkapocs) Nyomasérzékeld 1
2 Konfigurlhato analdg bemenet 1
3 Elektronikus foldelés
4 Fenntartva Belsd hasznalat céljdra, ne csatlakoztassa
5 Analdg bemenet 2 [+24 VDC dramellatds, max. 60 mA (dsszesen, 1+ 5 sorkapocs) Nincs kivalasztva
6 Konfiguralhaté analdg bemenet 2
7 Elektronikus foldelés
8 Kiils6 Start/Stop  [Digitalis inditasi/ledllitasi bemenet, +24 VDC belsé felhtizs, 6 mA
érintkezési dramerdsség
9 Elektronikus foldelés
10 Aviz kills6 hianya ~ |Alacsony vizszint digitalis bemenet, +24 VDC belsd felhiizds, 6 mA
érintkezési dramergsség
11 Elektronikus foldelés
12 Digitalis bemenet 3 [Konfigurélhatd digitalis bemenet 3, +24 VDC belsé felhtizés, 6 mA Vészinditds maximalis
érintkezési dramerdsség sebességgel
13 Elektronikus foldelés
14 Analég kimenet  [Konfiguralhat6 analdg kimenet Motor fordulatszama
15 Elektronikus foldelés
16 Analdg bemenet 3 [+24 VDC dramelldtas, max. 60 mA (dsszesen, 16. és 19. sorkapocs) Nincs kivalasztva
17 Konfiguralhato analog bemenet 3
18 Elektronikus foldelés

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv 13
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Pozicié Név Leirds Alapértelmezett beallitas

sz8m

19 Analdg bemenet4 |+24VDC dramellatas, max. 60 mA (0sszesen, 16. és 19. sorkapocs) Nincs kivalasztva

20 Konfiguralhatd analog bemenet 4

21 Elektronikus foldelés

22 Digitalis bemenet 4 [Konfiguralhatd digitélis bemenet 4, +24 VDC bels6 felhiizds, 6 mA Nincs kivdlasztva
érintkezési dramergsség

23 Elektronikus foldelés

24 Digitalis bemenet 5 |Konfiguralhatd digitélis bemenet 5, +24 VDC belsd felhtizds, 6 mA Nincs kivdlasztva
érintkezési dramergsség

25 Elektronikus foldelés

26 10VDC dramellatas |+10 VDC dramellatas, max. 3 mA

27 Elektronikus foldelés

28 Kommunikdciés ~ |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyls rendszer

29 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

30 RS485 1. port: RS485-COM

31 Kommunikdciés  |RS4852. port: RS485-2BN () Modbus

32 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

33 RS485 2. port: RS485-COM

34 Kommunikaciés ~ |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyts rendszer

35 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

36 RS485 1. port: RS485-COM

37 Kommunikaciés ~ |RS485 2. port: RS485-2BN () Modbus

38 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

39 RS485 2. port: RS485-COM

40 Relé 1 Konfigurélhatd relé 1: dltalaban nyitva Hibajelentés

41 Konfiguralhatd relé 1: dltalaban zarva

42 Konfigurélhatd relé 1: kozds érintkezd

43 Relé 2 Konfigurélhatd relé 2: dltalaban nyitva Motorinditas

44 Konfiguralhatd relé 2: dltalaban zarva

45 Konfigurélhatd relé 2: kozds érintkezd

14
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HVX

START
GND ™~

Al2 ©
24V v
-
GND ®
Al &
24\ —

A WARNING

_A ph

XM_MO021_A

Pozicid
szam

Leiras

Alapértelmezett bedllitas

Analég bemenet 1

+24VDC dramellatds, max. 60 mA (6sszesen, 1+ 5 sorkapocs)

Konfiguralhaté analdg bemenet 1

Elektronikus f6ldelés

Nyomds-
érzékeld 1

Fenntartva

Belsd hasznalat céljdra, ne csatlakoztassa

Analdg bemenet 2

+24VDC dramellatas, max. 60 mA (dsszesen, 1+ 5 sorkapocs)

Konfiguralhato analdg bemenet 2

Elektronikus foldelés

Nincs kivélasztva

(o=l BN e N NS RS A RS i

Kiils Start/Stop

Digitalis inditasi/ledllitasi bemenet, +24 VDC belsd felhiizds, 6 mA
érintkezési dramergsség

Elektronikus foldelés

10

"

Aviz kiilsg hidnya

Alacsony vizszint digitalis bemenet, +24 VDC belsd felhiizés, 6 mA
érintkezési dramergsség

Elektronikus foldelés

12

13

Digitalis bemenet 3

Konfiguralhatd digitalis bemenet 3, +24 VDC belsé felhtizds, 6 mA
érintkezési dramergsség

Elektronikus f6ldelés

Vészinditas maximalis
sebességgel

14

15

Analdg kimenet

Konfiguralhaté analdg kimenet

Motor fordulatszama

Elektronikus f6ldelés

28

29

30

Kommunikdcids
busz 1

RS485 1. port: RS485-1BN ()

RS485 1. port: RS485-1AP(+)

RS485 1. port: RS485-COM

Tobbszivattyts rendszer

3

32

33

Kommunikdcids
busz 2

RS485 2. port: RS485-2BN ()

RS485 2. port: RS485-2AP(+)

RS485 2. port: RS485-COM

Modbus

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv
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Pozicié Név Leirds Alapértelmezett beallitas
sz8m

34 Kommunikaciés ~ |RS485 1. port: RS485-1BN () Tobbszivattyts rendszer
35 busz 1 RS485 1. port: RS485-1A P (+)

36 RS485 1. port: RS485-COM

37 Kommunikaciés ~ |RS485 2. port: RS485-2BN () Modbus

38 busz 2 RS485 2. port: RS485-2A P (+)

39 RS485 2. port: RS485-COM

40 Relé 1 Konfigurélhatd relé 1: &ltalaban nyitva Hibajelentés

41 Konfiguralhatd relé 1: dltalaban zarva

42 Konfigurélhatd relé 1: kozds érintkezd

43 Relé 2 Konfiguralhatd relé 2: dltalaban nyitva Motorindités

44 Konfiguralhatd relé 2: dltalaban zarva

45 Konfigurélhatd relé 2: kozds érintkezd
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A\Vezérlés

Bevezeté

VESZELY: Aramiités veszélye
Ha a meghajtaskijelzd sérilt, forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz.

FIGYELMEZTETES: Meleg feliiletek veszély

Csak a meghaijté kijelzé gombjait érintse meg. Ugyeljen az egység éltal leadott magas
h&mérsékletre.

Modelltsl figg8en vegye figyelembe a kévetkezd bekezdésekben taldlhaté utasitasokat:
HVX+ hajtas kijelz8, 17. oldal, vagy HVX hajtas kijelzé, 20. oldal.

4.1 HVX+ hajtas kijelzé

v

O

-

<
(®)
=
Pozicié . iy
; Név Funkcié
szam
1 Kijelz6
2 Be- éskikapcsolé e Azegység elinditdsa és ledllitésa
gomb o Ahibdk visszadllitdsa a gomb 5 mdsodpercig tarté megnyomasaval.
3 FELés LE o Meniipontok kozotti fiiggéleges mozgas
nyilbillentyik o Kézi dtkapcsolds végrehajtasa a tobbszivattyds rendszeren a LE nyil megnyomésaval (a gomb
hosszabb idej(i megnyomdsa)
o Akijelzd 180°o0s elforgatdsa a Bevitel és a FEL nyil egyidej(i megnyomasaval (a gombok hosszabb
idejd megnyomdsa).
4 JOBBRA s BALRA |e  Vizszintes mozgassal navigélhat a kezdGképernydk és a meniik megtekintéséhez
nyilbillentyik o Akijelz6 lezdrésa és feloldasa a JOBBRA és BALRA nyilak egyidejii megnyomasaval (a gombok
hosszabb idej(i megnyomasa).

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv 17
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PO,Z 1o Név Funkcié
sz8m
5 Kiildés gomb o Meniiszintek kozotti tovabblépés
o Paraméter kivdlasztdsdnak megerdsitése
o Paraméter értékének megerdsitése.
6 Az egység Az egység bekapcsoldsét jelzi
bekapcsoldsat jelzo
LED
7 Az egység Akdvetkez6t jelzi:
allapotjelzG LED-je |e A motor nincs bekapcsolva (nem vilgit)
o Aktiv riasztds és a motor ledllitva (sdrga)
o Azegység hibdja ésa motor ledllitva (piros)
o Motor elinditva (zold)
o Aktiv riasztds és a motor elinditva (felvaltva sarga és zld)
8 Akapcsolat Akdvetkez6t jelzi:
dllapotjelz6 LED-je |o  BMS kommunikéci6 letiltva (nem vilagit)
o BMS kommunikaci6 aktiv (zold)
o Létrejotta vezeték nélkiili kommunikacio a mobileszkozzel (folyamatosan kéken vildgit)
o Létrejott a vezeték nélkiili kommunikdcid a mobileszkdzzel (kéken villog)
o Aktiv vezeték nélkiili kommunikécio és BMS kommunikacié (felvaltva kéken és zélden vilégit)
9 Tobbfunkcios gomb|e A paramétermenii vagy a kiegészitd funkciok elérése a kijelzn megjelend képernyGnek
megfelelGen.
o Azegység engedélyezése mobileszkdzhdz (a gomb hosszabb idejii megnyomésa)

4.1.1 Grafikus kijelzé

N

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

[ 9.10 \»

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

Q Run ;:
% - :
P 910 bar| 65% | Move @ Menu @ =

Pozici6. ey Leirés

szdm

1 Fejléc sév Az lizemi feltételekkel kapcsolatos statikus informéciok és lizenetek megjelenitése, mint példaul:

o Riasztdsok
o Hibdk
o Tobbszivattyls makadés.

2 Foképemyd Afontosabb informéciok megjelenitése és az izemi paraméterek megvaltoztatasanak engedélyezése.
Legfeljebb 5 képernyd ll rendelkezésre, amelyek kizott a JOBBRA és BALRA nyilbillenty(kkel
naviglhat.

Abejegyzés melletti “~ szimbélum egy szerkeszthetd paramétert jelez.

3 Alsd sav Akdvetkez6ket jeleniti meg:

o Abaloldalon a Iényeges miikodési informéciok, példaul a tényleges beallitasi érték és az egység
mikddési sebességének szdzalékos értéke lathatok
o Ajobboldalon a féképernydn keresztiili kezeléshez rendelkezésre allo gombok talalhatok.

18
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4.1.2 Paramétermeni, HVX+

o8y

3.0 - Actual Measured Values

‘ 3.001  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar )
3.030  Pump Status Run Z\

]
o
3
® 9.20bar| 65% | Move @ edit @) Home @ =

Leiras

A paraméter elérési (tjat mutatja meg meni és almenii szerinti szinten.

Akdvetkezdket jeleniti meg:

o Mutato,

o néy,

o azértékeldnézete

az aktudlis meniiszinthez tartozd paraméterek esetében.

Eqy szinttel torténd elrelépéshez vagy az érték mddositdsahoz nyomja meg a Kiildés vagy a JOBBRA
nyilbillentydt.

Pozicié .
. Név
szdm
1 Fejléc sév
2 A paraméterek
listaja
3 Alsd sav

Akdvetkezdket jeleniti meg:

e Abal oldalon a lényeges mikdési informéciok, példaul a tényleges bedllitasi érték és az egység
mikddési sebességének szézalékos értéke lathatok

o Ajobboldalon a f6képernydn keresztiili kezeléshez rendelkezésre allo gombok taldlhatok.

A meni 3 szintre oszlik:

Fémenl
Almend
Paraméterek.

Paraméter megjelenitéséhez vagy moédositasahoz:

Nyomja meg a funkcidgombot a f6képernydén.

Adja meg a jelszét a nyilbillentydkkel.

Nyomja meg a Kildés gombot.

Megjegyzés: 10 percnyi tétlenséget kdvetSen a jelszot Gjra meg kell adni.
Nyomja meg a JOBBRA nyilbillenty(it vagy a Kildés gombot a szintek kozotti
elérehaladédshoz, vagy a BALRA nyilat a visszatéréshez.

1.
2.
3.

4.

4.1.3 Az egység elinditdsa a HVX+ hajtas kijelz6 hasznalataval

1.

3.

Ellenérizze a csatlakozést a START/STOP és a GND bemenetek kézott a kapesoldtablan.

2. Nyomja meg a Be- és kikapcsolé gombot az egység elinditdsdhoz.

Megjegyzés: ha az 1.0.45 Automatikus indités paramétert ,Igen” lehet&ségre allitotték be,
akkor a kovetkezd inditdskor nem szikséges Ujra megnyomni a Be- és kikapcsolé gombot.
Miikodés kdzben az lzemi alapjel a mésodik képernydre torténd atvéltassal mddosithatd.

4.1.4 Uzemmodvaltas, HVX+

Az egység paraméterei gyarilag be vannak éllitva, és az egység készen &ll a hasznélatra.
A paraméterek és a speciélis funkciok médositdsdhoz nyissa meg a konfiguraciés menit.
Nyomja meg a tébbfunkciés gombot.

2. Adja meg a jelszét a nyilbillentydkkel.

3. Nyomja meg a Kildés gombot.

4. A menlkben navigélva keresse meg a médositani kivant paramétert vagy funkciét.

1.
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4.1.5 Hiba visszaallitasa, HVX+

Error E11 (© Press for details

System Configuration
Single Pump
Control Mode

A

Constant Pressure

9.10bar| A0%

Error

«
©
©
©
0.00 \*
.
0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<(\
I~
o
S
. E‘
Move @ ven @ | 3

Hiba esetén az egység automatikusan tobbszor is megkisérli Gjrainditani magat, amennyiben
az megengedett: sikertelen kisérletek esetén az egység leéll és a kijelz6n megjelenik a

hibakdod.

A hiba elhéritdsadhoz:

1. Nyissa meg az elsé f6képernydt a Kildés gomb megnyomaéséval.

Olvassa el a hiba leirasét a képernyén.

2.
3. Hatédrozza meg az okot, és kdvesse a hibaelharitasi utasitasokat
4.

Allitsa vissza a hibat a Be- és kikapcsolé gomb 3 masodpercig tarté megnyoméasaval: az
egység visszatér a hiba elétti dllapotba.

4.2 HVX hajtas kijelz8

<
=
PO,ZICIO Név Funkcié
szam
1 Menijelz6 Akdvetkez6t jelzi:
o Navigdlas a meniielemek kozdtt (folyamatosan vilagit).
o Paraméter értékének kijelzése (villog).
2 Hétszegmenses
kijelz6
3 Sebességjelzd sav
4 Tobbszivattyls
kommunikdcio
kijelzése
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PO,ZICIO Név Funkcid
sz8m
5 Mértékegység
kijelzése
6 Be- éskikapcsold e Azegyséq elinditdsa és ledllitésa
gomb o Ahibak visszadllitdsa a gomb 5 mdsodpercig tarté megnyomasaval.
7 FELésLE o Azalapjel gyors megvaltoztatdsa a fékijelzdn
nyilbillenty(ik o Almeniikon keresztiili navigalds és a paramétermeniiben megjelend paraméter modositdsa
o Kézidtkapcsolds végrehajtésa a tébbszivatty(s rendszeren a LE nyil megnyomdsaval (a gomb
hosszabb idej(i megnyomdsa)
o Akijelzd 180°0s elforgatdsa a Bevitel és a FEL nyil egyidej(i megnyomasaval (a gombok hosszabb
idejd megnyomadsa).
8 JOBBRA és BALRA |e  Asebesség és a nyomas felvaltva torténd kijelzése a fokijelzn
nyilbillentyik o Navigdlds a paramétermenii szintek kozott
o Csak a BALRA nyil, a médositott érték megerdsitése
o Akijelzd lezdrasa és felolddsa a JOBBRA és BALRA nyilak egyidejii megnyomasaval (a gombok
hosszabb idej(i megnyomdsa).
o Csak a JOBBRA nyil, az aktiv hibakédok kozotti navigdlas, ha egynél tébb van jelen
9 Kiildés gomb o Meniiszintek kozotti tovabblépés
o Paraméter értékének megerdsitése
o Belépés a paraméterkonfiguracids meniibe (a gomb hosszabb idejii megnyomasa).
10 Az egység Az egység bekapcsoldsét jelzi
bekapcsoldsat jelzo
LED
11 Az egység Akdvetkez6t jelzi:
dllapotjelz6 LED-je | A motor nincs bekapcsolva (nem vilagit)
o Aktiv riasztds és a motor ledllitva (sdrga)
o Azegység hibdja ésa motor lellitva (piros)
o Motor elinditva (zold)
o Aktiv riasztds és a motor elinditva (felvaltva sarga és zld)
12 Akapcsolat Akovetkez6t jelzi:
dllapotjelz6 LED-je |e  BMS kommunikécid letiltva (nem vilgit)
o BMS kommunikaci6 aktiv (zold)
o Létrejotta vezeték nélkiili kommunikacio a mobileszkozzel (folyamatosan kéken vildgit)
o Létrejott a vezeték nélkiili kommunikdcid a mobileszkdzzel (kéken villog)
o Aktiv vezeték nélkiili kommunikdcio és BMS kommunikacié (felvaltva kéken és zélden vilégit)
13 Vezeték nélkiili | Az egység mobileszkozhoz torténd csatlakoztatasa
technoldgia
kommunikéciés
gombja
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4.2.1 F& megjelenités

Kijelzds  [Név Leirds

S ( Az egyséq ledllitasa a Be- és kikapcsold gombbal vagy a BMS-sel.
Megjegyzés: alacsonyabb priorités a STOP-hoz képest.

Cii= 1= [STOP START/STOP és GND digitalis bemenetek nyitva.

it |Elinditds kérése  |Az egység Be- és kikapcsol6 gombbal torténd elinditdsanak kérése. Néhany mdsodpercig aktiv marad,

majd a kovetkezd jelenik meg:
o Azegység miikadik, vagy
o Riasztds, vagy
o Hibdk.

=t [Riasztés Az egyséq riasztasi kddja riasztasi allapotban, a f6 kijelzdvel véltakozva.
Az egyséq éllapotjelzd LED-je az aldbbiak szerint mikddhet:
o Sdrga = motor ledllitva
o Felvdltva sdrga és z6ld = motor elinditva

=141 [Hibdk A hibaallapot szerinti egység hibakédja.

,?. 1'%, |Azegység mikdik | Az egység miikdik, és a kivdlasztott mértékegység megjelenitése:
o Sebesség, 10 xford./perc
o Nyomés bar vagy psi szerint

-1 -  |lezdrtkijelz6 Akijelz6t a kezel6 lezdrta, és a gomb hasznélata le van tiltva.

4.2.2 Paramétermeni, HVX

A menu 3
e Fémen
[ ]

szintre oszlik:
i

Almend
Paraméterek.

Paraméter megjelenitéséhez vagy mdédositasahoz:

1.
2.
3.

Nyomja meg a Killdés gombot (a gomb hosszabb idejii megnyomasa).
Adja meg a jelszét a nyilbillentydkkel.
Nyomja meg a Kildés gombot.

Megjegyzés: 10 percnyi tétlenséget kdvetSen a jelszot Gjra meg kell adni.

4.
5

A menlk koézotti navigalashoz nyomja meg a FEL és LE nyilbillentydket.
. Nyomja meg a Killdés gombot vagy a JOBBRA nyilat, hogy a ment alszintjeire |épjen, amig

meg nem talélja a paraméterértéket.

csokke

ntéséhez.

Nyomja meg a FEL és LE nyilbillenty(iket a paraméter értékének néveléséhez vagy

Nyomja meg a Kildés vagy BALRA nyilbillenty(it a meger&sitéshez.

Megjegyzés: 5 masodpercnyi tétlenséget kdvetSen a paraméter visszaall az el6zbleg
bedllitott értékre.

Kijelzés

Név

Megjegyzések

e ()
DR

Fémeni

o 146l 9-ig szdmozott meniik.

o Meniijelzd: folyamaosan vilagit.

Almenii

o -6l 9-ig szdmozott almeniik.

o Meniijelzd: folyamaosan vilagit.

Paraméter

Navigdcio a paraméterszinten.

0-tl 99-ig szdmozott paraméterek.
1461 9-ig szamozott almeniik.
Mendijelzg: folyamaosan vildgit.

Paraméterérték

Paraméterérték modositasa.
Mendjelzé: villog.
Paraméterérték szerkesztés kozben: villog.
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4.2.3 Az egység elinditasa a HVX hajtas kijelz6 hasznalataval

1. Ellendrizze a csatlakozast a START/STOP és a GND bemenetek kozott a kapcsoldtablan.
2. Nyomja meg a Be- és kikapcsolé gombot az egység elinditasdhoz.
Megjegyzés: ha az 1.0.45 Automatikus indités paramétert ,Igen” lehet&ségre allitotték be,

akkor a kévetkezd inditaskor nem szikséges Ujra megnyomni a Be- és kikapcsolé gombot.

3. Az egység miikodése kozben a vezérls alapjel azonnali hatéllyal médosithaté a FEL és LE
nyilbillentydkkel.

4.2.4 Uzemmodvaltas, HVX

Az egység paraméterei gyérilag be vannak allitva, és az egység készen all a hasznélatra.
A paraméterek és a speciélis funkciok mddositdsédhoz nyissa meg a konfigurécids
paramétereket.

1. Nyomja meg a Kildés gombot (a gomb hosszabb ideji megnyomasa).

2. Adja meg a jelszét a nyilbillentydkkel.

3. Nyomja meg a Kildés gombot.

4. Vélassza ki a médositani kivant paramétert az MO1 meniben.

4.2.5 Hiba visszaallitasa, HVX

Hiba esetén az egység automatikusan tobbszor is megkisérli Ujrainditani magat, amennyiben

az megengedett: sikertelen kisérletek esetén az egység leéll és a kijelz6n megjelenik a

hibakdd. A hiba elhéritdsahoz:

1. Hatdrozza meg az okot, és kdvesse a hibaelhéaritasi utasitasokat

2. Allitsa vissza a hibat a Be- és kikapcsolé gomb 3 masodpercig tarté megnyomasaval: az
egység visszatér a hiba elétti dllapotba.

4.3 Xylem X alkalmazas

Bevezetd

Minden technoldgiéju operécios rendszerrel mikddé vezetékmentes mobilkészilékhez.

Az alkalmazas a kdvetkezSkre hasznalhato:

e Ellendrizze az egység éllapotat

e Paraméterek konfiguralasa

o Képes kapcsolatot tartani az egységgel és adatokat feljegyezni a telepités és karbantartés
alatt

e Munkajelentés létrehozéasa

o Ugyfélszolgalat felkeresése.

Téltse le az alkalmazast, és csatlakoztassa hozza a mobileszkézt az egységhez

1. Toltse le a Xylem X alkalmazast mobileszkbzére az App StoreOFOF' vagy a Google
Play1F1F? aruhazbdél a QR-kéd beolvasasaval:

E-'."

TA15.0 és tjabb verzi6ju i0S® operaciés rendszerekkel kompatibilis
2A10.0 és Gjabb verzi6ji Android operdciés rendszerekkel kompatibilis

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv
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2. Végezze el a regisztraciét.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. A hajtés kijelz6n nyomja meg a vezeték nélkili kommunikacié gombot.
4. Adja hozza az egységet a felhasznaldi profilhoz.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. A kapcsolat |étrejottét kdvetSen a kapcsolat jelz8fénye folyamatosan kéken vildgit: ekkor
mar mobileszkdzrél is vezérelhetd az egység.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

o o0%
i@
" ==
3w
—
Snaies”* eaing | ane
QRun
|

Connected | & 75% | 4.5 bar

@ Report

XM_MOO10_A _tc
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5 Programozas

Firmware verzid

A firmware verzidja a paraméteren keresztil jelenithetd meg P03.4.19.

Alkalmazott szimbdélumok

Szimbdlum

Leirds

(6)

Globdlis. Ha megvaltoztatjak ezt a paramétert egy tobbszivatty(ds rendszer egyik egységében, akkor az tovabbitédik az
dsszes tobbi egységre. Ha a szimbolum nem jelenik meg, a paraméter csak arra az egységre vonatkozik, amelynél az
megjelenik.

Kizérdlag a HVX+ esetében érhetd el.

Kizérélag a HVX esetében érhetd el.

Kizérolag a HVX modellnél, Xylem X alkalmazds haszndlata esetén érhetd el.

Csak olvashatd. A paraméter nem mddosithaté.
Ha a szimbélum nem jelenik meg, a paraméter modosithato.

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv
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5.1 M01, f8menu

Gyakran hasznalt paraméterek vagy azok alternativ elnevezései.

5.1.1 S01.0 alkalmazas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.0.01 (X+) Nyelv Lasd a kdvetkezd paramétert: P09.0.01. Alapértelmezett = angol
P01.0.05 (G) Arendszer tipusa Lasd a kdvetkez6 paramétert: P04.0.01. Alapértelmezett = az

elektromos szivatty(
modellvéltozatatdl fiiggden

P01.0.06 (G) Vezérlési modok Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.0.02. Alapértelmezett = allandd
nyomas
P01.0.10 (G) Rendszerkonfiguracio Lasd a kdvetkezd paramétert: P06.0.01. Alapértelmezett = egyetlen
elektromos szivatty(
P01.0.11 Tobbszivattyts rendszer, cim  Lasd a kovetkezd paramétert: P06.0.03. Min =1
P01.0.15 (G) KezdGérték Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.0.05. Min. = 0%
Max. = 100%
Alapértelmezett = 100%
P01.0.20 (G) Vizhidny késleltetés Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.3.11. Min.=1s
Max. =100
Alapértelmezett =15
P01.0.31 (G) Nyomés - Minimalis Lasd a kovetkez§ paramétert: P04.3.01. Min. =P01.1.11
kiiszgbérték Max. = P01.1.12
Alapértelmezett = P01.1.11
(letiltva)
P01.0.32 (G) Aramlds - Minimalis Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.3.02. Min. = P01.1.21
(X+) kiiszobérték Max. =P01.1.22
Alapértelmezett = P01.1.21
(letiltva)
P01.0.33 (G) Homérséklet - Minimalis Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.3.03. Min. = P01.1.31
(X+) kiiszobérték Max. = P01.1.32
Alapértelmezett = P01.1.31
(letiltva)
P01.0.34 (G) Szint - Minimalis kiiszobérték  Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.3.04. Min. = P01.1.41
(X+) Max. = P01.1.42
Alapértelmezett = P01.1.41
(letiltva)
P01.0.40 (G) Minimalis kiiszbérték, Lasd a kovetkezd paramétert: P04.3.10. Min.=1s
késleltetés Max. = 1005
Alapértelmezett =15
P01.0.45 (G) Automatikus inditds Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.0.06. Alapértelmezett = igen
P01.0.46 Be- és kikapcsolds bedllitdisa  Vélassza ki az elektromos szivattyd ON (3n) vagy OFF (GFF) Alapértelmezett = Ki
allapotat. A Be- és kikapcsold gombbal végzett miiveletnek felel
meg.
P01.0.50 (X+) Détum Lasd a kdvetkezg paramétert: P09.0.11.
P01.0.51 (X+) Ora L4sd a kovetkez6 paramétert: P09.0.12.
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5.1.2 S01.1 érzékelék

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P01.1.00 A mértékegység kivélasztasa  Ldsd a kovetkezd paramétert: P04.0.09. Alapértelmezett = Nemzetkdzi
rendszer szerinti
mértékegységek

P01.1.01 Mikddtetd elem - Nulla érték  Lasd a kdvetkez6 paramétert: P05.0.071. Min. =0 rpm

Max. = 9999 rpm
Alapértelmezett = 0 rpm

P01.1.02 Mikddtetd elem - Teljes skdla  Lasd a kdvetkez6 paramétert: P05.0.02. Min. = 0rpm
Max. = 9999 rpm
Alapértelmezett = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Nyomas - Nulla érték Lésd a kdvetkezd paramétert: P05.0.11. Min. = -5 bar
Max. = 10 bar
Alapértelmezett = 0 bar
P01.1.12 (@) Nyomds - Teljes skala Lésd a kovetkezd paramétert: P05.0.12. Min. = 0 bar
Max. = 100 bar
Alapértelmezett = az
elektromos szivatty(
modellvéltozatétdl fiiggden
P01.1.21 (G) Aramlas - Nulla érték Lasd a kovetkezd paramétert: P05.0.21. Min =0 méh
(X+) Max = 9999 m/h
Alapértelmezett = 0 m¥h
P01.1.22 (@) Aramlés - Teljes skala Lésd a kdvetkezd paramétert: P05.0.22. Min =0 m%h
(X+) Max = 9999 m¥/h
Alapértelmezett = 100 m¥/h
P01.1.31 (G) Homérséklet - Nulla érték Lésd a kovetkezd paramétert: P05.0.31. Min =-100°C
(X+) Max = 9999°C
Alapértelmezett = 0°C
P01.1.32 (G) HEmérséklet - Teljes skala Lasd a kovetkezd paramétert: P05.0.32. Min =-100°C
(X+) Max = 9999°C
Alapértelmezett = 100°C
P01.1.41 (G) Szint - Nulla érték Lésd a kdvetkezd paramétert: P05.0.41. Min =-999 m
(X+) Max = 9999 m
Alapértelmezett = 0 m
P01.1.42 (@) Szint - Teljes skala Lésd a kovetkezd paramétert: P05.0.42. Min=-999 m
(X+) Max = 9999 m

Alapértelmezett =10 m

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv
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5.1.3 S01.2 alapjel

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.2.01 (G) Sebesség, alapjel 1 Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.1.01. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 2000 rpm
P01.2.02 (G) Sebesség, alapjel 2 Lasd a kovetkezd paramétert: P04.1.02. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 2000 rpm
P01.2.03 (G) Sebesség, alapjel 3 Lasd a kovetkezd paramétert: P04.1.03. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 2000 rpm
P01.2.04 (G) Sebesség, alapjel 4 Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.1.04. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.31
Alapértelmezett = 2000 rpm
P01.2.11 (G) Nyomés, alapjel 1 Lasd a kovetkez§ paramétert: P04.1.11. Min =P01.1.11
Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P01.2.12 (G) Nyomds, alapjel 2 Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.1.12. Min = P01.1.11
Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P01.2.13 (G) Nyomds, alapjel 3 Lasd a kdvetkez6 paramétert: P04.1.13. Min = P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P01.2.14 (G) Nyomés, alapjel 4 Lasd a kdvetkez§ paramétert: P04.1.14. Min =P01.1.11
(X+) Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P01.2.21 (G) Aramlés, alapjel 1 Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.1.21. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P01.2.22 (G) Araml4s, alapjel 2 Lasd a kovetkez§ paramétert: P04.1.22. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P01.2.23 (G) Aramlss, alapjel 3 Lasd a kovetkez§ paramétert: P04.1.23. Min=P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P01.2.24 (G) Aramlés, alapjel 4 Lasd a kdvetkez6 paramétert: P04.1.24. Min =P01.1.21
(X+) Max = P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P01.2.31 (G) Hémérséklet, alapjel 1 Lasd a kdvetkez§ paramétert: P04.1.31. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
P01.2.32 (G) Hémérséklet, alapjel 2 Lasd a kovetkezd paramétert: P04.1.32. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
P01.2.33 (G) Hémérséklet, alapjel 3 Lasd a kdvetkezd paramétert: P04.1.33. Min = P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
P01.2.34 (G) Hémérséklet, alapjel 4 Lasd a kovetkez§ paramétert: P04.1.34. Min =P01.1.31
(X+) Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.2.41 (G) Szint, alapjel 1 Lasd a kdvetkezd paramétert: PO4.1.41. Min. = P01.1.41
(X+) Max. = P01.1.42
Alapértelmezett = 0 m
P01.2.42 (G) Szint, alapjel 2 Lasd a kovetkez§ paramétert: P04.1.42. Min. = P01.1.41
(X+) Max. = P01.1.42
Alapértelmezett =0 m
P01.2.43 (G) Szint, alapjel 3 Lasd a kdvetkez6 paramétert: P04.1.43. Min. = P01.1.41
(X+) Max. = P01.1.42
Alapértelmezett =0 m
P01.2.44 (G) Szint, alapjel 4 Lasd a kdvetkez§ paramétert: P04.1.44. Min. = P01.1.41
(X+) Max. = P01.1.42

5.1.4 S01.4 |éptetés mdd

Alapértelmezett = 0 m

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P01.4.01 Léptetési sebesség Vdlassza ki a sebességet a Léptetési médhoz. Min=0
Az elektromos szivattyd meghatarozott fordulatszamon torténd ~ Max. = P04.2.32
mikddtetésére, az elektromos szivattyt feltdltésére és a Alapértelmezett = 0
minimalis fordulatszam meghatérozasara szolgdl.
P01.4.02 (G) Min. sebesség Lasd a P04.2.31 paramétert Min=0
Max. = P04.2.32
Alapértelmezett = az
elektromos szivatty(

5.1.5 S01.5 biztonsag

modellvéltozatatdl fiiggden

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P01.5.10 Jelszdbevitel Lasd a P09.4.01 paramétert Min =0
Max. = 999

P01.5.11 Kijelentkezés Ldsd a P09.4.02 paramétert

P01.5.12 Jelszd bedllitésa Lasd a P09.4.03 paramétert Min =0
Max. = 999

Alapértelmezett = 66

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv
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5.2 M02, hibanaplé

Megjeleniti a napléban tarolt hibakat, idérendi sorrend szerint: Az 7. hiba az utoljéra régzitett.
Minden egyes napldbejegyzés tartalmaz egy szamlalét, amely azt jelzi, hogy hanyszor kerdilt
naplézasra ugyanaz a hibakdd. Ha egy Uj generélt hiba kédja megegyezik az utoljara rogzitett
hiba kodjaval, a szadmlald 1-gyel nd; eltéré hibakdd esetén azonban j rekord jon létre.

5.2.1 S02.0 hibak

Paraméter  Tipus Név Leiras Erték

P02.0.01 (R) 1. hiba (legutdbbi)
(G)

P02.0.02 (R) 2. hiba
(G)

P02.0.03 (R) 3. hiba
(G)

P02.0.04 (R) 4. hiba
(G)

P02.0.05 (R) Hibak. 5
(G)

P02.0.06 (R) Hibéak. 6
(G)

P02.0.07 (R) Hibak. 7
(G)

P02.0.08 (R) Hibék. 8
(G)

P02.0.09 (R) Hibak. 9
(G)

P02.0.10 (R) Hibdk. 10
(G)
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5.3 MO03, elektromos szivattyuval kapcsolatos informacié

Csoportositja az alkalmazas, az elektromos szivattyu és a hajtdsdiagnosztika szempontjabdl
hasznos paramétereket.

5.3.1 S03.0 mért értékek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P03.0.01 (R) Aktualis nyomas Aktualisan mért nyomasérték.

P03.0.02 (R) Tényleges ramlds Aktualisan mért aramlasi érték.

P03.0.03 (R) Aktudlis folyadék-hdmérséklet Az aktualisan mért folyadék-hémérséklet értéke

P03.0.04 (R) Tényleges szint Afolyadékszint aktualis értéke.

P03.0.10 (R) Tényleges igényelt érték Aktulisan kért tényleges érték. Ez az ardnyos vagy kvadratikus
nyomasszabalyozas, a fejveszteség-kompenzacio és az eltolasi
funkcid eredménye.

P03.0.20 (R) Igényelt érték Aktudlisan kért érték. Ez az aktudlis alapjel, az ardnyos vagy
kvadratikus nyomdsszabdlyozds, a nyomdsveszteség-kompenzacié
vagy az eltoldsi funkcid kiszamitdsa eldtt.

P03.0.30 (R) Aszivatty( llapota Megjeleniti az egység aktudlis allapotat.

(G) 0-Kikapcsolds (3FF): az egység 416 helyzetbe van dllitva (OFF).

1-Mikddés (run): az egység mikddik (a motor forog).

2-Riasztds, az egység ledllt (RLS): az egység nem miikadik, merta
START/STOP érintkez§ nyitva van, és a riasztds aktiv.

3-Riasztas, az egység miikodik (AL r): az egység mikodik (a motor
forog), és a riasztas aktiv.

4-Riasztds, az egység be van kapcsolva (ALn): az egység nem
miikadik, de készen all az inditasra (ON), és a riasztas aktiv.
5-Riasztds, az egység ki van kapcsolva (RLD): az egység llo
helyzetbe van dllitva (OFF), és a riasztds aktiv.

6-Hiba (Err): az egység nem miikodik, mert egy hiba aktiv.
7-Ledllds (S=P): az egység nem miikdik, mert a START/STOP
érintkez6 nyitva van.

8-Bekapcsolds (3n): az egység nem mikddik, de készen all az
elinditasra (ON).

5.3.2 S03.1 szamlalék

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P03.1.01 (R) Az egység mikodtetésiideje  Megjeleniti az elektromos meghajtast elektromos szivatty(
(G) mikddésébdl eltelt teljes iddt.
(A)
P03.1.02 (R) Uzemids Megjeleniti a motor m(ikddtetésének teljes idejét.
(G)
(A)
P03.1.05 (R) Energiaszamlalé Megjeleniti az elektromos szivattyd altal felhasznalt teljes
(G) energiat.
(A)
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5.3.3 S03.2 motor

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték

P03.2.01 (R) Motor fordulatszéma Megjeleniti a motor tényleges fordulatszamat ford./perc
(G) mértékegység szerint.

P03.2.02 (R) Motor fordulatszama % Megjeleniti a motor tényleges fordulatszamat szézalékos érték
(6) szerint.

P03.2.05 (R) A motor dramerdssége Megjeleniti a motor tényleges bemeneti dramerdsségét.
)

P03.2.06 (R) A motor terhelése Megjeleniti a motor tényleges elektromos bemeneti
(G) teljesitményét.

P03.2.07 (R) A motor fesziiltsége Megjeleniti a motor szamara biztositott tényleges fesziiltséget.
)

P03.2.08 (R) Halozati fesziiltség Megjeleniti az elektromos haldzat altal biztositott tényleges
(G) fesziiltséget.

P03.2.09 (R) DC-husz fesziiltsége Megjeleniti a DC-busz tényleges fesziiltségét.
)

P03.2.20 (R) Teljesitménymodul Megjeleniti a motor aramelldtasért felelds teljesitménymodul
(G) hémérséklete tényleges hmérsékletét.

P03.2.21 (R) Az inverter hémérséklete Megjeleniti a hajtason beliili levegd tényleges hdmérsékletét, az -
(G) elektromos kapcsol6tablan mérve.

P03.2.22 (R) Motor PTC Megjeleniti a motor tényleges PTC értékét, havan ilyen.
(G)

5.3.4 S03.3 a be-/kimenetek allapota

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P03.3.01 (R Adigitalis be-/kimenetek Megjeleniti a digitalis bemenetek és kimenetek dllapotdt, a kdvetkez6 -
A) dllapota sorrend szerint:
DI5 D4 DI3 LOW START | REL2 | RELY
ISTOP
0/1 0N 0N 0/1 0N 0N 0/1
Az egyes digitalis be-/kimenetek dllapota a kivetkez6képpen jelenik
meg:
o 0, haaz érintkezd nyitva van (a relé fesziiltségmentes)
o 1, haaz érintkezd zdrva van (a relé fesziiltség alatt all).
P03.3.11  (R) Analdg bemenet 1 értéke Megjeleniti az analog bemenet 1 nyers értékét.
P03.3.12  (R) Analdg bemenet 2 értéke Megjeleniti az analog bemenet 2 nyers értéket.
P03.3.13  (R) Analdg bemenet 3 értéke Megjeleniti az analog bemenet 3 nyers értékét.
(X+)
P03.3.14  (R) Analdg bemenet 4 értéke Megjeleniti az analog bemenet 4 nyers értéket.
(X+)
P03.3.20 (R) Analdg kimenet értéke Megjeleniti az analdg kimenet értékét.
P03.3.30 (R) Az dramlésérzékeld értéke Megjeleniti az elektromos szivattyt dramlasérzékelGje altal mért
értéket, havan ilyen.
P03.331 (R) Ahdmérséklet-érzékeld értéke  Megjeleniti az elektromos szivattyd hémérséklet-érzékeldje altal mért
értéket, ha van ilyen.
32 HVX, HVX+ - Telepitési, Gzemeltetési és programozasi kézikonyv



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

5.3.5 S03.4 Termékinformacidk

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P03.4.01 (R) Az egység cikkszdma Akomplett elektromos szivattyd termékkadja (PN).
(A)
P03.4.02 (R) Az egység gyartasi ddtuma Akomplett elektromos szivattyd gyartasi datuma (PD).
(A)
P03.4.03 (R) Az egység sorozatszama Akomplett elektromos szivatty( sorozatszdma (SN).
(A)
P03.4.05 (R) Ahajtas gyartasi datuma A hajtés gyartdsi datuma (PD).
(A)
P03.4.06 (R) A hajtds sorozatszama A hajtds sorozatszama (SN).
(A)
P03.4.10 (R) AHmi firmware verziéja Afelhaszndléi kezeldfeliilet firmware verzidja.
(G)
(A)
P03.4.11 (R) AHmi-Bt firmware verzioja A vezeték nélkili kommunikacios krtya firmware verzidja.
(G)
(A)
P03.4.12 (R) Atépkartya firmware verzidja  Atapegység firmware verzioja.
(G)
(A)
P03.4.13 (R) A vezérlGkartya firmware A vezérlGegység firmware verzioja.
(G) verzidja
(A)
P03.4.14 (R) Térképfajl verzidja Atérképfajl verziéja.
(A)
P03.4.15 (R) Alapértelmezett fajlverzio Az alapértelmezett fajl verzidja.
(A)
P03.4.16 (R) Paraméterfajl verzidja A paraméterfajl verzidja.
(A)
P03.4.17 (R) Nyelvi fajl verzidja Anyelvi fajl verzidja.
(X+)
P03.4.19 (R) Firmware verzid Az eszkdzhoz tartozd firmware kumulativ verzidja.
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5.4 M04, elektromos szivattyuval kapcsolatos konfiguracio

Csoportositja azokat a paramétereket, amelyek az elektromos szivatty kivant alkalmazas
szerinti konfigurdldsdhoz sziikségesek.

5.4.1 S04.0 konfiguracio

Paraméter  Tipus  Név Leirés Eriék

P04.0.01 (G) Arendszer tipusa Arendszer tipusdnak kivalasztasa. Alapértelmezett = az
0-Nyomdstartds (PrS): nyitott dramkor( rendszerekhez, példaul az épiilet felsd elektromos szivattyd
emeleteinek vizellatasara, taroz6 feltdltésére vagy iiritésére, ontozésre szolgald modellvdltozataté|
rendszerekhez stb. fiiggden

P04.0.02 (G) Vezérlési modok Az elektromos szivatty( vezérlési mddjanak kivalasztasa. Alapértelmezett =

0-M(ikodtetd elem (RCt): az egység dllandd fordulatszam( mikodtet6 elemként  éllandd nyomés
miikadik, a motor fordulatszamat kiils6 fordulatszam-jel vagy egy vagy tobb
beprogramozott fordulatszam szerint valtoztatja. Egyetlen miveletnél csak egy
egységhez hasznélhatd.

1-Allandd nyomés (CP): az egyséq az aramlas valtozasatol fiiggetleniil 4llando
nyomast tart fenn. A nyomés visszacsatolsa egy analdg bemenethez csatlakoztatott
érzékel6n vagy a terepi buszon keresztill torténik.

2-Ardnyos nyomds (PP): az egység az dramlas aranyaban linedrisan ndveli a nyomés
alapjelét (aktudlisan igényelt érték). Az dramlds megkdzelithetd a motor
fordulatszimaval, vagy mérhetd egy analog bemenethez csatlakoztatott
aramlasérzékeldvel vagy egy terepi buszon keresztil. A nyomas visszacsatoldsa egy
analdg bemenethez csatlakoztatott érzékel6n vagy a terepi buszon keresztill torténik.
(X+) 3-Ardnyos kvadratikus nyomas: az egység az dramlds ardnyaban négyzetes
médon ndveli meg a nyomds alapjelét (aktualisan igényelt érték). Az dramlas
megkozelithetd a motor fordulatszaméval, vagy mérhetd egy analdg bemenethez
csatlakoztatott dramlasérzékeldvel vagy egy terepi buszon keresztill. A nyomés
visszacsatoldsa egy analdg bemenethez csatlakoztatott érzékeldn vagy a terepi
buszon keresztill torténik.

(X+) 4-Allando aramlds: az eqyséq véltoztatja a motor fordulatszamat, hogy allandé
aramlast tartson fenn. Az dramlds visszacsatoldsa egy analég bemenethez
csatlakoztatott érzékeldn vagy a terepi buszon keresztiil torténik.

(X+) 5-Allando hsmérséklet: az eqyséq véltoztatja a motor fordulatszamat, hogy
alland homérsékletet tartson fenn. A hdmérséklet visszacsatoldsa egy analdg
bemenethez csatlakoztatott érzékeldn vagy a terepi buszon keresztiil torténik.

(X+) 6-Allando szint: az eqység vltoztatja a motor fordulatszamat, hogy llandé
szinten tartsa a vizszintet, példaul egy tartaly vagy kit esetében. A szint
visszacsatoldsa egy analdg bemenethez csatlakoztatott érzékeldn vagy a terepi
buszon keresztiil torténik.

P04.0.03 (G) Szabélyozasi méd A bedllitasi mod kivalasztasa. Alapértelmezett
0-Normdl (fiar): a motor fordulatszama megnd, ha a mért érték az alapjel alattvan.  =Normal
1-Forditott ( tnu): a motor fordulatszima megné, ha a mért érték az alapjel felett van.

P04.0.05 (G) Kezddérték Az alapjel elérése miatti ledllds utani kezdGérték kivalasztasa az alapjel szazalékéban. Min. = 0%
Nyomasfokozé rendszernél, ha elérik az alapjelet és nincs tébb folyadékigény, ledll. ~ Max. = 100%
Az elektromos szivatty( Gjraindul, ha a nyomés a Kezadértékala csokken. Ha példdul Alapértelmezett =
azalapjel 10 bar-ra van bedllitva, a 90%-ra bedllitott kezddérték 9 bar-oninditja el az 100%
elektromos szivattyt.
Figyelem: ha az érték til alacsonyra van bedllitva, példaul a szivényomés ald, akkor
az elektromos szivattyd nem indul el. Ha 100%-ra allitotték be, a funkcié le van tiltva.
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Paraméter  Tipus  Név Leirés Erték

P04.0.06 (G) Automatikus inditds Az elektromos szivatty( dllapotdnak kivélasztasa az aramellatds meghibasodasét Alapértelmezett = igen
kovetd Ujrainditaskor.

0-98: amikor visszadll az dramellatds, a rendszer visszatér a levdlasztds elétti
allapotba.
1-o: amikor visszadll az dramellatds, a rendszer OFF (Ki) helyzetbe van éllitva.

P04.0.07 (G) A minimalis sebesség Az elektromos szivatty( viselkedésének kivélasztésa az alapjel és a minimalis Alapértelmezett =

konfiguraldsa sebesség elérésekor. Nulla sebesség
Mijkddtetd elemvezérlési médban ez a paraméter valasztja ki az elektromos
szivatty( viselkedését, ha a sebesség alapjele alacsonyabb, mint a minimalis
sebesség.
0-Minimalis sebesség (7 in): az elektromos szivatty( minimalis sebességgel
mikddik tovabb.
1-Nulla sebesség (3): az elektromos szivattyl eléri a 0 sebességet és ledll.
P04.0.09 A mértékegyséq kivalasztasa Az egység altal hasznalt mértékegységkészlet kivalasztasa. Alapértelmezett =
Nemzetkazi rendszer
szerinti
mértékegységek
P04.0.11 (G) Anyomds mértékegysége A nyomds mértékegységének kivélasztdsa. Alapértelmezett = bar
(X+)

P04.0.12 (G) Az dramlds mértékegysége Az dramlds mértékegységének kivélasztasa. Alapértelmezett = m*/h
(X+)

P04.0.13 (G) AhGmérséklet Ah6mérséklet mértékegységének kivalasztasa. Alapértelmezett = °C
(X+)  mértékegysége

P04.0.14 (G) A szint mértékegysége Aszint mértékegységének kivalasztasa. Alapértelmezett = m
(X+)

P04.0.21 Azalapjel 1 kivalasztdsa Az alapjel 1 referenciaorigéjanak kivalasztasa. Alapértelmezett =
0-Analdg (RnR): az alapjel referencia az analog bemenetek egyikén keresztiil Paraméter
tovabbitddik.
1-Paraméter (PAr): az alapjel referencia a kiilon paraméterek egyikén keresztil
torténik.

P04.0.22 Az alapjel 2 kivalasztdsa Az alapjel 2 referenciaorig6janak kivalasztasa. Alapértelmezett =
0-Ki (): az alapjel nincs haszndlatban. Paraméter
1-Analdg (RnR): az alapjel referencia az analdg bemenetek egyikén keresztill
tovabbitddik.
2-Paraméter (PRr): az alapjel referencia a kiilon paraméterek egyikén keresztill
torténik.

P04.0.23 (X+)  Azalapjel 3kivalasztdsa Az alapjel 3 referenciaorigéjanak kivalasztasa. Alapértelmezett =
0-Ki: Az alapjel nincs hasznélatban. Paraméter
1-Analdg: az alapjel referencia az analdg bemenetek egyikén keresztiil tovabbitddik.
2-Paraméter: az alapjel referencia a kiilon paraméterek eqyikén keresztiil torténik.

P04.0.24 (X+)  Azalapjel 4 kivalasztdsa Az alapjel 4 referenciaorig6janak kivalasztasa. Alapértelmezett =

0-Ki: az alapjel nincs hasznalatban. Paraméter
1-Analdg: az alapjel referencia az analog bemenetek egyikén keresztiil tovabbitodik.

2-Paraméter: az alapjel referencia a kiiln paraméterek eqyikén keresztiil torténik.
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5.4.2 S04.1 alapjel

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.1.01 (G) Sebesség - Bedllitds. 1 Az alapjel 1-hez tartozd érték kivalasztasa Miikdaltetd elem Min = P04.2.31
vezérlési modban. Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 2000 rpm
P04.1.02 (G) Sebesség - Bedllitds. 2 Az alapjel 2-hez tartozé érték kivalasztasa Miikdatetd elem Min = P04.2.31
vezérlési modban. Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 2000 rpm
P04.1.03 (G) Sebesség - Bedllitds. 3 Az alapjel 3-hez tartozé érték kivalasztasa Miikdatetd elem Min = P04.2.31
(X+) vezérlési modban. Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 2000 rpm
P04.1.04 (G) Sebesség - Bedllitds. 4 Az alapjel 4-hez tartozd érték kivalasztasa Mikdaltetd elem Min = P04.2.31
(X+) vezérlési modban. Max = P04.2.31
Alapértelmezett = 2000 rpm
P04.1.11 (G) Nyomés - Bedllitds. 1 Az alapjel 1-hez tartozé érték kivalasztasa ANyomdsvezérlési Min =P01.1.11
médok egyikében. Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P04.1.12 (G) Nyomés - Beallitas. 2 Az alapjel 2-hez tartozo érték kivalasztasa Nyomdsvezérlési Min =P01.1.11
médok egyikében. Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P04.1.13 (G) Nyomés - Beallitas. 3 Az alapjel 3-hez tartozo érték kivalasztasa Nyomdsvezérlési Min =P01.1.11
(X+) médok egyikében. Max =P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P04.1.14 (G) Nyomés - Bedllitds. 4 Az alapjel 4-hez tartozé érték kivalasztdsa ANyomdsvezérlési Min =P01.1.11
(X+) médok egyikében. Max = P01.1.12
Alapértelmezett = 3,5 bar
P04.1.21 (G) Aramlds - Bedllits. 1 Az alapjel 1-hez tartozd érték kivdlasztasa Allandd dramlds Min =P01.1.21
(X+) vezérlési modban. Max =P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P04.1.22 (G) Aramlés - Beallités. 2 Az alapjel 2-hez tartozo érték kivalasztésa Allandd dramis Min =P01.1.21
(X+) vezérlési modban. Max =P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P04.1.23 (G) Aramlas - Beallitds. 3 Az alapjel 3-hez tartoz¢ érték kivalasztasa Allandd dramlds Min=P01.1.21
(X+) vezérlési modban. Max = P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P04.1.24 (G) Aramlds - Beallitas. 4 Az alapjel 4-hez tartozd érték kivdlasztasa Allandd dramlds Min =P01.1.21
(X+) vezérlési modban. Max =P01.1.22
Alapértelmezett = 0 m¥h
P04.1.31 (G) Homérséklet - Beallitas. 1 Az alapjel 1-hez tartoz¢ érték kivalasztasa az Allandd hémérséklet Min = P01.1.31
(X+) vezérlési modban. Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
P04.1.32 (G) Homérséklet - Beallitas. 2 Az alapjel 2-hez tartoz¢ érték kivalasztasa az Allandd hémérséklet Min = P01.1.31
(X+) vezérlési modban. Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
P04.1.33 (G) Homérséklet - Beallitas. 3 Az alapjel 3-hez tartozd érték kivdlasztdsa az Allandd hdmérséklet Min = P01.1.31
(X+) vezérlési modban. Max =P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
P04.1.34 (G) Homérséklet - Beallités. 4 Az alapjel 4-hez tartoz¢ érték kivalasztasa az Allandd hémérséklet Min = P01.1.31
(X+) vezérlési modban. Max = P01.1.32
Alapértelmezett = 25°C
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.1.41 (G) Szint - Beallitas. 1 Az alapjel 1-hez tartozd érték kivdlasztdsa az Allando szint Min. = P01.1.41
(X+) vezérlési modban. Max. = P01.1.42
Alapértelmezett = 0 m
P04.1.42 (G) Szint - Beallitds. 2 Az alapjel 2-hez tartozo érték kivalasztésa az Alland szint Min. =P01.1.41
(X+) vezérlési modban. Max. = P01.1.42
Alapértelmezett =0 m
P04.1.43 (G) Szint - Beallitas. 3 Az alapjel 3-hez tartozd érték kivdlasztasa az Allando szint Min. = P01.1.41
(X+) vezérlési modban. Max. = P01.1.42
Alapértelmezett =0 m
P04.1.44 (G) Szint - Bedllitds. 4 Az alapjel 4-hez tartozo érték kivalasztésa az Alland szint Min. =P01.1.41
(X+) vezérlési modban. Max. = P01.1.42
Alapértelmezett = 0 m
P04.1.60 (G) Az alapjel mentésének Az Igen kivélasztaséval korldtozhatja, hogy az alapjel milyen Alapértelmezett = Nem

korlatozasa

gyakran keriiljon mentésre a meméridba, hogy meghosszabbitsa
annak élettartamat. Olyan alkalmazasoknal hasznos, ahol a BMS
vezérlGeszkdz folyamatosan valtoztatja az értéket.

0-Nem: az egység korltozza az alapjel memdridba térténé
mentését.

1-lgen: az alapjel minden egyes médositaskor mentésre keriil a
meméridba.
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5.4.3 S04.2 beallitas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.2.01 (G) Ablak Abedllitasi ablak kivalasztasa. Min. = 0%
Ez a paraméter az alapjel korilli savot hatdrozza meg magénakaz  Max. = 100%
alapjelnek a szdzalékos értékében. Ha a mért érték az ablakon ~ Alapértelmezett = 10%
kiviil van, a rendszer az 1-es és 2-es rampat hasznalja. Amikor
bentvan, a 3-as és 4-es rdmpét haszndlja.
P04.2.02 (G) Hiszterézis A beallitasi hiszterézis sév kivalasztasa. Min. = 0%
Ez a paraméter az alapjel korilli savot hatdrozza meg, a bedllitdsi ~ Max. = 100%
ablaknak a szdzalékos értékében. A hiszterézis sav hatérai Alapértelmezett = 80%
hatdrozzak meg, hogy a rendszer hol vélt at a gyorsuldsi és
lassitdsi rimpa kozott.
P04.2.06 (G) Emelési sebesség Annak a sebességértéknek a kivdlasztasa, amelynél az alapjel Min. =0 rpm
értéke ndvekedni kezd, ha emelési mennyiség van bedllitva. Max. = P04.2.32
Alapértelmezett = P04.2.31
P04.2.07 (G) Linedris emelési mennyiség  Alinedris alapjel-ngvekmény értékének kivalasztdsa maximalis ~ Min. = 0%
sebességnél, maganak az alapjelnek a szézalékos értékében,a  Max. = 200%
strléddsi veszteségek kompenzalasa céljabol. A ndvekmény Alapértelmezett = 0%
linearis, 0%-tol kezdddden, ha a motor Ndvekményi
sebességgelizemel, egészen a Linedris névekményig, amikor a
motor maximalis sebességgel iizemel.
P04.2.08 (G) Kvadratikus emelési mennyiség A kvadratikus alapjel-novekmény értékének kivalasztasa Min. = 0%
(X+) maximalis sebességnél, maganak az alapjelnek a szdzalékos Max. = 9999%
értékében, a surlodasi veszteségek kompenzéldsa céljabél. A Alapértelmezett = 50%
novekmény kvadratikus, 0%-tdl kezdGdden, ha a motor
Navekményi sebességgefizemel, egészen a Linedris
névekményig, amikor a motor maximalis sebességgel izemel.
P04.2.11 (G) 1. rdmpa A gyors gyorsuldsi rdmpaidd kivalasztdsa. Min=1s
Ez a rampa akkor hasznélatos, ha a motor fordulatszama Max =999 s
meghaladja a Minimélis fordulatszamot és a mért énték kivil esik Alapértelmezett =
a bedllitdsi ab/akaltal meghatdrozott tartomanyon. 5s(P <5,5kW)
105(55<P<11kw)
155(P> 11 kW)
P04.2.12 (G) 2. rdmpa A gyors lassitasi rampaidd kivélasztasa. Min=1s
Ez a rampa akkor hasznélatos, ha a motor fordulatszama Max =999 s
meghaladja a Minimélis fordulatszamot és a mért érték kivil esik Alapértelmezett =
a bedllitdsi ab/akaltal meghatdrozott tartomanyon. 5s(P <5,5kW)
105(55<P<11kw)
155(P> 11 kW)
P04.2.13 (G) 3. rdmpa Alasst gyorsuldsi rampaidd kivélasztasa. Min.=1s
Ez a rdmpa akkor haszndlatos, ha a mért érték a bedllitdsi ablakon Max. = 999 s
beliil van. Alapértelmezett = 85
P04.2.14 (G) 4. rdmpa Alassi lassitasi rampaidd kivalasztasa. Min.=1s
Ez a rdmpa akkor hasznélatos, ha a mért érték a bedllitési ablakon Max. = 999s
beliil van. Alapértelmezett = 85
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Paraméter

Tipus

Név

Leiras

Erték

P04.2.15

(6)

Gyorsuldsi rdampa minimalis
sebessége

A minimélis sebesség alatti gyorsuldsi rdmpaidd kivalasztsa. Ez a
rampa akkor hasznélatos, ha a motor fordulatszama a Minimélis
sebességalatt van.

Min=1s

Max =255
Alapértelmezett =
25(P<55kw)
4s(P>5,5kw)

P04.2.16

Lassitdsi rampa minimalis
sebessége

A minimélis sebesséq alatti lassitési rdmpaidd kivalasztésa. £z a
rampa akkor hasznélatos, ha a motor fordulatszama a Minimélis
sebességalatt van.

Min=1s

Max =255
Alapértelmezett =
25(P<55kW)
4s(P>5,5kw)

P04.2.31

Min. sebesség

A minimalis sebesség kivalasztasa.

Min.=0

Max. = az elektromos szivatty(
modellvéltozatatdl fiiggden
Alapértelmezett = az
elektromos szivattyd
modellvéltozatétdl fiiggden

P04.2.32

Max. fordulatszam bedllitésa

A maximalis sebesség kivalasztasa.

Min. = min. sebesség

Max. = az elektromos szivatty(
modellvéltozatatdl fiiggden
Alapértelmezett = az
elektromos szivattyd
modellvéltozatétdl fiiggden

P04.2.35

Min. sebességgel kapcsolatos
idd

Annak az id6nek a kivélasztésa, amelyet a motor minimalis
sebességen tlt a teljes ledllds eldtt. Ez a paraméter csak akkor
aktiv, ha a Minimalis sebesség konfigurdldsa paramétert Nulla
sebességlehetdségre allitottak be.

Min.=0s
Max. =100
Alapértelmezett =0
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5.4.4 S04.3 kiiszobértékek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.3.00 (G) Automatikus hibavisszadllitds A hibavisszadllitds tipusanak kivélasztasa. Alapértelmezett = igen
0-lgen: az egység automatikusan visszaallitja a hibat, ha
lehetséges, maximum 5 alkalommal 1 6ran beliil.
1-Nem: hiba esetén az egység mozdulatlan marad, ésa
felhasznald dltal vezérelt hibavisszaallitasra var.
P04.3.01 (G) Nyomds - Minimalis A nyomasszabalyozas minimalis kiiszobértékének kivdlasztasa: ha Min. = P01.1.11
kiiszobérték az értéket nem éri el a Minimalis kiiszobkésleltetésenbeliil, akkor Max. =P01.1.12
az egyséq ledll az ,E22 Minimdlis kiiszobérték” hibalzenettel. ~ Alapértelmezett = P01.1.11
(letiltva)
P04.3.02 (G) Aramlas - Minimalis Az dramldsszabdlyozas minimalis kiiszobértékének kivalasztdsa: ~ Min. = P01.1.21
(X+) kiiszobérték ha az értéket nem éri el a Minimdlis kiiszobkésleltetésenbelill,  Max. =P01.1.22
akkor az egység ledll az ,E22 Minimalis kiiszghérték" Alapértelmezett = P01.1.21
hibaiizenettel. (letiltva)
P04.3.03 (G) Homérséklet - Minimalis Ah6mérséklet-szabdlyozas minimalis kiiszobértékének Min. = P01.1.31
(X+) kiiszobérték kivélasztasa: ha az értéket nem éri el a Minimalis Max. =P01.1.32
kiiszobkésleltetésenbelill, akkor az egyséq ledll az ,E22 Alapértelmezett = P01.1.31
Minimalis kiiszobérték" hibatzenettel. (letiltva)
P04.3.04 (G) Szint - Minimalis kiiszobérték A szintszabalyozas minimalis kiiszobértékének kivalasztasa: haaz Min. =P01.1.41
(X+) értéket nem éri el a Minimalis kiiszobkésleltetésenbeliil, akkoraz Max. = P01.1.42
egység ledll az ,E22 Minimalis kiiszobérték" hibaiizenettel. Alapértelmezett = P01.1.41
(letiltva)
P04.3.10 (G) Minimalis kiiszobérték, A minimélis kiiszobértékkel kapcsolatos védelmiiddkésleltetés ~ Min.=1s
késleltetés kivalasztasa. Max. =100
Ez a késleltetés az az id¢, amely alatt az elektromos szivatty( eléri - Alapértelmezett =15
a minimdlis kiiszobértéket: ha nem éri el, az egyséq leall, és
megjelenik az ,E22 Minimalis kiiszdbérték" hiba.
P04.3.11 (G) Vizhidny késleltetés Avizhidny-védelem idokésleltetésének (ALACSONY) kivalasztasa. Min. =15
Ez a késleltetés az az idd, amely az ALACSONY érintkezé nyitdsa és Max. = 1005

5.4.5 S04.4 6nteszt

az ,E21 Vizhiany (ALACSONY)" hiba tényleges aktivaldsa kozott
telik el.

Alapértelmezett =15

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.4.01 (G) Prébaiizem szerinti A motor fordulatszamanak kivdlasztasa a probaiizemhez. Min.=0rpm
fordulatszam Max. = P04.2.32
Alapértelmezett = P04.2.31
P04.4.02 (G) Probatizemmel kapcsolatos Annak az id6nek a kivélasztésa, amelynek el kell telnie az énteszt Min=0h
idétallépés elinditdsahoz. Max =255h
Az elektromos szivattyinak az ebben a paraméterben bedllitott ~ Alapértelmezett = 100 h
ideig 4116 helyzetben kell lennie ahhoz, hogy az dnteszt
elinduljon. Az 6nteszt engedélyezéséhez a START/STOP
érintkezoket le kell zami.
P04.4.03 (G) Aprébaiizem ideje A prébaiizem id6tartamanak kivalasztasa. Min.=0s
Max. =180
Alapértelmezett =55
P04.4.05 Prébaiizemre vonatkozd parancs A prébaiizem manudlis inditdsahoz valassza az ON (Be)
lehetdséget.
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5.4.6 S04.6 cs6toltés

Ellendrizze a hidraulikus rendszer feltdltését, ha nincs nyomas alatt, hogy elkerilje a

vizkalapécs jelenséget.

Engedélyezés esetén ez a funkcid akkor indul el, ha a mért nyomas a Csdtdltési kiiszébérték
alatt van, és az aldbbi esetek valamelyike bekovetkezik:
* Az egység be van kapcsolva

e Azinditasi/leéllitasi érintkezd nyitott dllapotbdl zért dllapotba kapcsol at
e Bekapcsoltdk az egységet

* Az esetleges hibék visszaéllitasra kerlltek.
Ha a funkcid aktiv, az egyséqg a csdtdltési stabilizaldsi idd minimélis sebességén mikaodik, a

nyomast pedig felligyelik:

e Ha a stabilizaldsi idd alatt a nyomas éallandd, a sebességet a csdtéltési sebesség
névekedési értékével ndvelik, és a nyomast ismét feligyelik egy Gjabb stabilizédldsi iddre

stb.

e Haanyomaés nem éllandd, a sebesség nem né
e Haa csdtdltési idd alatt elérik a csStoltési kiiszobérteket, az egység atvalt a bedllitott

standard vezérlésre.

A csStéltés funkcio paraméter lehetdvé teszi a funkcid letiltdsat vagy az egység éllapotanak
kivalasztdsat, ha a csdtoltési kiiszobértéket nem érik el a csétoltési iddén belll.

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P04.6.01 (G) Csdtoltési funkcid Afunkcid letiltésa vagy az egység allapotanak kivalasztésa, haa  Alapértelmezett = Letiltva
csGtoltési kiiszobértéket nem érik el a csdtdledsi iadn belill.
0-Letiltva (d 1S): a funkcid le van tiltva.
1-Riasztds (RLR): a funkcio meghibdsoddsa ,A29 Csdtoltés”
riasztast generdl, és az egyséq folytatja az eljardst.
Amig a funkci6 aktiv, a minimalis nyomés-kiiszobérték le van
tiltva.
P04.6.03 (G) Cstoltési kiiszobérték Annak a nyomasnak a kivalasztasa, amelyet a rendszemnek el kell -~ Min. = 0 bar
émie a csdtdltési funkciohdlvalé kilépéshez. Max. = P04.1.11
Alapértelmezett = P04.1.11 -
1,5 bar
P04.6.05 (G) Csétoltésiidd A csGtoltés funkcio szaméra biztositott maximalis id¢ kivdlasztdasa  Min. =05
a Csdtoltési kiiszobérték elérése érdekében. Max. = 9995
Alapértelmezett = 180 s
P04.6.06 (G) Cs6toltd szivattyk szama A Csdtdltés funkcid alatt egyidejileg mikodd elektromos Min. =1
szivatty(k szimdnak kivalasztasa. Max. = P06.0.02
Alapértelmezett = 1
P04.6.10 (G) CsGtoltési stabilizacids idd Az egység szamdra biztositott idd kivalasztdsa annak Min.=1s
ellendrzéséhez, hogy a mért nyomas allandé-e. A nyomast akkor  Max. = P04.6.05
tekinthetd allandonak, ha értéke az alapjelre szdmitott ablakon  Alapértelmezett =55
beliil van, az aktudlis stabilizacis id6 kezdetén mért nyomds
kozéppontjaban.
P04.6.15 (G) A csGtoltési sebesséq novelése A maximdlis sebesség szazalékaban kifejezett sebesség Min. = 5%
mértékének kivalasztasa, amelyet az egyséq hozzdad az aktudlis ~ Max. = 100%

fordulatszamhoz, ha a mért nyomas stabil a csétdltési dllandd
idejére.

Alapértelmezett = 10%
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5.5 MO5, be-/kimenetek beallitasai

Csoportositja a digitélis és analég bemenetek és kimenetek konfiguraladsdhoz sziikséges

paramétereket.

5.5.1 S05.0 mérési id6kozok

Paraméter  Tipus Név Leirds

Erték

P05.0.00 Aktudlis értékforrds

A szabdlyozott értékhez tartozé bemenet tipusanak kivélasztasa.

Alapértelmezett = Automatikus

0-Al Automatikus (AUt ): az aktualis értéket a rendszer
automatikusan veszi az analdg bemenetrél, amely a vezérlési
moddal azonos méret(ire van bedllitva.

1-Al Differencial (d F): az aktudlis érték a vezérlési moddal

megegyez6 méretire bedllitott analdg bemenet 2 kiilénbségéhél

szdrmazd abszolut érték.

2-Al Automatikus - Kisebb (L0U): az aktualis értéket a vezérlési
méddal azonos mérettire bedllitott analdg bemenetek kizil a
legalacsonyahbtdl veszik at.

3-Al Automatikus - Nagyobb (H 10): az aktudlis értéket a vezérlési
méddal azonos méret(ire bedllitott analég bemenetek koziil a
legmagasabbtdl veszik 4.

4-Kivalasztds DI (d #7): az analdg érték kivélasztésa az ,érzékeld
kivalaszts 1/2" lehetdségre beallitott digitalis bemeneti
dllapoton keresztill torténik.

Al

P05.0.01 Mikddtetd elem - Nulla érték A szabélyozési visszacsatolasi érzékeld nulla értékének Min. = 0rpm
kivalasztdsa, ha a rendszer Mikddtetd elemvezérlési modravan  Max. = 9999 rpm
bedllitva. Alapértelmezett = 0 rpm
P05.0.02 Mikddtetd elem - Teljes skdla A szabalyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes tartomanyanak Min. = 0rpm
kivalasztasa, ha a rendszer Miikddtetd elemvezérlési modravan  Max. = 9999 rpm
bellitva. Alapértelmezett = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Nyomés - Nulla érték A szablyozdsi visszacsatoldsi érzékeld nulla értékének Min. = -5 bar
kivalasztasa, ha a rendszer Myomdsvezérlési modok egyikére van  Max. = 10 bar
bellitva. Alapértelmezett = 0 bar
P05.0.12 (G) Nyomas - Teljes skala A szabalyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes tartomanyanak Min. = 0 bar
kivalasztdsa, ha a rendszer Myomdsvezérlési modok egyikére van  Max. = 100 bar
bedllitva. Alapértelmezett = az
elektromos szivatty(
modellvéltozatatdl fiiggden
P05.0.21 (G) Aramlds - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatolésj érzékel6 nulla értékének Min =0 m?3h
(X+) kivalasztasa, ha a rendszer Allandd dramldsvezérlési modravan — Max = 9999 m¥/h
bedllitva. Alapértelmezett = 0 m¥h
P05.0.22 (G) Araml4s - Teljes skala Asszabalyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes tartomanydnak Min=0mh
(X+) kivalasztasa, ha a rendszer Allandd dramldsvezérlési modravan — Max = 9999 m¥/h
bedllitva. Alapértelmezett = 100 m/h
P05.0.31 (G) Homérséklet - Nulla érték Aszablyozdsi visszacsatolésj érzékeld nulla értékének Min =-100°C
(X+) kivélasztasa, ha a rendszer Allandd homérsékletvezérlésimodra  Max = 9999°C
van bedllitva. Alapértelmezett = 0°C
P05.0.32 (G) Hémérséklet - Teljes skala Aszabdlyozdsi visszacsatoldsi érzékeld teljes tartomanyanak Min =-100°C
(X+) kivalasztasa, ha a rendszer Allandd himérsékletvezérlésimodra  Max = 9999°C
van bedllitva. Alapértelmezett = 100°C
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.0.41 (G) Szint - Nulla érték A szabalyozasi visszacsatolésj érzékeld nulla értékének Min=-999 m
(X+) kivalasztasa, ha a rendszer Allandd szintvezérlési modra van Max =9999 m
bellitva. Alapértelmezett = 0 m
P05.0.42 (G) Szint - Teljes skala Asszabalyozasi visszacsatoldsi érzékeld teljes tartomanydnak Min=-999m
(X+) kivélasztasa, ha a rendszer Allandd szintvezérlési mddra van Max =9999 m
bedllitva. Alapértelmezett = 10 m

5.5.2 S05.1 analég bemenetek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P05.1.01 Analdg bemenet 1, funkcié Az analdg bemenet 1 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Nyomds
0-Ki (GFF): az analég bemenet le van tiltva
1-Nyomds (Pr€): egy nyomdsérzékel csatlakozik az analdg
bemenethez.
(X+) 2-Aramlds: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez.
(X+) 3-Hmérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az
analdg bemenethez.
(X+) 4-Szint: egy szintérzékel§ csatlakozik az analdg bemenethez.
5-Alapjel (SEt): egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez.

P05.1.02 Analég bemenet 1, tipus Az analdg bemenet 1-hez csatlakoztatott analdg bemenet Alapértelmezett = 4 - 20 mA
tipusanak kivdlasztasa.
0-0- 20 mA (3e0).
1-4- 20 mA (420).
2-0-10V(3 ).
32-10V(210).
P05.1.11 Analdg bemenet 2, funkcié Az analdg bemenet 2 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Ki
0-Ki (GFF): az analdg bemenet le van tiltva.
1-Nyomés (Pr€): egy nyomasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez.
(X+) 2-Aramlds: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez.
(X+) 3-HOmérséklet: egy hémérséklet-érzékeld csatlakozik az
analdg bemenethez.
(X+) 4-Szint: egy szintérzékel§ csatlakozik az analdg bemenethez.
5-Alapjel (SEt): egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez.

P05.1.12 Analdg bemenet 2, tipus Az analdg bemenet 2-hez csatlakoztatott analég bemenet Alapértelmezett = 4 - 20 mA
tipusanak kivalasztasa.
0-0-20 mA (3e20).
1-4- 20 mA (420).
2-0-10V(310).
32-10V(210).
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.1.21 (X+) Analdg bemenet 3, funkcié Az analdg bemenet 3 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Ki
0-Ki: az analég bemenet le van tiltva.
1-Nyomds: egy nyomésérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez.
2-Aramlés: eqy dramlasérzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez.
3-Homérséklet: eqy hdmérséklet-érzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez.
4-Szint: eqy szintérzékeld csatlakozik az analdg bemenethez.
5-Alapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez.
P05.1.22 (X+) Analdg bemenet 3, tipus Az analdg bemenet 3-hez csatlakoztatott analég bemenet Alapértelmezett = 4 - 20 mA
tipusanak kivalasztasa.
0-0-20 mA.
1-4-20mA.
2-0-10V.
3-2-10V.
P05.1.31 (X+) Analdg bemenet 4, funkcio Az analdg bemenet 4 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Ki
0-Ki: az analég bemenet le van tiltva
1-Nyomds: egy nyomésérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez
2-Aramlds: egy dramlésérzékeld csatlakozik az analég
bemenethez
3-Homérséklet: egy hdmérséklet-érzékeld csatlakozik az analdg
bemenethez
4-Szint: eqy szintérzékeld csatlakozik az analdg bemenethez
5-Alapjel: egy alapjel-referencia csatlakozik az analdg
bemenethez
P05.1.32 (X+) Analég bemenet 4, tipus Az analdg bemenet 4-hez csatlakoztatott analdg bemenet Alapértelmezett = 4 - 20 mA
tipusanak kivdlasztasa.
0-0-20 mA
1-4-20 mA
2-0-10V
32-10V
P05.1.40 (X+) Erzékel§ gorbe Azon matematikai fiiggvény (gérbe) kivélasztasa, amely Alapértelmezett = Linedris
meghatédrozza az aktudlis értéket az érzékeld jele alapjan, ha
aramlasérzékeldként van bedllitva.
0-Linedris: olyan dramldsérzékel6khdz, amelyek jele linedrisan
ardnyos a mért dramldssal. Ezzel a kivalasztassal az dramlds szerint
bedllitott valamennyi analég bemenet linedrisnak mingsiil.
1-Kvadratikus: alkalmas kalibrélt furaton és nyoméskiilonbség-
érzékeldn keresztil torténd dramldsmérésre, vagy 2 olyan
nyomasérzékeldn keresztil, ahol az érzékeld jele négyzetesen
aranyos az dramldassal. Ezzel a kivalasztassal az dramlds szerint
bedllitott valamennyi analég bemenet kvadratikusnak mindsiil.
P05.1.50 Analég miikddtetd elem tipusa  Profiltipus kivalasztasa mikddtetd elem mddhoz, ha analdg Alapértelmezett = Hydrovar HVL
bemeneten keresztil hivatkoznak ra.
0-Hydrovar HVL (HUL): a profil megegyezik a Hydrovar HVL
modellnél hasznalt profillal; lasd a kiilon diagramot.
1-Manualis ("Rn): a profil a konfiguracios paramétereken
keresztill allithatd be.
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5.5.3 S05.2 digitalis bemenetek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.2.03 Digitlis bemenet 3, A digitalis bemenet 3 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Csak futtatds
funkcié 0-Letiltva (d 1S): hasznalaton kiviili funkcic.
1-Alapjel kivélasztasa (SES): a digitalis bemenet az aktudlis alapjel kivalasztaséra
szolgdl.
2-Erzékeld kivalasztasa 1/2 (5 12): a digitalis bemenet az anal6g bemenet 1 és az
analég bemenet 2 kozotti dtvaltdshoz haszndlhato.
3-Minimalis fordulatszdm (7 in): a DI zardsa arra kényszeriti a motort, hogy minimalis
fordulatszamon mkédjon.
4-Maximélis fordulatszam ("RH): a DI zardsa arra kényszeriti a motort, hogy
maximalis fordulatszimon mikadjon.
5-Egyediili futtatds (5 n): a Dl zérésa arra kényszeriti a motort, hogy maximalis
fordulatszamon mkddjdn, megkeriilve a legtdbb hibat. Figyelem: a motor akkor is
lizemel, ha az elektromos szivatty(t kikapcsolték, vagy ha a Start/Stop vagy az
ALACSONY érintkez6k nyitva vannak.
6-Hiba visszaallitasa (£5S): a DI zdrdsa visszadllitja a hibadllapotot.
7-Kiils6 hiba (EEC): a DI megnyitasa aktivalja az ,E16 Kiilsg DI hiba" hibat.
8-Kiils riasztas (ERC): a DI megnyitdsa aktivalja az ,A16 Kiils DI riasztas” riasztast.
P05.2.04 (X+) Digitalis bemenet 4, A digitalis bemenet 4 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Letiltva
funkcio O-Letiltva: hasznalaton kiviili funkcio.
1-Alapjel kivalasztasa: a digitalis bemenet az aktudlis alapjel kivalasztéséra szolgdl.
2-Erzékel6 kivalasztasa 1/2: a digitalis bemenet az analég bemenet 1 és az analdg
bemenet 2 kdzétti atvaltdshoz haszndlhato.
3-Minimalis fordulatszam: a DI zérdsa arra kényszeriti a motort, hogy minimalis
fordulatszimon mikadjon.
4-Minimalis fordulatszam: a DI zdrasa arra kényszeriti a motort, hogy maximalis
fordulatszimon mikadjon.
5-Csak futtatds: a DI zérésa arra kényszeriti a motort, hogy maximalis fordulatszamon
mikddjdn, megkeriilve a legtdbb hibat. Figyelem: a motor akkor is {izemel, ha az
elektromos szivattydt kikapcsolték, vagy ha a Start/Stop vagy az ALACSONY érintkez6k
nyitva vannak.
6-Hiba visszaallitasa: a DI zardsa visszaallitja a hibadllapotot.
7-Kiils6 hiba: a DI megnyitdsa aktivalja az ,E16 Kiils6 DI hiba" hibat
8-Killsd riasztas: a DI megnyitasa aktivélja az ,A16 Kiilsg DI riasztas" riasztast.
P05.2.05 (X+) Digitalis bemenet 5, A digitalis bemenet 5 funkcidjanak kivalasztasa. Alapértelmezett = Letiltva

funkcié

O-Letiltva: haszndlaton kivili funkcid.

1-Alapjel kivélasztasa: a digitalis bemenet az aktudlis alapjel kivélasztasara szolgal.
2-Erzékel6 kivalasztasa 1/2: a digitalis bemenet az analég bemenet 1 és az analdg
bemenet 2 kozotti atvaltdshoz hasznalhato.

3-Minimalis fordulatszam: a DI zérésa arra kényszeriti a motort, hogy minimalis
fordulatszamon mikadjon.

4-Minimélis fordulatszam: a DI zdrasa arra kényszeriti a motort, hogy maximalis
fordulatszamon mdkadjon.

5-Csak futtatas: a DI zdrdsa arra kényszeriti a motort, hogy maximalis fordulatszdmon
mikddjdn, megkeriilve a legtobb hibat. FIGYELEM: a motor akkor is Gizemel, ha az
elektromos szivattydt kikapcsoltak, vagy ha a Start/Stop vagy az ALACSONY érintkez6k
nyitva vannak.

6-Hiba visszadllitasa: a DI zdrdsa visszadllitja a hibadllapotot.

7-Kiils6 hiba: a DI megnyitésa aktivdlja az ,E16 Kiils6 DI hiba" hibat.

8-Killsd riasztas: a DI megnyitasa aktivélja az ,A16 Kiilsg DI riasztas" riasztast.
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5.5.4 S05.3 analég kimenet

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P05.3.01 Analdg kimeneti funkcio Az analdg kimeneti funkcid kivalasztésa. Alapértelmezett = A motor
0-Aktudlis érték (URL): az analdg kimenet megismétli az aktudlis  fordulatszama
mért értéket.

1-Aktudlis igényelt érték (EFF): az analdg kimenet megismétli az
aktualisan kért értéket.

2-A motor fordulatszama (SPg): az analdg kimenet megismétli a
motor aktudlis fordulatszdmat.

3-Motorteljesitmény (Pur): az analdg kimenet megismétli az
aktudlis motorteljesitmény-bemenetet.

4-A motor dramerdssége (Eur): az analdg kimenet megismétli a
motor aktualis bemeneti dramergsségét.

5-Erték AN1 (R 1): az analég kimenet megismétli az analog
bemenet 1-gyen leolvasott értéket.

6-Erték AN2 (Rn2): az analég kimenet megismétli az analog
bemenet 2-6n leolvasott értéket.

(X+) 7-Erték AN3: az analog kimenet megismétli az analdg
bemenet 3-an leolvasott értéket.

(X+) 8-Erték AN4: az analdg kimenet megismétli az analdg
bemenet 4-en leolvasott értéket.

(X+) 9-Homérséklet: az analdg kimenet megismétli az aktudlisan
mért folyadék-hémérsékletet.

(X+) 10-Becsiilt dramlds: az analog kimenet megismétli az
aktualisan becsiilt aramlasi értéket.

(X+) 11-Aramlas: az analdg kimenet megismétli az aktualisan
mért dramlast.

P05.3.02 Analdg kimenet tipusa Jeltipus kivalasztdsa az analég kimenethez. Alapértelmezett = 4 - 20 mA
0-0-20 mA (3e20).
1-4- 20 mA (420).
2-0-10V(310).
32-10V(210).
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5.5.5 S05.4 digitalis kimenetek

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P05.4.01 Relé 1 funkcid Arelé 1funkcié kivélasztasa. Alapértelmezett = Hiba
0-Ki (3FF): a relé le van tiltva.
1-Aramellatas (Pu): a relé akkor aktiv, ha az egység tapellatasa a
haldzatrél torténik.
2-Miikédés (~Un): a relé akkor aktiv, amikor a motor mékodik.
3-Motorfiités (ThE): a relé akkor aktiv, ha a motorf(ités funkcio
aktiv.
4-Hiba (E~r): a relé akkor aktiv, ha nincs aktiv hiba.
5-Riasztds vagy hiba (RLR): a relé akkor aktiv, ha nincs aktiv
riasztds vagy hiba.
6-Be (3n): a relé akkor aktiv, ha az egység On (Be) &llapotban van
(ledllt, de Gizemkész).
7-Hiba visszaallitdsa (-€5): a relé akkor aktiv, ha az Automatikus
hibavisszaallitas paraméter értéke ,Igen”, és elérték az
automatikus visszadllitdsok maximalis szamat.
P05.4.02 Relé 2 funkcid Arelé 2 funkcié kivélasztasa. Alapértelmezett = Futtatas

0-Ki (3FF): a relé le van tiltva.

1-Aramellatas (Pur): a relé akkor aktiv, ha az egység tapellatésa a
hélézatrol torténik.

2-Miikodés (~Un): a relé akkor aktiv, amikor a motor mékodik.
3-Motorfiités (MhE): a relé akkor aktiv, ha a motorf(ités funkcio
aktiv.

4-Hiba (E~r): a relé akkor aktiv, ha nincs aktiv hiba.

5-Riasztds vagy hiba (RLR): a relé akkor aktiv, ha nincs aktiv
riasztds vagy hiba.

6-Be (On): a relé akkor aktiv, ha az egység On (Be) &llapotban van
(ledllt, de Gizemkész).

7-Hiba visszaallitdsa (~€5): a relé akkor aktiv, ha az Automatikus
hibavisszaallitds paraméter értéke ,Igen”, és elérték az
automatikus visszaallitasok maximalis szdmat.
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5.5.6 S05.8 kalibracidk

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P05.8.01 Offset Al Az eltolas értékének kivalasztasa az analdg bemenet 1 nulla
értékénél.

P05.8.02 Gain Al'1 Az analdg bemenet 1 erdsitésének kivalasztasa.

P05.8.11 Offset Al 2 Az eltolas értékének kivalasztasa az analdg bemenet 2 nulla
értékénél.

P05.8.12 Gain Al 2 Az analdg bemenet 2 erdsitésének kivlasztasa.

P05.8.21 (X+) Offset Al 3 Az eltolas értékének kivalasztasa az analdg bemenet 3 nulla
értékénél.

P05.8.22 (X+) GainAI3 Az analég bemenet 3 erdsitésének kivélasztasa.

P05.8.31 (X+) Offset Al 4 Az eltolds értékének kivalasztasa az analdg bemenet 4 nulla
értékénél.

P05.8.32 (X+) GainAl 4 Az analdg bemenet 4 erdsitésének kivélasztasa.

5.6 MO0, tobbszivattyus

Csoportositja a tobbszivattyls rendszer konfiguraldsédhoz sziikséges paramétereket.

5.6.1 S06.0 mérési idékozok

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P06.0.01 (G) Rendszerkonfiguracié Arendszer konfiguracidjanak kivalasztésa. Alapértelmezett = egyetlen
0-Egyetlen elektromos szivatty( (SnG): az egység tigy van elektromos szivattyd

bedllitva, hogy egyediil mdkddjén, més egységekkel vald
interakcid nélkiil.

1- Soros kaszkad (NSE): ennél a konfiguraciénal tobb egység
miikadik egyiitt, az RS485 interfészen keresztiil egyméshoz
csatlakoztatva. Csak az utoljdra elinditott egység valtoztatja a
sebességét, a mar futd egységek viszont teljes sebességgel
futnak.

2-Szinkron kaszkad (1S4): ennél a konfigurdcional tobb egység
miikodik egyiitt, az RS485 interfészen keresztiil egymashoz
csatlakoztatva. Minden m(ikddd egység azonos, véltoztathatd
fordulatszimmal {izemel.

P06.0.02 (G) Egységek max. szma Az egyidejileg miikodd egységek maximalis szamanak Min.=0
kivalasztasa tobbszivattyds rendszernél. Max. = 8 (X+), 4 (X)
Alapértelmezett = 6 (X+),
3(X)
P06.0.03 Tobbszivattyls rendszer, cim Az elektromos szivatty( cimének kivdlasztasa téhbszivatty(s Min. =1
rendszernél. Max. = 8 (X+), 4(X)
Minden egyes egységnek egyedi cime van, 16és 8 kozotti értékkel. Alapértelmezett =1
P06.0.04 (A) Tobbszivattyus térkép Megjeleniti a tobbszivattys rendszeren beliil csatlakoztatott
egységek térképét.
P06.0.05 Tobbszivattyls rendszer - Megjeleniti az egység tobbszivattyls rendszeren belilli
Prioritds prioritdsat.
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5.6.2 S06.1 beallitas

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P06.1.11 (G) Nyomas - Nov. érték Novekményérték kivalasztasa tobbszivattyds rendszemél. Min. = 0 bar
Tobbszivattyts rendszerél az aktudlis csokkentési értékkel egyiitt Max. = P05.0.12
ezt az értéket hasznaljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 0,35 bar
kiszdmitasahoz.
P06.1.12 (G) Nyomas - Csokk. érték Csokkentési érték kivalasztasa tobbszivattyls rendszermél. Min. =0 bar
Tobbszivattyts rendszemél az aktudlis novekedési értékkel egyiitt Max. = P05.0.12
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 0,15 bar
kiszdmitdsahoz.
P06.1.21 (G) Aramlas - Nov. érték Novekményérték kivalasztasa tobbszivattyls rendszemél. Min=0m3/h
(X+) Tobbszivatty(s rendszernél az aktudlis csokkentési értékkel egyiitt Max = P05.0.22
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 1,5 m3/h
kiszdmitdsahoz.
P06.1.22 (G) Aramlas - Csokk. érték Csokkentési érték kivalasztasa tobbszivatty(s rendszemél. Min=0m3/h
(X+) Tobbszivatty(s rendszernél az aktudlis ndvekedési értékkel egyitt Max = P05.0.22
ezt az értéket hasznaljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 1,5 m3/h
kiszdmitasahoz.
P06.1.31 (G) Homérséklet - Nov. érték Novekményérték kivalasztasa tobbszivattyts rendszemél. Min = 0°C
(X+) Tobbszivattyts rendszerél az aktudlis csokkentési értékkel egyiitt Max = P05.0.32
ezt az értéket hasznaljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 1,5°C
kiszdmitasahoz.
P06.1.32 (G) Homérséklet - Csok. érték Csokkentési érték kivalasztasa tobbszivattyls rendszerél. Min = 0°C
(X+) Tobbszivattyts rendszemél az aktudlis ndvekedési értékkel egyitt Max = P05.0.32
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 1,5°C
kiszdmitdsahoz.
P06.1.41 (G) Szint - Nov. érték Novekményérték kivalasztasa tobbszivattyls rendszemél. Min=0m
(X+) Tobbszivatty(s rendszernél az aktudlis csokkentési értékkel egyiitt Max = P05.0.42
ezt az értéket haszndljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 0,15 m
kiszdmitdsahoz.
P06.1.42 (G) Szint - Csokk. érték Csokkentési érték kivalasztasa tobbszivatty(s rendszemél. Min=0m
(X+) Tobbszivatty(s rendszernél az aktudlis ndvekedési értékkel egyitt Max = P05.0.42
ezt az értéket hasznaljak fel a tényleges igényelt érték Alapértelmezett = 0,15 m
kiszdmitasahoz.
P06.1.61 (G) Engedélyezési fordulatszdm Az engedélyezési fordulatszam kivélasztdsa a kovetkezd Min. = P04.2.31
tobbszivattyls rendszernél elektromos szivattytikhoz. Max. = P04.2.32
Akdvetkezd elektromos szivatty( akkorindul el, ha a kdvetkezd ~ Alapértelmezett = az
feltételek teljesilnek: elektromos szivattyd
-a motor fordulatszama egyenld vagy nagyobb, minta modellvéltozatatél fiiggden
tobbszivattyls rendszer engedélyezési fordulatszama - az aktualis
érték az alapjel ald esik - csokkentési érték
P06.1.71 (G) Korlatozas szinkronizalt Fordulatszam-korlatozas kivalasztasa szinkron kaszkad Min. = P04.2.31
tizemmédndl lizemmédndl. Max. = P04.2.32
A P2 prioritasti elektromos szivattyti kikapcsol, ha a fordulatszdma Alapértelmezett = az
ez ald az érték ald esik. elektromos szivatty(

modellvéltozatatdl fiiggden
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Paraméter  Tipus Név Leirés Erték

P06.1.72 (G) Szinkronizélasi ablak Fordulatszam-ablak kivdlasztésa szinkron kaszkad izemmddnal. ~ Min =0 rpm
AP3 prioritast elektromos szivattyt kikapcsol, ha fordulatszamaa Max = P04.2.32
szinkronhatdr + szinkronablak ald cskken, a P4 prioritdst Alapértelmezett = 150 rpm

elektromos szivattyti kikapcsol, ha a fordulatszama a
szinkronhatdr + 2 x szinkronablak alé csokken, és igy tovabb.

P06.1.81 (G) Automatikus dtkapcsolasi id6kéz Az automatikus kapcsolds id6kdzének kivalasztasa: lehet6vé teszi Min=0h
az automatikus prioritasvaltast a f6 (master) elektromos szivattyd  Max = 250 h
és a tbbi elektromos szivatty( kdzdtt. Alapértelmezett = 24 h
Ezen id6koz lejértdval a kdvetkezd elektromos szivattyd lesz a
master, és az iddzitd Gjraindul; ez lehetdvé teszi a munkaidé
elektromos szivatty(ik kdzotti egyenletes elosztasat. Az
automatikus kapcsoldsi id6kéz csak akkor aktiv, ha a master
elektromos szivatty( soha nem éll le.

5.7 MO7, inverter
5.7.1 S07.0 kapcsolasi frekvencia beallitasok

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P07.0.01 Maximalis kapcsoldsi frekv. Az inverter modulcié maximalis kapcsoldsi frekvencidjanak Min = 2 kHz
kivalasztasa. Max = 16 kHz
Kinélat: 2 - 16 KHz Alapértelmezett =
16 kHz (P < 5,5 kW)

10kHz(5,5 <P < 11 kW)
8kHz (P> 11 kW)

P07.0.02 Min. kapcsolasi frekvencia A minimalis kapcsoldsi frekvencia kivdlasztasa. Tilmelegedés ~ Min = 2 kHz
esetén az egység automatikusan lecsokkenti a kapcsoldsi Max = 16 kHz
frekvenciat erre az értékre. Alapértelmezett = 2 kHz

5.7.2 S07.1 fordulatszam-elkerulési funkcié

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P07.1.01 (G) Elkeriilendd fordulatszam- Afordulatszam-sav kdzéppontjanak kivalasztésa, amelyet a motor Min = 0 rpm
kozéppont elkerdl. Max = P04.2.32
Alapértelmezett = 0 rpm
(letiltva)
P07.1.02 (G) Elkeriilend§ fordulatszam- Afordulatszim-sav azon tartomédnydnak kivélasztasa, amelyeta ~ Min. =0 rpm
tartoméany motor elkeril. Max. = 300 rpm

Alapértelmezett = 0 rpm
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5.7.3 S07.2 a motor tulmelegedése

Paraméter  Tipus Név

Leirds Erték

P07.2.01 (G) Motorf(ités funkcio

A motorfiités funkcid aktivélasanak kivalasztasa. Meleg levegd  Alapértelmezett = Ki
dramot fecskendeznek a motorba, hogy megakadalyozzék a

paralecsapddast, illetve a jégképzadeést. A befecskendezett

dramlas nem okoz elforduldst a motornal.

0-Ki (BFF): a funkcid le van tiltva

1-Be (Gn): a funkcid engedélyezve van és akkor aktivalodik, ha a

motor ledll, és az inverter hdmérséklete a motor fiitési

hdmérséklete ala esik (P07.2.03).

2-Mindig aktiv (R0n): a funkcid mindig aktiv, amikor a motor le

van allitva, fiiggetlendl az inverter hdmérsékletétd

P07.2.02 Motorfiitéssel kapcsolatos

aramerdsség

Min = 0%
Max = 100%
Alapértelmezett = 50%

Azon dramerdsség kivalasztdsa a maximalis dramerdsség
szazalékos értéke szerint, ami a motorfiitési funkcio méikodése
kozben dthalad a motoron.

P07.2.03 (G) Motorfiitéssel kapcsolatos

hémérséklet

Min =-5°C
Max = 30°C
Alapértelmezett = 0°C

Annak a hdmérsékletnek a kivalasztasa, amely alatt a motorfiités
funkcié aktiv. Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a motorftés
funkcid (7.2.01) paraméter On (Be) értékre van bedllitva.
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5.8 M08, kommunikacid
5.8.1 S08.0 portok

Paraméter  Tipus Név Leirds Erték
P08.0.01 Kom. 1 funkcié Az 1. kommunikécids port funkciéjanak kivélasztasa (RS 485.1).  Alapértelmezett =
O-Letiltva (g 15): a kommunikdcids port nem aktiv Tobbszivattyts
1-Modbus RTU (R8d): a kivalasztott protokoll Modbus RTU slave
2-BACnet MS/TP (5RE): a kivdlasztott protokoll a BACnet MS/TP
3-Tobbszivattyls (7P): a kivalasztott protokoll hydrovar X
tobbszivatty(s
P08.0.02 Kom. 2 funkci6 Az 2. kommunikécids port funkciéjanak kivélasztasa (RS 485.2).  Alapértelmezett = Modbus RTU

5.8.2 S08.1 Modbus RTU

O-Letiltva (g 15): a kommunikdcids port nem aktiv
1-Modbus RTU (R8d): a kivalasztott protokoll Modbus RTU slave
2-BACnet MS/TP (RL): a kivélasztott protokoll BACnet MS/TP

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P08.1.01 Modbus RTU ¢im Az egység cimének kivalasztasa a Modbus RTU hdlézatban. Min=0
Max =127
Alapértelmezett = 1
P08.1.02 Modbus RTU tviteli sebesség Az egység haldzati atviteli sebességének kivalasztasa, hogy Min. = 1200 bps
megfeleljen a Modbus RTU master étviteli sebességének. Max. = 115200 bps
Alapértelmezett = 115200 bps
P08.1.08 Modbus RTU formétum Az egység halézati formatumdnak kivélasztasa, hogy megfeleljen Alapértelmezett = 8N1

5.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

a Modbus RTU master formatuménak.

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P08.2.01 Bacnet MS/TP MAC-cim Az egység cimének kivalasztésa az RS-485 hélézatban. Min.=0
Max. = P08.2.05
Alapértelmezett = 1
P08.2.02 Bacnet MS/TP &tviteli sebesség Az egység halézati tviteli sebességének kivalasztésa, hogy Min. = 1200 bps
megfeleljen a halézathoz csatlakoztatott tohbi BAChet MS/TP Max. =115 000 bps
eszkoz dtviteli sebességének. Alapértelmezett = 38 400 bps
P08.2.03 Bacnet MS/TP formatum Az egység halézati formatumanak kivélasztasa, hogy megfeleljen Alapértelmezett = 8N1
a hldzathoz csatlakoztatott tobbi BACnet MS/TP eszkoz
formatumanak.
P08.2.04 Bacnet MS/TP eszkdzazonositd A BACnet MS/TP eszkdzazonositd kivélasztasa. Alapértelmezett = 84003
P08.2.05 Bacnet MS/TP Max. Master A master szivatty(k BACnet MS/TP szerinti maximalis sziménaka Min. =0
kivlasztasa. Max. = 127
Alapértelmezett = 127
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5.8.4 S08.3 Vezeték nélkiili kommunikacié engedélyezése

Paraméter  Tipus Név

Leiras

Erték

P08.3.01 Vezeték nélkili kommunikacié

engedélyezése

5.9 M09, altalanos
5.9.1 S09.0 lokalizacié

Az egyséq vezeték nélkili kommunikéciojara vonatkoz6 aktivdlds Alapértelmezett = Be

kivalasztasa.

0-Ki (OFF): A vezeték nélkiili kommunikacid le van tiltva, és az
egység nem tud hozzacsatlakozni a mobileszkdzhdz 1-Be (Gn): A
vezeték nélkiili kommunikdcio engedélyezve van, és az X
alkalmazast futtatd mobileszkoz hozzacsatlakozhat az egységhez

Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.0.01 (X+) Nyelv Akijelz6 nyelvének kivdlasztasa. Alapértelmezett = angol
P09.0.11 (X+) Détum Az egység naptari datumanak kivalasztasa.
P09.0.12 (X+) Ora Az egység 6rdjanak bedllitasa.
5.9.2 S09.1 kijelz8
Paraméter  Tipus Név Leirés Erték
P09.1.01 Akijelz6 energiatakarékos Akijelz6 energiatakarékos funkcidjara vonatkozd aktivalas Alapértelmezett = Be (X+)
funkcidja kivélasztasa. Ki(X)
0-Ki (BFF): az egység folyamatosan bekapcsolva tartja a kijelz6t
1-Be (On): az egység kikapcsolja a kijelz6t, ha az
energiatakarékossagi idd lejar
P09.1.02 Energiatakarékossagi idd Annak az idnek a kivalasztdsa percekben, amelynek a Min. = 1 perc
billenty(izeten végzett utolsé mivelettl szdmitva el kell telniea  Max. = 999 perc
kijelzd elsotétiiléséig. Alapértelmezett = 10 perc
P09.1.10 Akijelzd téjoldsa Akijelz6 tajoldsanak kivélasztdsa. Alapértelmezett = az

O-Qra 6(5): a kijelz6 tajoldsa vizszintes elektromos szivatty(ihoz
1-Ora 12 ( 12): a kijelz6 tajolasa fiiggdleges elektromos
szivattyihoz

elektromos szivatty(
modellvéltozatatdl fiiggden
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6 Modbus RTU

6.1 Kommunikacié

6.2 Atvitel

Az egység az RS485 soros interfészt hasznélja, amely a kbvetkezSket hatdrozza meg:

A csatlakozésok érintkezétit

A vezetékezést

A jelszinteket

Az adatétviteli sebességet

A paritasellendrzést.

A vezérl8k olyan mester-kliens (master-client) megoldéassal kommunikalnak, ahol csak a master
kezdeményezhet atvitelt vagy lekérdezést. A tobbi eszkdz (kliens/client) tgy vélaszol, hogy
megadja a master szdmara a kért adatokat, vagy ledllitja a lekérdezésben kért miveletet.

A funkcié nem tdmogatott.

6.3 Adatvédelem

A standard Modbus soros hélézatok kétféle hibaellendrzést hasznalnak:

o A paritasellenérzés (paros vagy paratlan), amely tetszélegesen alkalmazhaté barmilyen
karakterre

o Akeretellen8rzés (LRC vagy CRC) a teljes lizenetre vonatkozik.

A paritasellen8rzés és a keretellen8rzés egyarant a master szintl eszkdzben generalddik, és az

Uzenet tartalmara vonatkozik, az atvitel el&tt.

A client eszk6z vétel kdzben az 6sszes karaktert és a teljes Gzenetkeretet ellendrzi.

6.4 Protokoll atviteli médok

Az egység éltal kezelt adatok a Modbus virtuélis meméridbdl érheték el, amely az dsszes
értékhez tartozé Holding regisztereket tartalmazza.

Az S08.0 Portok menl paramétereinek beallitdsakor a Modbus RTU protokoll szerinti atviteli
mod all rendelkezésre.

A soros port kommunikacids paraméterei:

e P08.0.01 Cim

e P08.0.02 Atviteli sebesség

e P08.0.08 Formatum

a hélodzati konfiguracidonak megfelelen kell kivalasztani.

MEGJEGYZES:

A mddnak és a soros paramétereknek azonosaknak kell lenniiik a Modbus hélézathoz tartozé
valamennyi eszkozénél.

A P08.0.08 Formatum paraméter beéllitdsakor a kdvetkezé mddok allnak rendelkezésre:
e 8N1 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, nincs parités

e 8N2 1 start bit, 8 adatbit, 2 stop bit, nincs parités

e 8E1 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, paros paritas

e 801 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, paratlan paritas.

A soros port alapértelmezett konfiguracidja:

e P08.0.01 Cim=1

e P08.0.02 Atviteli sebesség=115200

e P08.0.08 Formatum=8N1.
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6.5 Tadmogatott funkciékédok

6.5.1 1.példa

Az egységgel kapcsolatos Modbus protokoll funkcidkédok a kdvetkez8k:

e Holding regiszterek olvaséasa (0x03 hexadecimalis kdéd) a paraméterekkel és az
informacidkkal kapcsolatos regiszterek olvasdsdhoz

e Tobb regiszter irdsa (0x10 hexadecimalis kéd) a paraméterekkel kapcsolatos Holding
regiszterek irdsdhoz.

0x03 Holding regiszterek olvasasa - A READ COMMAND beolvassa a Holding regiszterek
binaris tartalmat a kliensben (client).

Megjegyzés: A Modbus regiszterek cimzése nullatél kezdédik, példaul a 0xBBA-ként indexelt
Holding regisztert 0OXBB9-ként kell cimezni.

Példa: Az aktuélis nyomas leolvaséasa

Lekérdezés
Klienscim 0x01
Funkcié 0x03 Holding regiszterek olvasasa
Kezddcim, Magas 0x0B
Kezddcim, Alacsony 0xB9 => 3001 DEC => Az aktudlis nyomés Modbus cime (FLOAT32)
Pontok szama, Magas 0x00
Pontok szama, Alacsony 0x02 Két regiszter olvasasa FLOAt32-ként

CRCHibaellengrzés-Magas ~ 0x17
CRCHibaellendrzés-Alacsony 0xCA CRC-Ellenérzd dsszeg generdlva

Vélasz
Klienscim 0x01
Funkcié 0x03
Béjtszdm 0x04
Adat, Magas 0x40
Adat, Alacsony 0xA0
Adat, Magas 0x00
Adat, Alacsony 0x00

CRCHibaellendrzés-Magas ~ OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Aktualis érték = 5,2 bar
CRCHibaellendrzés--Alacsony 0xD1 CRC-Ellendrz8 dsszeg generdlva
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6.5.2 2.példa
0x10 Tobb regiszter irdsa - A WRITE COMMAND értékeket ir egy szomszédos regiszter
blokkjaba.
Megjegyzés: A Modbus regiszterek cimzése nullatél kezdédik, példaul a 0x1074-ként indexelt
Holding regisztert 0x1073-ként kell cimezni.
Példa: 1. rdmpa és 2. rdmpa 25 s-ra, 3. rdmpa és 4. rampa 100 s-ra torténd beallitasa.
Lekérdezés
Klienscim 0x01
Funkcid 0x10 T6bb regiszter irasa
Kezddcim, Magas 0x10
Kezddcim, Alacsony 0x74 => 4211 DEC => az els regiszter: 1. rdmpa
Regiszterek mennyisége, Magas 0x00
Regiszterek mennyisége, Alacsony 0x04 dsszesen 4 regiszter (1. rdmpa - 4. rdmpa) frand¢
Bdjtszam 0x08 2 * Regiszterek mennyisége
Regiszterérték, Magas 0x00
Regiszterérték, Alacsony 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => 1. rdampa beallitdsa 25 sec-ra
Regiszterérték, Magas 0x00
Regiszterérték, Alacsony 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => 2. rdmpa beallitdsa 25 sec-ra
Regiszterérték, Magas 0x00
Regiszterérték, Alacsony 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => 3. rampa beallitdsa 100 sec-ra
Regiszterérték, Magas 0x00
Regiszterérték, Alacsony 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => 4. rdmpa beallitasa 100 sec-ra
CRC Hibaellendrzés-Magas OxED
CRC Hibaellendrzés-Alacsony 0x6D CRC-Ellendrz6 dsszeg generdlva
Valasz
Klienscim 0x01
Funkcid 0x10
Kezddcim, Magas 0x00
Kezddcim, Alacsony 0xCA
Regiszterek mennyisége, Magas 0x00
Regiszterek mennyisége, Alacsony 0x04 dsszesen 4 regiszter (1. rdmpa - 4. rdmpa) frva
CRC Hibaellendrzés-Magas OxF4
CRC Hibaellengrzés-Alacsony 0xE1 CRC-Ellendrz8 dsszeg generélva
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6.6 Csatlakozasok és adatkezelés, Modbus RTU

Az egység telepitésével, bekotésével és konfiguraldsaval kapcsolatos részletes informacidkért
olvassa el a Tovabbi telepitési, Gzemeltetési és karbantartasi utasitdsok ciml dokumentumot.

Ha aktiv a Modbus RTU kommunikéacié a hajtés és egy kilsé eszkdz kdzott, vildgitani kezd a
hajtas kijelz8 kapcsolati allapotjelzd jelz&fénye.

Allitsa a P04.1.60 Az alapjel mentésének korldtozdsa paramétert /gen lehetéségre a felejtd
memdriaterlletre térténd irdshoz és a nem felejtd EEPROM memédria élettartaménak
meghosszabbitasédhoz.

MEGJEGYZES:

Ne csatlakoztassa hozza a vezérlpanel (C) kapcsat kildnb6z6 fesziltségpotencidlokhoz vagy
PE-hez.

Egyetlen elektromos szivattyu csatlakoztatéasa kiilsé eszk6zh6z

1.

Tévolitsa el a hajtas fedelét, és tekintse &t a benne taldlhatd kapcsolési rajzokat.

2. Csatlakoztassa hozzéd a 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsokat a kiilsé eszkdzhdz, példaul PLC,

BMS készilélkez stb.

Ext.

“ XM_MO018_A_sc

Tobbszivattyus rendszer csatlakoztatasa kiilsé eszk6zh6z

A tobbszivattyds izemmadd lehetdvé teszi két vagy hdrom motoros hajtas csatlakoztatasat
Multi-Master tobbszivattyus konfiguréacidban.

A nyomasfokozd készlet minden egyes egysége sajat egyedi Modbus cimmel rendelkezik,
és a regiszterek teljes listdjat elérhetévé teszi a kiilsé eszkdz szamara

A P08.1.01 Cim paramétert egyedi értékre kell beallitani a nyomésfokozd készlet minden
egyes egységén. A P08.1.01 Cim paraméter a Modbus hélézat egységazonosité szdmat
tartalmazza.

A 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsok alapértelmezés szerint kilsé vezérlSeszkdzzel (példaul
PLC, BMS stb.) folytatandé kommunikaciéhoz hasznélatosak.

Az RS485 portjelek kaszkddcsatlakozasanak megkdnnyitése érdekében az egyes portokhoz
tartozé kapcsok két csatlakozdsorban is megtalélhatdk.

Az RS485.2 port jelei a 31-31-33-as és a 37-38-39-es kapocskombinacién is
megismétiddnek.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO019_A_sc

Mivel a hajtas tdbbszivattyus rendszerben is csatlakozik, kiilénds figyelmet kell forditani arra az
esetre, ha egy kiilsé eszkdz (Modbus protokollon keresztiil) a hajtdsparaméterek olvasésat és
irésat kéri.

Kilénosen:

e Egy tébbszivattyus rendszernél a Modbuson keresztili ,Regiszterek olvasédsa” kérésre
vélaszul minden egység csak a sajat paramétereit juttatja vissza a kilsé eszkdz szdméra, a
nyomasfokozd készlethez tartozd tobbi csatlakoztatott hajtasét nem.

e Tobbszivattyus rendszernél a Modbuson keresztilli ,Regiszterek irdsa” kéréseket el kell
kildeni a kiilsé eszkdzrél az 6sszes csatlakoztatott egység szamara, még abban az esetben
is, ha a beirand6 paraméterek mindgsitése ,Globaélis” (a nyomasfokozd készlet
szempontjabal).
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6.7 Regiszterek listdja

Cim Meniiazonosité Név Tulajdonsdgok Tipus  Egység Min Max

[dec]

0 Inditas/leéllitds: RIW ENUM 0 1

0-Ledllités
1-Inditds

1 - Hibavisszadllitdsi parancs RIW ENUM 0 1

2001 P02.0.01 1. hiba (legutébbi) R UINT16 -

2002 - 1. hiba - Détum R UINT32

2004 1. hiba - 1d6 R UINT32

2006 1. hiba - Befejezési datum R UINT32

2008 1. hiba - Befejezési idd R UINT32

2010 Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2011 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2013 Naplo: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2015 Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2017 Napld: Rendszeréllapot R UINT32

2019 Naplé: Hibakéd R UINT32 -

2021 Naplo: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2023 Napld: Emelési magassg R FLOAT32 P04.0.11 - A nyomas
mértékegysége

2025 Naplé: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2027 Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2029 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2031 Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2033 Naplo: A motor terhelése R FLOAT32 -

2035 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2037 - Naplé: Halozati feszilltség R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 2. hiba R UINT16 -

2040 - 2. hiba - Datum R UINT32

2042 2. hiba - 1d6 R UINT32

2044 2. hiba - Befejezési datum R UINT32

2046 2. hiba - Befejezési idd R UINT32

2048 Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2049 Naplo: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2051 Naplo: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2053 Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2055 Naplé: Rendszerallapot R UINT32

2057 Napld: Hibakéd R UINT32 -

2059 Naplo: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2061 Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11 - A nyomas
mértékegysége

2063 Naplo: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahdmérséklet
mértékegysége

2065 Naplé: A motor drameréssége R FLOAT32 A

2067 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2069 Naplé: Az inverter hémérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - AhGmérséklet
mértékegysége

2071 Naplo: A motor terhelése R FLOAT32 -

2073 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2075 - Naplé: Halozati feszilltség R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 3. hiba R UINT16 -

2078 - 3. hiba - Datum R UINT32

2080 3. hiba - Id§ R UINT32

2082 3. hiba - Befejezési datum R UINT32

2084 3. hiba - Befejezési idd R UINT32
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2086 - Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2087 - Naplo: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2089 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2091 - Naplé: 1. riasztds, Bitfield R UINT32

2093 - Naplé: Rendszerallapot R UINT32

2095 - Napld: Hibakéd R UINT32 -

2097 - Napld: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2099 - Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11 - A nyomas
mértékegysége

2101 - Naplo: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2103 - Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2105 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2107 - Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2109 - Naplo: A motor terhelése R FLOAT32 -

2111 - Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2113 - Naplé: Halozati feszilltség R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 4. hiba R UINT16 -

2116 - 4. hiba - Détum R UINT32

2118 - 4. hiba - Id§ R UINT32

2120 - 4. hiba - Befejezési datum R UINT32

222 - 4. hiba - Befejezési idd R UINT32

2124 - Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2125 - Napld: 1. hiba, Bitfield R UINT32

221 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2129 - Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2131 - Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2133 - Napld: Hibakéd R UINT32 -

2135 - Napld: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

237 - Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége

2139 - Naplo: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2141 - Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2143 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2145 - Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

21471 - Naplo: A motor terhelése R FLOAT32 -

2149 - Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2151 - Naplé: Halozati feszilltség R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Hibék. 5 R UINT16 -

2154 - 5. hiba - Datum R UINT32

2156 - 5. hiba - 1dé R UINT32

2158 - 5. hiba - Befejezési datum R UINT32

2160 - 5. hiba - Befejezési idd R UINT32

2162 - Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2163 - Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2165 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2167 - Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2169 - Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2171 - Naplé: Hibakad R UINT32 -

273 - Naplo: Szllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

275 - Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége

277 - Naplé: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2179 - Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A
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2181 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2183 Naplé: Az inverter hémérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - AhGmérséklet
mértékegysége

2185 Naplé: A motor terhelése R FLOAT32 -

2187 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2189 - Naplé: Halozati feszilltség R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Hibék. 6 R UINT16 -

2192 - 6. hiba - Datum R UINT32

2194 6. hiba - 1d6 R UINT32

2196 6. hiba - Befejezési datum R UINT32

2198 6. hiba - Befejezési idd R UINT32

2200 Naplé: Hibaszdmlalo R UINT16

2201 Naplo: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2203 Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2205 Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2207 Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2209 Naplé: Hibakéd R UINT32 -

2211 Naplo: Szllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2213 Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége

2215 Naplo: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahdmérséklet
mértékegysége

217 Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2219 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2221 Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2223 Naplé: Motor teljesitmény R FLOAT32 -

2225 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2221 - Naplé: Halozati feszilltség R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Hibdk. 7 R UINT16 -

2230 - 7. hiba - Détum R UINT32

2232 7. hiba - 1dé R UINT32

2234 7. hiba - Befejezési datum R UINT32

2236 7. hiba - Befejezési idd R UINT32

2238 Naplé: Hibaszdmlalo R UINT16

2239 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2241 Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2243 Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2245 Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2247 Naplé: Hibakéd R UINT32 -

2249 Napld: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2251 Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége

2253 Naplé: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2255 Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2257 Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2259 Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2261 Naplé: Motor teljesitmény R FLOAT32 -

2263 Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2265 - Naplo: Halézati feszilltség R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Hibdk. 8 R UINT16

2268 - 8. hiba - Datum R UINT32

2270 8. hiba - 1dé R UINT32

2272 8. hiba - Befejezési datum R UINT32

2274 8. hiba - Befejezési idd R UINT32

2276 Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2217 Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32
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2219 - Naplé: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2281 - Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2283 - Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2285 - Napld: Hibakéd R UINT32 -

2287 - Naplo: Szllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2289 - Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége

2291 - Naplé: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2293 - Naplé: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2295 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2291 - Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2299 - Naplé: Motor teljesitmény R FLOAT32 -

2301 - Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

2303 - Naplo: Halézati fesziiltség R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Hibdk. 9 R UINT16 -

2306 - 9. hiba - Datum R UINT32

2308 - 9. hiba - Idd R UINT32

2310 - 9. hiba - Befejezési datum R UINT32

2312 - 9. hiba - Befejezési idd R UINT32

2314 - Naplé: Hibaszdmlalé R UINT16

2315 - Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2317 - Naplo: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2319 - Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2321 - Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2323 - Naplé: Hibakéd R UINT32 -

2325 - Naplo: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2327 - Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége

2329 - Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2331 - Napld: A motor dramerdssége R FLOAT32 A

2333 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V

2335 - Napld: Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2337 - Naplé: Motor teljesitmény R FLOAT32 -

2339 - Napld: DC-busz fesziiltsége R FLOAT32 V

234 - Naplo: Halézati fesziltség R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Hibdk. 10 R UINT16 -

2344 - 10. hiba - Datum R UINT32

2346 - 10. hiba - 1d6 R UINT32

2348 - 10. hiba - Befejezési détum R UINT32

2350 - 10. hiba - Befejezési idd R UINT32

2352 - Naplé: Hibaszdmlalo R UINT16

2353 - Naplé: 1. hiba, Bitfield R UINT32

2355 - Naplo: 2. hiba, Bitfield R UINT32

2357 - Naplo: 1. riasztas, Bitfield R UINT32

2359 - Naplé: Rendszerdllapot R UINT32

2361 - Naplé: Hibakéd R UINT32 -

2363 - Naplo: Széllitési teljesitmény R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

2365 - Napld: Emelési magassdg R FLOAT32 P04.0.11 - A nyomas
mértékegysége

2367 - Naplé: Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége

2369 - Naplé: A motor drameréssége R FLOAT32 A

2371 - Napld: A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
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2373

Napld: Az inverter hdmérséklete R

FLOAT32 P04.0.13 - Ahdmérséklet

mértékegysége

2375

Naplé: Motor teljesitmény

FLOAT32 -

2377

Napld: DC-busz fesziiltsége

FLOAT32 V

2379

Naplo: Halézati feszilltség

FLOAT32 V

2381

Osszes hiba szamlaléja

UINT16

2382

Osszes riasztds szamlaléja

UINT16

2383

|| |||

1. hiba, Bitfield:

0-1GBT tdlmelegedés

1-1GBT belsd tilmelegedés
2-IGBT tuldram

3-Motor tildrama
4-Tulfesziiltség, DC-Bus
5-Fesziiltségesdkkenés, DC-Bus
6-Motorinditasi hiba
7-Altalénos firmware hiba
8-Kiilsd Flash-meghait. hibdja
9-Kiils6 Eeprom hibaja

10-A motor tdlmelegedése
11-12T hiba
12-PowerClassRestrict

13-Az inverter tilmelegedése
14-*Fenntartva

15-A motor csatlakoztatasa
16-*Fenntartva

17-Kiils6 hiba

18-Sensor1 hiba

19-Sensor? hiba

20-Sensor3 hiba

21-Sensor4 hiba

22-Mapjel 1 hiba

23-Mapjel 2 hiba

24-Mapjel 3 hiba

25-Mapjel 4 hiba
26-*Fenntartva
27-Tobbszivattyds busz idétallépése
28-Belsé kommunikécio, MOC
29-A0C hardverhiba
30-*Fenntartva
31-*Fenntartva

UINT32

2385

Error2 BitField: R
0-*Fenntartva

1-Foldzarlatveszteségy

2-*Fenntartva

3-Halozati tlfesziiltség
4-Aramkimaradés

5-Minimalis kiiszobérték

6-Vizhidny

7-*Fenntartva

8-Hidnyz6 konfigurdciés fajlok
9-Hélézati feszilltségcsokkenés
10-Hibds visszacsatolasi konfiguracié
11+31-*Fenntartva

UINT32

2387

Alarm1 Bitfield: R
0-Altalénos firmware riasztés

1-Kiils§ riasztds

2-*Fenntartva

3-Tobbszivattytis komm. Megszakadt
4-Tobbszivattyls cimiitkdzés

5-Tobbszivattytis inkompatibilitas

6-Belsé kommunikacio, MOC

7-Hibas visszacsatoldsi konfig.

8-Hibds alapjel-konfig.

UINT32
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9-Megszakadt terepibusz-komm.
10-Csdtoltési riasztas

11-1GBT hémérséklet-csokkenés
12-Belsd kommunikacid, UI-AOC
13-Al1 riasztds

14-A12 riasztds

15-AI3 riasztas

16-Al4 riasztds

17-Belsé kommunikacid, UI-BLE

18-A gyari fajlok nincsenek a kiils Flash-

meghajt.-ban

3001 P03.0.01 Aktudlis nyomas R FLOAT32 P04.0.11 - A nyomés
mértékegysége
3003 P03.0.02 Tényleges dramlds R FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége
3005 P03.0.03 Aktualis folyadék-hdmérséklet R FLOAT32 P04.0.13 - AhGmérséklet
[X+] mértékegysége
3007 P03.0.04 Tényleges szint R FLOAT32 P04.0.14 - Aszint
[X+] mértékegysége
3009 P03.0.10 Tényleges igényelt érték R FLOAT32 -
3011 P03.0.20 lgényelt érték R FLOAT32 -
3013 P03.0.30 A szivatty( dllapota R ENUM -
3101 P03.1.01 Az eqyséq miikodtetési ideje R UINT32 h
3103 P03.1.02 Uzemid§ R UINT32 h
3105 P03.1.05 Energiaszamlald R FLOAT32 P04.0.16 - Az energia
mértékegysége
3201 P03.2.01 Motor fordulatszama R UINT16  ford./perc
3202 P03.2.02 Motor fordulatszama % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 A motor dramerdssége R FLOAT32 A
3206 P03.2.06 Motor teljesitmény R FLOAT32 P04.0.15- Ateljesitmény
mértékegysége
3208 P03.2.07 A motor fesziiltsége R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Halozati fesziiltség R UINT16  V
3211 P03.2.09 DC-husz fesziiltsége R UINT16 V
3220 P03.2.20 Teljesitménymodul hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége
3222 P03.2.21 Az inverter hdmérséklete R FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet
mértékegysége
3224 P03.2.22 Motor Ptc R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Adigitdlis be-kimenetek dllapota R UINT16 -
3302 P03.3.11 Analdg bemenet 1 értéke R FLOAT32 P05.1.02 - Al 1 tipus
3304 P03.3.12 Analdg bemenet 2 értéke R FLOAT32 P05.1.12 - Al 2 tipus
3306 P03.3.13 Analdg bemenet 3 értéke R FLOAT32 P05.1.22 - Al 3tipus
[X+]
3308 P03.3.14 Analdg bemenet 4 értéke R FLOAT32 P05.1.32- Al 1tipus
[X+]
3310 P03.3.20 Analdg kimenet értéke R FLOAT32 P05.3.02 - Analég kimenet
tipusa
3401 P03.4.01 Az eqyséq cikkszama R UINT16 -
3402 P03.4.01 Az egyséq cikkszama R UINT16
3403 P03.4.01 Az eqyséq cikkszama R UINT16
3404 P03.4.01 Az eqyséq cikkszama R UINT16
3405  P03.4.01 Az egyséq cikkszama R UINT16
3406 P03.4.01 Az eqyséq cikkszama R UINT16
3407 P03.4.01 Az egyséq cikkszama R UINT16
3408 P03.4.01 Az egyséq cikkszama R UINT16
3409 P03.4.02 Az eqyséq gyartdsi ddtuma R UINT32
3411 P03.4.03 Az eqység sorozatszdma R UINT16
3412 P03.4.03 Az eqység sorozatszdma R UINT16
3413 P03.4.03 Az eqység sorozatszama R UINT16
3414 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16
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3415 P03.4.03 Az eqység sorozatszdma R UINT16

3416 P03.4.03 Az eqység sorozatszama R UINT16

3417 P03.4.03 Az eqység sorozatszdma R UINT16

3418 P03.4.03 Az egység sorozatszdma R UINT16

3419 P03.4.05 A hajtds gyartdsi datuma R UINT32

3421 P03.4.06 A hajtds sorozatszdma R UINT16

3422 P03.4.06 A hajtds sorozatszdma R UINT16

3423 P03.4.06 A hajtds sorozatszama R UINT16

3424 P03.4.06 A hajtds sorozatszama R UINT16

3425  P03.4.06 A hajtds sorozatszama R UINT16

3426 P03.4.06 A hajtds sorozatszdma R UINT16

3427 P03.4.06 A hajtds sorozatszdma R UINT16

3428 P03.4.06 A hajtds sorozatszama R UINT16

3429 P03.4.10 A Hmi firmware verzioja R UINT32

3431 P03.4.11 A Hmi-Bt firmware verziéja R UINT32

3433 P03.4.12 A tapkartya firmware verzidja R UINT32

3435 P03.4.13 A vezérlGkértya firmware verzidja R UINT32

3437 P03.4.14 Térképfdjl verzigja R UINT32

3439 P03.4.15 Alapértelmezett fjlverzié R UINT32

3441 P03.4.16 Paraméterfdjl verzidja R UINT32

3443 P03.4.17 Nyelvi fajl verzidja R UINT32

[X+]

3445  P03.4.19 Firmware verzid R UINT32

3447 - Hajtds tipusa R ENUM

4001 P04.0.01 Arendszer tipusa RIW ENUM 0 0

4002 P04.0.02 Vezérlési médok RIW ENUM 0 7

4003 P04.0.03 Szabdlyozdsi mdd RIW ENUM 0 1

[X+]
4004 P04.0.05 Kezddérték RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Automatikus inditds RIW ENUM - 0 1
4006 P04.0.07 A minimélis sebesség konfiguraldsa RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 A mértékegyséq kivalasztasa RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 A nyomés mértékegysége RIW ENUM 0 8
4009 P04.0.12 Az dramlas mértékegysége RIW ENUM 0 4
[X+]

4010 P04.0.13 Ahdmérséklet mértékegysége RIW ENUM 0 2
[X+]

4011 P04.0.14 Aszint mértékegysége RIW ENUM 0 3
[X+]

4012 P04.0.15 Ateljesitmény mértékegysége RIW ENUM 0 3
[X+]

4013 P04.0.16 Az energia mértékegysége RIW ENUM 0 5
[X+]

4014 P04.0.17 Fajl. energia mértékegysége RIW ENUM 0 4
[X+]

4021 P04.0.21 Az alapjel 1 kivdlasztdsa RIW ENUM 0 1

4022 P04.0.22 Az alapjel 2 kivdlasztdsa RIW ENUM 0 2

4023 P04.0.23 Az alapjel 3 kivalasztdsa RIW ENUM 0 2

[X+]
4024 P04.0.24 Az alapjel 4 kivélasztdsa RIW ENUM 0 2
[X+]

4101 P04.1.01 Sebesség, alapjel 1 RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-
Minimalis ~ Maximélis
fordulatszam  fordulatszam

4102 P04.1.02 Sebesség, alapjel 2 RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-
Minimélis ~ Maximalis
fordulatszam _ fordulatszém

4103 P04.1.03 Sebesség, alapjel 3 RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-

[X+] Minimalis Maximalis

fordulatszim  fordulatszém
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4104 P04.1.04 Sebesség, alapjel 4 RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-
[X+] Minimalis Maximalis
fordulatszam _ fordulatszém
n P04.1.11 Nyomds - Alapjel 1 RIW FLOAT32 P04.0.11- A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
4113 P04.1.12 Nyomds - Alapjel 2 RIW FLOAT32 P04.0.11- A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
4115 P04.1.13 Nyomds - Alapjel 3 RIW FLOAT32 P04.0.11 - A nyomés P05.0.11-  P05.0.12-
[X+] mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
4117 P04.1.14 Nyomds - Alapjel 4 RIW FLOAT32 P04.0.11- A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
[X+] mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
4121 P04.1.21 Aramlds, alapjel 1 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlas-  Aramlds -
Nulla érték  Teljes skala
4123 P04.1.22 Aramlds, alapjel 2 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.021-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlds-  Aramlés -
Nulla érték  Teljes skala
4125 P04.1.23 Aramlds, alapjel 3 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.021-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlds-  Aramlés -
Nulla érték  Teljes skala
4127 P04.1.24 Aramlds, alapjel 4 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlas-  Aramlds -
Nulla érték  Teljes skala
4131 P04.1.31 Hémérséklet - Alapj. 1 RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Homérséklet Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
4133 P04.1.32 Homérséklet - Alapj. 2 RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
4135 P04.1.33 Hémérséklet - Alapj. 3 RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
4137 P04.1.34 HEmérséklet - Alapj. 4 RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Homérséklet Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
Mna P04.1.41 Szint, alapjel 1 RIW FLOAT32 P04.0.14 - A szint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skala
4143 P04.1.42 Szint, alapjel 2 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skdla
4145 P04.1.43 Szint, alapjel 3 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skdla
4147 P04.1.44 Szint, alapjel 4 RIW FLOAT32 P04.0.14 - A szint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skala
4155 P04.1.60 Az alapjel mentésének korldtozdsa RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Ablak RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hiszterézis RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.06 Emelési sebesség RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-

Minimélis Maximélis
fordulatszim  fordulatszém

4204 P04.2.07 Linedris emelési mennyiség RIW UINT16 % 0 200

4205  P04.2.08 Kvadrat. Nov. Ert. RIW UINT16 % 0 999
[X+]

4211 P04.2.11 1. rdmpa RIW UINT16 s 1 250

4212 P04.2.12 2.1dmpa RIW UINT16 s 1 250
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4213 P04.2.13 3. rdmpa RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 4. rdmpa RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rdmpasebesség, min. gyorsulds RIW FLOAT32 s 0,1 25
4217 P04.2.16 Rdmpasebesség, min. lassulds RIW FLOAT32 s 0,1 25
4231 P04.2.31 Min. sebesség RIW UINT16  ford./perc 0 2000
4232 P04.2.32 Max. fordulatszam bedllitésa RIW UINT16  ford./perc 2000 4100
4233 P04.2.35 Min. sebességgel kapcsolatos id6 RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatikus hibavisszadllitds RIW ENUM - 0 1
4301 P04.3.01 Nyomds - Minimdlis kiiszobérték RIW FLOAT32 P04.0.11 - A nyomés P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
4303 P04.3.02 Aramlds - Minimalis kiiszébérték RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.0.21-  P05.0.22 -
[X+] mértékegysége Aramlas-  Aramlds -
Nulla érték  Teljes skala
4305  P04.3.03 Hdmérséklet - Minimalis kiiszobérték RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahgmérséklet P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Homérséklet Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
4307 P04.3.04 Szint - Minimalis kiiszébérték RIW FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skdla
4310 P04.3.10 Minimalis kiiszobérték, késleltetés RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Vizhidny késleltetés RIW UINT16 s 1 100
4401 P04.4.01 Probaiizem szerinti fordulatszam RIW UINT16  ford./perc 0 P04.2.32 -
Maximalis
fordulatszam
4402 P04.4.02 Prébaiizemmel kapcsolatos iddtullépés  RIW UINT16  h 0 255
4403  P04.4.03 Aprébaiizem ideje RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Prébaiizemre vonatkozd parancs RIW ENUM - 0 1
4601 P04.6.01 Csétoltési funkcid RIW ENUM 0 1
4602 P04.6.03 Cstoltési kiiszohérték RIW FLOAT32 P04.0.11 - A nyomas P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
4604 P04.6.05 Csétoltési idd RIW UINT16 s 0 999
4605  P04.6.06 Max. cs6tolt. szivattyak RIW UINT16 1 P06.0.02 -
Max. egység
4606 P04.6.10 Csétoltési allandd idd RIW UINT16 s 1 P04.6.05 -
Cs6toltési idd
4607 P04.6.15 Cséitdltési sebességfok. RIW UINT16 % 5 100
5000  P05.0.00 Aktualis értékforrds RIW ENUM - 0 5
5001 P05.0.01 Mikddtetd elem - Nulla érték RIW UINT16  ford./perc 0 9999
5002 P05.0.02 Mikddtetd elem -Teljes skdla RIW UINT16  ford./perc 0 9999
5003 P05.0.11 Nyomds - Nulla érték RIW FLOAT32 P04.0.11 - A nyomas -5 10
mértékegysége
5005  P05.0.12 Nyomds - Teljes skdla RIW FLOAT32 P04.0.11 - A nyomés 0 100
mértékegysége
5007  P05.0.21 Aramlés - Nulla érték RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds 0 9999
[X+] mértékegysége
5009  P05.0.22 Aramlds - Teljes skala RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds 0 9999
[X+] mértékegysége
5011 P05.0.31 Homérséklet - Nulla érték RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet -100 9999
[X+] mértékegysége
5013 P05.0.32 HEmérséklet - Teljes skala RIW FLOAT32 P04.0.13 - AhGmérséklet -100 9999
[X+] mértékegysége
5015 P05.0.41 Szint - Nulla érték RIW FLOAT32 P04.0.14 - Aszint -999 9999
[X+] mértékegysége
5017 P05.0.42 Szint - Teljes skala RIW FLOAT32 P04.0.14 - Aszint -999 9999
[X+] mértékegysége
5101 P05.1.01 Analdg bemenet 1, funkcio RIW ENUM 0 5
5102 P05.1.02 Analdg bemenet 1, tipus RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Analdg bemenet 2, funkcid RIW ENUM 0 5
5104 P05.1.12 Analdg bemenet 2, tipus RIW ENUM 0 3
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5105 P05.1.21 Analdg bemenet 3, funkcio RIW ENUM - 0 5
[X+]
5106 P05.1.22 Analég bemenet 3, tipus RIW ENUM - 0 3
[X+]
5107 P05.1.31 Analdg bemenet 4, funkcio RIW ENUM - 0 5
[X+]
5108  P05.1.32 Analdg bemenet 1, tipus RIW ENUM - 0 3
[X+]
5109 P05.1.40 Erzékel§ gorbe RIW ENUM - 0 1
[X+]
5110  P05.1.50 Analdg mkddtetd elem tipusa RIW ENUM - 0 1
5203 P05.2.03 Digitalis bemenet 3, funkcié RIW ENUM - 0 8
5204 P05.2.04 Digitalis bemenet 4, funkcio RIW ENUM - 0 8
[X+]
5205  P05.2.05 Digitalis bemenet 5, funkcio RIW ENUM - 0 8
[X+]
5301 P05.3.01 Analdg kimeneti funkcié RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Analdg kimenet tipusa RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Relé 1 funkcié RIW ENUM - 0 7
5402 P05.4.02 Relé 2 funkcid RIW ENUM - 0 7
5801 P05.8.01 Analdg bemenet 1, eltolds RIW FLOAT32 - -10 10
5803  P05.8.02 Analdg bemenet 1, erdsités RIW FLOAT32 - 0 1.5
5805 P05.8.11 Analdg bemenet 2, eltolds RIW FLOAT32 - -10 10
5807 P05.8.12 Analdg bemenet 2, erdsités RIW FLOAT32 - 0 1.5
5809  P05.8.21 Analdg bemenet 3, eltolds RIW FLOAT32 - -10 10
[X+]
5811 P05.8.22 Analdg bemenet 3, erdsités RIW FLOAT32 - 0 1.5
[X+]
5813 P05.8.31 Analdg bemenet 4, eltolds RIW FLOAT32 - -10 10
[X+]
5815 P05.8.32 Analdg bemenet 4, erdsités RIW FLOAT32 - 0 1.5
[X+]
6001 P06.0.01 Rendszerkonfigurdcid RIW ENUM - 0 2
6002 P06.0.02 Egységek max. szdma RIW UINT16 - 1 -
6003 P06.0.03 Tobbszivattyts rendszer, cim RIW UINT16 - 1 8
6004 P06.0.04 Tobbszivattyds térkép R UINT16 - -
6005  P06.0.05 Tobbszivattyts rendszer - Prioritds R UINT16 - -
61 P06.1.11 Nyomds - Nov. érték RIW FLOAT32 P04.0.11- A nyomds 0 P05.0.12 -
mértékegysége Nyomds -
Teljes skala
6113 P06.1.12 Nyomds - Csdkk. érték RIW FLOAT32 P04.0.11 - A nyomés 0 P05.0.12 -
mértékegysége Nyomds -
Teljes skala
6115 P06.1.21 Aramlés - Nov. érték RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds 0 P05.0.22 -
[X+] mértékegysége Aramlds -
Teljes skala
6117 P06.1.22 Aramlds - Csokk. érték RIW FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds 0 P05.0.22 -
[X+] mértékegysége Aramlas -
Teljes skala
6119 P06.1.31 Hémérséklet - Nov. érték RIW FLOAT32 P04.0.13 - A hémérséklet 0 P05.0.32 -
[X+] mértékegysége Homérséklet
- Teljes skala
6121 P06.1.32 Homérséklet - Csok. érték RIW FLOAT32 P04.0.13 - Ahémérséklet 0 P05.0.32 -
[X+] mértékegysége Hémérséklet
- Teljes skala
6123 P06.1.41 Szint - Nov. érték RIW FLOAT32 P04.0.14 - A szint 0 P05.0.42 -
[X+] mértékegysége Szint - Teljes
skdla
6125  P06.1.42 Szint - Csokk. érték RIW FLOAT32 P04.0.14 - A szint 0 P05.0.42 -
[X+] mértékegysége Szint - Teljes
skala
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6129 P06.1.61 Engedélyezési fordulatszam RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-
tobbszivattyls rendszernél Minimélis ~ Maximalis
fordulatszam _ fordulatszém
6130  P06.1.71 Korlatozds szinkronizalt izemmddndl RIW UINT16  ford./perc 0 3600
6131 P06.1.72 Szinkronizaldsi ablak RIW UINT16  ford./perc 0 P04.2.32 -
Maximalis
fordulatszam
6132 P06.1.81 Automatikus atkapcsolasi idgkoz RIW UINTT6  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 - 0 1
7001 P07.0.01 Kapcsoldsi frekvencia RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Min. kapcsoldsi frekvencia RIW ENUM - 0 5
7101 P07.1.01 Elkeriilendd fordulatszam-kdzéppont RIW UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-

Minimalis Maximalis
fordulatszam  fordulatszam

7102 P07.1.02 Elkeriilend§ fordulatszam-tartomany RIW UINT16  ford./perc 0 300
7201 P07.2.01 Motorfités funkcio RIW ENUM - 0 2
8001  P08.0.01 Kom. 1 funkcié RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Kom. 2 funkcié RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU cim RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU atviteli sehesség RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU formatum RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.01 Bacnet MS/TP MAC-cim RIW UINT16 0 P08.2.05 -
Max. master
BACnet
MS/TP
8202 P08.2.02 Bacnet MS/TP dtviteli sebesség RIW ENUM - 0 8
8203  P08.2.03 Bacnet MS/TP formatum RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 Bacnet MS/TP eszkdzazonositd RIW UINT32 - - 4194304
8206  P08.2.05 Bacnet MS/TP Max. Master RIW UINT16 - P08.2.01- 127
MAC-cim,
BACnet
MS/TP
8210 - Keretinformacigk, BACnet RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet Reinit RIW ENUM - 0 1
8301  P08.3.01 Vezeték nélkiili kommunikacio RIW ENUM - 0 1
engedélyezése
9001 P09.0.01 Nyelv RIW ENUM - 0 7
[X+]
9011 P09.0.12 Ora RIW UINT32
[X+]
9013 P09.0.11 Ddtum RIW UINT32
[X+]
9201 P09.1.01 A kijelzg energiatakarékos funkcidja RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Energiatakarékossagi idd RIW UINT16 s 60 999
9210  P09.1.10 Akijelz6 tajolasa RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.1M Max. tizedesjegy RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Hibanaplé visszadllitdsa RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Uzemidg-szdmlald visszadllitésa RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Motormikodési szamlald visszaallitasa RIW ENUM 0 1
9304  P09.3.04 Energiaszdmlald visszadllitdsa RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Gyari bedllitdsok visszadllitdsa RIW ENUM 0 1
9306 P09.3.06 Uzembe helyezés befejezve RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Kétott eszkdzlista visszadllitdsa RIW ENUM 0 1
9307-  Fenntartva - Ne haszndlja
65535
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/ BACnet MS/TP

7.1 Protokollvégrehajtasi megfelel6ségi nyilatkozat (PICS)

MegfelelSségi nyilatkozat

Date 29/03/2023

Vendor name XYLEMINC

Product name HYDROVAR X

Product model number HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+
Application software version 01.00.00 (FW_PackVersion)

Firmware revision 01

BACnet protocol version 19

BACnet standard eszkdzprofil (L melléklet)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

o} BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet egylttm(ikédési blokkok (K melléklet)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Halbzati eszkdzkezelés

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
0] Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A
O Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
O Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
a Device Management - Text Message-A DM-TM-A
O Device Management - Text Message-B DM-TM-B
O Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
a Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
a Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
O Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
O Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A

O Device Management - Restart-B DM-R-B

O Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
a Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-OCD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
a Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A
O Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A
O Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A
a Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv

71




hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

Tamogatott standard objektumok

Objektum Tamogatott Dinamikusan Témogatott opciondlis  |irési tulajdonsgok
|étrehozvaltdrdlve tulajdonsagok
Analog Input | O
Analog Value ] a - Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue | a
Adatkapcsolati szint
O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
) ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
o} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) 1200 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tdllépés lehetdsége)
o 2400 (korlatozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tdllépés lehetdsége)
o 4800 (korldtozott funkcionalitas, alacsony sebesség
miatti id6tllépés lehetdsége)
e 9600
e 19200
o 38400 (javasolt)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Other
Eszkdzcim-korlatozas
Tdmogatottal-e azok az eszkdzok, amelyekre statikus korlatozasok vonatkoznak? O igen |M nem
Sziikséges az MS/TP slave és mds eszkozokkel kapcsolatos kétiranyd kommunikdciéhoz.

Tovabbi funkcidk

e Haldzati funkcidk: Nem elérhetd.
e Haldzatbiztonsagi funkcidk: Nem elérhetd.
o Tamogatott karakterkészlet: Nem elérheté.
e Szegmentélasi képességek: Nem elérheté.
o Halozatkezelés: Nem elérheté.
e Riasztés- és eseménykezelés: Nem elérheté.
o Utemezés és programozas: Nem elérhetd.
e A napldk kezelésének képessége (trendezd):  Nem elérhetd.
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7.2 BACnet eszk6z és BACnet eszkdz objektumazonositdja

A HVX és a HVX+ modellek BACnet eszk6zdk, mivel a BACnet protokollon keresztil
tdmogatjék a digitélis kommunikaciét.

Minden egyes BACnet eszkdz tartalmaz egy eszkdzobjektumot. Ez egy standard objektum,
amelynek tulajdonséagai a kiviilrél lathatd jellemz8ket reprezentéljdk.

A helyi MS/TP hélézathoz csatlakoztatott egységek lokalizélasa a kdvetkezd médon torténik:
e a Eszkdz objektumazonositdja, vagy

e aMAC-cim.

BACnet eszk6z objektumazonositdja

A gyarilag beéllitott érték 84003.

Az érték modositdsdhoz hasznélja a Write Property szolgaltatast az eszkdzobjektum
Object_ldentifier tulajdonsdgéaban, vagy a kijelz6n elérhets P08.2.04 BACnet MS/TP
eszkdzazonositd paramétert.

MAC-cim

A gyarilag beéllitott érték 1.
Ellendrizze, hogy minden egyes, az MS/TP héaldzathoz csatlakoztatott egységet més cim
azonosit-e a P08.2.01 MAC-cim, BACnet MS/TP paraméterben.

7.3 Csatlakozasok és adatkezelés, BACnhet MS/TP

Az egység telepitésével, bekotésével és konfiguréldsaval kapcsolatos részletes informacidkért

olvassa el a Tovabbi telepitési, Uzemeltetési és karbantartési utasitdsok cimd dokumentumot.

e Ha akitva a BACnet MS/TP kommunikéacié a hajtés és egy kiilsé eszkdz kozott, vilagit a hajtés
kijelz8 kapcsolati dllapotjelzd jelzéfénye.

o Allitsa a P04.1.60 Az alapjel mentésének korltozdsa paramétert /gen lehetSségre a felejts
memoriaterlletre torténd irdshoz és a nem felejt6 EEPROM memdria élettartaménak
meghosszabbitdséhoz.

MEGJEGYZES:

Ne csatlakoztassa hozza a vezérlpanel (C) kapcsat kildnb6z6 fesziltségpotencidlokhoz vagy
PE-hez.

Egyetlen elektromos szivattyu csatlakoztatéasa kiilsé eszk6zhoz

1. Tévolitsa el a hajtas fedelét, és tekintse at a benne talalhatd kapcsolési rajzokat.
2. Csatlakoztassa hozzéd a 31 (B), 32 (A) és 33 (C) kapcsokat a kiilsé eszkdzhdz, példaul PLC,
BMS készilélkez stb.

8
R
-&

14 15

XM_MO018_A_sc
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7.4 BACnet karakterldncok

Objektumazonositd Menii  Leirds Az objektum neve Tipus
index

0 P03.4.01 Az egység cikkszama PARTNUMBER UINT16

1 P03.4.03 Az egység sorozatszdma SERIALFINISHED UINT16

2 P03.4.06 A hajtas sorozatszama SERIAL_DRIVE UINT16

7.5 BACnet analég bemenetek

Objektumazonositd Menii  Leirds Az objektum neve Tipus  Mértékegység Min Max
index
0 P02.0.01 1. hiba (legutéhbi) ERROR1CODE UINT16
1 - 1. hiba - Ddtum ERROR1DATE UINT32
2 1. hiba - 1d6 ERROR1TIME UINT32
3 1. hiba - Befejezési détum ERRORTENDDATE UINT32
4 1. hiba - Befejezési idd ERRORTENDTIME UINT32
5 Naplé: Hibaszamlalg LOGERRORCOUN 1 UINT16
6 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERRORBF 1 UINT32
7 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZBF 1 UINT32
8 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 1 UINT32
9 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATUS 1 UINT32
10 Napld: Hibakéd LOGINTERNALC 1 UINT32 -
11 Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 1 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlas
mértékegysége
12 Napld: Emelési magassdg LOGHEAD 1 FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége
13 Napld: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 1 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
14 Naplé: A motor dramergssége LOG_I_MOT1 FLOAT32 A
15 Naplé: A motor fesziiltsége LOG_V_MOT1 FLOAT32 V
16 Napld: Az inverter hdmérséklete LOGINNERTEMP 1 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
17 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 1 FLOAT32 -
18 Naplo: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 1 FLOAT32 V
19 - Napl6: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 2. hiba ERROR2CODE UINT16 -
21 - 2. hiba - Détum ERROR2DATE UINT32
22 2. hiba - 1d6 ERROR2TIME UINT32
23 2. hiba - Befejezési ddtum ERROR2ENDDATE UINT32
24 2. hiba - Befejezési id§ ERRORZ2ENDTIME UINT32
25 Napld: Hibaszdmlalé LOGERRORCOUN 2 UINT16
26 Napld: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 2 UINT32
27 Naplé: 2. hiba, Bitfield LOGERROR2BF 2 UINT32
28 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 2 UINT32
29 Naplé: Rendszerdllapot LOGSYSSTATUS 2 UINT32
30 Naplé: Hibakéd LOGINTERNALC? UINT32 -
31 Napld: Szdllitési teljesitmény LOGFLOW 2 FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlas
mértékegysége
32 Napld: Emelési magassdg LOGHEAD 2 FLOAT32 P04.0.11- A nyomds
mértékegysége
33 Naplo: Teljesitménymodul hdmérséklete  LOGIGBTTEMP 2 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
34 Naplé: A motor dramergssége LOG_I_MOT2 FLOAT32 A
35 Naplé: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT 2 FLOAT32 V
36 Napld: Az inverter hdmérséklete LOGINNERTEMP 2 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
37 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 2 FLOAT32 -
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38 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 2 FLOAT32 V

39 - Napl6: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 3. hiba ERROR3CODE UINT16 -

4 - 3. hiba - Datum ERROR3DATE UINT32

42 3. hiba - 1dé ERROR3TIME UINT32

43 3. hiba - Befejezési datum ERROR3ENDDATE UINT32

44 3. hiba - Befejezési idd ERROR3ENDTIME UINT32

45 Napld: Hibaszdmlalé LOGERRORCOUN 3 UINT16

46 Napld: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 3 UINT32

47 Naplé: 2. hiba, Bitfield LOGERROR2BF 3 UINT32

48 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 3 UINT32

49 Naplé: Rendszerdllapot LOGSYSSTATUS 3 UINT32

50 Naplé: Hibakéd LOGINTERNALC 3 UINT32 -

51 Napld: Szdllitési teljesitmény LOGFLOW 3 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

52 Napld: Emelési magassg LOGHEAD 3 FLOAT32  P04.0.11-Anyomds
mértékegysége

53 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 3 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

54 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MQT 3 FLOAT32 A

55 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT3 FLOAT32 V

56 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 3 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

57 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 3 FLOAT32 -

58 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSV0 3 FLOAT32 V

59 - Naplo: Halézati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 4. hiba ERROR4CODE UINT16 -

61 - 4. hiba - Datum ERRORADATE UINT32

62 4. hiba - 1d6 ERRORATIME UINT32

63 4. hiba - Befejezési datum ERRORAENDDATE UINT32

64 4. hiba - Befejezési idd ERROR4ENDTIME UINT32

65 Naplé: Hibaszamlalg LOGERRORCOUN 4 UINT16

66 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 4 UINT32

67 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERROR2BF 4 UINT32

68 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 4 UINT32

69 Naplé: Rendszerdllapot LOGSYSSTATUS 4 UINT32

70 Napld: Hibakéd LOGINTERNALC 4 UINT32 -

71 Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 4 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

72 Napld: Emelési magasség LOGHEAD 4 FLOAT32  P04.0.11 - Anyomds
mértékegysége

73 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

74 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MQT 4 FLOAT32 A

75 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MOT4 FLOAT32 V

76 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

77 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 4 FLOAT32 -

78 Naplo: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 4 FLOAT32 V

79 - Napl6: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 5. hiba ERROR5CODE UINT16

81 - 5. hiba - Datum ERRORSDATE UINT32

82 5. hiba - 1d6 ERRORSTIME UINT32

83 5. hiba - Befejezési détum ERRORSENDDATE UINT32

84 5. hiba - Befejezési idd ERRORSENDTIME UINT32

85 Naplé: Hibaszamlalg LOGERRORCOUN 5 UINT16

86 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 5 UINT32

87 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZ2BF 5 UINT32
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88 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 5 UINT32
89 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATUS 5 UINT32
90 Napld: Hibakéd LOGINTERNALCS UINT32
73 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
74 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MQT 4 FLOAT32 A
75 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MOT4 FLOAT32 V
76 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 4 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
77 Napld: A motor terhelése LOGTORQUE 4 FLOAT32 -
78 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 4 FLOAT32 V
79 - Naplé: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 5. hiba ERRORSCODE UINT16 -
81 - 5. hiba - Datum ERRORSDATE UINT32
82 5. hiba - 1d6 ERRORSTIME UINT32
83 5. hiba - Befejezési datum ERRORSENDDATE UINT32
84 5. hiba - Befejezési idd ERRORSENDTIME UINT32
85 Naplé: Hibaszamlalg LOGERRORCOUN 5 UINT16
86 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 5 UINT32
87 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZ2BF 5 UINT32
88 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 5 UINT32
89 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATUS 5 UINT32
90 Napld: Hibakéd LOGINTERNALCS UINT32 -
91 Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 5 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlas
mértékegysége
92 Napld: Emelési magassdg LOGHEAD 5 FLOAT32  P04.0.11-Anyomds
mértékegysége
93 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 5 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
94 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MQT S5 FLOAT32 A
95 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT5 FLOAT32 V
96 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 5 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
97 Napld: Motor teljesitmény LOGTORQUE 5 FLOAT32 -
98 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 5 FLOAT32 V
99 - Napl6: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 6. hiba ERROR6CODE UINT16 -
101 - 6. hiba - Datum ERROR6DATE UINT32
102 6. hiba - 1dé ERROR&TIME UINT32
103 6. hiba - Befejezési datum ERRORGENDDATE UINT32
104 6. hiba - Befejezési idd ERRORGENDTIME UINT32
105 Napld: Hibaszamlalé LOGERRORCOUN 6 UINT16
106 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERRORBF 6 UINT32
107 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZBF 6 UINT32
108 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 6 UINT32
109 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATUS 6 UINT32
110 Napld: Hibakéd LOGINTERNALC 6 UINT32 -
m Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 6 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlas
mértékegysége
12 Napld: Emelési magassg LOGHEAD 6 FLOAT32  P04.0.11-Anyomds
mértékegysége
13 Naplo: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 6 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
114 Naplé: A motor dramergssége LOG_I_MOT 6 FLOAT32 A
115 Naplo: A motor fesziltsége LOG_V_MQT 6 FLOAT32 V
116 Napld: Az inverter hdmérséklete LOGINNERTEMP 6 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
17 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 6 FLOAT32 -
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118 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 6 FLOAT32 V

119 - Napl6: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 7. hiba ERROR7CODE UINT16 -

121 - 7. hiba - Datum ERROR7DATE UINT32

122 7. hiba - 1dé ERROR7TIME UINT32

123 7. hiba - Befejezési datum ERROR7ENDDATE UINT32

124 7. hiba - Befejezési idd ERROR7ENDTIME UINT32

125 Napld: Hibaszdmlalé LOGERRORCOUN 7 UINT16

126 Napld: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 7 UINT32

127 Naplé: 2. hiba, Bitfield LOGERROR2BF 7 UINT32

128 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 7 UINT32

129 Naplé: Rendszerdllapot LOGSYSSTATUS 7 UINT32

130 Naplé: Hibakéd LOGINTERNALC7 UINT32 -

131 Napld: Szdllitési teljesitmény LOGFLOW 7 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

132 Napld: Emelési magassg LOGHEAD 7 FLOAT32  P04.0.11-Anyomds
mértékegysége

133 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 7 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

134 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MOQT7 FLOAT32 A

135 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT7 FLOAT32 V

136 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 7 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

137 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE7 FLOAT32 -

138 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO7 FLOAT32 V

139 - Naplé: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 7 FLOAT32 V

140 P02.0.08 8. hiba ERROR8CODE UINT16 -

141 - 8. hiba - Datum ERROR8DATE UINT32

142 8. hiba - 1d6 ERRORSTIME UINT32

143 8. hiba - Befejezési ddtum ERRORBENDDATE UINT32

144 8. hiba - Befejezési idd ERRORSENDTIME UINT32

145 Naplé: Hibaszamlalg LOGERRORCOUN 8 UINT16

146 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERRORBF 8 UINT32

147 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZ2BF 8 UINT32

148 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 8 UINT32

149 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATUS 8 UINT32

150 Napld: Hibakéd LOGINTERNALC 8 UINT32 -

151 Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 8 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

152 Napld: Emelési magassg LOGHEAD 8 FLOAT32  P04.0.11 - Anyomds
mértékegysége

153 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 8 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

154 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MOQT 8 FLOAT32 A

155 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT 8 FLOAT32 V

156 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 8 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

157 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 8 FLOAT32 -

158 Naplo: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO 8 FLOAT32 V

159 - Naplé: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 8 FLOAT32 V

160 P02.0.09 9. hiba ERROR9CODE UINT16 -

161 - 9. hiba - Détum ERROR9DATE UINT32

162 9. hiba - 1d6 ERROR9TIME UINT32

163 9. hiba - Befejezési datum ERROR9ENDDATE UINT32

164 9. hiba - Befejezési idd ERROR9ENDTIME UINT32

165 Napld: Hibaszamlalé LOGERRORCOUN 9 UINT16

166 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 9 UINT32

167 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZBF 9 UINT32
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168 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 9 UINT32
169 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATUS 9 UINT32
170 Napld: Hibakéd LOGINTERNALC UINT32
m Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 9 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlas
mértékegysége
172 Napld: Emelési magassdg LOGHEAD 9 FLOAT32  P04.0.11-Anyomds
mértékegysége
173 Naplé: Teljesitménymodul hémérséklete  LOGIGBTTEMP 9 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
174 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MQT?9 FLOAT32 A
175 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT9 FLOAT32 V
176 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEMP 9 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
177 Napld: Motor teljesitmény LOGTORQUE 9 FLOAT32 -
178 Napld: DC-busz fesziiltsége L0G_DC_BUSVO9 FLOAT32 V
179 - Napl6: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLTA 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 10. hiba ERROR10CODE UINT16 -
181 - 10. hiba - Ddtum ERROR10DATE UINT32
182 10. hiba - 1dd ERROR10TIME UINT32
183 10. hiba - Befejezési datum ERROR10ENDDATE UINT32
184 10. hiba - Befejezésiidd ERRORT0ENDTIME UINT32
185 Napld: Hibaszamlalé LOGERRORCOU 10 UINT16
186 Naplé: 1. hiba, Bitfield LOGERROR1BF 10 UINT32
187 Napld: 2. hiba, Bitfield LOGERRORZBF 10 UINT32
188 Naplé: 1. riasztds, Bitfield LOGALARM1BF 10 UINT32
189 Napld: Rendszeréllapot LOGSYSSTATU 10 UINT32
190 Napld: Hibakéd LOGINTERNAL 10 UINT32 -
191 Napld: Szallitési teljesitmény LOGFLOW 10 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlas
mértékegysége
192 Napld: Emelési magassg LOGHEAD 10 FLOAT32  P04.0.11-Anyomds
mértékegysége
193 Naplé: Teljesitménymodul hdmérséklete  LOGIGBTTEMP 10 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
194 Napld: A motor dramerdssége LOG_I_MQT 10 FLOAT32 A
195 Napld: A motor fesziiltsége LOG_V_MQT10 FLOAT32 V
196 Naplé: Az inverter hémérséklete LOGINNERTEM 10 FLOAT32 P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége
197 Naplé: Motor teljesitmény LOGTORQUE 10 FLOAT32 -
198 Naplé: DC-busz feszilltsége LOG_DC_BUSV 10 FLOAT32 V
199 Naplé: Halozati fesziiltség LOGGRIDVOLT 10 FLOAT32 V
200 Osszes hiba szamléléja TOTAL_ERRORS_C UINT16
201 Osszes riasztés szamlaloja TOTAL_ALARMS_C UINT16
202 1. hiba, Bitfield: ERROR1_BF UINT32
0-IGBT tilmelegedés
1-1GBT bels6 talmelegedés
2-1GBT taildram
3-Motor tdldrama
4-Tilfesziiltség, DC-Bus
5-Fesziiltségcsdkkenés, DC-Bus
6-Motorinditsi hiba
7-Altalanos firmware hiba
8-Kiilsd Flash-meghait. hibja
9-Kiils6 Eeprom hibéja
10-A motor tdlmelegedése
11-12T hiba
12-PowerClassRestrict
13-Azinverter tilmelegedése
14-*Fenntartva
15-A motor csatlakoztatdsa
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16-*Fenntartva

17-Kiils6 hiba

18-Sensor1 hiba

19-Sensor? hiba

20-Sensor3 hiba

21-Sensor4 hiba

22-Mapjel 1 hiba

23-Mapjel 2 hiba

24-Mlapjel 3 hiba

25-Mapjel 4 hiba
26-*Fenntartva
27-Tobbszivattyts busz iddtullépése
28-Belsd kommunikacié, MOC
29-A0C hardverhiba
30-*Fenntartva
31-*Fenntartva

203

Error2 BitField:

0-*Fenntartva
1-Foldzarlatveszteség
2-*Fenntartva

3-Halézati tulfesziiltség
4-Aramkimaradas

5-Minimalis kiiszobérték
6-Vizhidny

7-*Fenntartva

8-Hidnyzo konfigurdcios fajlok
9-Halézati fesziiltségesdkkenés
10-Hibds visszacsatolasi konfiguracié
11+31-*Fenntartva

ERROR2_BF

UINT32

204

Alarm1 Bitfield:

0-Altalénos firmware riasztds
1-KiilsG riasztds

2-*Fenntartva

3-Tobbszivattyts komm. Megszakadt
4-Tobbszivattyds cimiitkozés
5-Téhbszivattyts inkompatibilitas
6-Belsd kommunikdcio, MOC
7-Hibds visszacsatolasi konfig.
8-Hibds alapjel-konfig.
9-Megszakadt terepibusz-komm.
10-CsGtoltési riasztas

11-IGBT hémérséklet-csikkenés
12-Belsé kommunikacid, UI-AOC
13-Al1 riasztds

14-A12 riasztas

15-Al3 riasztds

16-Al4 riasztas

17-Belsé kommunikacio, UI-BLE
18-A gyari fajlok nincsenek a killsd Flash-
meghajt.-han

ALARM1_BF

UINT32

205

P03.0.01

Aktudlis nyomds HEAD

FLOAT32

P04.0.11 - A nyomds
mértékegysége

206

P03.0.02
[X+]

Tényleges ramlds FLOW

FLOAT32

P04.0.12 - Az dramlds
mértékegysége

207

P03.0.03
[X+]

Aktudlis folyadék-hdmérséklet FLUIDTEMP

FLOAT32

P04.0.13 - Ahmérséklet
mértékegysége

208

P03.0.04
[X+]

Tényleges szint ACTUALLEVEL

FLOAT32

P04.0.14 - A szint

209

P03.0.10

Tényleges igényelt érték EFFREQVAL

FLOAT32

mértékegysége

210

P03.0.20

lgényelt érték

INITIALREQVAL

FLOAT32 -
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21 P03.0.30 Aszivattyd dllapota PUMPDEVICESTAT ENUM
212 P03.1.01 Az egység mikddtetési ideje POWERUPTIME UINT32  h
213 P03.1.02 Uzemids MOTORRUNNINGTI UINT32  h
214 P03.1.05 Energiaszdmlald ENERGYCOUNTER FLOAT32 P04.0.16 - Az energia
mértékegysége
215 P03.2.01 Motor fordulatszama MOTOR_SPEED UINT16  ford./perc
216 P03.2.02 Motor fordulatszama % MOTOR_SPEED_PE FLOAT32 %
217 P03.2.05 A motor dramerdssége QUTPUTCURRENT FLOAT32 A
218 P03.2.06 Motor teljesitmény OUTPUTPOWER FLOAT32 P04.0.15 - Ateljesitmény
mértékegysége
219 P03.2.07 A motor feszilltsége OUTPUTVOLTAGE FLOAT32 V
220 P03.2.08 Halozati feszilltség GRIDVOLTAGE UINT16 Y
221 P03.2.09 DC-buszfesziltsége DCLINKVOLTAGE UINT16  V
222 P03.2.20 Teljesitménymodul hémérséklete INVERTERPOWERM FLOAT32 P04.0.13 - AhGmérséklet
mértékegysége
223 P03.2.21 Azinverter hGmérséklete INVERTERCARDTE FLOAT32 P04.0.13 - AhGmérséklet
mértékegysége
224 P03.2.22  Mator Ptc MOTORPTCVALUE FLOAT32 -
225 P03.3.01 Adigitdlis be-/kimenetek allapota DIGITAL_IQ_STA UINT16 -
226 P03.3.11 Analég bemenet 1 értéke ANALOGVALUE1 FLOAT32 P05.1.02 - Al 1 tipus
221 P03.3.12 Analég bemenet 2 értéke ANALOGVALUE2 FLOAT32 P05.1.12 - Al 2 tipus
228 P03.3.13  Analég bemenet 3 értéke ANALOGVALUE3 FLOAT32 P05.1.22 - Al 3tipus
[X+]
229 P03.3.14 Analég bemenet 4 értéke ANALOGVALUE4 FLOAT32  P05.1.32- Al 1 tipus
[X+]
230 P03.3.20 Analég kimenet értéke ANALOGOUTVALUE FLOAT32 P05.3.02 - Analdg kimenet
tipusa
231 P03.4.02  Azegység gydrtési ddtuma DATE_SERIALFIN UINT32 -
232 P03.4.05 A hajtds gydrtdsi ddtuma PRODUCTIONDATE UINT32
233 - Hajtds tipusa DRIVETYPE ENUM
234 P06.0.04 Tobbszivattyds térkép MULTIPUMPSMAP UINT16
235 P06.0.05 Toébbszivattyds rendszer - Prioritds MPO_MYPUMPPRIO  UINT16
236 P03.4.13  AvezérlGkartya firmware verzidja AQC_VERSION UINT32
237 P03.4.12  Atépkdrtya firmware verzidja MOC_VERSION UINT32
238 P03.4.10 AHmifirmware verzidja UI_VERSION UINT32
239 P03.4.11 AHmi-Bt firmware verzioja BTLE_VERSION UINT32
240 P03.4.14 Térképfal verzidja MAPS_VERSION UINT32
241 P03.4.15 Alapértelmezett fajlverzid DEFAULT_VERSIO UINT32
242 P03.4.16 Paraméterfdjl verziéja LUT_PAR_VERSIO UINT32
243 P03.4.17 Nyelvifdjl verziéja UI_LANGUAGES_V UINT32
[X+]
7.6 BACnet analdg értékek
Objektumazonositd Menii  Leirds Az objektum neve Tipus  Mértékegység Min Max
index
0 - Inditds/ledllitds: SET_STARTSTOP ENUM 0 1
0-Ledllités
1-Inditds
1 - Hibavisszaallitdsi parancs ERRORRESTCMD ENUM 0 1
2 P04.0.01 Arendszer tipusa SYSTEMTYPE ENUM 0 0
3 P04.0.02  Vezérlési médok SET_CONTROLMOD ENUM 0 7
4 P04.0.03 Szahdlyozdsi méd DIRECTION_OF R ENUM - 0 1
5 P04.0.05 Kezddérték SET_RESTARTVAL UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 Automatikus indités AUTOSTART ENUM 0 1
7 P04.0.07 A minimalis sebesség SET_MINSPEEDCO ENUM 0 1
konfiguraldsa
8 P04.0.09 A mértékegyséq kivalasztdsa  UNITSELECTION ENUM 0 1
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9 P04.0.11 A nyomds mértékegysége PRESSUREUNITSE ENUM - 0 8

10 P04.0.12  Azdramlds mértékegysége  FLOWUNITSEL ENUM - 0 4
[X+]

11 P04.0.13  AhSmérséklet mértékegysége TEMPUNITSEL ENUM - 0 2
[X+]

12 P04.0.14  Aszint mértékegysége LEVELUNITSEL ENUM - 0 3
[X+]

13 P04.0.15 Ateljesitmény mértékegysége POWERUNITSEL ENUM - 0 3
[X+]

14 P04.0.16 Az energia mértékegysége ENERGYUNITSEL ENUM - 0 5
[X+]

15 P04.0.17 Fajl. energia mértékegysége  SPENUNITSEL ENUM - 0 4
[X+]

16 P09.1.11  Max. tizedesjegy MAXDECIMALS UINT16 0 3

17 P04.0.21 Azalapjel 1 kivdlasztdsa CONFSETP 1 ENUM 0 1

18 P04.0.22 Azalapjel 2 kivdlasztdsa CONFSETP 2 ENUM 0 2

19 P04.0.23 Azalapjel 3 kivdlasztdsa CONFSETP 3 ENUM 0 2
[X+]

20 P04.0.24  Azalapjel 4 kivalasztdsa CONFSETP 4 ENUM - 0 2
[X+]

21 P04.1.01 Sebesség, alapjel 1 SETPOINTSPEED1 UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-

Minimélis Maximalis
fordulatszam  fordulatszdm
22 P04.1.02 Sebesség, alapjel 2 SETPOINTSPEED2 UINT16  ford./perc P04.2.31 - P04.2.32 -
Minimélis Maximalis
fordulatszim  fordulatszém

23 P04.1.03 Sebesség, alapjel 3 SETPOINTSPEED3 UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-

[X+] Minimélis Maximalis
fordulatszam  fordulatszam

24 P04.1.04 Sebesség, alapjel 4 SETPOINTSPEED4 UINT16  ford./perc P04.231-  P04.2.32-

[X+] Minimalis Maximalis
fordulatszam  fordulatszam

25 P04.1.17 Nyomas - Alapjel 1 SETPOINTPRESS1 FLOAT32 P04.0.11- A nyomas P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomas - Nyomas -

Nulla érték  Teljes skala

26 P04.1.12  Nyomds - Alapjel 2 SETPOINTPRESS? FLOAT32 P04.0.11 - A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomds - Nyomds -

Nulla érték  Teljes skala

27 P04.1.13  Nyomds - Alapjel 3 SETPOINTPRESS3 FLOAT32 P04.0.11 - A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
[X+] mértékegysége Nyomds - Nyomds -

Nulla érték  Teljes skala

28 P04.1.14  Nyomas - Alapjel 4 SETPOINTPRESS4 FLOAT32 P04.0.11- A nyomas P05.0.11-  P05.0.12-
[X+] mértékegysége Nyomds - Nyomds -

Nulla érték  Teljes skala

29 P04.1.21 Aramlas, alapjel 1 SETPOINTFLOW FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlds P05.021-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlés-  Aramlds -

Nulla érték  Teljes skala

30 P04.1.22 Araml4s, alapjel 2 SETPOINTFLOW2 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlés-  Aramlds -

Nulla érték  Teljes skala

31 P04.1.23  Aramlss, alapjel 3 SETPOINTFLOWS3 FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds P05.0.21-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlds-  Aramlds -

Nulla érték  Teljes skala

32 P04.1.24 Aramlas, alapjel 4 SETPOINTFLOW4 FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlds P05.021-  P05.0.22-
[X+] mértékegysége Aramlds-  Aramlas -

Nulla érték  Teljes skala
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33 P04.1.31 HEmérséklet - Alapj. 1 SETPOINTTEMP1 FLOAT32 P04.0.13-Ahémérséklet ~ P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték  -Teljes skdla
34 P04.1.32  HEmérséklet - Alapj. 2 SETPOINTTEMP2 FLOAT32 P04.0.13-Ahémérséklet ~ P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
35 P04.1.33  Hoémérséklet - Alapj. 3 SETPOINTTEMP3 FLOAT32 P04.0.13-AhSmérséklet  P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték - Teljes skdla
36 P04.1.34  Hémérséklet - Alapj. 4 SETPOINTTEMP4 FLOAT32 P04.0.13-AhSmérséklet  P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték  -Teljes skdla
37 P04.1.41 Szint, alapjel 1 SETPOINTLEVEL FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skala
38 P04.1.42 Szint, alapjel 2 SETPOINTLEVEL? FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skdla
39 P04.1.43 Szint, alapjel 3 SETPOINTLEVEL3 FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint - Teljes
érték skala
40 P04.1.44 Szint, alapjel 4 SETPOINTLEVEL4 FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla ~ Szint-Teljes
érték skala
45 P04.2.01 Ablak SET_RPMWINDOW_  UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Hiszterézis SET_RPMHYST_PE UINT16 % 1 100
47 P04.2.06 Emelési sebesség SPEEDLIFTKNEE UINT16  ford./perc P04.231-  P04.2.32-

Minimalis Maximalis
fordulatszim  fordulatszém

48 P04.2.07 Linedris emelési mennyiség  SPEEDLIFTAMOUN UINT16 % 0 200
49 P04.2.08 Kvadrat. Nov. Ert. QUADRATICLIFTA UINT16 % 0 999
[X+]
50 P04.2.11 1.rdmpa RAMP1_SEC UINT16 s 1 250
51 P04.2.12 2.rdmpa RAMP2_SEC UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 3.rdmpa RAMP3_SEC UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 4.rdmpa RAMP4_SEC UINT16 s 1 999
54 P04.2.15 Rémpasebesség, min. RAMPSPEEDMIN_A FLOAT32 s 0,1 25
gyorsulds
55 P04.2.16 Ré&mpasebesség, min. lassulds RAMPSPEEDMIN_D FLOAT32 s 0,1 25
56 P04.2.31 Min. sebesség SET_MINRPM_RPM UINT16  ford./perc 0 2000
57 P04.2.32 Max. fordulatszam bedllitdsa  SET_MAXRPM_RPM  UINT16  ford./perc 2000 4100
58 P04.2.35 Min. sebességgel kapcsolatos  MINSPEEDTIME UINT16 s 0 100
idé
59 P04.3.00 Automatikus hibavisszadllitis  AUTOMATICERROR ENUM - 0 1
60 P04.3.01  Nyomds - Minimalis MINTHRESHPRESS FLOAT32 P04.0.11-A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
kiiszghérték mértékegysége Nyomas - Nyomas -
Nulla érték  Teljes skala
61 P04.3.02 Aramlas - Minimalis MINTHRESHTEMP FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlds P05.0.21-  P05.0.22-
X+]  kilszobérték mértékegysége Aramlas-  Aramlds -
Nulla érték  Teljes skala
62 P04.3.03 Hémérséklet - Minimalis MINTHRESHFLVL FLOAT32 P04.0.13-Ahémérséklet ~ P05.0.31-  P05.0.32-
[X+] kiiszgbérték mértékegysége Hémérséklet  Homérséklet
- Nulla érték  -Teljes skdla
63 P04.3.04  Szint- Minimalis kiiszobérték ~ MINTHRESHFLOW FLOAT32 P04.0.14 - Aszint P05.0.41-  P05.0.42-
[X+] mértékegysége Szint-Nulla  Szint-Teljes
érték skdla
65 P04.3.10  Minimalis kiiszobérték, MINTHRESHDELAY UINT16 s 1 100
késleltetés
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66 P04.3.11 Vizhidny késleltetés LOW_DELAY UINTT6 s 1 100
67 P04.4.01 Probatizem szerinti TESTRUNSPEED UINT16  ford./perc 0 P04.2.32 -
fordulatszam Maximalis
fordulatszam
68 P04.4.02 Probatizemmel kapcsolatos ~ TESTRUNTIMEOUT UINT16  h 0 255
idétallépés
69 P04.4.03 Aprobaiizem ideje TESTRUNTIME UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Probatizemre vonatkozd TESTRUNCOMMAND ~ ENUM 0 1
parancs
7 P04.6.01 Csdtoltési funkcio SET_PIPEFILLIN ENUM 0 1
72 P04.6.03  Cs6toltési kiiszobérték PIPE_FILL_THRE FLOAT32 P04.0.11-A nyomds P05.0.11-  P05.0.12-
mértékegysége Nyomds - Nyomds -
Nulla érték  Teljes skala
73 P04.6.05 Csétoltésiidé SET_RAMP_PF_SE UINTT6 s 0 999
74 P04.6.06 Max. cs6tolt. szivattyik MAXPIPEFILLING UINT16 1 P06.0.02 -
Max. egység
75 P04.6.10 Csétoltési dllandd id6 SET_STEADYTIME UINT16 s 1 P04.6.05 -
Csétoltési idd
76 P04.6.15 Csdtoltési sebességfok. SET_RPMSTEPPF UINT16 % 5 100
77 P05.0.00 Aktudlis értékforras ACT_VAL_SOURCE ENUM - 0 5
78 P05.0.01 Miikddtetd elem - Nulla érték  ACTUATOR_ZERO UINT16  ford./perc 0 9999
79 P05.0.02 Miikddtetd elem - Teljes skala  ACTUATOR_FULL UINT16  ford./perc 0 9999
80 P05.0.11  Nyomds - Nulla érték PRESS_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.11-A nyomds -5 10
mértékegysége
81 P05.0.12  Nyomds - Teljes skala PRESS_FULL FLOAT32 P04.0.11-A nyomds 0 100
mértékegysége
82 P05.0.21 Aramlas - Nulla érték FLOW_ZERO_VAL FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlds 0 9999
(X+] mértékegysége
83 P05.0.22 Araml4s - Teljes skala FLOW_FULL FLOAT32 P04.0.12 - Az dramlds 0 9999
[X+] mértékegysége
84 P05.0.31 HEmérséklet - Nulla érték TEMPE_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.13-Ah6mérséklet  -100 9999
[X+] mértékegysége
85 P05.0.32  HEmérséklet - Teljes skala TEMP_FULL FLOAT32 P04.0.13-Ahdmérséklet  -100 9999
[X+] mértékegysége
86 P05.0.41 Szint- Nulla érték LEVEL_ZERO_VAL FLOAT32 P04.0.14 - Aszint -999 9999
[X+] mértékegysége
87 P05.0.42  Szint-Teljes skala LEVEL_FULL FLOAT32 P04.0.14 - Aszint -999 9999
[X+] mértékegysége
90 P05.1.01 Analég bemenet 1, funkcio  ANALOG_IN1_FUN ENUM - 0 5
91 P05.1.02 Analég bemenet 1, tipus ANALOG_INT_CFG ENUM 0 3
92 P05.1.11 Analég bemenet 2, funkcid  ANALOG_IN2_FUN ENUM 0 5
93 P05.1.12 Analég bemenet 2, tipus ANALOG_IN2_CFG ENUM 0 3
94 P05.1.21 Analég bemenet 3, funkcid ~ ANALOG_IN3_FUN ENUM 0 5
[X+]
95 P05.1.22 Analég bemenet 3, tipus ANALOG_IN3_CFG ENUM 0 3
[X+]
96 P05.1.31 Analég bemenet 4, funkcid ~ ANALOG_IN4_FUN ENUM 0 5
[X+]
97 P05.1.32  Analég bemenet 1, tipus ANALOG_IN4_CFG ENUM 0 3
[X+]
98 P05.1.40 Erzékel gorbe LINEARQUADRATI ENUM 0 1
[X+]
99 P05.1.50 Analég mikddtetd elem ANALOGACTUATOR ENUM 0 1
[X+] tipusa
100 P05.2.03 Digitalis bemenet 3, funkcié  DIG_IN_3_FUN ENUM 0 8
101 P05.2.04 Digitalis bemenet4, funkcié  DIG_IN_4_FUN ENUM 0 8
[X+]

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv

83



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

102 P05.2.05 Digitalis bemenet5, funkcié  DIG_IN_5_FUN ENUM 0 8
[X+]
103 P05.3.01 Analég kimeneti funkcid ANALOG_OUTTFUN ENUM 0 12
104 P05.3.02 Analég kimenet tipusa ANALOG_QUT1CFG ENUM 0 3
105 P05.4.01 Relé 1 funkcio DIG_OUT_1_FUN ENUM 0 7
106 P05.4.02 Relé 2 funkcio DIG_OUT_2_FUN ENUM - 0 7
107 P05.8.01 Analég bemenet 1, eltolds AN_INT_OFFSET FLOAT32 - -10 10
108 P05.8.02 Analég bemenet 1, erésités  AN_IN1_GAIN FLOAT32 - 0 1,5
109 P05.8.11 Analég bemenet 2, eltolds AN_IN2_OFFSET FLOAT32 - -10 10
110 P05.8.12 Analég bemenet 2, erésités ~ AN_IN2_GAIN FLOAT32 - 0 1,5
m P05.8.21 Analég bemenet 3, eltolds ~ AN_IN3_OFFSET FLOAT32 - -10 10
[X+]
112 P05.8.22 Analég bemenet 3, er6sités ~ AN_IN3_GAIN FLOAT32 - 0 1.5
[X+]
13 P05.8.31 Analég bemenet4, eltolds ~ AN_IN4_OFFSET FLOAT32 - -10 10
[X+]
114 P05.8.32 Analég bemenet4, er6sités  AN_IN4_GAIN FLOAT32 - 0 1,5
[X+]
115 P06.0.01 Rendszerkonfiguracié MPCONTROLMODE ENUM 0 2
116 P06.0.02 Egységek max. széma MAXPUMPNUMBER UINT16 1 -
17 P06.0.03 Tébbszivattyds rendszer, cim  BACNET_MAC_MP UINT16 1 8
118 P06.1.11  Nyomas - Nov. érték ACTVALINCPRESS FLOAT32 P04.0.11 - A nyomds 0 P05.0.12 -
mértékegysége Nyomds -
Teljes skala
119 P06.1.12 Nyomds - Csokk. érték ACTVALDECPRESS FLOAT32 P04.0.11-A nyomds 0 P05.0.12 -
mértékegysége Nyomas -
Teljes skala
120 P06.1.21 Aramlas - Nov. érték ACTVALINCFLOW FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlds 0 P05.0.22 -
[X+] mértékegysége Aramlds -
Teljes skala
121 P06.1.22  Aramlds - Csokk. érték ACTVALDECFLOW FLOAT32  P04.0.12 - Az dramlds 0 P05.0.22 -
[X+] mértékegysége Aramlds -
Teljes skala
122 P06.1.31 Hoémérséklet - Nov. érték ACTVALINCTEMP FLOAT32 P04.0.13-AhSmérséklet 0 P05.0.32 -
[X+] mértékegysége HEmérséklet
- Teljes skala
123 P06.1.32 Hémérséklet - Csok. érték ACTVALDECTEMP FLOAT32 P04.0.13-AhSmérséklet 0 P05.0.32 -
[X+] mértékegysége HEmérséklet
- Teljes skdla
124 P06.1.41 Szint- Nov. érték ACTVALINCLVL FLOAT32 P04.0.14 - Aszint 0 P05.0.42 -
[X+] mértékegysége Szint - Teljes
skdla
125 P06.1.42  Szint - Csokk. érték ACTVALDECLVL FLOAT32 P04.0.14 - Aszint 0 P05.0.42 -
[X+] mértékegysége Szint - Teljes
skdla
128 P06.1.61 Engedélyezésifordulatszam ~ MULTIPUMPENABL UINT16  ford./perc P04.2.31-  P04.2.32-
tobbszivattyts rendszemél Minimélis Maximalis
fordulatszim  fordulatszam
129 P06.1.71 Korldtozds szinkronizlt SYNCHLIMSPEED UINT16  ford./perc 0 3600
tizemmddnal
130 P06.1.72  Szinkronizélasi ablak SYNCHSPEEDWIND UINT16  ford./perc 0 P04.2.32 -
Maximalis
fordulatszam
131 P06.1.81 Automatikus atkapcsolasi SWITCHOVERINT UINT16  h 0 250
idgkoz
132 P07.0.01 Kapcsoldsi frekvencia MAXSWITCHFREQ ENUM 0 5
133 P07.0.02  Min. kapcsolasi frekvencia MINSWITCHFREQ ENUM 0 5
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134 P07.1.01 Elkeriilendd fordulatszam- SKIPSPEEDCENTR UINT16  ford./perc P04.231-  P04.2.32-
kbzéppont Minimdlis ~ Maximalis
fordulatszdm _ fordulatszdm
135 P07.1.02 Elkeriilendd fordulatszam- SKIPSPEEDBAND UINT16  ford./perc 0 300
tartomdny
136 P07.2.01 Motorfiités funkcio MOTORPREHEATHI ENUM 0 2
137 P08.0.01 Kom. 1 funkcid COM_1_FUNC ENUM 0 3
138 P08.0.02  Kom. 2 funkcid COM_2_FUNC ENUM 0 2
139 P08.1.01 Modbus RTU cim MODBUSRTU_ADDR  UINT16 0 127
140 P08.1.02 Modbus RTU dtviteli sebesség  MODBUSRTU_BAUD ~ ENUM 0 8
141 P08.1.08 Modbus RTU formatum MODBUSRTU_FORM  ENUM 0 3
142 P08.2.01 Bacnet MS/TP MAC-cim BACNET_MAC UINT16 0 P08.2.05 -
Max. master
BACnet
MS/TP
143 P08.2.02 Bacnet MS/TP atviteli BACNET_BAUD ENUM 0 8
sebesség
144 P08.2.03 Bacnet MS/TP formatum BACNET_FORMAT ENUM 0 3
145 P08.2.04 Bacnet MS/TP eszkdzazonositd  BACNET_DEVID UINT32 - 4194304
146 P08.2.05 Bacnet MS/TP Max. Master BACNET_MAXMAS UINT16 P08.2.01- 127
MAC-cim,
BACnet
MS/TP
147 Keretinformacigk, BACnet BACNET_INFOFRM UINT16 1 255
148 - BACnet Reinit BACNET_REINIT ENUM 0 1
149 P08.3.01 Vezeték nélkilli BLUETOOTHEN ENUM 0 1
kommunikdcid engedélyezése
150 P09.0.01 Nyelv LANGUAGE ENUM 0 7
[X+]
151 P09.0.12 Ora CALENDARTIME UINT32
[X+]
152 P09.0.11 Datum CALENDARDATE UINT32
[X+]
153 P09.1.01 Akijelzd energiatakarékos EN_SAVING_EN ENUM 0 1
funkcidja
154 P09.1.02 Energiatakarékossdgiidd EN_SAVING_TIME UINT16 s 60 999
155 P09.1.10 Akijelzé tajoldsa DISPLAYORIENTA ENUM 0 1
156 P09.3.01 Hibanaplé visszadllitdsa ERRORLOGRESET ENUM 0 1
157 P09.3.02 Uzemidd-szamlalo OPERATINGTIMEC ENUM 0 1
visszadllitésa
158 P09.3.03  Motorm(ikddési szamldlé MOTORRUNCOUNTE ~ ENUM 0 1
visszadllitésa
159 P09.3.04 Energiaszdmlld visszadllitisa KWHCOUNTERRESE ENUM 0 1
160 P09.3.05 Gyéri bedllitasok visszaallitdsa FACTORYRESTORE ENUM 0 1
161 P09.3.06 Uzembe helyezés befejezve  FIRSTCOMMISSIO ENUM 0 1
162 P09.3.07 Kotott eszkozlista UNBONDDEVICE ENUM 0 1
visszadllitésa
163 P04.1.60 Azalapjel mentésének SKIPSPSAVING ENUM 0 1

korlatozasa

HVX, HVX+ - Telepitési, Uzemeltetési és programozaési kézikonyv

85



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

8 Hibaelharitas

FIGYELMEZTETES:

A karbantartast a hatélyos szabalyozdsban meghatarozott miszaki-szakmai kévetelményeknek
megfelel§ technikusnak kell elvégeznie.

FIGYELMEZTETES:

Ha a hiba nem javithatd ki, vagy nincs feltiintetve, vegye fel a kapcsolatot a Xylemmel vagy a
hivatalos forgalmazéval.

8.1 Riasztasok listdja

Kéd

Név

Ok

Megoldas

A0S

Adatmemdria sériilt

Akonfigurécids fajlok nem
egyeznek, vagy nem
megfelelden lettek betdltve

1. Kapcsolja ki az egységet
2. Vérjon 1 masodpercet
3. Kapcsolja be az egységet

A08

Aktiv alacsonyabb gyakorisagi
szintre valtds

Akapcsolasi frekvencia a magas
kornyezeti hdmérséklet
kovetkeztében lecsokkent

o Tisztitsa meg az egységet
o Ellendrizze a motorventildtor dllapotat
e Ellendrizze a telepités kornyezeti feltételeit

AT

Analdg bemenet 1, riasztas

Az analdg bemenet értéke

A12

Analdg bemenet 2, riasztés

tilsdgosan magas vagy

A13

Analdg bemenet 3, riasztas

tllsdgosan alacsony

A4

Analdg bemenet 4, riasztés

Ellendrizze:

o Azanaldg bemenethez csatlakoztatott eszkdz
mkddését

o Azanaldg bemenet helyes konfiguraciojat

A15

Aramlés-/hemeérséklet-
érzékeldvel kapcsolatos riasztds

Abeépitett dramlds-
[hdmérséklet-érzékeld hibdsan
mikodik.

Ellendrizze az érzékeld csatlakozasat

A6

Kilsg digitalis bemenettel
kapcsolatos riasztés

Adigitalis bemenet riasztasa
aktiv

Ellendrizze a digitélis bemenethez csatlakoztatott
eszkoz mikodését

A17

Belsd kommunikacids hiba

Kommunikdciés probléma a
meghajtokartyak kdzott

1. Kapesolja ki az egységet
2. Vérjon 1 masodpercet
3. Kapcsolja be az egységet

A18

Tobbszivattyds kommunikdcid
hibdja

Az egység tobbszivattytsként van
konfiguralva, de nincs
kommunikdcié mds egységekkel

Ellendrizze:
o Atdbbszivatty(s rendszer csatlakozasait
o Akommunikécids portok megfeleld

A19

Tobbszivattyls cimiitkozés

Arendszeren beliil vannak més
olyan egységek is, amelyeknek
ugyanaz a tobbszivattyls cime

Ellendrizze, hogy minden egység rendelkezik-e
egyedi tobbszivattyds cimmel

A20

Tobbszivatty(s inkompatibilitds

Atdbbszivattyls rendszerhez
csatlakoztatott egység
inkompatibilis funkcidkkal vagy
eltérd tobbszivattyus protokollal

rendelkezik

o Nevalassza ki az inkompatibilis funkciét, vagy
o Allitsa az dsszes egységet ugyanazon a firmware
verzidra
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Kéd Név Ok Megoldds
A24 Helytelen alapjel-konfigurdcio  |Egyetlen kivalasztott alapjel sem |Ellendrizze az M04 és MO5 mendi paramétereinek
felel meg a vezérlési mod mért | helyes konfiguraciojét
méretének
A28 Terepibusz-kommunikdciés hiba |A terepibusz-kommunikdcid Ellendrizze:
megszakad a tévoli eszkdzzel o Acsatlakoztatott eszkdz &llapotdt
o Akommunikdciés protokoll paramétereinek
helyes konfiguraciojét
A29 Cs6toltési riasztds Nem érték el a csdtdlesi Ellendrizze:
kiiszobértékparaméter 4ltal o Arendszer dllapotat
jelzett nyomésértéket a cstaltési| o A cs6toltési funkcié paramétereit
iddparaméterben bedllitott idén
belill
A35 HMI kommunikaciés hiba Kommunikaciés hiba a 1. Kapcsolja ki az egységet
felhasznaldi kezeldfeliletésa | 2. Vérjon 1 masodpercet
vezérlGkartya kozott 3. Kapcsolja be az egységet
A36 ABTLE kommunikdci6 Kommunikaciés hiba a 1. Kapcsolja ki az egységet
megszakadt felhaszndloi kezeldfelilet ésa | 2. Varjon T masodpercet
vezeték nélkiili kommunikdcidos | 3. Kapcsolja be az egységet
kértya kozott
8.2 A hibak listaja
Kéd Név Ok Megoldas
E01 Fordulatszam-hatarérték A motor fordulatszama 1. Kapesolja ki az egységet
tallépése meghaladja a tervezett 2. Vérjon 1 masodpercet
hatarértéket 3. Kapcsolja be az egységet
E02 Taldram A motor aktudlis bemeneti Ellendrizze:
dramerdssége meghaladja a o Amotor dllapotdt
hatdrértéket o Ahajtds és a motor kdzotti kapcsolatot
E03 Fesziiltségesokkenés Minimalis hatarérték alatti Ellendrizze, hogy a tapfesziiltséq a hatarértékeken
fesziiltség beliil van-e, amikor az elektromos szivatty maximalis
teljesitménnyel mikadik
E04 Arotor blokkolddott Arotor le van zérva, és nemtud  |Ellendrizze, hogy az elektromos szivatty( mentes-e az
forogni olyan szennyezddésektdl vagy idegen testektdl,
amelyek a forgdrész megakadasét okozhatjak
E05 Adatmemdria sériilt A meméria egy része nincs 1. Kapesolja ki az egységet
megfelelden inicializalva, vagy | 2. Varjon 1 mdsodpercet
nem mikddik megfelelden 3. Kapcsolja be az egységet
E06 Az dramellatés fazishibdja Atéphaldzat egy vagy tobb fézisa | Ellendrizze:
le van vélasztva o Azdsszes fazis jelenlétét
o Azt, hogy a tapfesziiltség az elGirt hatarértékeken
beliil van-e, amikor az elektromos szivatty(
maximalis teljesitménnyel mikodik
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Kéd Név Ok Megoldds
E07 A motor tilmelegedése A motor hémérséklete o Tisztitsa meg az egységet
meghaladja az izemi e Ellendrizze a motorventildtor allapotat
hatdrértékeket o Ellendrize a telepités komyezeti feltételeit
E08 Ahajtas tilmelegedése Abelsd hajtds hdmérséklete o Tisztitsa meg az egységet
meghaladja az izemi e Ellendrizze a motorventildtor allapotat
hatdrértékeket o Ellendrizze a telepités kornyezeti feltételeit
E09 Motor levdlasztva Eqy vagy tdbb (hajtds és motor | Ellendrizze:
kozotti) motorfazis kapcsolata | e Azt, hogy a motorfazisok impedancidja a harom
megszakad. fazis esetében egyenld legyen
o Ahajtds ésa motor kdzétti kapcsolatot
E11 1. érzékel6vel kapcsolatos hiba  |Az analég bemenet értéke Ellendrizze:
12 2. érzékel6vel kapcsolatos hiba ~ |tllsdgosan magas vagy o Azanalég bemenethez csatlakoztatott eszkoz
s | P
E13 3. érzékelével kapcsolatos hiba tlsagosan aiacsony mukod(?set o
o Azanaldg bemenet helyes konfiguraciojat
E14 4. érzékel6vel kapcsolatos hiba
E15 Aramlés-/homérséklet- Az dramlds-/hGmérséklet- Ellendrizze az érzékeld csatlakozdsét
érzékelével kapcsolatos hiba érzékel hibasan mkadik.
E16 Kilsg digitalis bemenettel Aktiv a digitalis bemenettel Ellendrizze a digitalis bemenethez csatlakoztatott
kapcsolatos hiba kapcsolatos hiba eszkoz mikodését
E17 Belsd kommunikaciés hiba Kommunikdciés probléma a 1. Kapesolja ki az egységet
meghajtékartyak kozott 2. Vérjon 1 masodpercet
3. Kapcsolja be az egységet
E21 Nincs viz (ALACSONY) Az ALACSONY digitalis bemenet | Ellengrizze a folyadékhianyt megakadalyozo
érintkez6je nyitva van berendezés (lisz6 vagy szonddk) allapotat; ha nem
hasznélnak ilyeneket, csatlakoztasson egy jumpert az
ALACSONY kapcsokhoz
£22 Minimalis kiiszobérték Nem érték el a minimalis Ellendrizze:
kiiszobértéket a minimalis o Azt, hogy az elektromos szivatty( megfelelgen
kiiszobérték, késleltetés van-e feltoltve
paraméterben bedllitott id6 alatt | e A minimalis kiiszébértékekkel kapcsolatos
paraméterek helyes beallitasat
£23 Hibds analdg bemeneti Nincs analdg bemenet Ellendrizze, hogy az MO5 menii paraméterei
konfiguracié konfiguralva a vezérlési mdd megfelelen vannak-e konfigurélva
mért méretéhez
£25 A vezérl6kdrtya tapelldtasi hibdja |Tapellatasi probléma a tapegység| 1. Kapcsolja ki az egységet
és a vezériGkartya kozott 2. Vélassza le az dsszes vezetéket a vezérl6kartyarol
3. Kapcsolja be az egységet
E26 Helytelen hardverkonfiguracio  [Helytelen motor-hajtas 1. Kapesolja ki az egységet
konfiguracios fajlok 2. Vélassza le az 0sszes vezetéket a vezérlkartyardl
3. Kapcsolja be az egységet
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon a
Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz
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Kéd Név Ok Megoldds
E27 Aramszivérgés a talajba Karosodott a motor foldelési Ellendrizze:
szigetelése. o Azt hogy szdraz-e a motor
o Azegyes motorfazisok foldelési szigetelését
£29 Cstoltési hiba Nem érték el a csdtdlesi Ellendrizze:
kiiszGbértékparaméter 4ltal o Arendszer sértetlen dllapotat
jelzett nyomésértéket a csdtoltesi| o Acs6toltési funkcié paramétereit
idd paraméterben bedllitott idén
belill
E30 Tulterhelés A motor tilterhelt Ellendrizze, hogy a szivattytizott folyadék jellemzéi
megfeleldek-e az elektromos szivatty(
szempontjabol
E31 Kiilsé referencia 1 hibaja Az analdg bemenet értéke Ellendrizze:
32 Kills6 referencia 2 hibja tllsdgosan magas vagy e Azanaldg bemenethez csatlakoztatott eszkdz
" P tilsagosan alacson (kodésé
£33 Kiilsg referencia 3 hibdja g y mukod(?set o
— — o Azanaldg bemenet helyes konfigurdciéjat
E34 Kiilsg referencia 4 hibdja
E36 Tapellatasi fesziiltségesokkenés  |A tapfesziiltség a megengedett | Ellendrizze, hogy a tépfesziiltség a megengedett
legkisebb hataérték alatt van hatarértékeken beliil van-e
E43 Tulfesziiltség ADC-busz fesziiltsége Ellendrizze, hogy nincsenek-e a rendszerben més
meghaladja a maximalis olyan elektromos szivattyk, amelyek az
hatarértéket aramlasukkal energia-visszanyerést okozhatnak
Ed6 Tapellatasi tilfesziiltség Atépfesziiltség a maximalis Ellenrizze, hogy a tapfesziltség a megengedett
hatdrérték felett van hatdrértékeken beliil van-e
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9 Jellemzdék

9.1 Mikodési kornyezet

Nem agressziv és nem robbanasveszélyes légkér.
Hémérséklet

-20 és 50°C (-4 és 122°F) kozott.
A levegd relativ paratartalma

< 50% 40°C-on (104°F).

MEGJEGYZES:

Ha a pératartalom meghaladja a megéllapitott hatérértékeket, forduljon a Xylemhez vagy a
hivatalos forgalmazdéhoz.

Magassag
< 1000 m (3280 ft) tengerszint felett.

MEGJEGYZES: Az inverter hévédelmének kioldasa

Ha az invertert nem megfelelé hdmérsékletnek teszik ki, vagy a jelzettnél magasabbra szerelik
fel, az egység beépitett automatikus hévédelmi funkcidja beavatkozhat.

Ha az egységet 2000 m-t (6600 lab) meghaladd tengerszint feletti magassagban helyezik
Uzembe, forduljon a Xylemhez vagy a hivatalos forgalmazéhoz.

9.2 Elektromos specifikaciok
Lasd az adattablat.
Megengedett tliréshatarok a tapfesziiltség esetén

e 200-240V =10% 50/60 Hz
380-480V £10% 50/60 Hz.

Szivargasi aram

< 3,5 mA(AC).
Védettségi fokozat

IP 55.

9.3 Radiodfrekvencias jellemzékkel szembeni megfeleléség
EU/EEA

Jellemzdk Leirds

Technoldgia Bluetooth® 5.2 kis energiafogyasztasi vezeték nélkili technoldgia
Savszélesség 2,4 GHz ISM

Radidfrekvencia <4,5mW (6,5 dBm)
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Amerikai Egyesiilt Allamok

Kanada

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

A véltoztathato fordulatszamu meghajtas megfelel az FCC-szabdlyzat 15. részében foglaltaknak
(FCC 15.247).

A mikodés az alabbi két feltétel fliggvénye:

1. A berendezés nem okozhat kéaros interferenciat.

2. A berendezésnek barmilyen jellegl interferenciat el kell viselnie, beleértve a nem megfeleld
mikddést okozd interferenciat is.

A véltoztathaté fordulatszamd meghajtds mobil eszkdznek mindsiil, és az FCC-szabélyzat 2.
részének 1093-as pontja és a KDB 447498 D01 értelmében megfelel a radidfrekvencias
expoziciéra vonatkozd biztonsagi kdvetelményeknek, amint azt a rédidfrekvencias expozicid
elemzése is bemutatja.

A telepitSknek figyelembe kell vennilk, hogy (i) a berendezés barmilyen mas antennéval vagy
jeladdval torténd egylttes elhelyezése vagy mikddtetése tilos, kivéve az FCC MultiTransmitter
termékeljarasainak megfelelGen, valamint, hogy (ii) normal hasznéalat sorédn a minimalis
tévolsdgnak minden esetben legaldbb 20 cm-nek kell lennie.

A berendezést bevizsgaltak, és az FCC-szabélyzat 15. része értelmében megfelel az ,A” osztalyu
digitélis eszkdzokre vonatkozd korldtozdsoknak. A korldtozésok célja, hogy kereskedelmi
kérnyezetben térténd hasznélat esetén megbizhaté védelmet nydjtsanak a kéros interferenciaval
szemben.

A berendezés radidfrekvencids energiat hoz létre, hasznél és sugéroz, és ha azt nem a gyarté
Utmutatésai alapjan telepitik és hasznéljak, akkor karos interferenciat okozhat a
radidkommunikacidéban. A berendezés lakokdrnyezetben térténd hasznélata valdszintileg
karos interferenciat okoz, amely esetben a felhasznélonak sajat koltségén kell elharitania az
interferenciét.

A jogosulatlan javitdsok, valtoztatasok vagy mddositdsok a berendezés maradandé
kdrosodasat okozhatjék, és érvénytelenithetik a garanciat, valamint a felhasznalénak a
berendezés hasznélatara vonatkozd jogosultsdgat az FCC-szabélyzat 15. része értelmében.

HVX ISED IC: 26881-XSI102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

A véltoztathatd fordulatszamd meghajtds megfelel az RSS-247 elSirdsainak.

A miikédés az alabbi két feltétel fliggvénye:

1. A berendezés nem okozhat kéros interferenciakat.

2. A berendezésnek barmilyen jellegl interferenciat el kell viselnie, beleértve a nem megfeleld
miikédést okozé interferenciat is.

A véltoztathatdé fordulatszamd meghajtds mobil eszkdznek mindsil, és az RSS-102 5.
kiadasanak értelmében megfelel a rddidfrekvencias expozicidra vonatkozé biztonsagi
kovetelményeknek.

A telepitSknek figyelembe kell venniiik, hogy normal hasznélat soran a minimalis tavolsagnak
minden esetben legaldbb 20 cm-nek kell lennie.

A berendezés megfelel az ISED licencet nem igényl& RSS kdvetelményeinek.

Az egységen végzett olyan véltoztatdsok vagy modositdsok, amelyeket a megfelelségért
felel8s fél kifejezetten jova nem hagyott, érvénytelenithetik a felhasznalénak a berendezés
hasznalatdra vonatkozé jogosultsagat.
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9.4 A be- és kimenetek jellemzdi

Jellemzgk Leirds
Kommunikacids portok 2, RS-485
Digitalis bemenetek 3a HVX, 5a HVX+ esetében:

o Usz6/NPN érintkezd, nyitott eloszté/leereszts a foldelési pont irdnyba
o +24VDCbelsd polarizicio, max. 6 mA-re korldtozott dramersség
o Védelem-0,5VDC és +30 VDC kdzott, max. =15 mA

Analdg bemenetek 2 a HVX, 4 a HVX+ esetében:
o Konfiguralhatd vagy 0-20 mA dramerGsség, vagy 0-10 V fesziiltség
o 24\-05 jel az érzékeld tapelldtasdhoz 60 mA-re korldtozott dramerdsséggel

Analdg kimenet Konfigurlhatd 0-20 mA dramerdsséqi jelként vagy 0-10 V fesziiltséq i jelként

Relé 2, NC és NO valtéérintkezdvel:
o Relé 1 max. 240 VAC, 0,25 Avagy 30VDC, 2 A
o Relé2 max. 30 VAC, 0,25 Avagy 30 VDC, 2 A

FIGYELMEZTETES:

Ha a relé 1 30 VAC-nél nagyobb feszilltséghez van csatlakoztatva, vélassza le, és ne hasznélja a
relé 2 kapcsait.
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10 Artalmatlanitas
10.1 Ovintézkedések

FIGYELMEZTETES:
Az egységet a kildnb6z8 tipust anyagok: acél, réz, manyag, litium, ferritek stb. azonositésara
szakosodott, engedélyezett véllalatokon keresztil kell artalmatlanitani.

FIGYELMEZTETES:
Tilos kené&folyadékokat és més veszélyes anyagokat a kérnyezetben elhelyezni.
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11 Garancia

A garanciara vonatkozé informécidkkal kapcsolatban olvassa el a kereskedelmi okményokat!

94 HVX, HVX+ - Telepitési, Gzemeltetési és programozasi kézikonyv



hu - Az eredeti Utmutaté forditésa

A Lowara a Xylem Inc. vagy egy lednyvallalatanak védjegye.

A Hydrovar a Xylem Inc. vagy egy lednyvaéllalatdnak védjegye.

A Bluetooth® név és logdk bejegyzett védjegyek, amelyek a Bluetooth SIG, Inc. tulajdonat
képezik, és hasznélatukra a Xylem Service Italia S.r.l. engedéllyel rendelkezik.

Az Apple, az Apple logd, az App Store és az iPhone az Apple Inc. védjegyei.

Az |0S® a Cisco Systems, Inc. és/vagy lednyvaéllalatainak bejegyzett védjegye az Egyesiilt
Allamokban és mas orszagokban, amelyet az Apple Inc. licence alapjan hasznalnak.

A Google Play, a Google Play logé és az Android a Google LLC védjegyei.

Minden egyéb név a megfeleld tulajdonos védjegye vagy bejegyzett védjegye.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

XYle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2023 Xylem, Inc. Cod. 001088108HU rev.C ed.08/2023
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