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1 Introduccién y Seguridad

1.1 Introduccidn

Finalidad de este manual

El propdsito de este manual es proporcionar la informaciéon necesaria para trabajar con el
HVX+ Smart Controller (en adelante unidad).
Lea atentamente este manual antes de iniciar cualquier trabajo.

Siglas utilizadas en el manual

Sigla

Significado

AEE

Aparatos eléctricos y electrdnicos

AWG

American Wire Gauge

BMS

Building Management System

CE

Marcado de conformidad europeo

CRC

Comprobacion de redundancia ciclica

CSA

Canadian Standards Association

EEPROM

Memoria de sélo lectura programable y borrable eléctricamente

ENCLOSURE Type

Grado de proteccién de la caja segun las normas UL

[P

Grado de proteccién de la caja seguin las normas IECy EN

LRC

Comprobacién de redundancia longitudinal

MAC

Media Access Control

MS/TP

Master-Slave / Token-Passing

NPSH

Altura de presion neta positiva en la aspiracion

NPT

National Pipe Thread

PE

Conexién a tierra de sequridad

PELV

Proteccion de muy baja tension

PLC

Controlador l6gico programable

PM

Version de unidad para instalacion en cuadro eléctrico (EN IEC 61010-2-201: Equipos montados en
cuadro)

RAEE

Residuos de aparatos eléctricos y electronicos

RTU

Unidad de terminales remota

EU

Unidn Europea

EU/EEEA

Unién Europea y Espacio Econdmico Europeo

uL

Underwriters Laboratories

VFD

Convertidor de frecuencia

WM

Versién de unidad para montaje en pared
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1.2 Niveles de peligro y simbolos de seguridad

Antes de utilizar la unidad, el usuario tiene que leer, comprender y observar las advertencias
de peligro para evitar los siguientes riesgos:

e Dafosy peligros para la salud

e Dafios en el producto

e Funcionamiento incorrecto de la unidad.

Niveles de peligro

Nivel de peligro Indicacidn

PELIGRO: Identifica una situacion peligrosa que, si no es evitada, provoca una
lesién seria e incluso la muerte.

PRECAUCION: dentifica una situacién peligrosa que, si no es evitada, puede
provocar lesiones de nivel bajo o mediano.

ADVERTENCIA: |dentifica una situacion peligrosa que, si no es evitada, puede
provocar una lesién seria e incluso la muerte.
NOTA:

dentifica una situacién peligrosa que, si no es evitada, puede
provocar dafios a la propiedad pero no a las personas.

Simbolos complementarios

Simbolo Descripcidn

/\ Peligro eléctrico

Peligro de atmdsfera explosiva

AN
Peligro de radiacidn ionizante
(Y )
a

1.3 Seguridad del usuario

Seguir rigurosamente la legislacion vigente en materia de salud y seguridad.
Personal cualificado

La instalacién, el funcionamiento, el mantenimiento y la solucién de problemas de la unidad
estan reservados exclusivamente a personal cualificado. Los usuarios cualificados son
personas capaces de reconocer los riesgos y evitar los peligros durante la instalacién, el uso,
el mantenimiento y la solucién de problemas de la unidad.

Equipo de proteccién personal

Durante la manipulacién, instalacién, funcionamiento, mantenimiento y solucién de
problemas, utilice el equipo de proteccién personal necesario. Algunos ejemplos de equipo
de proteccién personal son, entre otros, el casco, los guantes y el calzado de seguridad.
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Lugares expuestos a radiaciones ionizantes

ADVERTENCIA: Peligro de radiacién ionizante

Si la unidad ha permanecido expuesto a radiaciones ionizantes, implementar todas las
medidas de seguridad necesarias para la proteccién de las personas. Si es necesario
despachar la unidad, informe al transportista y al destinatario como corresponde, para que
puedan adoptar las medidas de seguridad adecuadas.

1.4 Proteccion del medio ambiente
Eliminaciéon de material de embalaje y productos

Cumple la normativa vigente sobre eliminacién de residuos clasificados, ver Eliminacién.
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2 Manipulacién y almacenamiento

2.1 Precauciones

Antes de comenzar cualquier trabajo, asegurese de leer y comprender todas las instrucciones
de seguridad en Introduccién y Seguridad.

ADVERTENCIA: Peligros de corte y aplastamiento
Utilice siempre equipo de proteccion personal.

2.2 Inspeccion de la unidad después de la entrega

Inspeccion del embalaje

1. Compruebe que la cantidad, las descripciones y los cédigos del producto corresponden
con los del pedido.

2. Compruebe que el embalaje no esté dafiado y que no falte ningdn componente.

3. En caso de deteccidon de dafios o falta de algin componente:
e Acepte la mercancia con reserva, sefaldndolo en el documento de transporte, o bien
e Rechace la mercancia, indicando el motivo en el documento de transporte.
En ambos casos, contacte inmediatamente con Xylem o con el Distribuidor autorizado
donde adquirié el producto.

Desembalaje e inspeccién de la unidad

Retire el embalaje.

Clasifique todos los materiales de embalaje de acuerdo con los reglamentos aplicables.
Retire la unidad quitando todos los tornillos y/o corte las correas, si estan presentes.
Compruebe la integridad de la unidad y asegurese que no falte ningin componente.
En caso de dafio o falta de componentes, contacte inmediatamente con Xylem o con el
Distribuidor autorizado.

arLd =

2.3 Almacenamiento

Almacenamiento de la unidad embalada

La unidad debe de ser almacenada:

e Enun lugar cubierto y seco

Lejos de fuentes de calor

Protegido ante la suciedad

Protegido contra vibraciones

A una temperatura ambiente de entre -40°C y +70°C (-40°F y 158°F) y con una humedad
relativa del 90% a 30°C (86°F).

NOTA:

e No coloque cargas pesadas sobre la unidad.
e Proteja la unidad contra colisiones.
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3 Descripcion del producto

3.1 Caracteristicas de construccidn

Denominacién

Sistema de control (controlador Iégico programable) para convertidores de frecuencia (en
adelante, convertidores), con entradas y salidas analdgicas y digitales, RS485 y funciones

inaldmbricas.

Nombre de la serie

hydrovar X+ Smart Controller.

Versiones

Version

Instalacion

Tension de alimentacion

WM

Instalacion en la pared

e 24V corriente continua
o 115-240V corriente alterna

PM

En un cuadro eléctrico

24V corriente continua

Uso previsto

e Producto destinado a un uso comercial, empresarial, artesanal o profesional, para el control
de un convertidor de frecuencia de una o varias bombas.
e Producto no destinado al uso por un “consumidor” (para la definicién de “consumidor”,

véase el Reglamento (UE) 2023/988).

e Observe siempre los Iimites de funcionamiento en Datos técnicos.

PELIGRO: Peligro de atmésfera potencialmente explosiva

Esté prohibido arrancar la unidad en ambientes con atmédsferas potencialmente explosivas o
con polvos combustibles.

Uso incorrecto

Control de equipos que no estén incluidos en el uso previsto.

ADVERTENCIA: Peligro fisico
Cualquier uso distinto del previsto puede comprometer las medidas de prevenciony

proteccion establecidas por el fabricante.

10
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3.2 Nombre de las partes

WM

ph

HVX+_WM_MO0005_B

Pantalla de control

Tapa

Terminales de conexiones auxiliares

Terminales de alimentacion

Entrada del cable de alimentacién eléctrica

Entradas de cables de sefales

Muelles de blindaje

Adhesivo de advertencia

Placa de caracteristicas

10 Etiqueta que indica homologaciones fuera de la UE/EEE como equipo de radio, si procede.
11. Adhesivo de advertencia de temperatura del cable de alimentacién

V®NO A WN =

PM

_| _B_ph

HVX+_PM_M0006_B

1. Pantalla de control

2. Parte exterior de la unidad

3. Terminales de conexiones auxiliares
4. Parte interior de la unidad

5. Muelles de blindaje
6

7

8

9.

1

Terminales de alimentaciéon

Adhesivo de advertencia

Placa de caracteristicas

Etiqueta que indica homologaciones fuera de la UE/EEE como equipo de radio, si procede.
0. Adhesivo de advertencia de temperatura del cable de alimentaciéon
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3.3 Placa de caracteristicas

R 7ab i

Mode (122 F)I ' !
gm |-2o:c |L____ ______ '
rUﬁ L -/ — _ L(_‘i_F)__I — 4

ENCLOSURE\ IP: \

Cédigo de identificacion

1
2. Numero de serie y fecha de fabricacién

3. Cddigo del producto

4. Tensidn, tipo de alimentacién, consumo méaximo

5. Temperatura ambiente de funcionamiento minima y maxima
6

7

8

9.

1

HVX+_WM_MO0049_B_sc

Espacio para simbolos y marcas de conformidad y aprobaciéon
Grado de proteccion UL
Grado de proteccién IP
Categoria de sobretension
0. Peso

Cédigo de identificacion

HVX+_WM_MO0022_A_sc

+3, denominacién del modelo
Tension de alimentacidn con 24 V [0] de corriente continua o 1~ 115-240 V 50/60 Hz [1] de corriente alterna

Instalacion en pared [WM - montaje en pared] o en panel eléctrico [PM - montaje en panel].

Grado de proteccion IP66 para la version WM [T]; o IP66 para la parte externa e IP20 para la parte interna para la
versién PM [U]

Médulo adicional de protocolo no disponible [0]

Pantalla LCD [0]

Asignado por el fabricante

pLON -

Now

3.4 Adhesivos

Adhesivo de advertencia, WM

[ @

o

HVX+_WM_MO0064_A_sc

1. Advertencias especificas para los mercados de Estados Unidos y Canada
2. Advertencias para otros paises
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Adhesivo de advertencia, PM

——2)
D
O

HVX+_PM_MO0022_A_sc

1. Advertencias especificas para los mercados de Estados Unidos y Canada
2. Advertencias para otros paises

Adhesivo de advertencia de temperatura minima del cable de alimentacién

A

R Tmin°C
U.S.A. - CANADA
Field-wiring box cable
min. temperature
& Température min. du
cable du boitier de
cablage de terrain
75 °C (167 °F;

690.28!

%

HVX+_PM_MO0068_A sc

Etiqueta de homologacién como equipo de radio, si procede

HVX+_WM_M0065_A_sc
1. Aprobaciones para el mercado estadounidense

2. Aprobaciones para el mercado canadiense
3. Aprobaciones para otros paises

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién
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4 Contenido del embalaje

WM

El embalaje incluye:

1 x manual «Safety and other information» (Seguridad e informacién adicional)
1 x «Quick Startup Guide» (Guia de inicio réapido)

1 x unidad HVX+ Smart Controller

1 x prensaestopas M12 x 1.5

1 x prensaestopas M16 x 1.5

1 x adaptador 2" NPT

1 x plantilla de perforacion.

PM

El embalaje incluye:

1 x manual «Safety and other information» (Seguridad e informacién adicional)
1 x «Quick Startup Guide» (Guia de inicio répido)

1 x parte externa de la unidad HVX+ Smart Controller

1 x parte interna de la unidad HVX+ Smart Controller

1 x tornillo 4x50-PH2

3 x tornillos 4x20-PH2

1 x tornillo M4x40-TX20 + tuerca + arandela

3 x tornillos M4x20-TX20 + tuercas + arandelas

1 x plantilla de perforacién.
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5Instalacion

5.1 Precauciones

Antes de comenzar cualquier trabajo, asegurese de leer y comprender todas las instrucciones
de seguridad en Introduccién y Seguridad.

PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

ADVERTENCIA: Peligro fisico
Utilice siempre equipo de proteccién personal.

5.2 Instalacién de la version WM

5.2.1 Dimensionesy peso

La figura muestra las dimensiones de la unidad en mm (in).
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Peso: 1.6 kg (3.5 Ib).

5.2.2 Area de instalacidon

1. Cumpla las provisiones de Entorno operativo en la pagina 120.

2. Fije la unidad a una pared o a un soporte suficientemente fuerte y pesado, véase también
Dimensiones y peso.

3. Asegurese de que si existe una fuga no desborde en el &rea de instalacién o sumerja la
unidad.

4. Cuando se instale en el exterior, proteja la unidad de la luz solar directa y de la intemperie
con una cubierta adecuada.
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Espacio libre alrededor de la unidad

La figura muestra las distancias minimas que deben respetarse entre la unidad y cualquier
objeto u otras unidades, para garantizar la posibilidad de abrir la tapa y alimentar los cables
eléctricos, en mm (in).

>300 (11.81)

Posiciones de instalacion

La figura muestra las posiciones de instalacién permitidas y no permitidas.

HVX+_WM_MO0001_A_sc
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5.2.3 Sujecién

1. Coloque la plantilla en la pared y marque la posicion de los soportes de fijacién.
2. Fije la unidad con sistemas de sujecién adecuados al material de soporte:

Material de soporte Sistema de sujecién Par de apriete Nm (Ibf-in)
Hormigon 3 clavijas 6x30(1/4"x3/16") + 3 tornillos | 2(18)
4.5x40 (#8x1.5")
Metal 3 tornillos M5X15 min. (10-32x5/8"
min.)
Notas:

e Las cabezas de los tornillos deben tener una base plana, no cénica ni avellanada.
e Durante la fijaciéon, mantenga cerrada la tapa de la unidad.
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5.2.4 Conexidn eléctrica

Requisitos

. Enlaversion de 24V CC, la linea de alimentacion debe:

e Serdel tipo de protecciéon de muy baja tensién (en adelante PELV)
e Proporcione al menos 350 mA.

. Enlaversion de 115-240 V CA, la linea de alimentacién eléctrica debe:

e Estar protegida por un dispositivo de proteccién contra cortocircuitos con categoria de
sobretension Il y corriente umbral fijada en 1 A o, alternativamente, por un fusible
retardado de 2 A

e Disponer de un dispositivo de desconexién de la red con una distancia de apertura de
contactos que garantice la desconexiéon completa en condiciones de sobretensién de
categoria lll.

. Los terminales de alimentacion permiten el uso de los siguientes conductores:

e Rigido con seccién transversal de 0.2 a 4 mm?.

e Flexible con seccién transversal de 0.2 a 2.5 mm?Z.

e Sies con manguito terminal con casquillo, seccién transversal de 0.25 a 2.5 mm?, con
(recomendado) o sin collar de plastico.

e AWG 24-12 UL/CSA.

. Compruebe que la temperatura minima del cable de la caja de cableado de campo es de

75°C (167°F) y que esté protegido contra:
e Temperatura alta

Vibraciones

Colisiones

Liquidos.
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Conexidén

_A_ph

HVX+_WM_MO0008_A

Tornillos de cierre de la tapa

Tapa

Terminales de alimentacion

Conductores de fase

Cable de alimentacion eléctrica

Conexién de alimentaciéon M16 con prensaestopas
Conductor de proteccidn (tierra)

Nooubkwh =

PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

1. Retire los tapones M12 y M16.

|

HVX+_WM_MO0066_A_sc

=

2. Abra la tapa de la unidad destornillando los 6 tornillos.
3. Instale los prensaestopas M12 y M16 suministrados, apretando la tuerca con un par de
apriete de 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) y 2.5 Nm (22.1 lbf-in) respectivamente.
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1
i®

B M12
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4. En caso necesario, sustituya el prensaestopas M16 de la fuente de alimentacién por el
adaptador estandar de 2" NPT que se suministra:
e Retire el prensaestopa del cable.

ph

HVX+_WM_MO010_A

e Inserte el adaptador y fijelo apretando la tuerca a un par de 2.5 Nm (22.1 Ibf-in).

i
|
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5. Introduzca el cable en el prensaestopas o adaptador.

6. Asegurese de que el conductor de proteccién es mas largo que el conductor de fase o de
alimentacion.

7. Pele los conductores hasta una longitud de 8 mm (0.31 in).

8. Conecte los conductores a los terminales apretando los tornillos con un par de 0.6 Nm (5.3
Ibf-in).

9. Apriete el prensaestopas, si estd instalado.
Par de apriete: 2.5 Nm (22.1 Ibf-in) = 15%.

10.Cierre la cubierta y apriete los tornillos.
Par de apriete: 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) = 15%.

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién 19



es - Traduccién de las instrucciones originales

5.2.5 Conexién de los cables de senal

Requisitos
e Losterminales de las conexiones auxiliares permiten utilizar los conductores siguientes:
- Rigido o flexible con seccién transversal de 0.14 a 1.5 mm2.
- Si es con manguito terminal con casquillo, seccién de 0.25 a 0.5 mm?2 con collar de
plastico (recomendado), o seccion de 0.25 a 1.5 mm?2 sin collar
- AWG 28-16 UL/CSA.
e Losterminales de los relés auxiliares permiten el uso de conductores como se indica a
continuacién:
- Rigido o flexible con seccién transversal de 0.2 a 2.5 mm2.
- Si es con manguito terminal con casquillo, seccién de 0.25 a 2.5 mm?, con o sin collar de
plastico
- AWG 24-12 UL/CSA.
e Los conductores deben estar protegidos contra:
- Temperatura alta
- Vibraciones
- Colisiones
- Liquidos.
Conexién
PELIGRO: Peligro eléctrico
Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.
1. Abra la tapa de la unidad destornillando los 6 tornillos.
2. Inserte los cables de sefiales en los prensaestopas.
Tamafio del prensaestopas  [Didmetro del cable, min. - méx., mm (in)
M12 de3ab6(de0.1a0.24)
M16 de5a9.5(de0.2a0.4)
M20 de8a13(de0.3a0.5)
3. Pele el extremo de los conductores hasta una longitud de 6-7 mm (0.2-0.3 in).
4. Conecte los conductores a los terminales apretando los tornillos con el par de apriete
indicado en la tabla:
Nimero de terminal Par de apriete, Nm (Ibf-in) + 15%
de1a39yded9a5? 0.2(1.7)
De40a45 0.5(4)
PELIGRO: Peligro eléctrico
Si el relé 1 estd conectado a una tension superior a 30 V, desconéctelo y no
utilice los terminales del relé 2.
5. Se recomienda conectar a tierra los blindajes de los cables:
e Pele los cables a una longitud de 12 mm (0.5 in) aprox.
e Inserte la seccion pelada en los muelles.
20 HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién




es - Traduccién de las instrucciones originales

6. Ajuste los prensaestopas de los cables.

Tamafio del prensaestopas  |Par de apriete, Nm (Ibf-in) & 15%
M12 1.5(13.3)

M16 2.5(22.1)

M20 3.5(31)

7. Cierre la cubierta y apriete los tornillos.
Par de apriete: 1.5 Nm (13.3 Ibf-in) £ 15%.

5.3 Instalacién de la versién PM

ADVERTENCIA: Peligros fisicos y eléctricos

El instalador debe garantizar la seguridad al integrar la unidad en el cuadro eléctrico.
Asegurese de que la instalacidn y todas las conexiones se realicen correctamente de acuerdo
con la normativa de seguridad vigente, para evitar el riesgo de descargas eléctricas,
cortocircuitos u otros peligros fisicos.

5.3.1 Dimensionesy peso

La figura muestra las dimensiones de la unidad en mm (in).
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Peso: 0.9 kg (2 Ib).

5.3.2 Area de instalacidon

1. Cumpla las provisiones de Entorno operativo en la pagina 120.
2. Instale la unidad en un cuadro eléctrico metélico o de plastico.
3. Compruebe que la superficie donde se va a fijar la unidad tenga un espesor de 1 a4 mm
(de 0.04 2 0.16in) y que sea:
e Rigida
e Lisa o texturizada
e Limpiay libre de partes sélidas que puedan comprometer el grado de proteccién IP
(Enclosure type - Tipo de proteccidn).
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NOTA:
El grado de proteccion IP de la unidad esté limitado por el del cuadro eléctrico, salvo
que el propio cuadro proporcione una proteccién equivalente.

Coloque la unidad en posicién elevada con respecto al suelo.

Asegurese de que si existe una fuga no desborde en el drea de instalacion o sumerja la
unidad.

6. En caso de instalacion en el exterior:

e proteja la unidad de la luz solar directa y de la intemperie con una cubierta adecuada
e Consulte las instrucciones de instalacion del panel eléctrico.
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Espacio libre alrededor de la unidad

La figura muestra las distancias minimas que deben respetarse entre la parte interna de la
unidad y otras unidades o los bordes del panel eléctrico, en mm (in).

Nota: Las distancias son las mismas también cuando la unidad interna se instala girada 180°
con respecto a la pantalla de control.
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Posiciones de instalacion

La figura muestra las posiciones de instalacién permitidas y no permitidas, también aplicables
cuando la unidad interna se instala girada 180° con respecto a la pantalla de control.

HVX+_PM_MO0015_A_sc

5.3.3 Sujecidn

HVX+_PM_MO0016_B_sc

Figura 1: Sujeciéon de la unidad

1.
2.
3.
4.
5.

Parte interior de la unidad
Pared del panel eléctrico
Conector J9

Cable plano

Parte exterior de la unidad

PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

1. Taladre el panel eléctrico utilizando la plantilla suministrada: utilice el lado A de la plantilla
si taladra desde el interior, el lado B si taladra desde el exterior.

2. Fije la parte interna de la unidad con los 3 tornillos M4X20 y el tornillo M4X40
suministrados.
Par de apriete: 3 Nm (26.6 Ibf-in) + 15%.

NOTA:
Asegurese de que la posicion del tornillo M4X40 es la indicada en la figura 1.
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3. Introduzca el cable plano en el orificio y fije la parte externa de la unidad con los 3 tornillos
4X20 vy el tornillo 4X50 suministrados.
Par de apriete: 2.5 Nm (22.1 lbf-in) £ 15%.

NOTA:

Asegurese de que la posicién del tornillo 4X50 es la indicada en la figura 1.

4. En la parte interna de la unidad, conecte el cable plano al conector J9 como se muestra en
la figura siguiente.

5.3.4 Conexién eléctrica

Requisitos

e Lalinea de alimentacion debe:
Ser del tipo de proteccién de muy baja tension (en adelante PELV)
Proporcione al menos 350 mA.
e Losterminales de alimentacion permiten el uso de los siguientes conductores:
Rigidos con seccién transversal de 0.2 a 4 mm?2.
Flexibles con seccién transversal de 0.2 a 2.5 mm?2.
Si es con manguito terminal con casquillo, seccién de 0.25 a 2.5 mm?, con collar de
plastico (recomendado) o sin él
AWG 24-12 UL/CSA.
e Compruebe que la temperatura minima del cable de la caja de cableado de campo es de
75°C (167°F) y que esté protegido contra:
Temperatura alta
Vibraciones
Colisiones
Liquidos.
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Conexidén

Conductor de proteccién (tierra)
Terminales de alimentacion
Conductores de alimentacion
Cable de alimentacion eléctrica
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PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

1.

Abra el panel eléctrico.

2. Asegurese de que el conductor de proteccién es mas largo que los conductores de

alimentacion.

Pele los conductores hasta una longitud de 8 mm (0.31 in).

Conecte los conductores a los terminales apretando los tornillos con un par de 0.6 Nm (5.3
Ibf-in).

. Cierre el panel eléctrico.

5.3.5 Conexién de los cables de senal

Requisitos

Los terminales de las conexiones auxiliares permiten utilizar los conductores siguientes:

- Rigido o flexible con seccién transversal de 0.14 a 1.5 mm2.

- Si es con manguito terminal con casquillo, seccién de 0.25 a 0.5 mm?2 con collar de
plastico (recomendado), o seccion de 0.25 a 1.5 mm?2 sin collar

- AWG 28-16 UL/CSA.

Los terminales de los relés auxiliares permiten el uso de conductores como se indica a

continuacién:

- Rigido o flexible con seccién transversal de 0.2 a 2.5 mm2.

- Si es con manguito terminal con casquillo, seccién de 0.25 a 2.5 mm?, con o sin collar de
plastico

- AWG 24-12 UL/CSA.

Los conductores deben estar protegidos contra:

- Temperatura alta

- Vibraciones

- Colisiones

- Liquidos.
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Conexidén

PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

1. Pele el extremo de los conductores hasta una longitud de 6 - 7 mm (0.2 - 0.3 in).
2. Conecte los conductores a los terminales apretando los tornillos con el par de apriete
indicado en la tabla

Nimero de terminal Par de apriete, Nm (Ibf-in) + 15%
de1a39yded9a5? 0.2(1.7)
Ded40a45 0.5(4)

PELIGRO: Peligro eléctrico

Si el relé 1 estd conectado a una tensién superior a 30 V, desconéctelo y no
utilice los terminales del relé 2.

3. Se recomienda conectar a tierra los blindajes de los cables:
e Pele los cables a una longitud de 12 mm (0.5 in) aprox.
e Inserte la seccién pelada en los muelles.
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5.4 Conexiones auxiliares

En la figura se muestra la posicion de los terminales de conexiones auxiliares.
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1. Entradasy salidas analdgicas y digitales
2. Relé

Entradas y salidas analdgicas y digitales

Terminal ~ |Nombre Descripcién Configuraciones
predeterminadas

Entrada analégica 1 Alimentacion +24 V, méx. 60 mA (total, terminales 1 + 5) Transductor de presion 1

Entrada analdgica configurable 1

GND electrénico

Reservado Para uso interno, no conectar

Entrada analdgica 2 Alimentacién +24 V, max. 60 mA (total, terminales 1 + 5) No seleccionado

Entrada analdgica configurable 2

GND electrénico

O |INO~| PN

Arranque/Parada externo |Entrada digital de arranque/parada, pull-up interno +24V,
corriente de contacto 6 mA

9 GND electrénico

10 Fuga de agua externa  |Entrada digital de bajo nivel de agua, pull-up intemno +24V,
corriente de contacto 6 mA

1 GND electrénico

12 Entrada digital 3 Entrada digital 3 configurable, pull-up interno +24V, corriente  |Arranque a velocidad
de contacto 6 mA maxima (SOLO
13 GND electronico FUNCIONAMIENTO)
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Relé

Terminal ~ |Nombre Descripcién Configuraciones
predeterminadas

14 Salida analdgica Salida analdgica configurable Velocidad del motor

15 GND electrénico

16 Entrada analégica 3 Alimentacion +24 V, méx. 60 mA (total, terminales 16y 19) No seleccionado

17 Entrada analdgica configurable 3

18 GND electrénico

19 Entrada analdgica 4 Alimentacion +24 V, méax. 60 mA (total, terminales 16y 19) No seleccionado

20 Entrada analdgica configurable 4

21 GND electrénico

22 Entrada digital 4 Entrada digital 4 configurable, pull-up interno +24V, corriente  |No seleccionado

de contacto 6 mA
23 GND electrénico
24 Entrada digital 5 Entrada digital 5 configurable, pull-up interno +24V, corriente  |No seleccionado
de contacto 6 mA

25 GND electrénico

26 Alimentacion T0VCC  |Alimentacion +10V, mdx. 3 mA

27 GND electronico

28 Bus de comunicacion 1 [RS485 puerto 1: RS485-1B N (-) Multibomba

29 RS485 puerto 1: RS485-1A P (+)

30 RS485 puerto 1: RS485-COM

31 Bus de comunicacion 2 [RS485 puerto 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 RS485 puerto 2: RS485-2A P (+)

33 RS485 puerto 2: RS485-COM

34 Bus de comunicacion 1 [RS485 puerto 1: RS485-1B N (-) Multibomba

35 RS485 puerto 1: RS485-1A P (+)

36 RS485 puerto 1: RS485-COM

37 Bus de comunicacion 2 [RS485 puerto 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485 puerto 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 puerto 2: RS485-COM

Terminal ~ |Nombre Descripcién Configuraciones
predeterminadas

40 Relé 1 Relé configurable 1: normalmente abierto Informe de errores

Y Relé configurable 1: normalmente cerrado

42 Relé configurable 1: contacto comin

43 Relé 2 Relé configurable 2: normalmente abierto Motor en marcha

44 Relé configurable 2: normalmente cerrado

45 Relé configurable 2: contacto comin

5.5 Conexidn con un convertidor de frecuencia

La unidad puede conectarse y controlar uno de los siguientes convertidores:

e Xylem Aquavar IPC

e Danfoss VLT AQUA Drive FC 202

e ABBACQ 580
o un modelo genérico.

28
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PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el convertidor, el cuadro de mando y el circuito de
control auxiliar se vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

Después de desconectar el sistema de la fuente de alimentacién, espere unos minutos a
que se disipe cualquier tensién residual en el convertidor. Consulte el manual del
convertidor.

Conexion

w N

Segun la versién de la unidad:

e WM, abra la tapa de la unidad, consulte Conexién eléctrica en la pagina 17, o

e PM, abra el panel eléctrico y acceda a la parte interna de la unidad.

Abra la tapa del convertidor; consulte el manual del convertidor.

Conecte los terminales de la unidad con los del convertidor, siguiendo los diagramas de
cableado que se muestran en las figuras siguientes.

Xylem
Aquavar IPC

=

l

HVX+_WM_MO0069_A_sc

Figura 2: Conexién de la unidad con Xylem Aquavar IPC

Danfoss
VLT AQUA Drive
FC 202

HVX+_WM_M0070_A_sc

Figura 3: Conexién de la unidad con Danfoss VLT AQUA Drive FC 202
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ABB
ACQ 580
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HVX+_WM_MO0071_A_sc

Figura 4: Conexién de la unidad con ABB ACQ 580

Generic

e

HVX+_WM_MO0072_A_sc

Figura 5: Conexién de la unidad con un convertidor genérico

Pares de apriete:
e Terminalesde 1a39yde49a51—0.2Nm (1.7 Ibfin) + 15%
e Terminales de 40 a 45 — 0.5 Nm (4 Ibf-in) £ 15%
e Terminales del convertidor — consulte el manual de convertidor.
4. Cierre la tapa del convertidor.
5. Segun la versién de la unidad:
e WM, cierre la tapa de la unidad, consulte Conexién eléctrica en la pagina 17, o
e PM, cierre el panel eléctrico.

30 HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién



es - Traduccién de las instrucciones originales

6 Uso y funcionamiento

6.1 Precauciones

Antes de utilizar la unidad, asegurese de haber leido y comprendido las instrucciones de
seguridad de Introduccidn y Seguridad y de haber seguido correctamente las instrucciones

del capitulo Instalacién.

ADVERTENCIA: Peligros fisicos y térmicos
Utilice siempre equipo de proteccion personal.

6.2 Conexién de la unidad y del convertidor de frecuencia

PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de encender la unidad y el convertidor, compruebe que:
e Lacubierta de la unidad

e Latapa del convertidor

e La puerta del cuadro de mando

estén cerradas.

6.2.1 Activacién de la version WM

24 V CC, unidad alimentada por el convertidor
1. Localice el interruptor que protege la linea de alimentacion del convertidor.
2. Ponga el interruptor en ON.

24 V CC, unidad no alimentada por el convertidor

1. Localice y encienda el dispositivo que suministra la alimentacién de 24 V CC.
2. Localice el interruptor que protege la linea de alimentacién del convertidor.
3. Ponga el interruptor en ON.

115-240 V corriente alterna

1. Localice el interruptor que protege la linea de alimentacion de la unidad.
2. Localice el interruptor que protege la linea de alimentacién del convertidor.
3. Ponga ambos interruptores en ON.

6.2.2 Activacion de la version PM

Ponga el interruptor del panel eléctrico en ON.

6.3 Configuracion del convertidor de frecuencia

NOTA:

Las instrucciones de los parrafos siguientes pueden no estar actualizadas o no ser aplicables al
producto especifico debido a actualizaciones o cambios realizados después de la publicacion
de este manual. Se recomienda consultar el Ultimo manual del convertidor proporcionado por
el fabricante o ponerse en contacto con el servicio técnico para cualquier aclaracion.
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6.3.1 Xylem Aquavar IPC

Consulte el documento «Xylem Aquavar IPC Quick Start Guide».

1. Sies el primer arranque, la pantalla del convertidor muestra el ment de inicio répido
START-UP GENIE: vaya al paso 3.

2. Siesun nuevo arranque:
e Pulse el botén QUICK MENU en la pantalla de control del convertidor
e Seleccione Q4 SMART START.

3. Seleccione SPEED CONTROL (control de velocidad).

Start-Up Genie

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP!

______________________

______________________

HVX+_WM_MO023_A _tc

4. Seleccione ANALOGUE INPUT 53 (entrada analdgica 53).
Start-Up Genie

Speed Reference Source

——————————————————————

______________________

HVX+_WM_M0024_A_tc

5. Introduzca las referencias LOW (baja) y HIGH (alta) de la entrada 53. HIGH debe serigual a
la frecuencia maxima del motor.

Start-Up Genie

Terminal 53 Low Ref./F...

A XL [N B =

Terminal 53 High Ref./F... g‘
________ XXXXX " 1
______________________ %

6. Introduzca los valores MIN y MAX SPEED REFERENCE (referencia de velocidad minimay
maxima) de la entrada 53. Los valores deben ser los mismos que los introducidos en el
paso 5.

Start-Up Genie

Min Speed Reference

L _____0000Hz il

Max Speed Reference =
““““ KKK Hz 1
______________________ %

7. Acceda al mend PUMP PROTECTION CONFIGURATION.
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8. Ajuste en secuencia los pardmetros como se muestra en las figuras siguientes.

Start-Up Genie
Continue to Pump .
Protection Setup <
e E
oo Yes _______ I
%‘

Start-Up Genie
Sleep mode .
:
____________________
L Disabled ______ =

Start-Up Genie
No water/Loss of Prime .
Fault ;:
____________________
L Disabled ______ =

Start-Up Genie
Suction Input .
<
e
t_______NotSet ______ P

Start-Up Genie
Set Up Low Suction .
Protection Through Digital <
Input 277 3
____________________ =
o] Disabled ______ 2

Start-Up Genie
Set Up Low Suction .
Protection Through Digital <
Input 297 8
____________________ =
o] Disabled ______ 2
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Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 197 |
......................
__________ No ________i|z
%‘

Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 27?7 |
......................
__________ No ________i|z

Start-Up Genie
Set Up Pump Protection .
Through Digital Input 297 |
......................
__________ No ________i|z

Start-Up Genie
Continue to Digital Input |
Setup ;:
......................
__________ Yes _______il|z

Start-Up Genie
Terminal 19 Digital Input |
<
......................
______ No operation_____; |z

Start-Up Genie
Terminal 29 Digital Input |
<
......................
______ No operation_____; |z
;&\
=
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Start-Up Genie

Terminal 32 Digital Input

<
_________ Roce™~""""71 s
eset

______________________ %
g

Start-Up Genie
Terminal 33 Digital Input |
<
______________ S
______ No operation_____; |z
|
g

9. Seleccione las funciones derelé 1y 2.

Start-Up Genie

Relay 1 Function

L _NoAlarm [l

Relay 2 Function 5
_____ Pump Running "}
______________________ %

10.Salga del menu START-UP GENIE.
11.Pulse el botén QUICK MENU y seleccione Q1 MY PERSONAL MENU.
12.Ajuste los tiempos de aceleracién y desaceleracién de la rampa 1.

My Personal Menu
3-41 Ramp 1 Ramp Up
Time )
01.00s ;\
g
E\
g\
My Personal Menu
3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time E)
01.00s :\
s
2
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6.3.2 Danfoss VLT AQUA Drive FC 202

Consulte el documento «Danfoss VLT AQUA Drive FC 202 Operating Instructions».
1. Sies el primer arranque, la pantalla del convertidor muestra el ment de inicio répido
SMARTSTART: vaya al paso 3.
2. Siesun nuevo arranque:
e Pulse el botén QUICK MENU en la pantalla de control del convertidor
e Seleccione 04 SMARTSTART.
3. Para configurar los pardmetros del motor, siga las indicaciones que aparecen en la pantalla.
4. Ajuste el tiempo de aceleracién de la rampa 1.

SmartStart

Ramp 1 Ramp Up Time

______________________

HVX+_WM_MO030_A_tc

5. Ajuste el tiempo de desaceleracién de la rampa 1.

SmartStart

Ramp 1 Ramp Down Time

______________________

HVX+_WM_MO031_A_tc

6. Seleccione la configuracion OPEN LOOP (bucle abierto).

SmartStart

Select configuration mode

______________________

HVX+_WM_MO032_A_tc

7. Ajuste los limites de velocidad baja y alta del motor.

SmartStart

Motor speed low limit

A L I )

Motor speed high limit g‘
P XXXXRPM R
______________________ %
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8. Seleccione la fuente de referencia ANALOG 4-20 mA on AI53.

SmartStart

Select reference source

e 1
] ]
] ]

______________________

HVX+_WM_MO034_A_tc

9. Introduzca las referencias LOW (baja) y HIGH (alta) de la entrada 53. Los valores deben ser

SmartStart

Terminal low reference

______________________

______________________

los mismos que los introducidos en el paso 6.

HVX+_WM_MO035_A _tc

10.Introduzca los valores MIN y MAX SPEED REFERENCE (referencia de velocidad minimay
maxima) de la entrada 53. Los valores deben ser los mismos que los introducidos en los

11.
12.
13.

pasos 6y 8.

SmartStart

Min. speed reference

______________________

______________________

HVX+_WM_MO036_A_tc

Salga del mend SMARTSTART.
Pulse el botén MAIN MENU.
Seleccione GROUP 5.

14.Seleccione la funcidon [160] NO ALARM (sin alarma) del relé 1.

15.

Relay 1

5-40 Function Relay

______________________

HVX+_WM_MO037_A_tc

Seleccione la funcién [5] RUNN

ING (en funcionamiento) del relé 2.

Relay 2

5-40 Function Relay

______________________

HVX+_WM_MO038_A_tc
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6.3.3 ABB ACQ 580

Consulte el documento «ABB ACQ 580 Instruction Manual».

1. Sies el primer arranque, la pantalla del convertidor muestra el menu de inicio rapido FIRST
START ASSISTANT: vaya al paso 3.

2. En caso de un nuevo arranque, acceda al mend FIRST START ASSISTANT.

3. Seleccione START SET-UP.

First start assistant

Set-up drive now?

Start set-up

Exit & don't show at power up
Exit now

HVX+_WM_MO039_A _tc

4. Para configurar los parametros del motor, siga las indicaciones que aparecen en la pantalla.
5. Ajuste los limites de funcionamiento del motor.

Limits

Check the allowed operation range:
Minimum frequency 0.00 Hz
Maximum frequency XX.00 Hz

HVX+_WM_MO040_A _tc

6. Seleccione OTHER (otro).

Equipment type?

Please select the type of used
equipment:

Blower

Pump

Other

HVX+_WM_MO0041_A _tc

7. Configure las rampas de aceleracion y desaceleracion.

Operational ramps

How fast the drive speeds up and
slows down. Press (?) for help:
Acceleration time: 1.000s
Deceleration time: 1.000s

HVX+_WM_MO0042_A _tc
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8. Introduzca los tiempos de aceleracién y desaceleracién.

Acceleration time:

0001.000s s
=
g\
2
Deceleration time:
0001.000s s
=
g\
2

9. Seleccione YES (si).

Control setup

Do you want to set up control setting
now?

Yes

No

HVX+_WM_MO0045_A _tc

10.Seleccione DIRECT CONTROL VIA I/O (control directo mediante entrada y salida).

How do you control

Press (?) for help.

SCADA

Direct control via I/O

Direct control fieldbus comm.
PID control, single motor

HVX+_WM_MO0046_A _tc

11.Ajuste la sefial de control analdgica del convertidor de frecuencia y las referencias de
frecuencia minima y méxima del motor.

Reference (Al1) scaling

Adjust the scaling of Al1 signal if
required:

Al1 input range: 4-20 mA
Frequency when Al1 at....  0.000 Hz
Frequency when Al1 at.... XX XXX Hz

HVX+_WM_MO0047_A _tc
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12.Ajuste las salidas de relé digital.

6.3.4 Genérico

Relay outputs

Set relay outputs sources:

RO1 source Ready run |,

RO2 source Running ;:

RO3 source Fault (-1) g
g\
=
g\
N
3
T

Consulte el manual de instrucciones del convertidor y respete las siguientes directrices:

Ajuste el modo de control a SPEED CONTROL (control de velocidad), o equivalente.

El rango de la sefal analégica de 4-20 mA debe ser igual al rango de velocidad del motor
de cero a maximo. No fije una velocidad minima.

Ponga el relé de sefalizacién de error en NC (normalmente cerrado) si no hay ningun fallo,
es decir, un fallo que provoque la parada del motor. Ignore todas las sefiales de averia que
no provoquen la parada del motor.

Ajuste las rampas de aceleracion y desaceleracién con un tiempo de 1 s.

Configure la entrada digital a la que se conecta la habilitacién del funcionamiento del
convertidor, para impedir el funcionamiento del motor en caso de contacto abierto.

NOTA: Riesgo de golpe de ariete

Asegurese de que, en caso de averia o apertura del contacto de habilitacion, el convertidor
pare el motor de forma controlada (sin inercia).

Es aconsejable activar el restablecimiento automatico de la sefial de averia, si esta
disponible, para evitar tener que realizar un restablecimiento manual del error.

6.4 Puesta en marcha de la primera unidad con el asistente GENIE

Para obtener informacién sobre como utilizar la pantalla de control, consulte el capitulo
Control en la pagina 41.

1.

Repetir el asistente

Compruebe:

e Conexiones eléctricas entre la unidad y el convertidor de frecuencia, consulte la seccidn
5.5 en la pagina 28

e Para la configuracién correcta del convertidor de frecuencia, consulte la seccién 6.3 en
la pagina 31.

Siga el asistente de configuracién de GENIE.

Si es necesario, es posible repetir el asistente de configuracién de GENIE.

1.

2.

Desde la HOME PAGE (péagina de inicio), pulse el botén multifunciéon e introduzca la
contrasefa para acceder al MENU (menu) (por defecto: 066).

Configure los pardmetros:

e P09.3.05 RESET DE FABRICA en Sl o

e P09.3.06 ARRANQUE RAPIDO FINALIZADO en NO.

Apague la unidad y vuelva a encenderla.

40
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7 Control

7.1 Precauciones

PELIGRO: Peligro eléctrico

Si la pantalla de control estd dafada, pdngase en contacto con Xylem o con el Distribuidor
Autorizado.

7.2 Pantalla de control

<4pr

O

-

.y

<
g
(&) z
Nimero de |Nombre Funcién
posicidn
1 Pantalla
2 Botén ON/OFF o Arrancar o detener la unidad
o Restablecer los errores pulsando durante 5 segundos.
3 Teclasdeflecha | Desplazarse verticalmente entre las opciones del men(
ARRIBAYABAJO  |e  Realizar una conmutacién manual en un sistema de bombas maltiples pulsando la flecha ABAJO
(presién extendida)
e Girarla pantalla 180° pulsando simultineamente ENVIAR y la flecha ARRIBA (presidn
prolongada).
4 Teclasdeflecha  |e  Desplazarse horizontalmente para navegar por las pantallas de inicio y los mends
DERECHAe o Bloqueary deshloguear la pantalla pulsando simultaneamente las flechas DERECHA e IZQUIERDA
IZQUIERDA (presion prolongada).
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Ntmero de |Nombre Funcién
posicidn
5 Botén ENVIAR o Avanzar por los niveles del men(
o Confirmar la seleccion de un pardmetro
o Confirmar el valor de un parametro.
6 LED de la unidad | Indica que la unidad estd encendida.
encendido
7 LED de estado de la | Indica:
unidad o Motor no alimentado (apagado)
o Alarma activa y motor parado (amarillo)
o Errorde la unidad y motor parado (rojo)
o Motor arrancado (verde)
o Alarma activa y motor arrancado (amarillo y verde alternados).
8 LED de estado de la | Indica:
conexion o Comunicacion del Sistema de Gestion de Edificios (en adelante, BMS) no operativa
(desconectada).
o Comunicacion BMS activa (verde)
o Comunicacion inalambrica con dispositivo mvil establecida (azul fijo)
o Comunicacién inaldmbrica con dispositivo mévil establecida (azul intermitente)
o Comunicacién inaldmbrica y comunicacién BMS activas (azul y verde alternados).
9 Boton multifuncion {e  Acceder al men( de pardmetros o a funciones adicionales segiin la pantalla visualizada.
o Activar la conexion inaldmbrica (presion prolongada).

7.2.1 Presentacion gréfica

N

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

Run

Q

[ 9.10 \»

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

P 910 bar| 1)65%

Move °

XM_MOO05_A_tc

Menu o

Nimero de
posicidn

Nombre

Descripcion

1

Barra de
encabezado

Muestra informacion estética y mensajes relativos a las condiciones de funcionamiento, tales como:
o Alarmas

o Errores

o Funcionamiento de bombas mdltiples.

Pantalla principal

Muestra la informacién principal y permite modificar los pardmetros de funcionamiento.
Hay hasta 5 pantallas por las que se puede navegar pulsando las teclas de flecha DERECHA e
[ZQUIERDA.

El simbolo [ junto a una entrada indica un pardmetro editable.

Barra inferior

Muestra:

o Alaizquierda, la informacion esencial de funcionamiento, como el valor de ajuste real y el
porcentaje de velocidad al que esté funcionando la unidad.

o Aladerecha, los botones disponibles para interactuar en la pantalla principal.
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7.2.2 Parameters Menu (Menu de parametros)

=
@_/'1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.001  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.0.20  Required Val. 8.90 bar £
3.0.30  Pump Status Run Z\
% :
=
® 9.20bar| 65% | Move @ edit @ Home @ ;‘
Nimero de (Nombre Descripcion
posicidn
1 Barra de Muestra la ruta de los pardmetros a nivel de mend y submend.
encabezado
2 Elenco de Muestra:
pardmetros o Elindice,
o elnombre,
o lavista previa del valor
de los pardmetros para el nivel de mend actual.
Para avanzar de un nivel o modificar el valor, presione ENVIAR o la tecla de flecha DERECHA.
3 Barra inferior Muestra:
o Alaizquierda, la informacién esencial de funcionamiento, como el valor de ajuste real y el
porcentaje de velocidad al que esté funcionando la unidad.
o Aladerecha, los botones disponibles para interactuar en la pantalla principal.

El mend esté dividido en 3 niveles:
e Principal

e Submenu

e Parametros.

Para visualizar o modificar un pardmetro:
1. Pulse el botén de funcién en la pantalla principal.
2. Introduzca la contrasefia con las teclas de flecha.
3. Pulse ENVIAR.
Nota: tras 10 minutos de inactividad, deberd volver a introducir la contrasena.
4. Pulse la tecla de flecha DERECHA o ENVIAR para avanzar entre niveles, o la tecla de flecha
IZQUIERDA para volver.

7.2.3 Cambio del modo de funcionamiento

Para cambiar pardmetros y funciones avanzadas, acceda al menu de configuracion.
. Pulse el botén multifuncidn.

2. Introduzca la contrasefa con las teclas de flecha.

3. Pulse ENVIAR.

4. Navegue por los menuUs para localizar el pardmetro o la funcién que desea modificar.

1

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién

43




es - Traduccién de las instrucciones originales

7.2.4 Restablecimiento de errores

Error E11 (© Press for details

System Configuration 2
Single Pump o 00 “IL
Control Mode A © .
Constant Pressure e bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<
A Error ~
o
8
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

En caso de error, la unidad realiza automaticamente varios intentos de rearme, siempre que

e

stén permitidos: si los intentos no tienen éxito, la unidad se paray la pantalla muestra el

cédigo de error.

P

1.

2.
3.
4

ara eliminar el error:

Abra la primera pantalla principal pulsando ENVIAR.

Lea la descripcidn del error en la pantalla.

Identifique la causa y siga las instrucciones en Solucién de problemas.

Restablezca el error manteniendo pulsado ON/OFF durante 3 segundos: la unidad vuelve
al estado anterior al error.

7.3 App Xylem X

Introduccién

Disponible para dispositivos méviles con sistema operativo de tecnologia inaldmbrica.
Utilice la App para:

Comprobar el estado de la unidad

Configurar pardmetros

Interactuar con la unidad y obtener datos durante la instalacién y el mantenimiento
Generar un informe de trabajo

Ponerse en contacto con el servicio de asistencia.

Descargar la App y conectar el dispositivo mévil con la unidad

1.

Descargar la App Xylem X en el dispositivo mévil desde App Store' o Google Play?
escaneando el codigo QR:

E-'."

1 Compatible con sistemas operativos i0S® con la versién 11.0 y superiores
2 Compatible con sistemas operativos Android con la versién 8.0 y superiores
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2. Registrarse.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Enla pantalla de control, pulse el botén de comunicacién inaldmbrica.
4. Anada la unidad al perfil de usuario.

941 " -

&« xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Una vez establecida la conexién, el piloto de conexién se ilumina en azul fijo: ya es posible
controlar la unidad mediante el dispositivo mévil.

ot -
o Menvienss
Home unit
/N’ ]
4.5
[ 4.0
o% 100%
Flow ()
" [Emes]
Power (W)
w
SystemType  Application  Control Mode
Singlep Heating ape
ORun
[$)
ol
<> <(‘
o
Connected | & 75% | 4.5bar S
o
|
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8 Programacion

Version Firmware
La version del firmware puede visualizarse a través del pardmetro P03.4.19.

Simbolos utilizados

Simbolo | Descripcién

(G) Global.
El cambio de este pardmetro en una unidad de un sistema multibomba se transmite a las demds unidades.
(R) Sdlo lectura.

El pardmetro no puede modificarse.
Si el simbolo no esté presente, el pardmetro puede modificarse.

El pardmetro solo afecta a la unidad en la que se visualiza, aunque forme parte de un sistema de varias bombas.

8.1 M01 Menu Inicio

Parametros de uso frecuente o sus alias.

8.1.1 S01.0 Aplicacién

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P01.0.01 Idioma Seleccionar el idioma de visualizacién. Default = English
P01.0.05 (G) Tipo de sistema Seleccionar el tipo de sistema. Default = Presurizacién

0-Presurizacion: para sistemas de circuito abierto, como por
ejemplo instalaciones para el suministro de agua a las plantas
altas de un edificio

1-Circulacién (heredado HV): para sistema HVAC de circulacion
que utiliza el control de rampas Hydrovar

2-Circulacion: para circulacion HVAC usando control Pl

P01.0.06 (G) Modo de Control Seleccionar el modo de control de la bomba. Default = Presion constante

0-Actuador: La unidad trabaja como un actuador a velocidad
constante. Se puede utilizar slo para una unidad que funcione
por su cuenta.

1-Presion Constante: La unidad mantiene constante la presién
independientemente de la variacion del Caudal.

2-Presion Proporcional: La unidad aumenta el punto de ajuste de
presién de forma linealmente proporcional al Caudal.
3-Presion cuad prop: La unidad aumenta el punto de ajuste de
presion (valor efetivo requerido) de forma cuadraticamente
proporcional al Caudal.

4-Caudal constante: La unidad varia la velocidad del motor para
mantener constante el Caudal.

5-Temp constante: La unidad varia la velocidad del motor para
mantener constante la temperatura.

6-Nivel constante: La unidad varia la velocidad del motor para
mantener constante el nivel (por ejemplo de un depésito o un
pozo).

7-Genérico: La unidad varfa su velocidad para mantener una
cantidad medida genérica constante.
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P01.0.10 (G) Configuracién de Sistema Seleccionar la configuracion del sistema. Default = Bomba individual
0-Bomba Individual: La unidad esta ajustada para funcionar sola,
sin interactuar con otras unidades.

1- Cascada Serial: En esta configuracion varias unidades
funcionan juntas conectadas a través de la interfaz RS485. Sélo la
ultima unidad arrancada varfa su velocidad, mientras que las
unidades que ya estan en marcha funcionan a la maxima
velocidad.

2-Cascada Sincrona: En esta configuracién varias unidades
funcionan juntas conectadas a través de la interfaz RS485. Todas
las unidades en marcha funcionan a la misma velocidad variable.

P01.0.11 Direccién Multibomba Seleccionar la direccién de la bomba en un sistema multibomba.  Min =1
En un sistema multibomba cada bomba tiene una direccion Max = -
univoca con un valorde 1a 8. Default = 1
P01.0.15 (G) Valores de Arranque Seleccionar el valor de arranque después de que el sistemase ~ Min=0%
pare porque se ha alcanzado el punto de ajuste, como porcentaje Max = 100 %
del punto de ajuste. Default = 100 %
P01.0.20 (G) Retraso Falta de Agua Seleccionar el tiempo de retraso de la proteccion falta deagua ~ Min=1s
(LOW). Max=100s

Este retraso es el tiempo que pasa entre la apertura de la entrada  Default=2s
digital LOW y la activacién real del error "E21 falta de agua

(Low)".

P01.0.31 (G) Presién - Umbral Minimo Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: ~ Min = P05.0.11
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo,  Max = P05.0.12
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default = 0 bar

P01.0.32 (G) Caudal - Umbral Minimo Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: ~ Min = P05.0.21
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo,  Max = P05.0.22
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default = 0 I/min

P01.0.33 (G) Temperatura - Umbral Minimo ~ Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: ~ Min = -
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo,  Max = -
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default =-50 °C

P01.0.34 (G) Nivel - Umbral Minimo Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: ~ Min = P05.0.41
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo,  Max = P05.0.42
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default=0m

P01.0.35 (G) Genérico - Umbral Min. Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: ~ Min = P05.0.51
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo, ~ Max = P05.0.52
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default = P05.0.51

P01.0.40 (G) Retraso Umbral Minimo Seleccionar el tiempo de retraso de la proteccién umbral minimo. Min=1s

Este retraso es el tiempo que se le da a la bomba para alcanzarel  Max =100
valor de umbral minimo: si no se alcanza, la unidad se para con ~ Default=2's
error "E22 umbral minimo".

P01.0.45 (G) Arranque Auto Seleccionar el estado de la homba para volver a encenderla Default = Si
después de que falte el suministro eléctrico.

0-No: cuando vuelve el suministro eléctrico el sistema esta
ajustado en OFF

1-Si: cuando vuelve el suministro eléctrico, el sistema vuelve al
estado previo a la desconexion

P01.0.46 Ajuste On/Off Seleccionar el estado ON u OFF de la bomba. Corresponde a Default = Apagado
accionar el boton ON/OFF.
0-Ein
1-Aus

P01.0.50 (G) Fecha Seleccionar la fecha de calendario para la unidad.

P01.0.51 (G) Hora Configurar el reloj de la unidad.
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8.1.2 S01.1 Sensores

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P01.1.00 (G) Seleccién Unidad de Medida  Seleccionar la configuracion de la unidad de medida utilizada por Default = Unidades S
a unidad.
0-Unidades Sl
1-Unidades imperiales
P01.1.01 Actuador - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min = 0 rpm
feedback. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02 Actuador - Valor Méximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min = 0 rpm
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control  Max = 9999 rpm
de PRESION. Default = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Presion - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min = -5 bar”
feedhack. Max = 10 bar”
Default = 0 bar?
P01.1.12 (G) Presion - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min = 0 bar”
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control -~ Max =100 bar"
de PRESION. Default = 10 bar”
P01.1.21 (G) Caudal - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min = 0 |/min”
feedback. Max = 9999 |/min*
Default = 0 I/min”
P01.1.22 (G) Caudal - Valor Méaximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min = 0 I/min®
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control -~ Max = 9999 I/min
de PRESION. Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Temperatura - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min =-100°C
feedback. Max = 9999 °C
Default =0°C
P01.1.32 (G) Temperatura - Valor Maximo ~ Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =-100°C
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control  Max = 9999 °C
de PRESION. Default =100 °C
P01.1.41 (G) Nivel - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min =-999 m*
feedhack. Max = 9999 m*)
Default =0m"
P01.1.42 (@) Nivel - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =-999 m*
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control  Max = 9999 m*
de PRESION. Default = 10 m”
P01.1.51 (G) Genérico - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min =-1000
feedback. Max = 1000
Default=10
P01.1.52 (G) Genérico - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =-1000
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control ~ Max = 1000
de PRESION. Default = 100
P01.1.61 (G) SPS Presién - Valor cero Seleccionar el valor cero del sensor de presion utilizado parala ~ Min =-1 bar
funcion Setpoint Shift. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62 (G) SPS Presion - Valor maximo Seleccionar el valor maximo del sensor de presién utilizado para  Min = 0 bar
la funcién Setpoint Shift. Max = 999 bar

Default = 10 bar

“) En funcion de la potencia del motor
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8.1.3 S01.2 Punto de ajuste

Parametro

Tipo

Nombre

Descripcidn

Valor

P01.2.01

(6)

Velocidad - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.02

(6)

Velocidad - Pt 2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03

(6)

Velocidad - Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.04

(6)

Velocidad - Pt 4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.11

Presion - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?)

P01.2.12

Presion - Pt 2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min=P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Presion - Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min=P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?)

P01.2.14

Presion - Pt 4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Caudal - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.22

Caudal - Pt 2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.23

Caudal - Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.24

Caudal -Pt4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®

P01.2.31

Temperatura - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min=-
Max = -
Default=25°C

P01.2.32

Temperatura - Pt 2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min=-
Max = -
Default = 25°C

P01.2.33

(6)

Temperatura- Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =-
Max = -
Default=25°C

“) En funcion de la potencia del motor

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién

49



es - Traduccién de las instrucciones originales

Pardmetro

Tipo

Nombre

Descripcion

Valor

P01.2.34

(6)

Temperatura - Pt 4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =-
Max = -
Default=25°C

P01.2.41

(6)

Nivel - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m?

P01.2.42

Nivel - Pt2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m?

P01.2.43

Nivel - Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m®

P01.2.44

Nivel - Pt4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m?

P01.2.51

Genérico - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.52

Genérico-Pt2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.53

Genérico- Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

P01.2.54

(6)

Genérico- Pt4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51

) En funcion de la potencia del motor

8.1.4 S01.3 Valores Medidos

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P01.3.01 (R) Presion actual Valor actual de presién
P01.3.02 (R) Caudal actual Valor actual de Caudal
P01.3.03 (R) Temp. del liquido Actual Valor actual de la temperatura del liquido
P01.3.04 (R) Nivel actual Valor actual del nivel
P01.3.05 (R) Genérico actual Valor actual Genérico
P01.3.10 (G) Valor requerido efectivo valor efetivo requerido actual.
R) Este valor es el resultado de los calculos relativos a la curva de

presién proporcional o cuadratica, de la compensacién de las
pérdidas de carga y de la funcion offset.
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8.1.5 S01.4 Modo Jog

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P01.4.01 Velocidad Jog Seleccionar la velocidad para el modo Jog. Min =0 rpm
El modo Jog se utiliza para que la bomba gire a una velocidad ~ Max = P04.2.32
concreta para cebar la bomba y determinar la velocidad minima  Default = 0 rpm

P01.4.02 (G) Velocidad minima Seleccionar la velocidad minima Min =0 rpm”
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*

“) En funcion de la potencia del motor

8.1.6 S01.5 Seguridad

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P01.5.10 Introduccion Contrasefia Introducir la contrasefia. El valor predeterminado es 66. Min=0
Max = 999
Default =0

P01.5.11 (R) Cerrar sesion Logout

P01.5.12 Ajuste Contrasefia Ajustar una nueva contrasefia. La contrasefia es necesaria para ~ Min=0

acceder al mend. Max = 999

Default = 66

8.2 M02 Registro Errores

8.2.1 S02.0 Errores

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P02.0.01 (G) Error 1(més reciente)
(R)

P02.0.02 (G) Error 2
(R)

P02.0.03 (G) Error3
(R)

P02.0.04 (G) Error 4
(R)

P02.0.05 (G) Error 5
(R)

P02.0.06 (G) Error 6
(R)

P02.0.07 (G) Error7
(R)

P02.0.08 (G) Error 8
(R)

P02.0.09 (G) Error 9
(R)

P02.0.10 (G) Error 10
(R)
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8.2.2 S02.9 Bitfield

Pardmetro  Tipo Nombre

Descripcion Valor

P02.9.01 (R) Error Bitfield 1

Error 1 Bitfield:
0+6-*Reservado

7-Error de firmware genérico
8-Error de flash externo
9-Error de la eeprom externa
10+16-*Reservado

17-Error externo

18-Error Sensor1

19-Error Sensor2

20-Error Sensor3

21-Error Sensord

22-Punto de ajuste 1 Error
23-Punto de ajuste 2 Error
24-Punto de ajuste 3 Error
25-Punto de ajuste 4 Error
26+28-*Reservado

29-Error de hardware del AOC
30-*Reservado
31-*Reservado

P02.9.02 (R) Error Bitfield 2

Error2 BitField:

0+4-*Reservado

5-Umbral minimo

6-Falta de Agua

7-*Reservado

8-Faltan archivos de configuracion
9-*Reservado

10-Configuracin de realimentacion incorrecta
11-Los archivos de configuracion no coinciden
12-Drive es un repuesto

13-La tarjeta de control es un repuesto
14-HVSC conectado a Hydrovar X+

15-Curvas hidrdulicas faltantes
16+28-*Reservado

29-Error de VFD (variador de frecuencia) externo
30+31-*Reservado
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P02.9.05 (R) Alarma Bitfield 1 Alarma Bitfield:
0-Alarma genérica de firmware
1-Alarma Externa
2-*Reservada
3-Comunic. multibomba Perdida
4-Conflicto de direcciones de la multibomba
5-Incompatibilidad Multibomba
6-*Reservada
7-Cfg de realimentacién errénea
8-Cfg de punto de ajuste errdneo
9-Pérdida de comunicacion FieldBus
10-Alarma de llenado del tubo
11-1GBT Reduccion de temperatura
12-Comunicacién interna UI-AOC
13-Al1 Alarma
14-AI2 Alarma
15-A13 Alarma
16-Al4 Alarma
17-Comunicacion interna Ul-BLE
18-Ficheros de fabrica no en Ext-Flash
19-Archivo de idiomas incorrecto
20-Es posible actualizar la tarjeta de control
21-Falla de clonacién en la interfaz de usuario
22 - Falla de Clonacidn en el Bus Multibombas
23+30-*Reserved
31-Alarma de VFD (variador de frecuencia) externo

8.3 MO03 Informacién acerca de la bomba

8.3.1 S03.0 Valores Medidos

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P03.0.00 R) Valor real estimado El valor real se estima utilizando las curvas hidraulicas
almacenadas en la unidad y comprobando la velocidad y el
consumo de energia sin utilizar sensores externos.

P03.0.01 (R) Presién actual Valor actual de presion

P03.0.02 R) Caudal actual Valor actual de Caudal

P03.0.03 (R) Temp. del liquido Actual Valor actual de la temperatura del liquido
P03.0.04 (R) Nivel actual Valor actual del nivel

P03.0.05 (R) Genérico actual Valor actual Genérico

P03.0.06 (R) Turno actual Valor actual de desplazamiento de consigna
P03.0.10 (G) Valor requerido efectivo valor efetivo requerido actual.

R) Este valor es el resultado de los calculos relativos a la curva de
presién proporcional o cuadratica, de la compensacién de las
pérdidas de carga y de la funcion offset.

P03.0.20 (G) Valor demandado Valor requerido actual.
(R) Este valor es el punto de ajuste actual, sin los cdlculos relativos a

la curva de presion proporcional o cuadratica, a la compensacién
de las pérdidas de carga y a la funcion offset.
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P03.0.30 (G) Estado de la bomba Visualiza el estado actual de la unidad.
(R)

0-Apagado (---): la unidad se ha ajustado para que esté parada
(OFF).
1-RUN: la unidad esta en marcha (el motor gira).
2-Alarma, unidad parada (--): la unidad no esté en marcha
porque el contacto START/STOP estd abierto y una alarma activa.
3-Alarma, unidad en marcha (-): la unidad esta en marcha (el
motor gira) y hay una alarma activa.
4-Alarma, unidad encendida (—): la unidad no esta en marcha
pero estd lista para ponerse en marcha (ON) y hay una alarma
activa.
5-Alarma, unidad apagada (--): la unidad se ha ajustado para
estar parada (OFF) y hay una alarma activa.
6-Error (-—): 1a unidad no estd en marcha porque hay un error

activo.
7-Parada (): la unidad no esté en marcha porque el contacto
START/STOP esta abierto.
8-ON (--): la unidad no esta en marcha pero estd lista para
ponerse en marcha (ON).
8.3.2 S03.1 Contadores
Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P03.1.01 (G) Tiempo de alimentacién Visualiza el tiempo total que la unidad ha sido alimentada por la
R) red de suministro eléctrico.
P03.1.02 (G) Tiempo de funcionamiento Visualiza el tiempo total que el motor ha estado en marcha.
(R)

8.3.3 S03.2 Motor

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P03.2.01 (G) Velocidad Motor Visualiza la velocidad actual del motor en revoluciones por

(R) minuto
P03.2.02 (G) Velocidad Motor % Visualiza la velocidad actual del motor en porcentaje

(R)

8.3.4 S03.3 Estado Entradas/Salidas

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P03.3.01 (R) Estado I/0 Digitales Visualiza el estado de las entradas y salidas digitales

P03.3.11  (R) Valor En. Analdgica 1 Visualiza el valor absoluto de la entrada analdgica.

P03.3.12  (R) Valor En. Analdgica 2 Visualiza el valor absoluto de la entrada analdgica.

P03.3.13  (R) Valor En. Analdgica 3 Visualiza el valor absoluto de la entrada analdgica.

P03.3.14  (R) Valor En. Analdgica 4 Visualiza el valor absoluto de la entrada analdgica.

P03.3.20 (R) Valor Salida Analdgica Visualiza el valor de la salida analdgica
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8.3.5 S03.4 Informacién del producto

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P03.4.01 (R) Cddigo Producto unidad Mostrar el niimero de pieza (PN) del controlador inteligente
P03.4.02 (R) Fecha de Fabricacion unidad ~ Mostrar la fecha de produccion (PD) del controlador inteligente
P03.4.03 (R) Nimero de Serie unidad Mostrar el nimero de serie (SN) del controlador inteligente
P03.4.10 (G) Versién Firmware Pantalla Visualiza la version del firmware de la tarjeta de interfaz del

(R) usuario
P03.4.11 (G) Version Firmware BT Visualiza la version del firmware de la tarjeta de comunicacién

(R) inalambrica
P03.4.13 (G) Versién Firmware Control Visualiza la version del firmware de la placa de control

(R)
P03.4.14 R) Versién Archivo Mapas Visualiza la version del archivo de los mapas
P03.4.15 (R) Version Archivo Valores por Visualiza la version del archivo de los valores por defecto

Defecto

P03.4.17 R) Version Archivo Idiomas Visualiza la version del archivo de los idiomas
P03.4.19 (R) Versién Firmware Visualiza la version acumulativa de firmware del dispositivo
P03.4.25 R) Curvas hidréulicas almacenadas Este pardmetro indica si las curvas hidraulicas estdn almacenadas -

en memoria.

8.4 M04 Configuracion Bomba

8.4.1 S04.0 Configuracion

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcidn Valor

P04.0.01 (G) Tipo de sistema Seleccionar el tipo de sistema. Default = Presurizacion

0-Presurizacion: para sistemas de circuito abierto, como por ejemplo instalaciones
para el suministro de agua a las plantas altas de un edificio

1-Circulacién (heredado HV): para sistema HVAC de circulacién que utiliza el control
de rampas Hydrovar

2-Circulacion: para circulacion HVAC usando control Pl

P04.0.02 (G) Modo de Control Seleccionar el modo de control de la bomba. Default = Presion
constante

0-Actuador: La unidad trabaja como un actuador a velocidad constante. Se puede
utilizar solo para una unidad que funcione por su cuenta.

1-Presién Constante: La unidad mantiene constante la presién independientemente
de la variacion del Caudal.

2-Presidn Proporcional: La unidad aumenta el punto de ajuste de presion de forma
linealmente proporcional al Caudal.

3-Presion cuad prop: La unidad aumenta el punto de ajuste de presion (valor efetivo
requerido) de forma cuadraticamente proporcional al Caudal.

4-Caudal constante: La unidad varia la velocidad del motor para mantener constante
el Caudal.

5-Temp constante: La unidad varia la velocidad del motor para mantener constante la
temperatura.

6-Nivel constante: La unidad varia la velocidad del motor para mantener constante el
nivel (por ejemplo de un depdsito o un pozo).

7-Genérico: La unidad varia su velocidad para mantener una cantidad medida
genérica constante.
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Pardmetro

Tipo

Nombre

Descripcion

Valor

P04.0.03

(6)

Modo De Regulacion

Seleccionar el modo de regulacién.

0-Normal: La velocidad del motor aumenta cuando el valor medido estd por debajo
del punto de ajuste
1-Inverso: La velocidad del motor aumenta cuando el valor medido estd por encima
del punto de ajuste

Default = Normal

P04.0.05

Valores de Arranque

Seleccionar el valor de arranque después de que el sistema se pare porque se ha
alcanzado el punto de ajuste, como porcentaje del punto de ajuste.

Min=0%
Max =100 %
Default =100 %

P04.0.06

Arranque Auto

Seleccionar el estado de la bomba para volver a encenderla después de que falte el
suministro eléctrico.

0-No: cuando vuelve el suministro eléctrico el sistema estd ajustado en OFF
1-Si: cuando vuelve el suministro eléctrico, el sistema vuelve al estado previo a la
desconexion

Default = Si

P04.0.07

Configuracidn velocidad
minima

Seleccionar el comportamiento de la bomba cuando se alcanzan el punto de ajuste y
la velocidad minima.

0-Velocidad nula: La bomba alcanza la velocidad 0 y se para
1-Velocidad minima: La bomba sigue manteniendo la velocidad minima

Default = Velocidad
nula

P04.0.09

Seleccion Unidad de
Medida

Seleccionar la configuracion de la unidad de medida utilizada por la unidad.
0-Unidades S
1-Unidades imperiales

Default = Unidades S

P04.0.11

(6)

Unidad Presion

Seleccionar la unidad de medida
0-bar

1-psi

2-t

3-kPa

4-MPa

5-mbar

6-m

7-tm

8-in

Default = bar

P04.0.12

Unidad Caudal

Seleccionar la unidad de medida
0-l/min

1-m3/s

2-m3/h

3-g/min

4s

Default = m3/h

P04.0.13

Unidad Temperatura

Seleccionar la unidad de medida
0-°C
1-°F
2-K

Default =°C

P04.0.14

Unidad Nivel

Seleccionar la unidad de medida
1-m

2t

3-cm

4-in

Default=m

P04.0.15

Unidad de medida de la
potencia

Seleccionar la unidad de medida
1-W

2-kw

3-MW

4-Hp

Default = kW
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Pardmetro

Tipo

Nombre

Descripcion

Valor

P04.0.16

Unidad de medida de la
energia

Seleccionar la unidad de medida
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

Default = kWh

P04.0.21

Seleccién Punto de ajuste 1

Seleccionar el origen de la referencia para el punto de ajuste 1.

Default = Parametro

0-Analdgico: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de una de las

entradas analdgicas

1-Pardmetro: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de uno de los

pardmetros especificos

P04.0.22

Seleccién Punto de ajuste 2

Seleccionar el origen de la referencia para el punto de ajuste.

0-Apagado: El punto de ajuste no se usa

Default = Parametro

1-Analdgico: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de una de las

entradas analdgicas

2-Pardmetro: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de uno de los

pardmetros especificos

P04.0.23

Seleccién Punto de ajuste 3

Seleccionar el origen de la referencia para el punto de ajuste.

0-Apagado: El punto de ajuste no se usa

Default = Parametro

1-Analdgico: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de una de las

entradas analdgicas

2-Pardmetro: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de uno de los

pardmetros especificos

P04.0.24

Seleccién Punto de ajuste 4

Seleccionar el origen de la referencia para el punto de ajuste.

0-Apagado: El punto de ajuste no se usa

Default = Pardmetro

1-Analdgico: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de una de las

entradas analdgicas

2-Pardmetro: La referencia del punto de ajuste se facilita a través de uno de los

pardmetros especificos

8.4.2 S04.1 Punto de ajuste

Parametro

Tipo

Nombre

Descripcion

Valor

P04.1.01

(6)

Velocidad - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.02

(6)

Velocidad - Pt 2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.03

Velocidad - Pt 3

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.04

Velocidad - Pt4

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.1.11

Presion - Pt 1

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min=P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P04.1.12

(6)

Presion - Pt 2

Seleccionar el valor para el punto de ajuste

Min =P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

“) En funcion de la potencia del motor
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P04.1.13 (G) Presion - Pt 3 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.14 (G) Presion - Pt4 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.15 (G) Tipo de punto de ajuste de Este parametro especifica si el punto de ajuste debe estar enflujo Default = Punto de ajuste en
presién cero (ver parametro 4.2.06) o en el flujo maximo (curva maxima). flujo cero
La opcién Curva Méxima esté disponible solo si la unidad tiene las
curvas hidraulicas almacenadas en la memoria.

P04.1.16 (G) Presion HO Siel "Tipo de punto de ajuste de presion” (Pardmetro 04.1.15)se Min = P05.0.11
establece en "Punto de ajuste en curva maxima" yseactivala ~ Max = P05.0.12
compensacidn lineal o cuadratica, este parametro se utiliza para  Default = 0.5 bar
calcular el punto de ajuste de presion con flujo cero.

P04.1.21 (G) Caudal - Pt1 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.21

Max = P05.0.22
Default =0 I/min®
P04.1.22 (G) Caudal - Pt 2 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 l/min®
P04.1.23 (G) Caudal - Pt 3 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default =0 I/min®
P04.1.24 (G) Caudal - Pt4 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 l/min®
P04.1.31 (G) Temperatura- Pt 1 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = -
Max = -
Default = 25°C

P04.1.32 (G) Temperatura - Pt 2 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min =-

Max = -
Default = 25°C

P04.1.33 (G) Temperatura- Pt 3 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min =-

Max =-
Default = 25°C

P04.1.34 (G) Temperatura- Pt 4 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = -

Max = -
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Nivel - Pt 1 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42 (G) Nivel - Pt2 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.43 (G) Nivel - Pt 3 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.41
Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) Nivel - Pt4 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.41
Max = P05.0.42

Default =0 m”

" En funcion de la potencia del motor

58

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién



es - Traduccién de las instrucciones originales

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P04.1.51 (G) Genérico- Pt 1 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Genérico - Pt 2 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Genérico- Pt 3 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Genérico - Pt 4 Seleccionar el valor para el punto de ajuste Min = P05.0.51
Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Limitar el ahorro de consigna  La funcion limita el nimero de guardados en la memoria interna. Default = No
Habilitar en caso de escritura continua del setpoint por parte del
bus de campo.

") En funcion de la potencia del motor

8.4.3 S04.2 Regulacién

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P04.2.00 (G) Tipo de regulacién o control ~ Este parmetro especifica si la regulacion se basa en el control de  Default = hidrovar
rampas Hydrovar o en el control PI. Ver pardmetro en el submen
04.2.xx

P04.2.01 (G) Ventana Seleccionar la ventana de regulacién. Min=1%
Este pardmetro establece una banda alrededor del punto de Max =100 %

ajuste como porcentaje del punto de ajuste en si. Cuando el valor Default =20 %
medido estd mds alld de la ventana, el sistema usa las rampas 1y

2; cuando el valor medido estd dentro de la ventana, el sistema

usa las rampas 3y 4.

P04.2.02 (G) Histéresis Seleccionar la banda de histéresis de regulacion. Min=1%
Este pardmetro establece una banda, alrededor del punto de Max =100 %
ajuste, que es un porcentaje de la ventana de regulacion. Los ~ Default = 90 %
limites de la banda de histéresis establecen donde cambia el
sistema entre rampas de aceleracion y rampas de desaceleracion.

P04.2.06 (G) Velocidad incremento Seleccionar el valor de velocidad en el que el valor del punto de ~ Min = P04.2.31
ajuste empieza a aumentar si se ha ajustado un valor de Max = P04.2.32
incremento Default = 2000 rpm”

P04.2.07 (G) Valor incremento lineal Seleccionar el valor de incremento lineal del punto de ajusteala  Min=0%

méxima velocidad, como porcentaje del punto de ajusteensi, ~ Max =200 %
para compensar las pérdidas de carga. El incremento es lineal, ~ Default = 0%
empezando por el 0% cuando el motor estd a la Velocidad

incremento hasta el Valor incremento lineal cuando el motor estd

ala méxima velocidad

P04.2.08 (G) Val. inc. cuadratico Seleccionar el valor de incremento cuadrético del punto de ajuste Min=0%
a la mdxima velocidad, como porcentaje del punto de ajuste en si, Max = 999 %
para compensar las pérdidas de carga. El incremento es Default = 0%
cuadratico, empezando por el 0% cuando el motor estd a la
Velocidad incremento hasta el Valor incremento lineal cuando el
motor estd a la maxima velocidad

" En funcion de la potencia del motor
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P04.2.11 (G) Rampa 1 Seleccionar el tiempo de rampa de aceleracion répida. Min=1s"
Esta rampa se utiliza cuando la velocidad del motor es superiora Max = 250"
la Velocidad minima y el valor medido esta mas alla de la ventana Default= 10"
de regulacion.

P04.2.12 (G) Rampa 2 Seleccionar el tiempo de rampa de desaceleracion répida. Min=1s"
Esta rampa se utiliza cuando la velocidad del motor es superiora  Max =250+"
la Velocidad minima y el valor medido esta mas alla de la ventana Default= 10"
de regulacion.

P04.2.13 (G) Rampa 3 Seleccionar el tiempo de rampa de aceleracién lenta. Min=1s"
Esta rampa se utiliza cuando el valor medido estd dentro dela ~ Max =999 5"
ventana de regulacién. Default = 70"
P04.2.14 (G) Rampa 4 Seleccionar el tiempo de rampa de desaceleracion lenta. Min=1s"
Esta rampa se utiliza cuando el valor medido estd dentro dela~ Max =999 5"
ventana de regulacién. Default=70's"
P04.2.15 (G) Rampa ac. Velocidad minima  Seleccionar el tiempo de rampa de aceleracién por debajo dela Min=0.1s"
velocidad minima. Esta rampa se utiliza cuando la velocidad del  Max = 255"
motor esta por debajo de la Velocidad minima Default = 2"
P04.2.16 (G) Rampa des. Velocidad minima ~ Seleccionar el tiempo de rampa de desaceleracién por debajode  Min=0.1s"
la velocidad minima. Esta rampa se utiliza cuando la velocidad del Max = 255"
motor estd por debajo de la Velocidad minima Default = 25"
P04.2.21 (G) KP - Control PI Seleccionar la constante proporcional para el control Pl Min = 0"

Max = 10000
Default = 0.5

P04.2.25 (G) TI- Control PI Ties la variable de tiempo integral utilizada con la ganancia (Kp)  Min=05"
para configurar la regulacién Pl (Proporcional-Integral). Max = 10000 5"
- Si el sistema de control estd oscilando o es inestable, puede Default=0.55"
estabilizarlo reduciendo la ganancia (Kp) o aumentando el
tiempo integral (Ti).
- Siel sistema es demasiado lento para reaccionar, puede hacerlo
més receptivo aumentando la ganancia (Kp).

P04.2.31 (G) Velocidad minima Seleccionar la velocidad minima Min =0 rpm”
Max = 2000 rpm*
Default = 800 rpm*

P04.2.32 (G) Velocidad maxima Seleccionar la velocidad maxima Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm”
Default = 3600 rpm”

P04.2.35 (G) Tiempo velocidad minima Seleccionar el tiempo que el motor pasa a la velocidad minima ~ Min=05
antes de pararse completamente. Este pardmetro estd activo sélo Max =100
si el parametro Configuracién Velocidad Minima estd ajustado en Default=1s
"Velocidad nula"

“) En funcion de la potencia del motor
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8.4.4 S04.3 Umbrales

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcidn Valor

P04.3.00 (G) Reset automatico errores Seleccionar el tipo de reset de los errores. Default = Si
0-No: En caso de error la unidad permanecerd parada a la espera
de un reset del error ordenado por el usuario.
1-Si: La unidad reseteard automdticamente el error, cuando sea
posible, hasta un mdximo de 5 veces en 1 hora.

P04.3.01 (G) Presion - Umbral Minimo Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar a presion: ~ Min = P05.0.11
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo, ~ Max = P05.0.12
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default = 0 bar

P04.3.02 (G) Caudal - Umbral Minimo Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: -~ Min = P05.0.21
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo, ~ Max = P05.0.22
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default = 0 I/min

P04.3.03 (G) Temperatura - Umbral Minimo ~ Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presién:  Min = -
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo,  Max =-
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default =-50°C

P04.3.04 (G) Nivel - Umbral Minimo Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: ~ Min = P05.0.41
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo, ~ Max = P05.0.42
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default=0m

P04.3.05 (G) Genérico - Umbral Min. Seleccionar el valor de umbral minimo para controlar la presion: -~ Min = P05.0.51
si este valor no se alcanza en el tiempo Retraso Umbral Minimo,  Max = P05.0.52
la unidad se para con error "E22 umbral minimo" Default = P05.0.51

P04.3.10 (G) Retraso Umbral Minimo Seleccionar el tiempo de retraso de la proteccion umbral minimo. Min =15
Este retraso es el tiempo que se le da a la bomba para alcanzarel  Max =100
valor de umbral minimo: si no se alcanza, la unidad se para con ~ Default=2's
error "E22 umbral minimo".

P04.3.11 (G) Retraso Falta de Agua Seleccionar el tiempo de retraso de la proteccion faltadeagua ~ Min=1s
(LOW). Max=100s
Este retraso es el tiempo que pasa entre la apertura de la entrada  Default=2s
digital LOW y la activacion real del error "E21 falta de agua
(LOW)".

8.4.5 S04.4 Autoprueba

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P04.4.01 (G) Velocidad Autoprueba Seleccionar la velocidad del motor durante la autoprueba. Min =0 rpm”

Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm"”

P04.4.02 (G) Intervalo Autoprueba Seleccionar el tiempo que debe pasar para que la autoprueba ~ Min=0h
inicie. Max =255h
La bomba debe estar parada durante el tiempo ajustado en este  Default = 100 h
pardmetro para que la autoprueba empiece. Para que la
autoprueba sea posible los terminales START/STOP deben estar
cerrados

P04.4.03 (G) Duracién Autoprueba Seleccionar la duracién de la autoprueba. Min=0s

Max =180
Default =55
P04.4.05 Control Autoprueba Seleccionar ON para iniciar enseguida la autoprueba. Default = Apagado

" En funcion de la potencia del motor
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8.4.6 S04.5 Setpoint Shift

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P04.5.01 (G) Funcion Setpoint Shift Seleccionar el tipo de funcion Setpoint Shift. Default = Apagado
0-Apagado: La funcion Setpoint Shift esta deshabilitada
1-SSV1: La funcidn Setpoint Shift estd habilitada y solo se usa
SSV1 (Setpoint Shift Valor 1)
2-S5V2: Lafuncién Setpoint Shift esté habilitada y solo se usa
SSV2 (Setpoint Shift Valor 2)
3-Completo: La funcion Setpoint Shift estd habilitada y se utilizan
tanto SSV1 como SSV2.

P04.5.02 (G) Entrada SP Shift Seleccione la magnitud utilizada como referencia para la funcion  Default = Setpoint Shift Presion
Setpoint Shift.
0-Setpoin Shift Presidn: La entrada analdgica configurada en
Setpoint Shift Presion
1-Presién: La entrada analdgica configurada en Presion
2-Caudal: La entrada analdgica configurada en Caudal
3-Temperatura: La entrada analdgica configurada en Temperatura
4-Nivel: la entrada analdgica configurada en Nivel
5-Genérico: La entrada analdgica configurada en Genérico

P04.5.05 (G) SP Shift Valor 1 Seleccionar el valor del setpoint deseado para la primera seccion ~ Min = -
de la funcion Setpoint Shift Max = -
Default =0
P04.5.06 (G) SP Shift Valor 2 Seleccionar el valor del setpoint deseado para la sequnda seccion  Min = -
de la funcion Setpoint Shift Max = -
Default =0
P04.5.10 (G) SPShift X 1 Seleccionar el valor de entrada Setpoint Shift en el que el valor T Min =-
del Setpoint Shift comienza a desplazarse hacia el punto de Max = P04.5.11
ajuste. Default =10
P04.5.11 (G) SPShiftX 2 Seleccionar el valor de entrada Setpoint Shift en el que se utiliza  Min = P04.5.10
el punto de ajuste. Max = P04.5.12
Default =0
P04.5.12 (G) SPShiftX 3 Seleccionar el valor de entrada de Setpoint Shift en el que el valor Min = P04.5.11
de punto de ajuste comienza a cambiar hacia el Setpoint Shift ~ Max = P04.5.13
Valor 2. Default =0
P04.5.13 (G) SPShift X 4 Seleccionar el valor de entrada de Setpoint Shift en el que se Min = P04.5.12
utiliza el Setpoint Shift Valor 2. Max = -
Default =10

8.4.7 S04.6 Llenado tubos

Compruebe el llenado del sistema hidraulico cuando no esté presurizado, para evitar golpes

de ariete.

Cuando estd activada, esta funcidn se inicia si la presién medida esta por debajo del Umbral

de llenado del tubo y se produce uno de los siguientes casos:

* Launidad se enciende

e El contacto de arranque/parada pasa de abierto a cerrado

e Launidad se pone en ON

® Serestablece un error.

Cuando la funcién esté activada, la unidad funciona a la velocidad minima durante el tiempo

de estabilizacién de llenado del tubo y se controla la presion:

e  Sidurante el tiempo de estabilizacién la presion es constante, la velocidad se incrementa
en el valor de incremento de velocidad de llenado del tubo y la presién se monitoriza de
nuevo durante otro tiempo de estabilizacién, etc.

e Sila presion no es constante, no se aumenta la velocidad
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e Sisealcanza el umbral de llenado del tubo durante el tiempo de llenado del tubo, la
unidad pasa al control estdndar ajustado.

El pardmetro de la funcién de llenado del tubo permite desactivar la funcién o seleccionar el

estado de la unidad si no se alcanza el umbral de llenado del tubo dentro del tiempo de

llenado del tubo.

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P04.6.01 (G) Funcion llen. tubos El pardmetro funcion llenado de tubos permite deshabilitarla ~ Default = Deshabilitada
funcion o seleccionar el estado de la unidad en el caso de que el
umbral llenado de tubos no se alcance en el tiempo de llenado de
tubos.
0-Deshabilitado: la funcién llenado de tubos esta deshabilitada
1-Alarma: el fallo de la funcion llenado de tubos produce la
alarma A29 Llenado de Tubos y la unidad continta el proceso
2-Error: el fallo de la funcion llenado de tubos produce el error
E29 Llenado de Tubos y la unidad se para
Hasta que la funcion llenado de tubos esta activa el umbral
minimo de presion estd deshabilitado
P04.6.03 (G) Umbral llen. tubos Seleccionar la presién que el sistema debe afiadir para salirdela Min = P05.0.11
funcion de llenado de tubos. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
P04.6.05 (G) Tiempo llen. tubos Seleccionar el tiempo que se le da a la funcion llenado de tubos ~ Min =0
para alcanzar el Umbral llenado de tubos Max =999 s
Default =180
P04.6.06 (G) N.® bombas llen. tubos Seleccionar cuantas bombas giran a la vez mientras la funcién de  Min =1
llenado de tubos estd activa Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10 (G) Tiempo estabiliz. llen. tubos ~ Seleccionar el tiempo que se le daa la unidad para comprobarsi Min =15
la presion medida es estable. La presion se considera estable sisu Max = P04.6.05
valor esta dentro de la ventana calculada del punto de ajuste, ~ Default="5s
centrada en la presién medida al principio del tiempo de
estabilizacién actual.
P04.6.15 (G) Increm. velocidad llen. tubos  Seleccionar el valor de velocidad, como porcentaje de la Min=5%

Velocidad méxima, que la unidad afiadird a la velocidad actual si - Max = 100 %
la presion medida serd estable durante el tiempo de Default =10 %
estabilizacion.
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8.5 MO5 Ajustes I/0

8.5.1 S05.0 Rangos de medicién

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P05.0.00 Origen valor controlado Seleccionar el tipo de entrada para el valor controlado. Default = Al Auto

0-Al Auto: El valor actual lo adopta automaticamente la entrada
analdgica ajustada con la misma magnitud que el modo de
control

1-Al Diferencial: El valor actual es el valor absoluto resultante de
la diferencia de 2 entradas analdgicas ajustadas con la misma
magnitud que el modo de control

2-Al Auto - Menor: El valor actual lo adoptan partiendo del més
bajo las entradas analdgicas ajustadas con la misma magnitud
que el modo de control

3-Al Auto - Mayor: El valor actual lo adoptan partiendo del més
alto las entradas analdgicas ajustadas con la misma magnitud
que el modo de control

4-Seleccion DI: El valor analdgico se selecciona a través del estado
de la entrada digital ajustada en "Seleccion sensor 1/2"

P05.0.01 Actuador - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min = 0rpm
feedback. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Actuador - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =0 rpm
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control - Max = 9999 rpm
de PRESION. Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Presion - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min = -5 bar”)
feedback. Max = 10 bar?
Default = 0 bar”
P05.0.12 (G) Presion - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min = 0 bar”
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control  Max =100 bar"
de PRESION. Default = 10 bar”
P05.0.21 (G) Caudal - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min = 0 I/min*
feedback. Max = 9999 /min*
Default = 0 I/min”
P05.0.22 (G) Caudal - Valor Méximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min = 0 I/min*
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control  Max = 9999 l/min®)
de PRESION. Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatura - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min =-100°C
feedback. Max = 9999 °C
Default=0°C
P05.0.32 (G) Temperatura - Valor Maximo  Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =-100°C
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control ~ Max = 9999 °C
de PRESION. Default=100°C

“) En funcion de la potencia del motor
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P05.0.41 (G) Nivel - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min =-999 m*
feedback. Max = 9999 m"
Default=0m"
P05.0.42 (G) Nivel - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =-999 m*
cuando la unidad estd ajustada en uno de los modos de control - Max = 9999 m*)
de PRESION. Default = 10 m”
P05.0.51 (G) Genérico - Valor Cero Seleccionar el valor minimo de la escala del sensor utilizado como Min =-1000
feedback. Max = 1000
Default=10
P05.0.52 (G) Genérico - Valor Maximo Seleccionar el fondo de escala del sensor utilizado como feedback Min =-1000
cuando la unidad esta ajustada en uno de los modos de control ~ Max = 1000
de PRESION. Default = 100
P05.0.61 (G) SPS Presién - Valor cero Seleccionar el valor cero del sensor de presion utilizado parala ~ Min=-1bar
funcion Setpoint Shift. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62 (G) SPS Presion - Valor maximo Seleccionar el valor maximo del sensor de presién utilizado para  Min = 0 bar

la funcién Setpoint Shift. Max = 999 bar
Default = 10 bar

) En funcion de la potencia del motor

8.5.2 S05.1 Entradas analdgicas

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P05.1.01 Funcién Al 1 Seleccionar la funcion de la entrada analdgica. Default = Presion
0-0ff: La entrada analdgica esta deshabilitada
1-Presidn: Un sensor de presion estd conectado a la entrada
analdgica
2-Punto de ajuste: Una referencia para el punto de ajuste esta
conectada a la entrada analdgica
3-Caudal: Un sensor de Caudal estd conectado a la entrada
analdgica
4-Temperatura: Un sensor de temperatura estd conectado a la
entrada analdgica
5-Nivel: Un sensor de nivel esté conectado a la entrada analdgica
6-Genérico: Una entrada Genérica esta conectada a la entrada
analdgica
7-Setpoint Shift: una entrada utilizada para la funcién Setpoint
Shift esta conectada a la entrada analdgica
P05.1.02 Tipo Al'1 Seleccionar el tipo de entrada analdgica conectada a laentrada  Default = 4+20 mA

analdgica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3210V
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P05.1.11 Funcién Al 2 Seleccionar la funcién de la entrada analdgica. Default = Apagado

0-0ff: La entrada analdgica esta deshabilitada

1-Presién: Un sensor de presion estd conectado a la entrada
analdgica

2-Punto de ajuste: Una referencia para el punto de ajuste esta
conectada a la entrada analdgica

3-Caudal: Un sensor de Caudal estd conectado a la entrada
analdgica

4-Temperatura: Un sensor de temperatura estd conectado a la
entrada analdgica

5-Nivel: Un sensor de nivel esté conectado a la entrada analdgica
6-Genérico: Una entrada Genérica estd conectada a la entrada
analdgica

7-Setpoint Shift: una entrada utilizada para la funcién Setpoint
Shift esta conectada a la entrada analdgica

P05.1.12 Tipo Al 2 Seleccionar el tipo de entrada analdgica conectada a laentrada  Default = 4+20 mA
analdgica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V
P05.1.21 Funcién Al 3 Seleccionar la funcién de la entrada analdgica. Default = Apagado

0-0ff: La entrada analdgica esta deshabilitada

1-Presién: Un sensor de presion estd conectado a la entrada
analdgica

2-Punto de ajuste: Una referencia para el punto de ajuste esta
conectada a la entrada analdgica

3-Caudal: Un sensor de Caudal estd conectado a la entrada
analdgica

4-Temperatura: Un sensor de temperatura estd conectado a la
entrada analégica

5-Nivel: Un sensor de nivel esta conectado a la entrada analdgica
6-Genérico: Una entrada Genérica estd conectada a la entrada
analdgica

7-Setpoint Shift: una entrada utilizada para la funcién Setpoint
Shift esté conectada a la entrada analdgica

P05.1.22 Tipo A3 Seleccionar el tipo de entrada analdgica conectada a laentrada  Default = 4+20 mA
analdgica.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3-2+10V
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P05.1.31 Funcién Al 4 Seleccionar la funcién de la entrada analdgica. Default = Apagado

0-0ff: La entrada analdgica esta deshabilitada

1-Presién: Un sensor de presion estd conectado a la entrada
analdgica

2-Punto de ajuste: Una referencia para el punto de ajuste esta
conectada a la entrada analdgica

3-Caudal: Un sensor de Caudal estd conectado a la entrada
analdgica

4-Temperatura: Un sensor de temperatura estd conectado a la
entrada analdgica

5-Nivel: Un sensor de nivel esté conectado a la entrada analdgica
6-Genérico: Una entrada Genérica estd conectada a la entrada
analdgica

7-Setpoint Shift: una entrada utilizada para la funcién Setpoint
Shift esta conectada a la entrada analdgica

P05.1.32 Tipo Al'1 Seleccionar el tipo de entrada analdgica conectada a laentrada  Default = 4+20 mA
analdgica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
32+10V
P05.1.50 Tipo actuador analdgico Seleccionar el tipo de perfil para el modo actuador cuando la Default = Hydrovar HVL
referencia es a través de entrada analdgica.

0-Hydrovar HVL: El perfil es el mismo que se utiliza en Hydrovar
HVL, véase el esquema correspondiente

1-Manual: EI perfil se puede regular con los pardmetros de
configuracion
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8.5.3 S05.2 Entradas digitales

Pardmetro  Tipo  Nombre Descripcion Valor
P05.2.03 Funcién DI 3 Seleccionar la funcién de la entrada digital. Default = Solo Run

0-Deshabilitada: funcion no utilizada

1-Seleccién punto de ajuste: la entrada digital se utiliza para seleccionar el Punto de
ajuste actual.

2-Seleccion Sensor 1/2: |a entrada digital se utiliza para pasar de Entrada Analégica 1
aEntrada Analégica 2

3-Velocidad minima: El cierre de Ia DI obliga al motor a girar a la velocidad miima
4-Velocidad méxima: El cierre de la DI obliga al motor a girar a la velocidad maxima
5-S6lo Run: El cierre de la DI obliga al motor a girar a la velocidad méxima derivando
la mayor parte de los errores. ATENCION: el motor también girard si la bomba st
ajustada en Off o silos contactos Start/Stop o LOW estan abiertos

6-Reset Error: El cierre de la Dl resetea el estado de error

7-Error externo: La apertura de la Dl activa el error "E16 Error DI externo”

8-Alarma externa: La apertura de la Dl activa la alarma "E16 Alarma DI externa"
9-Seleccion del conjunto de pardmetros: cierre la entrada digital para cambiar el
conjunto de pardmetros.

10-Error del variador de frecuencia externo: Abra la entrada digital para activar la
condicion de error "E80 Error del variador de frecuencia externo”

11-Alarma del variador de frecuencia externo: Abra la entrada digital para activar la
condicion de alarma "A80 Alarma del variador de frecuencia externo”

P05.2.04 Funcién DI 4 Seleccionar la funcién de la entrada digital. Default = Error de VFD externo

0-Deshabilitada: funcién no utilizada

1-Seleccién punto de ajuste: la entrada digital se utiliza para seleccionar el Punto de
ajuste actual.

2-Seleccion Sensor 1/2: a entrada digital se utiliza para pasar de Entrada Analégica 1
aEntrada Analégica 2

3-Velocidad minima: El cierre de Ia DI obliga al motor a girar a la velocidad miima
4-Velocidad méxima: El cierre de la DI obliga al motor a girar a la velocidad maxima
5-S6lo Run: El cierre de la DI obliga al motor a girar a la velocidad méxima derivando
la mayor parte de los errores. ATENCION: el motor también giraré si la bomba est
ajustada en Off o si los contactos Start/Stop o LOW estan abiertos

6-Reset Error: El cierre de la Dl resetea el estado de error

7-Error externo: La apertura de la Dl activa el error "E16 Error DI externo”

8-Alarma externa: La apertura de la Dl activa la alarma "E16 Alarma DI externa"
9-Seleccion del conjunto de pardmetros: cierre la entrada digital para cambiar el
conjunto de pardmetros.

10-Error del variador de frecuencia externo: Abra la entrada digital para activar la
condicién de error "E80 Error del variador de frecuencia externo”

11-Alarma del variador de frecuencia externo: Abra la entrada digital para activar la
condicion de alarma "A80 Alarma del variador de frecuencia externo”
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Pardmetro  Tipo  Nombre Descripcion Valor
P05.2.05 Funcién DI 5 Seleccionar la funcién de la entrada digital. Default = Deshabilitada

0-Deshabilitada: funcién no utilizada

1-Seleccion punto de ajuste: la entrada digital se utiliza para seleccionar el Punto de
ajuste actual.

2-Seleccion Sensor 1/2: |a entrada digital se utiliza para pasar de Entrada Analégica 1
aEntrada Analégica 2

3-Velocidad minima: El cierre de Ia DI obliga al motor a girar a la velocidad minima
4-Velocidad méxima: El cierre de la DI obliga al motor a girar a la velocidad maxima
5-S6lo Run: El cierre de la DI obliga al motor a girar a la velocidad méxima derivando
la mayor parte de los errores. ATENCION: el motor también giraré si la bomba est
ajustada en Off o si los contactos Start/Stop o LOW estén abiertos

6-Reset Error: El cierre de la Dl resetea el estado de error

7-Error externo: La apertura de la Dl activa el error "E16 Error DI externo”

8-Alarma externa: La apertura de la Dl activa la alarma "E16 Alarma DI externa"
9-Seleccion del conjunto de pardmetros: cierre la entrada digital para cambiar el
conjunto de pardmetros.

10-Error del variador de frecuencia externo: Abra la entrada digital para activar la
condicién de error "E80 Error del variador de frecuencia externo”

11-Alarma del variador de frecuencia externo: Abra la entrada digital para activar la
condicion de alarma "A80 Alarma del variador de frecuencia externo”

P05.2.13 Légicadeentrada  Este pardmetro establece la [6gica de activacion de la entrada digital. Default = Normal
digital 3 0-Normal: activa si la entrada digital esta cerrada.
1-Inversa: activa si a entrada digital estd abierta.

P05.2.14 Légicadeentrada  Este pardmetro establece la [6gica de activacion de la entrada digital. Default = Normal
digital 4 0-Normal: activa si la entrada digital estd cerrada.
1-Inversa: activa si la entrada digital estd abierta.

P05.2.15 Légicadeentrada  Este pardmetro establece la ldgica de activacion de la entrada digital. Default = Normal
digital 5 0-Normal: activa si la entrada digital esta cerrada.

1-Inversa: activa si la entrada digital estd abierta.
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8.5.4 S05.3 Salida analdgica

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P05.3.01 Funcién salida analdgica Seleccionar la funcién de la salida analdgica. Default = Velocidad del motor
0-Valor actual: La salida analdgica reproduce el valor medido
actual

1-valor efetivo requerido: La salida analdgica reproduce el valor
efetivo requerido

2-Velocidad motor: La salida analégica reproduce la velocidad del
motor actual

3-Potencia motor: La salida analégica reproduce la potencia
absorbida por el motor actual

4-Corriente motor: La salida analdgica reproduce la corriente
absorbida por el motor actual

5-Valor AN1: La salida analdgica reproduce el valor leido en la
AN1

6-Valor AN2: La salida analdgica reproduce el valor leido en la
AN2

7-Valor AN3: La salida analdgica reproduce el valor leido en la
AN3

8-Valor AN4: La salida analdgica reproduce el valor leido en la
AN4

9-Temperatura: La salida analdgica reproduce la temperatura del
liquido medida actual

10-Caudal: La salida analdgica reproduce el Caudal medido actual
11-Valor de entrada SPS: La salida analdgica replica el valor actual
de la entrada analdgica utilizada para la funcion Setpoint Shift.

P05.3.02 Tipo salida analégica Seleccionar el tipo de sefial para la salida analdgica. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+-10V
3-2+10V
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8.5.5 S05.4 Salidas digitales

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P05.4.01 Funciénrelé 1 Seleccionar la funcion del Relé. Default = Error

0-0ff: el relé esta deshabilitado.

1-Alimentacidn: el relé estd activo cuando la red de suministro
eléctrico alimenta la unidad

2-Marcha: el relé estd activo cuando el motor esté girando
3-Calentamiento motor: el relé estd activo cuando la funcién
calentamiento motor estd activa

4-Error: el relé estd activo cuando no hay ningun error activo
5-Alarma o error: el relé estd activo cuando no hay ninguna
alarma o error activo

6-On: el relé estd activo cuando la unidad estd en estado On
(parada pero lista para girar)

7-Reset error: el relé estd activo cuando el pardmetro Reset
automatico errores estd ajustado en Si'y el niimero méximo de
resets automaticos se ha alcanzado

P05.4.02 Funcion relé 2 Seleccionar la funcion del Relé. Default = Marcha

0-0ff: el relé esta deshabilitado.

1-Alimentacidn: el relé estd activo cuando la red de suministro
eléctrico alimenta la unidad

2-Marcha: el relé estd activo cuando el motor estd girando
3-Calentamiento motor: el relé estd activo cuando la funcion
calentamiento motor estd activa

4-Enror: el relé estd activo cuando no hay ningtn error activo
5-Alarma o error: el relé estd activo cuando no hay ninguna
alarma o error activo

6-On: el relé estd activo cuando la unidad estd en estado On
(parada pero lista para girar)

7-Reset error: el relé estd activo cuando el pardmetro Reset
automatico errores estd ajustado en Si'y el niimero méximo de
resets autométicos se ha alcanzado
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8.5.6 S05.8 Calibraciones

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcidn Valor
P05.8.01 Offset Al Seleccionar el valor de offset en el valor cero de la entrada Min =-100
analdgica. Max = 100
Default =0
P05.8.02 Gain A1 Seleccionar el valor de gain de la entrada analdgica. Min=0
Max=1.5
Default =1
P05.8.11 Offset Al 2 Seleccionar el valor de offset en el valor cero de la entrada Min =-100
analdgica. Max =100
Default =0
P05.8.12 Gain Al 2 Seleccionar el valor de gain de la entrada analdgica. Min=0
Max=1.5
Default =1
P05.8.21 Offset Al 3 Seleccionar el valor de offset en el valor cero de la entrada Min =-100
analdgica. Max =100
Default =0
P05.8.22 Gain A3 Seleccionar el valor de gain de la entrada analdgica. Min=0
Max = 1.5
Default = 1
P05.8.31 Offset Al 4 Seleccionar el valor de offset en el valor cero de la entrada Min =-100
analdgica. Max = 100
Default =10
P05.8.32 GainAl4 Seleccionar el valor de gain de la entrada analdgica. Min=0
Max = 1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 El pardmetro OFFSET es una constante aditiva que se aplicaala ~ Min =-100 mA

sefial de salida analdgica, desplazando todo el rango de salida. El Max = 100 mA
ajuste de OFFSET corrige los errores de punto cero en la sefial de  Default = 0 mA
salida.

P05.8.45 Gain AO 1 El pardmetro GAIN es un multiplicador aplicado a la sefial de Min =0
salida analdgica, controlando la pendiente de la salida. El ajuste  Max = 1.5
de GANANCIA corrige los errores de escala en la sefial de salida.  Default =1
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8.6 M06 Multibomba

8.6.1 S06.0 Configuracion

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P06.0.01 (G) Configuracién de Sistema Seleccionar la configuracion del sistema. Default = Bomba individual

0-Bomba Individual: La unidad esta ajustada para funcionar sola,
sin interactuar con otras unidades.

1- Cascada Serial: En esta configuracion varias unidades
funcionan juntas conectadas a través de la interfaz RS485. Sélo la
Gltima unidad arrancada varia su velocidad, mientras que las
unidades que ya estan en marcha funcionan a la maxima
velocidad.

2-Cascada Sincrona: En esta configuracion varias unidades
funcionan juntas conectadas a través de la interfaz RS485. Todas
las unidades en marcha funcionan a la misma velocidad variable.

P06.0.02 (G) Unidad max. Seleccionar el nimero méximo de unidades que pueden trabajar Min = 1
ala vez en el sistema multibomba Max = -
Default=6
P06.0.03 Direccién Multibomba Seleccionar la direccién de la bomba en un sistema multibomba.  Min =1
En un sistema multibomba cada bomba tiene una direccion Max = -
univoca con un valorde 1a 8. Default =1
P06.0.04 R) Mapa multibomba Visualiza el mapa de las unidades conectadas en el sistema
multibomba
P06.0.05 (R) Prioridad multibomba Visualiza la prioridad de la unidad en el sistema multibomba

8.6.2 S06.1 Regulacion

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P06.1.11 (G) Presion - Inc. valor Seleccionar el valor de incremento en el sistema multibomba. ~ Min = 0 bar*
Este valor, junto al valor de decremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.12
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default = 0.35 bar”
P06.1.12 (G) Presion - Dec. valor Seleccionar el valor de decremento en el sistema multibomba. ~ Min = 0 bar”
Este valor, junto al valor de incremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.12
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default = 0.15 bar”
P06.1.21 (G) Caudal - Inc. valor Seleccionar el valor de incremento en el sistema multibomba. ~ Min = 01/min®
Este valor, junto al valor de decremento, se utiliza para calcular el  Max = P05.0.22
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default = 0.35 l/min”)
P06.1.22 (G) Caudal - Dec. valor Seleccionar el valor de decremento en el sistema multibomba. ~ Min =0 I/min”
Este valor, junto al valor de incremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.22
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default = 0.15 l/min"
P06.1.31 (G) Temperatura - Inc. valor Seleccionar el valor de incremento en el sistema multibomba. ~ Min=10°C
Este valor, junto al valor de decremento, se utiliza para calcular el Max = P05.0.32
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default=1.5°C
P06.1.32 (G) Temperatura - Dec. valor Seleccionar el valor de decremento en el sistema multibomba. ~ Min=0°C
Este valor, junto al valor de incremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.32
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default=1.5°C
P06.1.41 (G) Nivel - Inc. valor Seleccionar el valor de incremento en el sistema multibomba. ~ Min=0m"
Este valor, junto al valor de decremento, se utiliza para calcular el Max = P05.0.42
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default = 0.35 m"

“) En funcion de la potencia del motor
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P06.1.42 (G) Nivel - Dec. valor Seleccionar el valor de decremento en el sistema multibomba. ~ Min=0m"
Este valor, junto al valor de incremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.42
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default=0.15m"
P06.1.51 (G) Genérico - Inc. valor Seleccionar el valor de incremento en el sistema multibomba. ~ Min=0
Este valor, junto al valor de decremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.52
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default=1.5
P06.1.52 (G) Genérico - Dec. valor Seleccionar el valor de decremento en el sistema multibomba. ~ Min=0
Este valor, junto al valor de incremento, se utiliza para calcularel  Max = P05.0.52
valor efetivo requerido en un sistema multibomba. Default=1.5
P06.1.61 (G) Velocidad habilitaciéon Seleccionar la velocidad de habilitacién para las bombas Min = P04.2.31
multibomba siguientes. Max = P04.2.32
La siguiente bomba se pone en marcha cuando se cumplen estas Default = 3000 rpm®
condiciones:

-la velocidad del motor es igual o superior a la velocidad de
habilitacion multibomba
- el valor actual desciende por debajo del Punto de ajuste - Valor

decremento
P06.1.71 (G) Limite sincrono Seleccionar la velocidad limite para el modo cascada sincrona. ~ Min = 0 rpm"
La bomba con prioridad P2 se apaga cuando su velocidad Max = 3600 rpm"
desciende por debajo de este valor. Default = 840 rpm*
P06.1.72 (G) Ventana sincrona Seleccionar la ventana de velocidad para el modo cascada Min =0 rpm
sincrona. Max = P04.2.32
La bomba con prioridad P3 se apaga cuando su velocidad Default = 150 rpm

desciende por debajo del valor Limite sincrono + Ventana
sfncrona, la bomba con prioridad P4 cuando su velocidad
desciende por debajo del valor Limite sincrono + 2 x Ventana
sincrona, y asi sucesivamente.

P06.1.81 (G) Intervalo intercambio Seleccionar el intervalo de tiempo para el intercambio Min=0h
automatico automatico: permite un intercambio automatico de prioridad ~~ Max=250h
entre la homba maestra y las otras bombas. Default = 24 h

Cuando se agota este intervalo de tiempo la siguiente bomba se
convierte en maestra y el temporizador se reinicia; esto permite
distribuir las horas trabajadas de manera uniforme entre las
bombas. El intervalo de intercambio automatico estd activado sélo
si labomba maestra no se para en ninglin momento.

" En funcion de la potencia del motor

8.7 MO7 Inverter

8.7.1 S07.1 Funcién salto velocidad

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P07.1.01 (G) Centro salto velocidad Seleccionar el centro de la banda de velocidad que saltard el Min = P04.2.31
motor. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02 (G) Banda salto velocidad Seleccionar la anchura de la banda de velocidad que saltardel ~ Min=0rpm
motor. Max = 300 rpm

Default = 0 rpm

" En funcion de la potencia del motor
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8.7.2 S07.9 Smart Controller

Pardmetro  Tipo Nombre

Descripcidn

Valor

P07.9.01 (G) Rango de potencia del motor

Seleccione el "rango" de potencia del motor que estd
controlando. Segiin esta seleccién, se aplicard un conjunto
predeterminado de pardmetros.

Motor <= 5kW

5kW < motor <= 11 kW
11 kW < motor <= 22 kW
22 kW < motor <= 90 kW
Motor > 90kW

Default = Motor <= 5kW

8.8 M08 Comunicacion

8.8.1 S08.0 Puertos

Pardmetro  Tipo Nombre

Descripcion

Valor

P08.0.01 Funcién COM 1

Seleccionar la funcién del puerto de comunicacion 1(RS 485.1).

0-Deshabilitada: El puerto de comunicacién no esté activado
1-Modbus RTU: El protocolo seleccionado es Modbus RTU esclavo
2-BACnet MS/TP: El protocolo seleccionado es BACnet MS/TP
3-Multibomba: El protocolo seleccionado es multibomba
Hydrovar X

Default = Multibomba

P08.0.02 Funcién COM 2

Seleccionar la funcién del puerto de comunicacion 2 (RS 485.2).

0-Deshabilitada: El puerto de comunicacién no esté activado
1-Modbus RTU: El protocolo seleccionado es Modbus RTU esclavo
2-BACnet MS/TP: El protocolo seleccionado es BACnet MS/TP

Default = Modbus RTU

8.8.2 S08.1 Modbus RTU

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor
P08.1.01 Direccién Modbus RTU Seleccionar la direccion de la unidad en la red Modbus RTU. Min=0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Velocidad de transmisién Seleccionar la velocidad de transmisién correspondiente a la Default = 115200
Modbus RTU velocidad de transmision de la unidad Modbus maestro
P08.1.08 Formato Modbus RTU Seleccionar el formato de red correspondiente al formato de la~ Default = 8N1
unidad Modbus maestro
8.8.3 508.2 Bacnet MS/TP
Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor
P08.2.01 Direccion MAC BACnet MS/TP Seleccionar la direccién de la unidad en la red RS 485. Min=0
Max = P08.2.05
Default =1
P08.2.02 Velocidad de transmisién Seleccionar la velocidad de transmisién correspondiente a la Default = 38400
BACnet MS/TP velocidad de transmisién de las otras unidades en la red BACnet
MS/TP
P08.2.03 Formato BACnet MS/TP Seleccionar el formato de red correspondiente al formato de las  Default = 8N

otras unidades en la red BACnet MS/TP
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Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P08.2.04 ID Dispositivo BACnet MS/TP Seleccionar la ID del dispositivo de la unidad Min =-
Max = 4194304
Default = 84003

P08.2.05 Max. maestro BACnet MS/TP Seleccionar el maximo nimero de maestros en la red BACnet Min = P08.2.01

MS/TP Max =127

Default = 127

8.8.4 S08.3 Comunicacidon inaldmbrica

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P08.3.01 Funcidon comunicacion Seleccionar la activacién de la comunicacién inaldmbricadela  Default = ON

inalambrica

unidad.

0-Off: La comunicacién inaldmbrica esta deshabilitada y la unidad
no puede conectarse a un smartphone

1-On: La comunicacién inaldmbrica estd habilitada y un
smartphone con la app especifica en marcha puede conectarse a
la unidad

8.9 M09 Ajustes generales

8.9.1 S09.0 Localizacién

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P09.0.01 Idioma Seleccionar el idioma de visualizacién. Default = English
P09.0.11 (G) Fecha Seleccionar la fecha de calendario para la unidad.

P09.0.12 (G) Hora Configurar el reloj de la unidad.

8.9.2 S09.1 Pantalla

Pardmetro  Tipo Nombre

Descripcion Valor

P09.1.01 Ahorro de energia pantalla Seleccionar la activacion de la funcién de ahorro de energfade la  Default = ON
pantalla.
0-Off: La unidad mantiene la pantalla siempre activa
1-On: La unidad apaga la pantalla cuando se agota el intervalo de
ahorro de energia
P09.1.02 Intervalo ahorro de energia ~ Seleccionar los minutos que deben pasar desde la Gltima accion ~ Min = 60's
en el teclado para que la pantalla se apague Max = 36005
Default = 600 s
P09.1.10 Orientacién pantalla Seleccionar la orientacion de la pantalla. Default = 6 en punto”
0-Horas 6: La pantalla tiene la orientacién apropiada para una
bomba horizontal
1-Horas 12: La pantalla tiene la orientacién apropiada para una
bomba vertical
P09.1.11 Decimales méx. Configure el nimero maximo de decimales para los valores que ~ Min =0
se mostraran en la pagina de inicio Max =3
Default =3

“) En funcion de la potencia del motor
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8.9.3 S09.2 Perfiles parametros

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P09.2.01 (G) Seleccién configuracion Seleccionar la configuracién de pardmetros que activar Default = Juego pardmetros 1
pardmetros

P09.2.02 Guardar configuracion Guardar la configuracién de parametros actual Default = Espera el guardado
pardmetros

P09.2.03 Cargar configuracién Cargar la configuracién de pardmetros de fabrica Default = Esperara que se
parametros cargue

8.9.4 S09.3 Ajustes de fabrica

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P09.3.01 Reset registro de errores Seleccionar Si para resetear el registro de errores Default = No

P09.3.02 Reset horas alimentacién Seleccionar Si para resetear el contador de las horas que ha Default = No
pasado la unidad alimentada por la red de suministro

P09.3.03 Reset horas funcionamiento  Seleccionar Si para resetear el contador de las horas que ha Default = No
pasado la unidad con el motor en marcha

P09.3.05 Reset de fabrica Seleccionar Si para resetear la unidad a los parametros de fabrica Default = No

P09.3.06 (G) Arranque rapido finalizado Seleccionar Si'si el proceso de arranque rapido Genie ha Default = No
terminado

P09.3.07 Restablecimiento lista Seleccione Si para restablecer la lista de dispositivos conectados ~ Default = No

dispositivos conectados por bluetooth

P09.3.10 Actualizacion tarjeta de control ~ Descargue el archivo de configuracion desde la HMI ala Tarjeta  Default = No

de Control

8.9.5 S09.4 Seguridad

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcién Valor

P09.4.01 Introduccién Contrasefia Introducir la contrasefia. El valor predeterminado es 66. Min =0
Max = 999
Default=10

P09.4.02 R) Cerrar sesion Logout

P09.4.03 Ajuste Contrasefia Ajustar una nueva contrasefia. La contrasefia es necesariapara ~ Min=0

acceder al mend. Max = 999

Default = 66

P09.4.10 Blogqueo teclado Seleccionar la activacién del bloqueo del teclado. Default = No

0-No: Los botones siempre estén activos.

1-Si: Una vez que ha transcurrido el Intervalo de ahorro de
energia, los botones de flecha y la comunicacién inaldmbrica se
deshabilitan. El botén ON/OFF permanece activo.

2-Si - Contrasefia: Una vez que ha transcurrido el Intervalo de
ahorro de energia, todos los botones se deshabilitan. Es necesario
insertar la contrasefia para desbloquear los botones. Atencién: el
boton On/Off también estd blogueado, por lo que se recomienda
un contacto externo Start/Stop.
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8.9.6 S09.5 Clonacion

Pardmetro  Tipo Nombre Descripcion Valor

P09.5.01 Comenzar Aliniciarla CLONACION se descargara el firmware de esta unidad Default = No
especifica en todas las demds unidades conectadas.
El proceso se realizard independientemente de que la version de
firmware de esta unidad sea mas o menos reciente de la de las
demds unidades.

P09.5.02 (R) Versién Firmware Visualiza la version acumulativa de firmware del dispositivo

P09.5.03 (R) Progreso Este valor muestra el porcentaje de progresién de la CLONACION
una vez iniciado el proceso
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9 Modbus RTU

2.1 Comunicacidon

La unidad utiliza la interfaz serie RS485, que define:

Los pasadores de conexién

El cableado

Los niveles de senal

La velocidad de transmisién en baudios

La comprobacién de la paridad.

Los controladores se comunican con una solucién maestro-cliente, en la que sélo el maestro
puede iniciar una transferencia, o sondeo. Los otros dispositivos (cliente) responden
proporcionando al maestro los datos solicitados, o finalizando la accién solicitada en la
consulta.

9.2 Transmision

Funcién no soportada.

9.3 Proteccidn de datos

Las redes serie Modbus estdndar utilizan dos tipos de comprobaciéon de errores:

e Lacomprobacién de paridad (par o impar), que puede aplicarse opcionalmente a cada
caracter

e Comprobacién de redundancia longitudinal (en adelante, LRC) o comprobacién de
redundancia ciclica (en adelante, CRC), aplicado a todo el mensaje.

Ambas comprobaciones se generan en el dispositivo maestro y se aplican al contenido del

mensaje antes de su transmisién.

El dispositivo cliente comprueba cada caracter y todo el bastidor del mensaje durante la

recepcion.

9.4 Modos de transmision del protocolo

Se puede acceder a los datos gestionados por la unidad teniendo en cuenta la memoria
virtual Modbus, que consta de registros de retencién para todos los valores.

Al configurar los pardmetros del menu Puertos S08.0, el modo de transmisién del protocolo
Modbus RTU esta disponible.

Los pardmetros de comunicacién del puerto serie:

e P08.0.01 Direccién

e P08.0.02 Velocidad en baudios

e P08.0.08 Formato

deben seleccionarse en funcién de la configuracion de la red.

NOTA:

El modo y los pardametros de serie deben ser los mismos para todos los dispositivos de la red
Modbus.

Al ajustar el pardmetro P08.0.08 Formato, estén disponibles los siguientes modos:
e 8N1 1 bit de inicio, 8 bits de datos, 1 bit de parada, sin paridad

e 8N2 1 bit de inicio, 8 bits de datos, 2 bits de parada, sin paridad

e 8E1 1 bitde arranque, 8 bits de datos, 1 bit de parada, paridad par

e 801 1 bit de inicio, 8 bits de datos, 1 bit de parada, paridad impar.

La configuracién por defecto del puerto serie es:

e P08.0.01 Direccién=1

e P08.0.02 Velocidad en baudios=115200

e P08.0.08 Formato=8N1.
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9.5 Cédigos de funcién

soportados

Los codigos de funcién del protocolo Modbus implementados en la unidad son:

e leer Registros
Retencién que

de Retencién (cédigo hexadecimal 0x03), para leer tanto los Registros de
representan los Pardmetros como la Informacién

e Escribir Registros Multiples (cédigo hexadecimal 0x10), para escribir los Registros de

Retencion que

9.5.1 Ejemplo 1

representan los Pardmetros.

0x03 Leer registros de retencion - EL COMANDO DE LECTURA lee el contenido binario de los
registros de retenciéon del cliente.

Nota: Los registros Modbus se direccionan desde cero, por ejemplo, un Registro de Retencion
indexado como 0xBBA debe direccionarse como 0XBB9.

Ejemplo: Lectura de la presiéon actual

Consulta

Direccién del cliente
Funcién

Direccidn inicial Alta
Direccién inicial Baja

0x01

0x03 Leer Registro de Retencién

0x0B

0xB9 => 3001 DEC => Presion actual Direccion Modbus (FLOAT32)

CRC Error Check--Low

Nimero de puntos Alto 0x00

Nimero de puntos Bajo 0x02 Lectura de dos registros como FLOAt32

CRC Error Check-High 0x17

CRCError Check-Low 0xCA CRC-Checksum generado
Respuesta

Direccién del cliente 0x01

Funcién 0x03

Recuento de bytes 0x04

Data High 0x40

Data Low 0xA0

Data High 0x00

Data Low 0x00

CRC Error Check-High OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.2f FLOAT32 => Valor real = 5.2 bar

0xD1 CRC-Checksum generado
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9.5.2 Ejemplo 2

0x10 Escribir multiples registros - El COMANDO ESCRIBIR escribe valores en un bloque de
registros contiguos.

Nota: Los registros Modbus se direccionan desde cero, por ejemplo, un Registro de Retencién
indexado como 0x1074 debe direccionarse como 0x1073.

Ejemplo: ajuste larampa 1y larampa2a25s, larampa 3ylarampa4a 100s.

Consulta
Direccién del cliente 0x01
Funcién 0x10 Escribir varios registros
Starting address High 0x10
Starting address Low 0x74 => 4211 DEC => el primer registro es la Rampa 1
Registers Quantity High 0x00
Registers Quantity Low 0x04 deben escribirse un total de 4 registros (Rampa 1 a Rampa 4)
Byte Count 0x08 2 * Cantidad de registros
Reg Valor High 0x00
Reg Valor Low 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => establecer rampa 1 a 25 sec
Reg Valor High 0x00
Reg Valor Low 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => establecer rampa 2 a 25 sec
Reg Valor High 0x00
Reg Valor Low 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => establecer rampa 3 a 100 sec
Reg Valor High 0x00
Reg Valor Low 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => establecer rampa 4 a 100 sec
CRC Error Check-High OxED
CRCError Check-Low 0x6D CRC-Checksum generada
Respuesta
Direccién del cliente 0x01
Funcion 0x10
Starting address High 0x00
Starting address Low 0xCA
Registers Quantity High 0x00
Registers Quantity Low 0x04 escritos un total de 4 registros (Rampa 1a Rampa 4)
CRC Error Check-High OxF4
CRCError Check-Low 0xE1 CRC-Checksum generada
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9.6 Conexiones y gestidon de datos, Modbus RTU

Para obtener informacién detallada sobre la instalacidn, el cableado y la configuracion de la

unidad, consulte el manual Instrucciones adicionales de instalacién, funcionamiento y

mantenimiento.

e Cuando la comunicacién Modbus RTU entre la unidad y un dispositivo externo esté activa,
se enciende la luz de estado de conexidn de la pantalla de control.

e Ajuste el pardmetro P04.1.60 Limitar el ahorro de consigna a Si para escribir en la zona de
memoria volatil y prolongar la vida util de la memoria EEPROM no volatil.

NOTA:
No conecte el terminal (C) de la tarjeta de control a diferentes potenciales de tensién o PE.

Conectar una sola unidad a un dispositivo externo

Conecte los terminales 31 (B), 32 (A) y 33 (C) al dispositivo externo, por ejemplo, un
controlador légico programable (en adelante PLC), un BMS, etc....

Ext.

HVX+_PM_MO0020_A_sc

Conexién de un sistema multibomba a un dispositivo externo

El modo multibomba permite la conexion de dos o tres unidades en configuracion

multibomba multimaestro.

e Cada unidad del grupo de presién tiene su propia direccién Modbus Unica y proporciona
una lista completa de registros al dispositivo externo

e El pardmetro P08.1.01 Direccién debe ajustarse a un valor Unico en cada unidad del grupo
de presién. El parametro P08.1.01 Direccidn consiste en el nimero de identificacion de la
unidad en la red Modbus.

e Losterminales 31 (B), 32 (A)y 33 (C) se utilizan por defecto para la comunicacién con un
dispositivo de control externo (por ejemplo, PLC, BMS, etc.).

e Para facilitar las conexiones en cascada de las sefiales de los puertos RS485, los terminales
de cada puerto se repiten en dos filas de conectores.

e Lassefales del puerto RS485.2 estan replicadas tanto en la combinacion de terminales 31-
31-33 como en la combinacién de terminales 37-38-39.
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Ext.

HVX+_PM_MO0021_A_sc

Como la unidad también estd conectada en un sistema multibomba, hay que tener especial
cuidado en caso de que un dispositivo externo (a través del protocolo Modbus) solicite leery
escribir pardmetros del accionamiento.

En particular:

e En un sistema multibomba, en respuesta a una solicitud de "Lectura de registros" en el
Modbus, cada unidad sélo devuelve sus propios pardametros al dispositivo externo, y no los
de las demas unidades conectadas en el grupo de presion.

e En un sistema multibomba, las solicitudes de "Escritura de registros" en el Modbus deben
enviarse desde el dispositivo externo a todas las unidades conectadas, incluso si los
pardmetros a escribir son "Globales" (para el grupo de presién).

9.7 Listado de registros

Modbus Menu ID Name RIW Type Dimension Min Max

Register
Seleccionar el estado ON u OFF de
la bomba. Corresponde a accionar

0 el boton ON/OFF. RIW ENUM - 0 1
0-Ein
1-Aus

1 Comando de restablecimiento de RW ENUM ) 0 1
error

2001 P02.0.01 Error 1 (mas reciente) R UINT16

2002 Error 1- Fecha R UINT32

2004 Error 1- Hora R UINT32

2006 Error 1- Fecha final R UINT32

2008 Error 1-Hora final R UINT32

2010 Registro: Contador de errores R UINT16

2011 Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2013 Registro: Error 2 Bitfield R UINT32
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2015 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2017 - LogSpeed R UINT32

2019 - Registro: Codigo de error R UINT32

2021 : Registro: Caudal R sy FO+012- Unidad
Caudal

2023 : Registro: Altura de elevacion R foarzy L0401~ Unidad
Presién

2039 P02.0.02 Error 2 R UINT16

2040 - Error 2 - Fecha R UINT32

2042 - Error2 - Hora R UINT32

2044 - Error 2 - Fecha final R UINT32

2046 - Error 2 - Hora final R UINT32

2048 - Registro: Contador de errores R UINT16

2049 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2051 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2053 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2055 - LogSpeed R UINT32

2057 - Registro: Cédigo de error R UINT32

2059 - Registro: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidad
Caudal

2061 - Registro: Altura de elevacion R FLOAT32 PO4.0.11 - Unidad
Presidn

2077 P02.0.03 Error3 R UINT16

2078 - Error 3- Fecha R UINT32

2080 - Error 3 - Hora R UINT32

2082 - Error 3 - Fecha final R UINT32

2084 - Error 3 - Hora final R UINT32

2086 - Registro: Contador de errores R UINT16

2087 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2089 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2091 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

84 HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién



es - Traduccién de las instrucciones originales

2093 - LogSpeed R UINT32

2095 - Registro: Cadigo de error R UINT32

2097 : Registro: Caudal R foarsy  FO+012- Unidad
Caudal

2099 : Registro: Altura de elevacion R foarzy L0401~ Unidad
Presién

2115 P02.0.04 Error 4 R UINT16

2116 - Error 4 - Fecha R UINT32

2118 - Error 4 - Hora R UINT32

2120 - Error 4 - Fecha final R UINT32

2122 - Error 4 - Hora final R UINT32

2124 - Registro: Contador de errores R UINT16

2125 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2127 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2129 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Registro: Cédigo de error R UINT32

2135 - Registro: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidad
Caudal

2137 - Registro: Altura de elevacién R FLOAT32 P04'.0,'H -Unidad
Presidn

2153 P02.0.05 Error5 R UINT16

2154 - Error 5- Fecha R UINT32

2156 - Error 5-Hora R UINT32

2158 - Error 5 - Fecha final R UINT32

2160 - Error 5 - Hora final R UINT32

2162 - Registro: Contador de errores R UINT16

2163 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2165 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2167 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2169 - LogSpeed R UINT32
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27 - Registro: Cédigo de error R UINT32

2173 : Registro: Caudal R oasy  FO+012- Unidad
Caudal

2175 : Registro: Altura de elevacion R sy FO+01T- Unidad
Presidn

2191 P02.0.06 Error 6 R UINT16

2192 - Error 6 - Fecha R UINT32

2194 - Error 6 - Hora R UINT32

2196 - Error 6 - Fecha final R UINT32

2198 - Error 6 - Hora final R UINT32

2200 - Registro: Contador de errores R UINT16

2201 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2203 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2205 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2207 - LogSpeed R UINT32

2209 - Registro: Cédigo de error R UINT32

21 - Registro: Caudal R FLOAT32 P04.0.12 - Unidad
Caudal

2213 - Registro: Altura de elevacién R FLOAT32 P04'.0,'H -Unidad
Presidn

2229 P02.0.07 Error7 R UINT16

2230 - Error 7 - Fecha R UINT32

2232 - Error 7 - Hora R UINT32

2234 - Error 7 - Fecha final R UINT32

2236 - Error 7 - Hora final R UINT32

2238 - Registro: Contador de errores R UINT16

2239 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2241 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2243 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2245 - LogSpeed R UINT32

2247 - Registro: Codigo de error R UINT32
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2249 - Registro: Caudal R FLOAT32 P04.0.12- Unidad

Caudal
2251 : Registro: Altura de elevacion R FLOAT3? E?:SI(()J:] -Unidad
2267 P02.0.08 Error 8 R UINT16
2268 - Error 8 - Fecha R UINT32
2270 - Error 8- Hora R UINT32
2212 - Error 8 - Fecha final R UINT32
2274 - Error 8- Hora final R UINT32
2276 - Registro: Contador de errores R UINT16
2277 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32
2279 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32
2281 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32
2283 - LogSpeed R UINT32
2285 - Registro: Codigo de error R UINT32
2287 - Registro: Caudal R FLOAT32 Egjdoa.lu -Unidad
2289 - Registro: Altura de elevacién R FLOAT32 E?et‘i%:] -Unidad
2305 P02.0.09 Error 9 R UINT16
2306 - Error 9 - Fecha R UINT32
2308 - Error 9- Hora R UINT32
2310 - Error 9 - Fecha final R UINT32
2312 - Error 9 - Hora final R UINT32
2314 - Registro: Contador de errores R UINT16
2315 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32
2317 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32
2319 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32
2321 - LogSpeed R UINT32
2323 - Registro: Codigo de error R UINT32
2325 : Registro: Caudal R foarsy  FO+012- Unidad

Caudal
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2327 - Registro: Altura de elevacién R FLOAT32 PO4.0.11 - Unidad

Presion

2343 P02.0.10 Error 10 R UINT16

2344 - Error 10 - Fecha R UINT32

2346 - Error 10 - Hora R UINT32

2348 - Error 10 - Fecha final R UINT32

2350 - Error 10 - Hora final R UINT32

2352 - Registro: Contador de errores R UINT16

2353 - Registro: Error 1 Bitfield R UINT32

2355 - Registro: Error 2 Bitfield R UINT32

2357 - Registro: Alarma 1 Bitfield R UINT32

2359 - LogSpeed R UINT32

2361 - Registro: Codigo de error R UINT32

2363 : Registro: Caudal R floarsy  P040.12-Unidad
Caudal

2365 - Registro: Altura de elevacién R FLOAT3?2 P04'.0,'H -Unidad
Presion

2381 - Total Contador de errores R UINT16

2382 - Total Contador de alarmas R UINT16

2383 P02.9.01 Error Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Error Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Alarma Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Valor real estimado R ENUM

3001 P03.0.01 Presién actual R FLOAT32 P04'.0,'H - Unidad
Presion

3003 P030.02  Caudal actual R floarsy  1040.12-Unidad
Caudal

3005 P03003  Temp. del liquido Actual R floarsy  FO+013- Unidad
Temperatura

3007 PO30.04  Nivelactual R FLOAT3? ;?felw -Unidad

3009 P03.0.10 Valor requerido efectivo R FLOAT3?2

3011 P03.0.20 Valor demandado R FLOAT32

3013 P03.0.30 Estado de la bomba R ENUM
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3014 P03.0.05 Genérico actual R FLOAT32

3016 P03.0.06 Turno actual R FLOAT32

3101 P03.1.01 Tiempo de alimentacién R UINT32 s

3103 P03.1.02 Tiempo de funcionamiento R UINT32 s

3207 P03.2.01 Velocidad Motor R UINT16 pm

3202 P03.2.02 Velocidad Motor % R FLOAT32 %

3301 P03.3.01 Estado I/0 Digitales R UINT16

3302 P033.11  ValorEn. Analégica 1 R FLOAT3? 2’05'1'02 “Tipo Al
3304 P03312  ValorEn. Analdgica 2 R FLOAT3? 505'”2 “Tipo Al
3306 P03313  ValorEn. Analégica 3 R FLOAT3? 205'1'22 “Tipo Al
3308 P033.14  ValorEn. Analégica 4 R FLOAT3? 2’05'1'32 “Tipo Al
3310 P03320  Valor Salida Analogica R FLOAT3? anhsdigfall'&ga
3401 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3402 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3403 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3404 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3405 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3406 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3407 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3408 P03.4.01 Cddigo Producto unidad R UINT16

3409 P03.4.02 Fecha de Fabricacion unidad R UINT32

3417 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3412 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3413 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3414 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3415 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3416 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16
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37 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3418 P03.4.03 Ntmero de Serie unidad R UINT16

3429 P03.4.10 Version Firmware Pantalla R UINT32

3431 P03.4.11 Version Firmware BT R UINT32

3435 P03.4.13 Version Firmware Control R UINT32

3437 P03.4.14 Version Archivo Mapas R UINT32

3439 P03.4.15 Versién Archivo Valores por Defecto R UINT32

3443 P03.4.17 Version Archivo Idiomas R UINT32

3445 P03.4.19 Version Firmware R UINT32

3448 P03.4.25 Curvas hidrdulicas almacenadas R ENUM

4001 P04.0.01 Tipo de sistema RIW ENUM - 0 2

4002 P04.0.02 Modo de Control RIW ENUM - 0 7

4003 P04.0.03 Modo De Regulacién RIW ENUM - 0 1

4004 P04.0.05 Valores de Arranque RIW UINT16 % 0 100

4005 P04.0.06 Arranque Auto RIW ENUM - 0 1

4006 P04.0.07 Configuracion velocidad minima ~ RIW ENUM - 0 1

4007 P04.0.09 Seleccion Unidad de Medida RIW ENUM - 0 1

4008 P04.0.11 Unidad Presion RIW ENUM - 0 8

4009 P04.0.12 Unidad Caudal RIW ENUM - 0 4

4010 P04.0.13 Unidad Temperatura RIW ENUM - 0 2

4011 P04.0.14 Unidad Nivel RIW ENUM - 0 3

4012 P04.0.15 Unidad de medida de la potencia ~ R/W ENUM - 0 3

4013 P04.0.16 Unidad de medida de la energia RIW ENUM - 0 5

1014 P04.0.17 M::jljj de la energia especifica RIW ENUM ) 0 1

4018 P04.1.15 Tipo de punto de ajuste de presion ~ RIW ENUM - 0 1

019 POT6OT  PresionHO W omsz PO nidd esin-Vob Toop. 2 Heson:
Cero

4021 P04.0.21 Seleccidn Punto de ajuste 1 RIW ENUM - 0 1
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4022 P04.0.22 Seleccidn Punto de ajuste 2 RIW ENUM 0 2
4023 P04.0.23 Seleccién Punto de ajuste 3 RIW ENUM 0 2
4024 P04.0.24 Seleccién Punto de ajuste 4 RIW ENUM 0 2
P042.31- .
4101 PO4101  Velocidad-Pt 1 RW  UINTI6  rpm Velocidad P04.2.32- Velocidad
s maxima
minima
P04.231- .
4102 P04102  Velocidad-Pt2 RW  UINTI6  rpm Velocidad P0A.2.32- Velocidad
s maxima
minima
P042.31- .
4103 P041.03  Velocidad-Pt3 RW  UINTI6  rpm Velocidad P04.2.32 - Velocidad
.. maxima
minima
P042.31- .
4104 PO4.104  Velocidad-Pt4 RIW UINT16 pm Velocidad P0A.2.32-Velocidad
s maxXima
minima
05011 -
111 P04.1.11 Presin- Pt 1 RIW oary OO -Unidad i valor  POD-0-12- Presion-
Presion Valor Méximo
Cero
05011 -
113 PO4112  Presion-Pt2 Rw ploarsp POA0TT-Unidad e Valor  PO2-012-Presion-
Presion Valor Mdximo
Cero
. P05.011- 3
4115 P04.1.13 Presi6n - Pt3 RIW oarz OO -Unidad o i valor  TO0-0-12- Presion-
Presion Valor Mdximo
Cero
. P05.011- -
117 PO4114  Presion-Pt4 RIW oary OO -Unidad i valor  POD-0-12- Presion-
Presion Valor Méximo
Cero
P05.021-
121 P04.1.21 Caudal - Pt 1 RIW oary  LO40A2-Unidad o o) ety P05.0-22- Caudal-
Caudal Valor Méximo
Cero
. P05.021-
4123 P04.1.22 Caudal - Pt 2 RIW oar  (OADA2-Unidad o ol vty P05:0-22- Caudal-
Caudal Valor Mdximo
Cero
. P05.021-
4125 P04123  Caudal-Pt3 RIW oar  TOADA2-Unidad o o vty P05:0-22- Caudal-
Caudal Cero Valor Méximo
P05.021-
4127 P04124  Caudal-Ptd RIW oar  LO40A2-Unidad o o) vty P05.0-22- Caudal-
Caudal Cero Valor Méximo
4131 PO4131  Temperatura-Pt1 R Foarsy  ToR013-Unidad
Temperatura
133 P04132  Temperatura-Pt2 RW  Floarg  040.13-Unidad
Temperatura
35 PO4133  Temperatura-Pt3 RW  Floary  040.13-Unidad
Temperatura
1137 POA134  Temperatura-Pt4 RIW floarzy  TO4013- Unidad
Temperatura
141 PO4.1 41 Nivel - Pt 1 RIW FLOAT32 PQ4.0.14-Un|dad P05.0.41 - Nivel - P0l5.‘0.42-N|veI-Vanr
Nivel Valor Cero Maximo
"3 PO41 42 Nivel - Pt?2 RIW FLOAT3? PQ4.0.14-Un|dad P05.0.41 - Nivel - P0,5.'0.42-N|veI-Vanr
Nivel Valor Cero Méximo
s 00143 Nivel -Pt3 " floarsp  PU40.14-Unidad  POS.041-Nivel- PO5.0.42-Nivel-Valor
Nivel Valor Cero Méximo
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147 POL1.44 Nivel - Pt4 RIW FLOAT32 PQ4.0.14 -Unidad  P05.0.41 - Nivel - PO,S'.0'42 - Nivel - Valor
Nivel Valor Cero Méximo
4155 P04.1.60 Limitar el ahorro de consigna RIW ENUM 0 1
P05.0.51 - .
4156 PO4151  Genérico- Pt RIW FLOAT32 Genérico-Valor | 0>-0:92 - Genérico-
Valor Maximo
Cero
P05.0.51 - .
4158 PO4.152  Genérico-Pt2 RIW FLOAT32 Genérico-Valor 02092 Genérico -
Valor Maximo
Cero
P05.0.51 - .
4160 PO4.153  Genérico-Pt3 RIW FLOAT32 Genérico-Valor | 02-0-92 - Genérico -
Valor Maximo
Cero
P05.0.51 - .
4162 PO4.154  Genérico- Pt4 RIW FLOAT32 Genérico-Valor | 0>-0:92 - Genérico-
Valor Maximo
Cero
4200 P04.2.00 Tipo de regulacién o control RIW ENUM 0 1
4201 P04.2.01 Ventana RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Histéresis RIW UINT16 % 1 100
P04.2.31- .
4203 P04.2.06 Velocidad incremento RIW UINT16 pm Velocidad Pmoaz)lufn?az +Veloddad
minima
4204 P04.2.07 Valor incremento lineal RIW UINT16 % 0 200
4205 P04.2.08 Val. inc. cuadratico RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Rampa 1 RIW UINT16 $ 1 250
4212 P04.2.12 Rampa 2 RIW UINT16 $ 1 250
4213 P04.2.13 Rampa 3 RIW UINT16 $ 1 999
4214 P04.2.14 Rampa 4 RIW UINT16 $ 1 999
4215 P04.2.15 Rampa ac. Velocidad minima RIW FLOAT32 5 0.1 25
4217 P04.2.16 Rampa des. Velocidad minima RIW FLOAT32 5 0.1 25
4221 P04.2.21 KP - Control PI RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Tl - Control PI RIW FLOAT32 S 0 10000
4231 P04.2.31 Velocidad miima RIW UINT16 pm 0 2000
4232 P04.2.32 Velocidad méxima RIW UINT16 pm 2000 4100
4233 P04.2.35 Tiempo velocidad minima RIW UINT16 5 0 100
4300 P04.3.00 Reset automatico errores RIW ENUM 0 1
. P05.0.11 - .,
4301 P043.01  Presién-Umbral Minimo Rw  poarzy  POAO0MI-Unidad o ol PO2-0.12- Presion-
Presion Cero Valor Maximo
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. P05.0.21-
4303 P04302  Caudal-Umbral Minimo Rw  roarzp  (oa012-Unidad ol vargy  P02.0.22- Caudal-
Caudal Cero Valor Maximo
4305 P04.3.03 Temperatura - Umbral Minimo RIW FLOAT32 P04.0.13 - Unidad
Temperatura
1307 P043.04 Nivel - Umbral Minimo RIW FLOAT32 PQ4.0.14 -Unidad  P05.0.41 - Nivel - PO,S'.0'42 - Nivel - Valor
Nivel Valor Cero Méximo
4310 P04.3.10 Retraso Umbral Minimo RIW UINT16 S 1 100
4311 P04.3.11 Retraso Falta de Agua RIW UINT16 S 1 100
P05.0.51- L.
1312 P04305  Genérico- Umbral Min. RW  FLOAT2 Genérico -Valor  ©00-0-32- Genérico -
Coro Valor Maximo
4401 PO4.4.01  Velocidad Autoprueba RIW UINT16 pm 0 P0A.2.32-Velocidad
maxima
4402 P04.4.02 Intervalo Autoprueba RIW UINT16 h 0 255
4403 P04.4.03 Duracién Autoprueba RIW UINT16 S 0 180
4404 P04.4.05 Control Autoprueba RIW ENUM 0 1
4501 P04.5.01 Funcion Setpoint Shift RIW ENUM 0 3
4502 P04.5.02 Entrada SP Shift RIW ENUM 0 5
4503 P04.5.05 SP Shift Valor 1 RIW FLOAT32
4505 P04.5.06 SP Shift Valor 2 RIW FLOAT32
4507 P04.5.10 SPShiftX 1 RIW FLOAT32 P04.5.11 - SP Shift X 2
4509 PO45I1 SPShiftX2 RW  FLOAT2 2%&110 P p0a512-5P Shiftx 3
4511 PO4512  SPSHIftX3 RW  FLOAT2 2%&121 P p0a513- 5P Shiftx 4
. P04.5.12 - SP
4513 P04.5.13 SP ShiftX 4 RIW FLOAT32 ShiftX 3
4601 P04.6.01 Funcion llen. tubos RIW ENUM 0 2
. P05.0.11- .
4602 P046.03  Umbralllen. tubos Rw  poarz  P0a0MI-Unidad o ol POS-0.12- Presion-
Presion Valor Maximo
Cero
4604 P04.6.05 Tiempo llen. tubos RIW UINT16 S 0 999
4605 P04.6.06 N.® bombas llen. tubos RIW UINT16 1 P06.0.02 - Unidad méx.
4606 P04.610  Tiempo estabiliz. Ilen. tubos RIW UINT16 5 1 FUO;lo.f.OS ~Tiempo len.
4607 P04.6.15 Increm. velocidad llen. tubos RIW UINT16 % 5 100
4907 P07.9.01 Rango de potencia del motor R ENUM
1905 P07.9.05 Tipo de conexién VFD (variador de R ENUM

frecuencia)
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5000 P05.0.00 Origen valor controlado RIW ENUM - 0 7
5001 P05.0.01 Actuador - Valor Cero RIW UINT16 rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Actuador - Valor Maximo RIW UINT16 pm 0 9999
5003 PO5.0.11  Presion-Valor Cero RW  FLOAT32 E?:SI(;:1 “Unidad g 10
5005 P05.0.12 Presion - Valor Maximo RIW FLOAT32 E?et'i%:] -Unidad 0 100
5007 P05.021  Caudal-Valor Cero RW  FLOAT32 Egja%l” “Unidad 9999
5009 P05.0.22 Caudal - Valor Maximo RIW FLOAT32 E(a)jd%ﬂz -Unidad 0 9999
5011 P05.0.31 Temperatura - Valor Cero RIW FLOAT32 ?g;ge:jtugmdad -100 9999
5013 P05.0.32 Temperatura - Valor Mdximo RIW FLOAT32 ?g;ge:jtugmdad -100 9999
5015 P05.0.41 Nivel - Valor Cero RIW FLOAT32 E?tho'u -Unidad -999 9999
5017 P05.0.42 Nivel - Valor Mdximo RIW FLOAT32 E?tho'u -Unidad -999 9999
5021 PO5.0.61  SPS Presion- Valor cero RW  FLOAT32 E?:SI(;:1 “Unidad 4 99
5023 PO5.062  SPS Presion - Valor méximo o Rows OO 999
5025 P05.0.51 Genérico - Valor Cero RIW FLOAT32 - -1000 1000
5027 P05.0.52 Genérico - Valor Maximo RIW FLOAT32 - -1000 1000
5101 P05.1.01 Funcién Al'1 RIW ENUM . 0 7
5102 P05.1.02 Tipo Al RIW ENUM . 0 3
5103 P05.1.11 Funcién Al 2 RIW ENUM . 0 7
5104 P05.1.12 Tipo Al 2 RIW ENUM . 0 3
5105 P05.1.21 Funcién Al 3 RIW ENUM . 0 7
5106 P05.1.22 Tipo Al 3 RIW ENUM . 0 3
5107 P05.1.31 Funcién Al 4 RIW ENUM . 0 7
5108 P05.1.32 Tipo Al RIW ENUM . 0 3
5109 P05.1.40 Curva sensor RIW ENUM - 0 1
5110 P05.1.50 Tipo actuador analégico RIW ENUM - 0 1
5203 P05.2.03 Funcién DI 3 RIW ENUM - 0 "
5204 P05.2.04 Funcién DI 4 RIW ENUM - 0 "
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5205 P05.2.05 Funcion DI 5 RIW ENUM - 0 1

5213 P05.2.13 Légica de entrada digital 3 RIW ENUM - 0 1

5214 P05.2.14 Légica de entrada digital 4 RIW ENUM - 0 1

5215 P05.2.15 Légica de entrada digital 5 RIW ENUM - 0 1

5301 P05.3.01 Funcidn salida analdgica RIW ENUM - 0 12

5302 P05.3.02 Tipo salida analégica RIW ENUM - 0 3

5401 P05.4.01 Funcion relé 1 RIW ENUM - 0 7

5402 P05.4.02 Funcion relé 2 RIW ENUM - 0 7

5801 P05.8.01 Offset Al 1 RIW FLOAT32 - -100 100

5803 P05.8.02 Gain Al RIW FLOAT32 - 0 15

5805 P05.8.11 Offset Al 2 RIW FLOAT32 - -100 100

5807 P05.8.12 Gain Al 2 RIW FLOAT32 - 0 15

5809 P05.8.21 Offset Al 3 RIW FLOAT32 - -100 100

5811 P05.8.22 Gain Al 3 RIW FLOAT32 - 0 15

5813 P05.8.31 Offset Al 4 RIW FLOAT32 - -100 100

5815 P05.8.32 Gain Al 4 RIW FLOAT32 - 0 15

5844 P05844  OffsetAQ T Rw floarsz  F0a302-Tipo 0 100
salida analdgica

5846 P05.8.45 Gain A0 1 RIW FLOAT32 - 0 15

6001 P06.0.01 Configuracién de Sistema RIW ENUM - 0 2

6002 P06.0.02 Unidad max. RIW UINT16 - 1

6003 P06.0.03 Direccién Multibomba RIW UINT16 - 1

6004 P06.0.04 Mapa multibomba R UINT16

6005 P06.0.05 Prioridad multibomba R UINT16

6111 P06.1.11 Presion - Inc. valor RIW roarsz 0401 -Unidad P05.0.12 - Presién -
Presion Valor Maximo

6113 P06.112  Presién-Dec valor Rw  foarzy  F0a0.M-Unidad P05.0.12- Presicn -
Presion Valor Maximo

6115 P06.121  Caudal-Inc.valor Rw  foarsz  Fo40.12-Unidad P05.0.22- Caudal
Caudal Valor Maximo

6117 P06.1.22  Caudal-Dec. valor RIW foarsy  [OA012-Unidad P05.0.22 - Caudal-
Caudal Valor Maximo
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6119 P06.131  Temperatura-Inc. valor RIW florp  FOR013-Unidad PO5.032 Temperatura
Temperatura -Valor Méximo
6121 P06.132  Temperatura- Dec. valor RIW florp  FOR013-Unidad P03.0.32 - Temperatura
Temperatura -Valor Mdximo
6123 PO6.141  Nivel-Inc. valor RW  poarsz  Fo40.14-Unidad P05.0.42-Nivel-Valor
Nivel Méximo
6125 P06.1.42 Nivel - Dec. valor RIW oarsz  F040.14-Unidad P05.0.42-Nivel-Valor
Nivel Méximo
P042.31- .
6129 PO6.161  Velocdad habiliacién mulbomba  RW  UINTI6  rpm Velocidad POL2 32 Veloidad
minima
6130 P06.1.71 Limite sincrono RIW UINT16 pm 0 3600
6131 P06.172  Ventanasincrona RIW UINT16 pm 0 POA.2.32 -Velocidad
maxima
6132 P06.1.81 Intervalo intercambio automatico RIW UINT16 h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 - 0 1
6134 P0615T  Genérico- Inc.valor RW  FLOATR2 - 0 P05.0.52 - Genérico -
Valor Méximo
6136 P06.152  Genérico- Dec.valor RW  FLOATR2 - 0 P05.0.52 - Genérico -
Valor Mdximo
P042.31- .
7101 P07.101  Centrosalto velocidad RIW UINT16 pm Velocidad fngilzmiz +Velocidad
minima
7102 P07.1.02 Banda salto velocidad RIW UINT16 rpm 0 300
8001 P08.0.01 Funcion COM 1 RIW ENUM : 0 3
8002 P08.0.02 Funcion COM 2 RIW ENUM : 0 2
8101 P08.1.01 Direccién Modbus RTU RIW UINT16 : 0 127
8102 P08.1.02 \é%IJocidad de transmision Modbus RW ENUM ) 0 8
8108 P08.1.08 Formato Modbus RTU RIW ENUM : 0 3
o P08.2.05 - Max.
8201 P08.2.01 Direccién MAC BACnet MS/TP RIW UINT16 : 0 0 BACHL MS/TP
8202 P08.2.02 Velocidad de transmision BACnet RW ENUM ) 0 8
MS/TP
8203 P08.2.03 Formato BACnet MS/TP RIW ENUM : 0 3
8204 P08.2.04 ID Dispositivo BACnet MS/TP RIW VINT32 : : 4194304
P082.01-
8206 P08.2.05 Max. maestro BACnet MS/TP RIW UINT16 - Direccion MAC 127
BACnet MS/TP
8210 - Informacion frames BACnet RIW UINT16 - 1 255
8211 : Reinic. BAChet RIW ENUM : 0 1
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8301 P08.3.01 Funcién comunicacién inalambrica ~ RIW ENUM - 0 1
9001 P09.0.01 Idioma RIW ENUM - 0 28
9011 P09.0.12 Hora RIW UINT32

9013 P09.0.11 Fecha RIW UINT32

9101 P09.2.01 Seleccion configuracion pardmetros  R/W ENUM - 0 1
9201 P09.1.01 Ahorro de energfa pantalla RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Intervalo ahorro de energia RIW UINT16 5 60 3600
9210 P09.1.10 Orientacion pantalla RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Decimales max. RIW UINT16 - 0 3
9301 P09.3.01 Reset registro de errores RIW ENUM - 0 1
9302 P09.3.02 Reset horas alimentacién RIW ENUM - 0 1
9303 P09.3.03 Reset horas funcionamiento RIW ENUM - 0 1
9305 P09.3.05 Reset de fabrica RIW ENUM - 0 1
9306 P09.3.06 Arranque rapido finalizado RIW ENUM - 0 1
9307 P09.3.07 CR:;teackt):(ejcol;mento lista dispositivos RIW ENUM ) 0 1
9501 P09.5.01 Comenzar RIW ENUM - 0 1
9503 P09.5.03 Progreso R UINT16 %
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10 BACnet MS/TP

10.1 Declaracién de conformidad de la aplicacidon del protocolo (PICS)

Declaracién de Conformidad

Fecha 2211112024

Vendor name Xylem Inc.

Product name HYDROVAR X+ SMART CONTROLLER
Product model number HVX+/WT, HVX+/PU

Application software version 01.00.00

Firmware revision 01.00.00

BACnet protocol version 19

Perfil de dispositivo estandar BACnet (Anexo L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

] BACnet Smart Actuator (B-SA)
Bloques de interoperabilidad BACnet (Anexo K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Gestion de dispositivos de red

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OOooojo|jojojo|jojoooooojoojojooooooooON

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Objetos estandar soportados

Object Supported Created / deleted Optional properties Writing properties
dynamically supported
Analog Input | O
Analog Value ] a - Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue | a

Nivel de enlace de datos

O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
] MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (funcionalidad limitada, posibilidad de timeout
por baja velocidad)
o 2400 (funcionalidad limitada, posibilidad de timeout
por baja velocidad)
e 4800 (funcionalidad limitada, posibilidad de timeout
por baja velocidad)
e 9600
e 19200
e 38400 (recomendado)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Otros

Restriccion de la direccién del dispositivo

¢Se admiten dispositivos con restricciones estéticas? a si M no
Necesario para la comunicacién bidireccional con el esclavo MS/TP y otros dispositivos.

Caracteristicas adicionales

e Opciones de red: No presente.
e Opciones de seguridad de la red: No presente.
e Conjunto de caracteres admitidos: No presente.
e Capacidades de segmentacién: No presente.
e Gestion de red: No presente.
e Gestion de alarmas y eventos: No presente.
e Planificacién y programacién: No presente.
e Capacidad de gestidn de registros (tendencias): No presente.
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10.2 Dispositivo BACnet e identificador de objeto de dispositivo

BACnet

HVX+ Smart Controller es un dispositivo BACnet, ya que admite la comunicacién digital
mediante el protocolo BACnet.

Cada dispositivo BACnet contiene un objeto de dispositivo. Se trata de un objeto estdndar
cuyas propiedades representan las caracteristicas que pueden verse desde el exterior.

Si la unidad esté conectada a la red local Master-Slave / Token-Passing (en adelante MS/TP),
localiza a través de:

e un Identificador de Objeto de Dispositivo, o

e Una direccion de Control de Acceso al Medio (en adelante MAC).

Identificador de objeto de dispositivo BACnet

Direccién MAC

El valor ajustado de fabrica es 84003.

Para cambiar el valor, utilice el servicio Escribir Propiedad en la propiedad Object_ldentifier
del Objeto Dispositivo, o el pardmetro especifico P08.2.04 ID Dispositivo BACnet MS/TP
disponible en la pantalla.

El valor ajustado de fabrica es 1.
Compruebe que cada unidad conectada a la red MS/TP esté identificada por una direccion
diferente en el pardmetro P08.2.01 Direccion MAC BACnet MS/TP.

10.3 Conexiones y gestién de datos, BACnet MS/TP

Para obtener informacion detallada sobre la instalacidn, el cableado y la configuracion de la

unidad, consulte el manual Instrucciones adicionales de instalacién, funcionamiento y

mantenimiento.

e Cuando la comunicacién BACnet MS/TP entre la unidad y un dispositivo externo esta
activa, la luz de estado de la conexion de la pantalla de control estd encendida.

se

e Ajuste el pardmetro P04.1.60 Limitar el ahorro de consigna en Si para escribir en el drea de

memoria volatil y prolongar la vida util de la memoria de solo lectura programable y
borrable eléctricamente (en adelante, EEPROM).

NOTA:

No conecte el terminal (C) de la placa de control a diferentes potenciales de tensién ni a la
toma de tierra de proteccion (en adelante, PE).

Conectar una sola unidad a un dispositivo externo

Conecte los terminales 31 (B), 32 (A) y 33 (C) al dispositivo externo, por ejemplo, un
controlador légico programable (en adelante, PLC), un BMS, etc.

Ext.

rrrrYrr

HVX+_PM_MO0020_A_sc
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10.4 TABLA de cadenas BACnet

Identificador  IDMend  Nombre Pardm. Nombre Obj. BACnet Tipo
de objeto
0 P03.4.01  Cédigo Producto unidad Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03  Ndamero de Serie unidad Unit Serial Number UINT16
10.5 TABLA de entradas analégicas BACnet
Identificador 1D Mendi Nombre Param. Nombre Obj. BACnet Tipo Dimensidn Min Méx
de objeto
0 P02.0.01 Error 1 (més reciente) Error 1 (Most Recent) UINT16
1 Error 1- Fecha Error 1- Date UINT32
2 Error 1- Hora Error 1-Time UINT32
3 Error 1- Fecha final Error 1- End Date UINT32
4 Error 1-Hora final Error 1- End Time UINT32
5 Registro: Contador de Log: Error Counter 1 UINT16
errores
6 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Registro: Alarma 1 Bitfield ~ Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Registro: Codigo de error  Log: Error Code 1 UINT32
o ) P04.0.12 -
M Registro: Caudal Log: Flow 1 FLOAT32 Unidad Caudal
12 Registro: Altura de Log: Head 1 Floarsy  FOA0TT-
elevacién Unidad Presién
13 P02.0.02 Error2 Error2 UINT16
14 Error 2 - Fecha Error 2- Date UINT32
15 Error 2 - Hora Error2-Time UINT32
16 Error 2 - Fecha final Error 2 - End Date UINT32
17 Error 2 - Hora final Error2-End Time 1 UINT32
18 Registro: Contadorde . £1or Counter2 UINT16
errores
19 Registro: Error 1 Bitfield ~ Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
20 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
21 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
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22 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
23 Registro: Cadigo de error  Log: Error Code 2 UINT32
o ) P04.0.12 -
24 Registro: Caudal Log: Flow 2 FLOAT32 Unidad Caudal
2 Registro: Altua de Log: Head 2 A
elevacién Unidad Presién
26 P02.0.03 Error 3 Error 3 UINT16
27 Error 3 - Fecha Error 3 - Date UINT32
28 Error 3 - Hora Error 3-Time UINT32
29 Error 3- Fecha final Error 3- End Date UINT32
30 Error 3- Hora final Error 3-End Time 1 UINT32
31 Registro: Contadorde o erorcounter3 UINTIG
errores
32 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
33 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
34 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
35 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
36 Registro: Codigo de error  Log: Error Code 3 UINT32
. ) P04.0.12 -
37 Registro: Caudal Log: Flow 3 FLOAT32 Unidad Caudal
38 Registro: Altura de Log: Head 3 A
elevacién Unidad Presion
39 P02.0.04 Error4 Error4 UINT16
40 Error 4 - Fecha Error 4 - Date UINT32
4 Error4 - Hora Error4-Time UINT32
42 Error 4 - Fecha final Error 4 - End Date UINT32
43 Error 4 - Hora final Error 4 - End Time 1 UINT32
44 Registro: Contador de Log: Error Counter 4 UINT16
errores
45 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
46 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
47 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
48 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién

103



es - Traduccién de las instrucciones originales

49 Registro: Cédigo de error  Log: Error Code 4 UINT32
o ) P04.0.12 -
50 Registro: Caudal Log: Flow 4 FLOAT32 Unidad Caudal
51 Registro: Altua de Log: Head 4 A
elevacién Unidad Presién
52 P02.0.05 Error5 Error5 UINT16
53 Error 5 - Fecha Error 5 - Date UINT32
54 Error 5 - Hora Error5-Time UINT32
55 Error 5- Fecha final Error 5- End Date UINT32
56 Error 5- Hora final Error 5-End Time 1 UINT32
57 Registro: Contadorde - ¢1vor Counter 5 UINT16
errores
58 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
59 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
60 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
61 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
62 Registro: Codigo de error  Log: Error Code 5 UINT32
. ) P04.0.12 -
63 Registro: Caudal Log: Flow 5 FLOAT32 Unidad Caudal
04 P02.0.06 Error6 Error 6 UINT16
65 Error 6 - Fecha Error 6 - Date UINT32
66 Error 6- Hora Error 6-Time UINT32
67 Error 6 - Fecha final Error 6 - End Date UINT32
68 Error 6 - Hora final Error 6- End Time 1 UINT32
69 Registro: Contador de Log: Error Counter 6 UINT16
errores
70 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
Al Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
72 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
73 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
74 Registro: Cédigo de error  Log: Error Code 6 UINT32
o ) P04.0.12 -
75 Registro: Caudal Log: Flow 6 FLOAT32 Unidad Caudal
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76 Registro: Altura de Log: Head 6 oy TR0
elevacién Unidad Presién
77 P02.0.07 Error7 Error7 UINT16
78 Error 7 - Fecha Error 7 - Date UINT32
79 Error 7 - Hora Error 7-Time UINT32
80 Error 7 - Fecha final Error 7 - End Date UINT32
81 Error 7 - Hora final Error 7-End Time 1 UINT32
82 Registro: Contadorde o erorcounter7 UINTIG
errores
83 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
84 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
85 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
86 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
87 Registro: Codigo de error  Log: Error Code 7 UINT32
. , P04.0.12-
88 Registro: Caudal Log: Flow 7 FLOAT32 Unidad Caudal
89 Registro: Altura de Log: Head 7 foasy  POA0N-
elevacién Unidad Presién
90 P02.0.08 Error 8 Error 8 UINT16
91 Error 8- Fecha Error 8 - Date UINT32
92 Error 8 - Hora Error 8-Time UINT32
93 Error 8 - Fecha final Error 8- End Date UINT32
94 Error 8- Hora final Error 8- End Time 1 UINT32
95 Registro: Contador de Log: Error Counter 8 UINT16
errores
96 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
97 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
98 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
99 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
100 Registro: Cédigo de error  Log: Error Code 8 UINT32
o ) P04.0.12 -
101 Registro: Caudal Log: Flow 8 FLOAT32 Unidad Caudal
10 Registro: Altura de Log: Head 8 FLOAT3? P04.0.11-

elevacion

Unidad Presion

HVX+ Smart Controller - Instrucciones adicionales de instalacién, uso y programacién

105



es - Traduccién de las instrucciones originales

103 P02.0.09 Error 9 Error 9 UINT16
104 Error 9 - Fecha Error 9- Date UINT32
105 Error 9 - Hora Error 9-Time UINT32
106 Error 9 - Fecha final Error 9- End Date UINT32
107 Error 9 - Hora final Error 9-End Time 1 UINT32
108 Registro: Contadorde o erorCounter9 UINTIG
errores
109 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
110 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
m Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
112 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
13 Registro: Cédigo de error  Log: Error Code 9 UINT32
. ) P04.0.12 -
114 Registro: Caudal Log: Flow 9 FLOAT32 Unidad Caudal
115 Registro: Altura de Log: Head 9 foarsy  POA0N-
elevacion Unidad Presién
116 P02.0.10 Error 10 Error 10 UINT16
117 Error 10 - Fecha Error 10- Date UINT32
118 Error 10 - Hora Error 10 - Time UINT32
119 Error 10 - Fecha final Error 10 - End Date UINT32
120 Error 10 - Hora final Error 10-End Time 1 UINT32
2 Registro: Contador de Log: Error Counter 10 UINT16
errores
122 Registro: Error 1Bitfield  Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
123 Registro: Error 2 Bitfield  Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
124 Registro: Alarma 1 Bitfield  Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
125 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
126 Registro: Cadigo de error  Log: Error Code 10 UINT32
o ) P04.0.12 -
127 Registro: Caudal Log: Flow 10 FLOAT32 Unidad Caudal
128 Registro: Altura de Log: Head 10 Floarsy  FOA0TT-
elevacién Unidad Presién
129 Total Contador de errores  Total Error Counter UINT16
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130 Total Contador de alarmas  Total Alarm Counter UINT16

131 P02.9.01 Error Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32

132 P02.9.02 Error Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32

133 P02.9.05 Alarma Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32

134 P03.0.01 Presidn actual Actual Pressure FLOAT32 POZ.LO'H .
Unidad Presién

135 P03.0.02 Caudal actual Actual Flow FLOAT32 POZ.LO']Z X
Unidad Caudal
P04.0.13-

136 P03.0.03 Temp. del liquido Actual ~ Actual Fluid Temperature ~ FLOAT32  Unidad
Temperatura

137 P03.0.04 Nivel actual Actual Level FLOAT32 POZ.LO'M.'
Unidad Nivel

138 P03.0.10 Valor requerido efectivo  Effective Required Value  FLOAT32

139 P03.0.20 Valor demandado Required Value FLOAT32

140 P03.0.30 Estado de la bomba Pump Status ENUM

141 P03.1.01 Tiempo de alimentacion ~ Unit Powered Time UINT32 s

142 P03.1.02 Tiempo de funcionamiento  Motor Running Time UINT32 S

143 P03.2.01 Velocidad Motor Motor Speed UINT16 rpm

144 P03.2.02 Velocidad Motor % Motor Speed % FLOAT32 %

145 P03.3.01 Estado I/0 Digitales Digital I/0 Status UINT16

146 P0O3311  Valor En. Analégica 1 Analog Input 1Value ~ FLOAT32 2’05'1'02 Tipo Al

147 P03312  ValorEn.Analégica?  Analoglnput2Value  FLOAT32 ;05'1'12 Tipo Al

148 POI313 Velorbn Analigia3  Avaloginput3vale  Rloarz LR TROAL

149 P03.3.14 Valor En. Analdgica 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 ?05'1'32 TipoAl

150 P03.3.20 Valor Salida Analdgica Analog Output Value FLOAT32 P0,5'3'02 -TIPO
salida analdgica

151 P340z echadefabricadon b hucionDate  UINT32

unidad

152 P06.0.04 Mapa multibomba Multipump Map UINT16

153 P06.0.05 Prioridad multibomba Multipump Priority UINT16

154 P03.4.13 Versién Firmware Control Cont‘rol Card Firmuare UINT32

Version
155 P03.4.10 Versién Firmware Pantalla ~ Hmi Firmware Version UINT32
156 P03.4.11 Version Firmware BT Hmi-Bt Firmware Version ~ UINT32
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157 P03.4.14 Version Archivo Mapas Map File Version UINT32

158 po3aqs  VersionAtchivoValores por oo b te version UINT32
Defecto

159 P03.4.17 Versién Archivo Idiomas ~ Language File Version UINT32

160 P03.0.00 Valor real estimado Senorless or Sensored ENUM

161 P45 Cunas hidriulicas EstimationCapability ENUM
almacenadas

162 P03.4.19 Versidn Firmware Firmware Version UINT32

163 P03.0.05 Genérico actual Actual Generic FLOAT32

164 P03.0.06 Turno actual Actual Shift FLOAT32

165 Po79.01  Rengodepotencadel b e Range ENUM
motor

166 P07.9.05 Tlpq de conexién VFD. Inverter Connection Type ~ ENUM
(variador de frecuencia)

10.6 TABLA de valores analégicos BACnet

Identificador ID Mend Nombre Parém. Nombre Obj. BACnet  Tipo Dimensién Min Max
de objeto

Seleccionar el estado ON u
OFF de la bomba.

Corresponde a accionar el
0 botén ONIOFF. On/Off Set ENUM - 0 1
0-Ein
1-Aus
1 : Comando de ERRORRESTCMD ENUM - 0 1
restablecimiento de error
2 P04.0.01 Tipo de sistema System Type ENUM - 0 2
3 P04.0.02 Modo de Control Control Mode ENUM - 0 7
4 P04.0.03 Modo De Regulacién Regulation Mode ENUM - 0 1
5 P04.0.05 Valores de Arranque Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 Arranque Auto Auto Start ENUM - 0 1
7 P04.0.07 anflgura6|on velocidad Min Speed Configuration ~ ENUM - 0 1
minima
8 P04.0.09 Sele;uon Unidad de Measuring Unit Selection  ENUM - 0 1
Medida
9 P04.0.11 Unidad Presién Pressure Measuring Unit ~ ENUM - 0 8
10 P04.0.12 Unidad Caudal Flow Measuring Unit ENUM - 0 4
11 P040.13  Unidad Temperatura Lenri“tpe’at”’e Measuring gy 0 2
12 P04.0.14 Unidad Nivel Level Measuring Unit ENUM - 0 3
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13

P04.0.15

Unidad de medida de la

Power Measuring Unit

ENUM

potencia
14 posgre  Undaddemedidadela e oy uingUnit  ENUM 0 5
energia
Medida de la energia . )
15 P04.0.17 especiica Unidad Specific Energy Meas. Unit - ENUM 0 4
16 P09.1.11 Decimales max. Max Decimals UINT16 0 3
17 P04.0.21 Seleccion Punto de ajuste 1 Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
18 P04.0.22 Seleccion Punto de ajuste 2 Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 P04.0.23 Seleccion Punto de ajuste 3 Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 P04.0.24 Seleccion Punto de ajuste 4 Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
P04.2.31- P04.2.32 -
21 P04.1.01 Velocidad - Pt 1 Speed Setpoint 1 UINT16 rpm Velocidad Velocidad
minima maxima
P04.2.31- P04.2.32 -
22 P04.1.02 Velocidad - Pt 2 Speed Setpoint 2 UINT16 rpm Velocidad Velocidad
minima méaxima
P04.2.31- P04.2.32 -
23 P04.1.03 Velocidad - Pt 3 Speed Setpoint 3 UINT16 rpm Velocidad Velocidad
minima méaxima
P04.2.31- P04.2.32 -
24 P04.1.04 Velocidad - Pt 4 Speed Setpoint 4 UINT16 rpm Velocidad Velocidad
minima maxima
POA01T - P05.0.11- P05.0.12 -
25 P04.1.11 Presion - Pt 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32 S . Presion - Valor Presion - Valor
Unidad Presion iy
Cero Méximo
POA.011- P05.0.11- P05.0.12 -
26 P04.1.12 Presion - Pt 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32 o ., Presion - Valor Presion - Valor
Unidad Presion iy
Cero Méximo
POA.011- P05.0.11- P05.0.12 -
27 P04.1.13 Presion - Pt 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32 T Presion-Valor ~ Presién- Valor
Unidad Presion .
Cero Méximo
POA01T - P05.0.11- P05.0.12 -
28 P04.1.14 Presion - Pt4 Pressure Setpoint 4 FLOAT32 . Presion-Valor ~ Presién- Valor
Unidad Presion .
Cero Méximo
P04.0.12- P05.0.21 - P05.0.22 -
29 P04.1.21 Caudal - Pt 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32 o Caudal-Valor ~ Caudal - Valor
Unidad Caudal iy
Cero Méximo
PO4.0.12- P05.0.21- P05.0.22 -
30 P04.1.22 Caudal - Pt2 Flow Setpoint 2 FLOAT32 o Caudal-Valor ~ Caudal - Valor
Unidad Caudal iy
Cero Méximo
P04.0.12- P05.0.21 - P05.0.22 -
31 P04.1.23 Caudal -Pt3 Flow Setpoint 3 FLOAT32 o Caudal-Valor ~ Caudal - Valor
Unidad Caudal Py
Cero Méximo
P04.0.12- P05.0.21 - P05.0.22 -
32 P04.1.24 Caudal - Pt4 Flow Setpoint 4 FLOAT32 o Caudal-Valor ~ Caudal - Valor
Unidad Caudal .
Cero Méximo
P04.0.13 -
33 P04.1.31 Temperatura - Pt 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Unidad
Temperatura
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P04.0.13 -
34 P04.1.32 Temperatura - Pt 2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Unidad
Temperatura
P04.0.13-
35 P04.1.33 Temperatura - Pt 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Unidad
Temperatura
P04.0.13 -
36 P04.1.34 Temperatura - Pt 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Unidad
Temperatura
. . P04.0.14 - P05.0.41 - Nivel - P05.0.42 - Nivel -
37 P04.1.41 Nivel - Pt1 Level Setpoint 1 FLOAT32 Unidad Nivel Valor Cero Valor Méximo
. . P04.0.14 - P05.0.41 - Nivel - P05.0.42 - Nivel -
38 P04.1.42 Nivel - Pt2 Level Setpoint 2 FLOAT32 Unidad Nivel Valor Cero Valor Méximo
. . P04.0.14 - P05.0.41 - Nivel - P05.0.42 - Nivel -
39 P04.1.43 Nivel - Pt3 Level Setpoint 3 FLOAT32 Unidad Nivel Valor Cero Valor Méximo
. . P04.0.14 - P05.0.41 - Nivel - P05.0.42 - Nivel -
40 P04.1.44 Nivel - Pt4 Level Setpoint 4 FLOAT32 Unidad Nivel Valor Cero Valor Méximo
P05.0.51 - P05.0.52 -
41 P04.1.51 Genérico- Pt 1 Generic Setpoint 1 FLOAT3?2 Genérico - Valor ~ Genérico - Valor
Cero Méaximo
P05.0.51 - P05.0.52 -
42 P04.1.52 Genérico- Pt2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Genérico - Valor  Genérico - Valor
Cero Mdximo
P05.0.51- P05.0.52 -
43 P04.1.53 Genérico- Pt 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Genérico-Valor ~ Genérico - Valor
Cero Mdximo
P05.0.51- P05.0.52 -
44 P04.1.54 Genérico- Pt4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Genérico - Valor ~ Genérico - Valor
Cero Méaximo
45 P04.2.01 Ventana Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Histéresis Hysteresis UINT16 % 1 100
P04.2.31- P04.2.32 -
47 P04.2.06 Velocidad incremento Lift Speed UINT16 rpm Velocidad Velocidad
minima maxima
48 P04.2.07 Valor incremento lineal Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
49 P04.2.08 Val. inc. cuadratico Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11 Rampa 1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12 Rampa 2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 Rampa 3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 Rampa 4 Ramp 4 UINT16 s 1 999
54 Pog215  rampaacVelocdad - Ramp Speed iin FLOATS2 s 01 25
minima Acceleration
55 Pog216  Rampades Velocdad  RampSpeed Min FLOAT32 s 0.1 25
minima Deceleration
56 P04.2.31 Velocidad minima Min Speed UINT16 rpm 0 2000
57 P04.2.32 Velocidad méxima Max Speed UINT16 rpm 2000 4100
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58 P04.2.35 Tiempo velocidad minima ~ Min Speed Time UINT16 s 0 100
59 P04.3.00 Reset automatico errores  Automatic Error Reset ENUM 0 1
- P05.0.11- P05.0.12 -
60 P04.3.01 Presién - Umbral Minimo Pressure - Minirmum FLOAT32 POZ.LO'” o Presion-Valor  Presion - Valor
Threshold Unidad Presion iy
Cero Méximo
PO4.0.12- P05.0.21- P05.0.22 -
61 P04.3.02 Caudal - Umbral Minimo ~ Flow - Minimum Threshold  FLOAT32 o Caudal - Valor Caudal - Valor
Unidad Caudal iy
Cero Méximo
- P04.0.13 -
6 P043.03 Te,m'peratura -Umbral Temperature - Minimum FLOAT3?  Unidad
Minimo Thresho
Temperatura
) - Level - Minimum P04.0.14 - P05.0.41 - Nivel - P05.0.42 - Nivel -
63 P04.3.04 Nivel - Umbral Minimo Threshold FLOAT32 Unidad Nivel Valor Cero Valor Maximo
P05.0.51 - P05.0.52 -
64 P04.3.05 Genérico - Umbral Min. Generic- Min. Threshold ~ FLOAT32 Genérico-Valor  Genérico - Valor
Cero Méximo
65 P04.3.10 Retraso Umbral Minimo Minimum Threshold Delay ~ UINT16 s 1 100
66 P04.3.11 Retraso Falta de Agua Lack Of Water Delay UINT16 s 1 100
P04.2.32 -
67 P04.4.01 Velocidad Autoprueba Test Run Speed UINT16 rpm 0 Velocidad
méaxima
68 P04.4.02 Intervalo Autoprueba Test Run Timeout UINT16 h 0 255
69 P04.4.03 Duracion Autoprueba Test RunTime UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Control Autoprueba Test Run Command ENUM 0 1
71 P04.6.01 Funcidn llen. tubos Pipe Filling Function ENUM 0 2
POA.011- P05.0.11- P05.0.12 -
72 P04.6.03 Umbral llen. tubos Pipe Filling Threshold FLOAT32 S L Presion - Valor Presion - Valor
Unidad Presion iy
Cero Méximo
73 P04.6.05 Tiempo llen. tubos Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
74 P04.6.06 N.® bombas llen. tubos Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 P0§.0.02 .
Unidad max.
Tiempo estabiliz. llen P04.6.05-
75 P04.6.10 T Pipe Filling Steady Time ~ UINT16 S 1 Tiempo llen.
tubos
tubos
76 P04.6.15 {Egjsm' veloddadllen. oo Fling Speed Step ~ UNTI6 % 5 100
77 P05.0.00 Origen valor controlado Actual Value Source ENUM 0 7
78 P05.0.01 Actuador - Valor Cero Actuator - Zero Value UINT16 rpm 0 9999
79 P05.0.02 Actuador- Valor Maximo ~ Actuator - Full Scale UINT16 rpm 0 9999
L P04.0.11 -
80 P05.0.11 Presion - Valor Cero Pressure - Zero Value FLOAT32 . L 10
Unidad Presion
., L P04.0.11-
81 P05.0.12 Presion - Valor Maximo Pressure - Full Scale FLOAT32 100

Unidad Presion
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82 P05.0.21 Caudal - Valor Cero Flow - Zero Value FLOAT32 POZ.LO']Z X 0 9999
Unidad Caudal
- P04.0.12 -
83 P05.0.22 Caudal - Valor Méximo Flow - Full Scale FLOAT32 . 0 9999
Unidad Caudal
P04.0.13 -
84 P05.0.31 Temperatura - Valor Cero  Temperature - Zero Value ~ FLOAT32  Unidad -100 9999
Temperatura
Temperatura - Valor POL0.T3-
85 P05.0.32 mp Temperature - Full Scale ~ FLOAT32  Unidad -100 9999
Maximo
Temperatura
. P04.0.14 -
86 P05.0.41 Nivel - Valor Cero Level - Zero Value FLOAT32 ) . -999 9999
Unidad Nivel
: o P04.0.14 -
87 P05.0.42 Nivel - Valor Méximo Level - Full Scale FLOAT32 . . -999 9999
Unidad Nivel
88 P05.0.51 Genérico - Valor Cero Generic - Zero Value FLOAT32 -1000 1000
89 P05.0.52 Genérico - Valor Mdximo ~ Generic- Full Scale FLOAT32 -1000 1000
90 P05.1.01 Funcién Al 1 Analog Input 1 Function  ENUM 0 7
91 P05.1.02 Tipo Al'1 Analog Input 1 Type ENUM 0 3
92 P05.1.11 Funcién Al 2 Analog Input 2 Function  ENUM 0 7
93 P05.1.12 Tipo Al2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 P05.1.21 Funcién Al 3 Analog Input 3 Function ~ ENUM 0 7
95 P05.1.22 Tipo A3 Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 P05.1.31 Funcién Al 4 Analog Input 4 Function  ENUM 0 7
97 P05.1.32 Tipo Al 1 Analog Input 4 Type ENUM 0 3
98 P05.1.40 Curva sensor Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50 Tipo actuador analdgico  Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 P05.2.03 Funcion DI 3 Digital Input 3 Function ~ ENUM 0 11
101 P05.2.04 Funcion DI 4 Digital Input 4 Function ~ ENUM 0 11
102 P05.2.05 Funcion DI 5 Digital Input 5 Function ~ ENUM 0 11
103 P05.3.01 Funcion salida analégica ~ Analog Output Function ~ ENUM 0 12
104 P05.3.02 Tipo salida analdgica Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Funcién relé 1 Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02 Funcién relé 2 Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 Offset Al 1 Analog Input 1 Offset FLOAT32 -100 100
108 P05.8.02 Gain Al'1 Analog Input 1 Gain FLOAT32 0 15
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109 P05.8.11 Offset Al 2 Analog Input 2 Offset FLOAT32 -100 100
110 P05.8.12 Gain Al 2 Analog Input 2 Gain FLOAT32 0 1.5
1M P05.8.21 Offset Al 3 Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
112 P05.8.22 Gain Al 3 Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
113 P05.8.31 Offset Al 4 Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
114 P05.8.32 Gain Al 4 Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
115 P06.0.01 Configuracidn de Sistema  System Configuration ENUM 0 2
116 P06.0.02 Unidad max. Max Units UINT16 1
17 P06.0.03 Direccion Multibomba Multipump Address UINT16 1
PO401T - P05.0.12 -
118 P06.1.11 Presion - Inc. valor Pressure - Inc. value FLOAT32 o L Presion - Valor
Unidad Presion .
Mdaximo
POA01T - P05.0.12 -
119 P06.1.12 Presidn - Dec. valor Pressure - Dec. value FLOAT32 L . Presion - Valor
Unidad Presion iy
Maximo
PO4.0.12- P05.0.22 -
120 P06.1.21 Caudal - Inc. valor Flow - Inc. value FLOAT32 e 0 Caudal - Valor
Unidad Caudal iy
Maximo
P04.0.12- P05.0.22 -
121 P06.1.22 Caudal - Dec. valor Flow - Dec. value FLOAT32 e 0 Caudal - Valor
Unidad Caudal iy
Mdaximo
P04.0.13- P05.0.32 -
122 P06.1.31 Temperatura - Inc. valor Temperature - Inc. value ~ FLOAT32  Unidad 0 Temperatura -
Temperatura Valor Méximo
P04.0.13 - P05.0.32-
123 P06.1.32 Temperatura- Dec.valor ~ Temperature - Dec.value ~ FLOAT32  Unidad 0 Temperatura -
Temperatura Valor Méximo
124 P06.1.41 Nivel - Inc. valor Level - Inc. value FLOAT32 POZ.LO'M._ 0 P05'O'4,2 ) Nivel-
Unidad Nivel Valor Maximo
125 P06.142  Nivel- Dec. valor Level - Dec. value rloasy [0 0 PO5.0.42- Nivel-
Unidad Nivel Valor Maximo
P05.0.52 -
126 P06.1.51 Genérico - Inc. valor Generic- Inc. value FLOAT32 0 Genérico - Valor
Mdaximo
P05.0.52 -
127 P06.1.52 Genérico - Dec. valor Generic - Dec. value FLOAT32 0 Genérico - Valor
Méximo
Velocidad habilitacién P04.2.31- P04.2.32-
128 P06.1.61 . Multipump Enable Speed ~ UINT16 rpm Velocidad Velocidad
multibomba . p
minima maxima
129 P06.1.71 Limite sincrono Synchronous Limit UINT16 pm 0 3600
P04.2.32 -
130 P06.1.72 Ventana sincrona Synchronous Window UINT16 rpm 0 Velocidad
maxima
131 P06.1.81 Interva!q intercambio Automatic Switchover UINTT6 h 0 250
automatico Interval
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P04.2.31- P04.2.32 -
132 P07.1.01 Centro salto velocidad Skip Speed Center UINT16 rpm Velocidad Velocidad
minima méaxima
133 P07.1.02 Banda salto velocidad Skip Speed Range UINT16 rpm 0 300
134 P08.0.01 Funcién COM 1 Com 1 Function ENUM 0 3
135 P08.0.02 Funcién COM 2 Com 2 Function ENUM 0 2
136 P08.1.01 Direccion Modbus RTU Modbus RTU Address UINT16 0 127
Velocidad de transmision
137 P08.1.02 Modbus RTU Modbus RTU Baudrate ENUM 0 8
138 P08.1.08 Formato Modbus RTU Modbus RTU Format ENUM 0 3
o P08.2.05 - Max.
139 P08.2.01 Direccion MAC BACnet BACnet MS/TP Mac UINTI6 0 maestro BAChet
MS/TP Address
MS/TP
140 pog20y  \eloddaddelransmision g o yiop Baudrate  ENUM 0 8
- BACnet MS/TP
141 P08.2.03 Formato BACnet MS/TP BACnet MS/TP Format ENUM 0 3
142 P08.2.04 :\'zs%'spp‘)s'“v‘) BACEt  BCnetMS/TP Deviceld  UINT32 4194304
, P08.2.01-
143 P08.2.05 mg}‘ﬁﬁ“ae““’ BACNEt  paCnet MIS/TP Max Master  UINT16 Direccién MAC 127
BACnet MS/TP
144 Informacién frames BACnet  BACnet Info Frames UINT16 1 255
145 Reinic. BACnet BACnet Reinit ENUM 0 1
146 P08.3.01 Fungon gomumcauon Enable W‘|re|§ss ENUM 0 1
inalambrica Communication
147 P09.0.01 Idioma Language ENUM 0 28
148 P09.0.12 Hora Time UINT32
149 P09.0.11 Fecha Date UINT32
150 P09.1.01 Ahorro de energia pantalla  Display Energy Saving ENUM 0 1
151 P09.1.02 Intervalo ahorro de energfa  Energy Saving Time UINT16 S 60 3600
152 P09.1.10 Orientacién pantalla Display Orientation ENUM 0 1
153 P09.3.01 Reset registro de errores Error Log Reset ENUM 0 1
154 P09.3.02 Reset horas alimentacion gg)seertating Time Couter ENUM 0 1
155 P09.3.03 Resgt hora§ Motor Running Counter ENUM 0 1
funcionamiento Reset
156 P09.3.05 Reset de fébrica Factory Restore ENUM 0 1
157 P09.3.06  Amanque rapido finalizado E"mm'ss")“'“g ENUM 0 1
ompleted
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Restablecimiento lista

158 P09.3.07 S Bonded Device List Reset ~ ENUM 0 1
dispositivos conectados
159 Pos1go  imiarelahorro de Limit setpoint saving ENUM 0 1
consigna
PO4.011 - P05.0.11- P05.0.12 -
160 P01.6.01 Presién HO Setpoint Zero Flow FLOAT32 o Presion - Valor ~ Presion - Valor
Unidad Presion .
Cero Mdximo
161 P04.2.00 Tipo de regulacién o control - Regulation Type ENUM 0 1
162 POS844  OffsetAO 1 Analog Output 1 Offset~ FLOATZ2  0>302:TIp0 44 100
salida analdgica
163 P05.8.45 GainAQ 1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 0 1.5
164 P04.2.21 KP - Control PI Pi Control - Kp FLOAT32 0 10000
165 P04.2.25 T1- Control PI Pi Control - Ti FLOAT32 s 0 10000
166 Po9201  SelecOnconfigurcsn - coro ncive Parameter et ENUM 0 i
pardmetros
167 MultipumpDeviceEnable ~ Multipump Device Enable ~ UINT16 0 1
168 P04.5.05 SP Shift Valor 1 SP Shift VALUE 1 FLOAT32
169 P04.5.06 SP Shift Valor 2 SP Shift VALUE 2 FLOAT32
. . P04.5.11-SP
170 P04.5.10 SP Shift X 1 SP Shift X 1 FLOAT32 ShiftX 2
. . P04.5.10- SP P04.5.12-SP
17 P04.5.11 SP ShiftX 2 SP ShiftX 2 FLOAT32 ShiftX 1 Shifi X 3
. . P04.5.11-SP P04.5.13-SP
172 P04.5.12 SPShiftX 3 SPShiftX 3 FLOAT32 Shift X2 ShiftX 4
173 P04.5.13 SPShiftX 4 SPShiftX 4 FLOAT32 P0.4'5'12'SP
ShiftX 3
174 P04.5.01 Funcin Setpoint Shift SP Shift Function ENUM 0 3
175 P04.5.02 Entrada SP Shift SP Shift Input ENUM 0 5
o P04.0.11 -
176 P05.0.61 SPS Presidn - Valor cero SPS Pressure Zero Value  FLOAT32 . . 99
Unidad Presién
o - P04.0.11 -
177 P05.0.62 SPS Presion - Valor méximo  SPS Pressure Full Scale FLOAT32 ) . 999
Unidad Presién
178 P04.1.15 Tlpo.(%e punto de ajuste de Pressure Setpoint Type ENUM 0 1
presion
179 P05.2.13 Légica de entrada digital 3 digital_in_3_polarity ENUM 0 1
180 P05.2.14 Légica de entrada digital 4 digital_in_4_polarity ENUM 0 1
181 P05.2.15 Légica de entrada digital 5 digital_in_5_polarity ENUM 0 1
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11 Mantenimiento

Antes de comenzar cualquier trabajo, asegurese de leer y comprender todas las instrucciones
de seguridad en Introduccién y Seguridad.

PELIGRO: Peligro eléctrico

Antes de empezar a trabajar, compruebe que el suministro eléctrico esté desconectado y
bloqueado, para evitar que la unidad, el cuadro de mando y el circuito de control auxiliar se
vuelvan a poner en marcha involuntariamente.

ADVERTENCIA: Peligro fisico

Utilice siempre equipo de proteccién personal.

11.1 Mantenimiento cada 4000 horas de funcionamiento o cada ano

Cuando se alcance el primero de los dos limites, compruebe el apriete:
e De los tornillos de fijacion de la unidad

¢ De los prensaestopas

e De los terminales.
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12 Solucién de problemas

Antes de comenzar cualquier trabajo, asegurese de leer y comprender todas las instrucciones
de seguridad en Introduccién y Seguridad.

12.1 Listado de alarmas

Cédigo | Nombre Causay solucién
A1 Entrada Analdgica 1 Alarma | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analégica.
A12 Entrada Analdgica 2 Alarma | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analégica.
A13 Entrada Analdgica 3 Alarma | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analdgica.
A14 Entrada Analdgica 4 Alarma | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analdgica.
A16 Alarma externa DI Se ha activado la alarma externa.
Verifica el contacto del dispositivo externo.
A18 Pérdida de comunicacién La unidad esta configurada como multibomba pero no hay otras unidades
multibomba comunicandose.
Verifica la conexion de la multibomba y la configuracién del puerto de comunicacion.
A19 Conflicto de dir. de la Hay otras unidades en el sistema multibomba con la misma direccién multibomba.
multibomba Comprueba que cada unidad tiene una direccion de multibomba Gnica.
A20 Incompatibilidad de la Las unidades conectadas en el sistema de multibomba tienen un protocolo de
multibomba multibomba diferente.
Actualiza las unidades a la misma versién de firmware.
A21 Fallo de clonacién Fallo de clonacién
A23 Config. de entrada an. Ninguna de las entradas analdgicas estd ajustada a la magnitud medida del modo de
incorrecta control.
Verifica la correcta configuracion de los pardmetros en el mend MOS.
A24 Config. punto de ajuste Ninguno de los puntos de ajuste estd ajustado a la magnitud medida del modo de
errénea control.
Verifica la correcta configuracién de los parametros en el mend M04, M05.
A28 Pérdida de comunic. de bus | Se ha perdido la comunicacion con el dispositivo de bus de campo remoto.
de campo Verifica el estado del dispositivo remoto y la configuracién correcta de los parametros de
comunicacién del bus de campo.
A29 Alarma de llenado de tuberia | La presién de llenado de la funcién de llenado de tuberias no se ha alcanzado dentro del
tiempo de llenado de tuberias.
Verifica la integridad del sistema y los pardmetros de llenado de la tuberia.
A35 Pérdida de comunicacion HMI | Hay un problema de comunicacién interna entre la placa de interfaz de usuario y la placa
de control.
Apaga, espera 1 minuto, enciende.
A36 Pérdida de comunicacion BTLE | Hay un problema de comunicacin interna entre la placa de interfaz de usuario y la
interfaz inalambrica.
Apaga, espera 1 minuto, enciende.
A0S Configuracién de archivos Hay un desajuste en los archivos de configuracion o los archivos no se han cargado
incorrecta correctamente.
Apaga, espera 1 minuto, enciende.
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12.2 Listado

Cédigo | Nombre Causay solucién
A50 La revision de los archivos no | La placa HMI y la tarjeta de control contienen diferentes revisiones de los mismos
coincide archivos de configuracion.
A80 Alarma de VFD (variador de Esta alarma se activa al abrir la entrada digital configurada como alarma de VFD (variador
frecuencia) de frecuencia) externo. EI VFD externo restablecerd su alarma interna seguin su
configuracién.
de errores
Cédigo | Nombre Causay solucién
E11 Error sensor 1 El valor de la entrada analdgica es demasiado hajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analégica.
E12 Error sensor 2 El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analégica.
E13 Error sensor 3 El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analdgica.
E14 Error sensor 4 El valor de la entrada analdgica es demasiado hajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analdgica.
E16 Error externo DI Se ha activado el error externo.
Verifica el contacto del dispositivo externo.
£E21 Falta de agua (LOW) La entrada digital LOW estd abierta.
Comprueba el estado del dispositivo de falta de agua, si no se utiliza mantén un bucle
entre los terminales LOW.
£22 Umbral minimo El umbral minimo ajustado no se ha alcanzado dentro del retardo de umbral minimo.
Verifica que la bomba tiene agua. Verifica el ajuste correcto de los parametros de umbral
minimo.
£23 Conf. entrada analdgica Ninguna de las entradas analdgicas estd ajustada a la magnitud medida del modo de
incorrecta control.
Verifica la correcta configuracion de los pardmetros en el mend MOS.
£29 Error de llenado de tuberia La presion de llenado de la funcién de llenado de tuberias no se ha alcanzado dentro del
tiempo de llenado de tuberias.
Verifica la integridad del sistema y los pardmetros de llenado de la tuberia.
E31 Error de Referencia Externa 1 | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analdgica.
£32 Error de Referencia Externa 2 | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analdgica.
£33 Error de Referencia Externa 3 | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analégica.
E34 Error de Referencia Externa 4 | El valor de la entrada analdgica es demasiado bajo o demasiado alto.
Verifica el dispositivo conectado a la entrada analdgica o la configuracion correcta de la
entrada analégica.
E05 Memoria de datos dafiada Hay una parte de la memoria que estd mal inicializada o no funciona.
Apaga, espera 1 minuto, enciende.
E50 Los archivos de configuracion | Hay una discrepancia entre los archivos de configuracion de la placa HMIy la tarjeta de
no coinciden control.
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Cédigo

Nombre

Causa y solucién

E51

La unidad es una pieza de
repuesto.

La placa HMI y la Tarjeta de Control no contienen los archivos de configuracién.

E52

La tarjeta de control es una
pieza de repuesto

la Tarjeta de Control es un repuesto sin archivos de configuracion. Utilice el parametro
P09.3.10 para actualizar la tarjeta de control con los archivos incluidos en la placa HMI.

E60

Incompatibilidad del
protocolo multibomba

Existe una incompatibilidad entre el protocolo multibomba entre las unidades, alinee las
unidades con la misma versién de firmware.

E61

HVSC conectado a Hydrovar X

El Hydrovar Smart Controllery el Hydrovar X+ no se pueden vincular entre si. Los dos
modelos utilizan diferentes protocolos multibomba.

E80

Error VFD (variador de
frecuencia)

Este error se activa al cerrar la entrada digital configurada como error de VFD (variador de
frecuencia) externo. El error se dispara cuando se abre la entrada digital relacionada y se
restablece automaticamente cuando la entrada digital se cierra nuevamente. EI VFD
(variador de frecuencia) restablecerd sus errores internos de acuerdo con su
configuracién.

12.3 Problemas genéricos

Averia

Causa Remedio

Cuando se apaga y se vuelve a encender, la
unidad pierde el calendario

Bateria defectuosa o agotada  |Pdngase en contacto con Xylem o con el distribuidor

autorizado, o envie la unidad a un taller autorizado

Las alarmas y los errores se registran por orden,
pero sin fecha ni hora
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13 Datos técnicos

13.1 Entorno operativo

Datos Descripcion

Condiciones medioambientales Uso interior y exterior

Atmdsfera No agresiva y no explosiva

Temperatura de-20a50°C(de-4 a 122°F)

Humedad relativa del aire 5% a 90% a 50°C (122°F) sin formacién de condensacién
Para uso en lugares hiimedos No

Altura <2000 m (6600 ft) sobre el nivel del mar
Contaminacién de grado 2

13.2 Caracteristicas técnicas

Consulte también Placa de caracteristicas.

Datos Versidn de la unidad

PM WM
Tipo de equipo Fijo Fijo
Conexion a la red eléctrica Permanente Permanente
Condiciones de funcionamiento Continua Continua
Tension de alimentacién 24V corriente continua |24V corriente continua | Corriente alterna

115V, ..., 240V 50/60 Hz

Tolerancia permitida para la alimentacién *10% +10% *10%
Corriente de entrada max. 350 mA 350 mA 150 mA
Potencia de entrada max. 85W 8.5W 10W
Proteccion de la Iinea de alimentacién - - Dispositivo de proteccion

contra cortocircuitos con
categoria de sobretension
[Il'y corriente umbral
fijadaen 1A, ofusible

retardado de 2 A
Categorfa de sobretension (EN 61010-1) I Il Il
Clase de equipo (EN IEC 61010-2-201) Clase I, con toma de tierra |Clase I, con toma de tierra [Clase I, con toma de tierra
de proteccién de proteccion de proteccién
Corriente de fuga - - <0.5mA
Grado de proteccién IP o Parte externa: 66 66 66
o Parte interna: 20
Caja (ENIEC61010-2-207) Equipos cerrados (equipos|Equipos cerrados
montados en panel)
Grado de proteccién UL CajaTipo 12 4X CajaTipo 12 4X CajaTipo 12 4X
(parte externa)
Movilidad de los equipos Fija Fija
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13.3 Conformidad de las caracteristicas de radiofrecuencia UE/EEE/GB

Caracteristicas Descripcion

Tecnologia Tecnologia inalambrica Bluetooth® de bajo consumo 5.2
Banda 2.4 GHz ISM

RF <45mW(6.5dBm)

13.4 Otras conformidades y aprobaciones UE/EEE/GB

Marcado CE, consulte la seccién Declaracién de Conformidad.

13.5 Caracteristicas de las entradas y salidas

Caracteristicas

Descripcion

Puertos de comunicacion

2,RS-485

Entradas digitales

« Contacto flotante/NPN, colector abierto/drenaje abierto, a GND
o Polarizacién interna +24 V CC, corriente limitada a 6 mA max.
o Proteccion de corriente continua de -0.5Va +30V, =15 mA max.

Entradas analdgicas

o Configurable con corriente de 0-20 mA o tensién de 0-10V
o Sefial de 24 V para alimentacién del sensor con limitacion de corriente de 60
mA

Salida analdgica

« Configurable como sefial de corriente de 0-20 mA o bien como sefial de
tension de 0-10V

Relé 1

o Con contacto conmutado NCy NA
o Hasta 250 V (corriente alterna) 0.25 A. Tipo de carga, uso general
o Hasta 30V (corriente continua) 2 A. Tipo de carga, resistiva

Relé 2

o Con contacto conmutado NCy NA
o Hasta 30 V(corriente alterna) 0.25 A. Tipo de carga, uso general
o Hasta 30V (corriente continua) 2 A. Tipo de carga, resistiva

PELIGRO: Peligro eléctrico

Si el relé 1 estd conectado a una tensién superior a 30 V, desconéctelo y no utilice los

terminales del relé 2.

13.6 Bateria de litio

La unidad contiene una bateria de litio que cumple la normativa internacional para el

transporte terrestre, maritimo y aéreo.
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14 Eliminacidn

14.1 Precauciones

ADVERTENCIA: Riesgo medioambiental

La unidad tiene que ser eliminada utilizando empresas autorizadas especializadas en la
identificacién de distintos tipos de materiales: acero, cobre, pléstico, litio, ferrita, etc...

14.2 RAEE (UE/EEE)

{=Z

INFORMACION PARA LOS USUARIOS con arreglo al art. 14 de la Directiva 2012/19/UE del
Parlamento Europeo y del Consejo del 4 de julio de 2012 sobre los residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos (RAEE). El simbolo del contenedor tachado que aparece en el aparato
o en su envase indica que el producto, al final de su vida Util, se debe recoger separadamente
y no se debe eliminar junto con los otros residuos urbanos mixtos. Una recogida selectiva
adecuada que luego permita someter el aparato que ya no se utiliza al reciclaje, al tratamiento
y a la eliminacién compatible con el medio ambiente contribuye a evitar posibles efectos
negativos sobre el medio ambiente y la salud y favorece la reutilizacién y/o el reciclaje de los
materiales de los que el aparato estd compuesto.

RAEE no procedentes de hogares particulares®: la recogida selectiva de este aparato al final
de su vida la organiza y gestiona el productor®. Por lo tanto, si el usuario quiere eliminar este
aparato podré contactar con el productor y seguir el sistema que éste utiliza para permitir la
recogida selectiva del aparato al final de su vida, o seleccionar auténomamente una cadena
autorizada para su gestion.

3 (lasificacion segiin tipo de producto, uso y leyes locales vigentes
4 Productor de AEE con arreglo a la Directiva 2012/19/UE
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15 Declaracion de Conformidad

Consulte la declaracién especifica relativa al marcado del producto.

q

Declaracién de conformidad UE (n.° 86)

1. RED - Equipo de radio: HVX+.. WM..., HVX+...PM....

(véase la etiqueta en la Gltima pagina del manual «Safety and Other Information» -

Seguridad e informacidn adicional)

RoHS - Identificacidon Unica del AEE: HVX+..WM..., HVX+...PM....

2. Nombre y direcciéon del fabricante:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

ltaly

Esta declaracién de conformidad se emite bajo la responsabilidad tnica del fabricante.
4. Objeto de la declaracion: sistema de control (controlador l6gico programable) para

convertidores de frecuencia, con entradas y salidas analdgicas y digitales, RS485 y

funciones inaldmbricas.

5. El objeto de la declaracion antes descrito esté de acuerdo con la legislacién de
armonizacién relevante de la Unién Europea:

e Directiva 2014/53/UE de 16 de abril de 2014 y posteriores modificaciones (equipos
radioeléctricos).

e Directiva 2011/65/UE del 8 de junio de 2011 y subsiguientes enmiendas, incluida la
directiva (UE) 2015/863 (restricciones a la utilizacion de determinadas sustancias
peligrosas en aparatos eléctricos y electrénicos).

6. Referencias a los estdndares relevantes armonizados usados o referencias a otras
especificaciones técnicas, en relacién a cuya conformidad se declara:

e EN61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019-04,

ENIEC 61010-2-201:2018,
EN 61326-1:2013, EN IEC 61326-1:2021,
EN 62311:2008, EN IEC 62311:2020,
ETSIEN 300 328 V2.2.2 (2019-07),
ETSIEN 301 489-1V2.2.3(2019-11),
ETSIEN 301 489-17 V3.3.1 (2024-09)
e ENIEC 63000:2018.
7. Organismo notificado: - - -
8. RED - Cualquier accesorio/componente/software: - - -
9. Informacién adicional: - - -

w

Firmado pory en nombre de: Xylem Service Italia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 18.09.2025
Alessio Vendraminelli ' W
Director gerente o«

rev.01

Xylem es una marca registrada de Xylem Inc. o cualquiera de sus subsidiarios.

Hydrovar es una marca registrada de Xylem Inc. o cualquiera de sus subsidiarios.

La palabra Bluetooth® y sus logotipos son marcas registradas propiedad de Bluetooth SIG, Inc.
y cualquier uso de dichas marcas por parte de Xylem Service ltalia S.r.l. se efectia bajo
licencia.

Apple, el logotipo de Apple, App Store y iPhone son marcas registradas de Apple Inc.
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|IOS® es una marca registrada de Cisco Systems, Inc. y/o sus filiales en los Estados Unidos y en
otros paises, utilizada por Apple Inc. bajo licencia.

Google Play, el logotipo de Google Play y Android son marcas comerciales de Google LLC.
Los demas nombres son marcas comerciales o marcas registradas de sus respectivos
propietarios.
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16 Garantia

Para informacion sobre la garantia, consulte la documentacion comercial.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

wle m Xylem Service ltalia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara
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